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章章章 1: 重重重要要要ななな情情情報報報

認認認定定定付付付ききき設設設置置置
Raymarine では Raymarine の認可を受けた正規の設置業者
に保証付き設置を依頼することをお勧めします。 認証付き
設置を受けると、製品保証特典が拡大されます。 詳細は
Raymarine業者に連絡し、製品に同梱の別記保証についてお
問い合わせください。

通通通告告告: 製製製品品品ののの設設設置置置おおおよよよびびび操操操作作作
本製品は、明示されている指示に必ず従って設置
および操作してください。作業指示を守らない
と、怪我をしたり、ボートが損傷したり、製品の
性能が十分に発揮されないことがあります。

通通通告告告: 発発発火火火源源源ののの可可可能能能性性性
この製品は危険な大気環境、または引火性の高い
場所で使用するための承認を受けていません。
機関室や燃料タンク付近など、危険な環境や引火
性の高い場所には絶対に設置しないでください。

通通通告告告: 高高高電電電圧圧圧
この製品は高電圧製品です。 本書で特に明記さ
れていない限り、カバーを開けたり、内部部品
に触ったりしないでください。

通通通告告告: 製製製品品品ののの接接接地地地
電源を投入する前に、本製品が本書の指示に従っ
て正しく接地されていることを確認してくださ
い。

通通通告告告: 電電電源源源ををを切切切るるる
この製品の設置を開始する前に、船舶の電源の
スイッチがオフになっていることを確認してく
ださい。本書で特記されていない限り、電源が
入った状態で機器を接続、または切断することは
おやめください。

通通通告告告: FCC警警警告告告 (パパパーーートトト 15.21)
Raymarine社から書面による明示的な承認を受け
ずにこの機器に変更や修正を加えた場合、FCC
の規則への適合違反となり、機器を操作する権限
が無効になることがあります。

通通通告告告: レレレーーーダダダーーースススキキキャャャナナナののの安安安全全全性性性
レーダースキャナの回転を始める前に、担当者が
全員離れた場所にいることを確認してください。

通通通告告告: レレレーーーダダダーーー伝伝伝送送送ののの安安安全全全性性性
レーダー スキャナは電磁エネルギーを伝送し
ます。 レーダー伝送中は担当者はスキャナに近
づかないでください。

通通通告告告: ソソソナナナーーーののの操操操作作作
• 水から出ている船舶のソナーを作動しないで
ください。

• ソナーの電源が入っているときにトランス
デューサ表面に触らないでください。

• ダイバーがトランスデューサの 7.6 m (25フィー
ト) 以内にいる場合は、ソナーの電源を切っ
てください。

通通通告告告: タタタッッッチチチスススクククリリリーーーンンンデデディィィスススプププレレレ
イイイののの温温温度度度
ディスプレイが長時間直射日光を浴びるデッキ
の上に取付けられていると、タッチスクリーン
が非常に高温になる可能性があります。そのよ
うな条件では、タッチスクリーンを使用しない
ことをお勧めします。

• HybridTouch型のディスプレイでは、ユニット
の物理ボタンを代わりに使用してください。

• タッチ専用のディスプレイの場合は、外付け
キーパッド (RMK-9 など) を代わりに使用し
てください。

通通通告告告: タタタッッッチチチスススクククリリリーーーンンンデデディィィスススプププレレレイイイ
長時間雨にさらされると、タッチ性能に誤動作が
生じることがあります。このような場合は、タッ
チ操作を最小限に抑え、表面を傷つけない乾い
た布で画面を拭き取ってからタッチスクリーン
を使用してください。

警警警告告告: トトトララランンンスススデデデュュューーーサササケケケーーーブブブルルル
• トランスデューサ ケーブルを切断、短縮、接
合したりしないでください。

• コネクタを取り外さないでください。

切断されたケーブルは修理できません。ケーブル
を切断すると、保証も無効になります。

警警警告告告: 電電電源源源ののの保保保護護護
この製品を設置する際は、電源が適切な定格
ヒューズまたは自動遮断器などによって十分に保
護されていることを確認してください。

警警警告告告: 海海海図図図カカカーーードドドとととメメメモモモリリリカカカーーードドドののの
おおお手手手入入入れれれ
海図カードやメモリ カードが修復不可能なほど
損傷したり、データが失われたりするのを防ぐた
め、次の点に注意してください。

• 海図情報が入っているカードにデータやファイ
ルを保存しないでください。海図が上書きさ
れてしまうことがあります。

• 海図カードおよびメモリ カードが正しい方向
に装着されていることを確認します。カードを
無理矢理押し込まないでください。

• スクリュードライバーやペンチなどの金属製の
工具を使って海図カードやメモリ カードを挿
入したり取り外したりしないでください。

警警警告告告: 海海海図図図カカカーーードドドののの扉扉扉がががきききちちちんんんととと閉閉閉
まままっっっててていいいるるるここことととををを確確確認認認しししてててくくくだだださささ
いいい。。。
水の浸入により製品が損傷するのを防ぐために
も、海図カードの扉がしっかりと閉まっているこ
とを確認してください。

警警警告告告: サササンンンカカカバババーーー
• 製品を紫外線 (UV)から守るためには、使用し
ていないときに製品に必ずサンカバーをかけ
てください。

• 水上で運転する場合も、船舶を牽引する場合
も、高速で移動する状況ではサンカバーを取り
外してください。
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警警警告告告: クククリリリーーーニニニンンングググ
本製品をクリーニングする際は、以下の点に注
意してください。

• ディスプレイ画面を乾いた布で拭かないでくだ
さい。画面のコーティングに傷が付きます。

• 研磨剤や酸性の、またはアンモニアが入ったク
リーニング剤を使用しないでください。

• ジェットウォッシュは使用しないでください。

TFT デデディィィスススプププレレレイイイ
カラーの背景やカラー照明を使用して表示すると、ディスプレ
イの色が変わって見えることがあります。これはすべての薄膜
トランジスタ (TFT)ディスプレイに見られる正常な作用です。

水水水ののの侵侵侵入入入
水の浸入に関する免責
この製品の防水加工等級は規定の IPX 標準を満たしていま
すが (本製品の「技術仕様」を参照)、商業用高圧洗浄を受け
た場合、水の侵入やそれに伴う機器障害が発生することがあ
ります。Raymarineでは、高圧洗浄を受けた製品の保証はい
たしかねます。

免免免責責責
この製品 (電子海図を含む)は航行を補助する目的でのみ提供
されています。 政府が提供する正式な海図の代わりとして
でなく、参考資料としてのみ使用してください。 安全な航
海に必要な最新情報がすべて含まれているのは、政府が発行
する海図および水路通報だけです。船長は慎重に使用してい
ただきますようお願いいたします。 本製品、またはその他
の Raymarine製品を使用する際に、政府が発行する正式な海
図、水路通報、警告事項、および適切な航行技術を使用する
ことは、ユーザーの責任となりますのでご了承ください。本
製品ではサードパーティのデータ提供会社が用意した電子海
図をサポートしています。この海図は組み込まれている場合
とメモリカードに保存されている場合があります。このよう
な海図を使用する際は、本製品、またはメモリカードに付属
(該当する場合)のドキュメントに記載されているデータ提供
会社のエンドユーザー使用許諾契約に従うことになります。
Raymarineはこの製品に誤りがないこと、または Raymarine
以外の個人、または事業体によって製造された製品と互換性
があることを保証しません。
本製品はデジタル海図データ、および GPS (衛星利用測位シ
ステム)の電子情報を使用しますが、これらの製品にはエラー
が含まれていることがあります。 Raymarineではそのような
情報の正確さについて保証しません。また、そのような情報
にエラーが含まれる場合、製品の誤動作の原因となることが
あることをお客様にお知らせしておきます。 Raymarine で
は本製品を使用したこと、または使用できないこと、他社が
製造した製品とやり取りをする、または製品で使用されてい
る、あるいはサード パーティによって使用されている海図
データにエラーがあったことに起因する損傷や負傷に対し
て責任を負いません。

メメメモモモリリリカカカーーードドドととと海海海図図図カカカーーードドド
MicroSDメモリカードを使用して、ウェイポイントや航跡な
どのデータのバックアップを取ったり、アーカイブしたりす
ることができます。データがメモリカードにバックアップさ
れたら、古いデータをシステムから削除して、新しいデータ
の容量を作成することができます。アーカイブしたデータは
いつでも取り出せます。海図カードは、追加またはアップグ
レードされた地図情報を提供します。
定期的にデータをメモリカードにバックアップすることをお
勧めします。地図作成情報が含まれるメモリカードにはデー
タを保存しないでください。

互互互換換換カカカーーードドド
次の種類の MicroSDカードは、お使いのディスプレイと互換
性があります。

• Micro Secure Digital Standard-Capacity (MicroSDSC)

• Micro Secure Digital High-Capacity (MicroSDHC)

注注注意意意:

• サポート対象の最大カード容量は 32 GBです。

• MicroSD と MFD を併用できるようにするには、FAT ま
たは FAT 32 ファイルのシステム形式を使用するように
MicroSDカードをフォーマットする必要があります。

スススピピピーーードドド クククラララススス分分分類類類
最適なパフォーマンスを確保するには、クラス 10 または
UHS (超高速) クラスのメモリ カードを使用することをお
勧めします。

海海海図図図カカカーーードドド
お使いの製品には、電子海図 (全世界の地図データ)が装備され
ています。別の海図データを使用する場合は、互換性のある海
図カードをユニットのメモリカードリーダーに挿入します。

無無無印印印ででではははなななくくく、、、ブブブララランンンドドド印印印付付付きききののの海海海図図図カカカーーードドド/メメメモモモリリリカカカーーードドド
ををを使使使用用用しししてててくくくだだださささいいい。。。
データをアーカイブする場合や電子海図カードを作成する場
合は、質の高いブランド印付きのメモリカードをお使いにな
ることをお勧めします。一部お使いのユニットでは使用できな
いメモリカードのブランドもあります。推奨カードの一覧に
ついては、カスタマーサポートまでお問い合わせください。

EMC ののの設設設置置置ガガガイイイドドドララライイインンン
Raymarineの機器および付属品は、機器との電磁干渉を最小
限に抑えると同時に、そのような干渉がシステムの性能に与
える影響も軽減するために定められた電磁適合性 (EMC) 規
制に準拠しています。
EMC の性能に悪影響が出ないようにするためには、正しく
設置する必要があります。

注注注意意意: EMCの干渉が極端な場所では、製品に多少の干渉が
見られる場合があります。 このような状況が生じたら、製
品および干渉元の距離を離してください。

最最最適適適ななな EMC 性能を得るために、できるだけ次のことを行う
ことをお勧めします。

• Raymarine 機器とケーブルの接続先の条件

– VHFラジオやケーブル、アンテナなど、無線信号を運ぶ
すべての機器またはケーブルから 1 m (3フィート)以上距
離を置くこと。SSBラジオの場合は、この距離を 2 m (7
フィート) 取ってください。

– レーダービームの路程から 2 m (7 フィート)以上離れて
いること。レーダービームは通常、放射素子の上下 20 °
に拡散すると見なされています。

• 製品には、エンジン始動に使用されるバッテリとは異なる
バッテリが使用されていること。これは、エンジン始動で
別のバッテリが使われない場合に生じる可能性がある不安
定な動作やデータ損失を防ぐために重要です。

• Raymarine指定のケーブルが使用されていること。

• ケーブルは、設置説明書に詳細が記載されていない限り、
切断したり延長したりしないでください。

注注注意意意: 設設設置置置上上上ののの制制制約約約ににによよよりりり、、、上上上記記記ののの条条条件件件ににに従従従うううここことととがががででできききななな
いいい場場場合合合ははは、電子機器の異なる品目間に可能な限りの最大距
離を設けて、設置の間ずっと EMC性能が最善の状態に保た
れるようにしてください。
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RF (無無無線線線周周周波波波数数数)ののの曝曝曝露露露にににつつついいいててて
このアンテナ付き送信機は、FCC/ IC が定める 一般公衆/非
制御の曝露での RF 曝露制限条件に準拠しています。WiFi /
Bluetoothアンテナは、画面左側のフロントフェイシャーの後
ろに取り付けられています。最低でも画面左側から 1 cm の
安全距離を保つことをお勧めします。

FCC

適適適合合合性性性宣宣宣言言言 (パパパーーートトト 15、、、19)
この装置は FCC規則パート 15に準拠しています。操作の際
には次の 2 つの条件に従います。

1. この装置が有害な干渉を起こさないこと。

2. この操作が、望ましくない操作の原因となる干渉を含め
て、受け取った干渉を受け付けること。

FCC無無無線線線周周周波波波数数数干干干渉渉渉ににに関関関すすするるる声声声明明明 (パパパーーー
トトト 15.105 (b))
この装置はテスト済みであり、FCC 規則 パート 15 に規定
されたクラス B デジタル装置の制限に適合していることが
確認済みです。
これらの制限は、住宅地に設置した場合の悪影響に対する妥
当な防止策を備えることを目的としています。この装置は高
周波エネルギーを発生、使用、放射することがあるため、指
示どおりに設置して使用しないと、無線通信に有害な干渉を
引き起こす可能性があります。ただし、特定の設置方法に
よっては干渉が生じないという保証はありません。この装置
が、無線受信またはテレビ受信に対して有害な干渉を起こし
た場合 (装置のスイッチのオンとオフを切り替えることによっ
て判断可能)、以下の手段を講じることが推奨されます。

1. 受信アンテナの方向または位置を再調整する。

2. この装置と受信機間の距離を増やす。

3. この装置を受信機が接続されている回路とは別の回路
のコンセントに接続する。

4. 助けが必要な場合は、業者または経験を積んだ無線/テレ
ビ担当技術者にお問い合わせください。

カカカナナナダダダ産産産業業業省省省
この装置は、カナダ産業省のライセンス免除の RSS規格に準
拠しています。
操作の際には次の 2 つの条件に従います。

1. この装置が有害な干渉を起こさないこと。および

2. この操作が、望ましくない操作の原因となる干渉を含め
て、受け取った干渉を受け付けること。

このクラス B デジタル装置は、カナダの ICES-003 に適合
しています。

カカカナナナダダダ産産産業業業省省省 (以以以下下下フフフララランンンススス語語語)
Cet appareil est conforme aux normes d'exemption de licence
RSS d'Industry Canada.
Son fonctionnement est soumis aux deux conditions suivantes:

1. cet appareil ne doit pas causer d'interférence, et

2. cet appareil doit accepter toute interférence, notamment les
interférences qui peuvent affecter son fonctionnement.

Cet appareil numérique de la classe B est conforme à la norme
NMB-003 du Canada.

日日日本本本ででで機機機器器器ををを使使使用用用すすするるる際際際ののの承承承認認認
本装置で使用されている周波数帯域は、携帯番号を識別す
るキャンパスラジオ局 (ライセンスが必要な無線局)、指定
の低電力無線局 (ライセンス不要の無線局)、電子レンジ、
科学装置、医療機器などの業界で使用されているアマチュ
ア無線局 (ライセンスが必要な無線局)、およびその他の工
場の生産ラインでも使用されています。

1. 本装置を使用する前に、携帯番号を識別するキャンパ
スラジオ局や指定の低電力無線局、アマチュア無線局
が近隣で活動していないことを確認してください。

2. 本装置が原因で、キャンパスラジオ局の携帯番号識別
に有害な干渉が生じた場合は、直ちに使用周波数を変
更するか、電波の送信を停止し、以下の連絡先に連絡
して、干渉を回避するための対策 (例パーティション設
置など)について相談してください。

3. その他にも、本装置が原因で携帯番号を識別する指定の
低電力無線局やアマチュア無線局に有害な干渉が生じ
た場合は、以下の連絡先からお問い合わせください。

連絡先: 最寄りの Raymarine代理店にお問い合わせください。

サササーーードドドパパパーーーテテティィィ製製製ソソソフフフトトトウウウェェェアアアララライイイ
セセセンンンススス契契契約約約
この製品は、以下に記載の特定のサード パーティ製ソフト
ウェアのライセンス条項の対象となります。

• GNU — LGPL/GPL

• JPEG ライブラリ

• OpenSSL

• FreeType

上記に関するライセンス契約は、Web サイト
www.raymarine.comに掲載されているほか、付属のドキュメ
ンテーション CD が提供されている場合は、CD にも収録
されています。

抑抑抑制制制フフフェェェララライイイトトト
Raymarineのケーブルには抑制フェライトが取り付けられて
いるものがあります。抑制フェライトは、EMC 性能を正常
に保つために大切な働きをします。なんらかの理由（例：設
置または保守作業時）で、フェライトを取り外す必要がある
際には、製品をご使用になる前に必ず元の場所にフェライ
トを取り付けてください。
正規の Raymarine 販売店で販売する、純正部品のフェライ
トのみをご使用ください。
設置の際には複数のフェライトをケーブルに追加する必要が
ありますが、ケーブルへの余分な重量によってコネクタに負
担がかかるのを防ぐため、追加のケーブル クリップを使用
してください。

そそそののの他他他ののの機機機器器器へへへののの接接接続続続
Raymarine 社製品以外のケーブルにフェライトを使用する
場合の必要条件
Raymarine から支給されたケーブル以外を使って、お手元
の Raymarine 機器をその他の機器に接続する場合には、
Raymarine ユニット周辺のケーブルに必ず抑制フェライト
を 取り付けてください

適適適合合合宣宣宣言言言
Raymarine UK Ltd. は、本製品が R&TTE指令 1999/5/ECの必
須条件を満たしていることを宣言します。
適合宣言証明書の原本は、 www.raymarine.comの該当する製
品ページをご覧ください。
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製製製品品品ののの廃廃廃棄棄棄
この製品は WEEE指令に従って廃棄してください。

WEEE (電気電子機器廃棄物)指令では、電気電子機器廃
棄物のリサイクルが義務付けられています。 Raymarine 製
品の中には WEEE 指令の適用対象にならないものもありま
すが、Raymarineではこの方針をサポートしております。お
客様にもこの製品の廃棄方法についてご理解いただきますよ
うお願いいたします。

画画画素素素欠欠欠点点点 (ピピピクククセセセルルル落落落ちちち)ににに関関関すすするるるポポポリリリ
シシシーーー
TFT ユニットの場合、わずかな数のピクセルの色が間違っ
て (「無発光で」) ディスプレイに表示されることがありま
す。その場合、画面の明るい領域で黒いピクセルとして表示
されたり、黒い領域でカラー ピクセルとして表示されたり
することがあります。
お使いのディスプレイに以下に記載の数を超える誤った色の
ピクセルが表示される場合は(製品の「技術仕様」を参照)、最
寄りの Raymarineサービスセンターにご相談ください。

保保保証証証登登登録録録
Raymarine製品の所有権を登録するには、www.raymarine.com
にアクセスしてオンライン登録手続きを行ってください。
保証サービスを受けるには、ご購入した製品を登録しておく
必要があります。製品のパッケージにはシリアル番号を示す
バーコードラベルが付いています。お手元の製品を登録する
際には、このシリアル番号が必要になります。ラベルは、将
来の使用に備えて大切に保管してください。

IMO おおおよよよびびび SOLAS
本書に記載の機器は、レジャー用ボート、および国際海事機関
(IMO)や海上における人命の安全のための国際条約 (SOLAS)
の対象になっていない作業船での使用を目的としています。

技技技術術術的的的正正正確確確さささ
弊社が把握している限り、本書に記載の情報は制作時点で正
確な情報です。ただし Raymarineでは、誤りや脱落が含まれ
ていても、一切責任を負いかねます。また、継続的に製品改良
を重ねる方針により、仕様が通知なしに変更される場合があ
ります。このため Raymarineでは、製品と本書の間に相違が
あっても、責任を負うことはできかねます。Raymarine Web
サイト (www.raymarine.com)を調べて、お使いの製品の最新
版のドキュメントがお手元にあることをご確認ください。
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章章章 2: ドドドキキキュュュメメメンンントトトおおおよよよびびび製製製品品品情情情報報報
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2.1 ハハハンンンドドドブブブッッッククク情情情報報報
このハンドブックには、お使いの多機能ディスプレイに関す
る重要な情報が記載されています。
このハンドブックは、次の第 3 世代 Raymarine 多機能ディ
スプレイに適用されます。

• a シリーズ

• c シリーズ

• e シリーズ

こここのののハハハンンンドドドブブブッッックククにににつつついいいててて
このハンドブックでは、多機能ディスプレイを互換性のある
電子地図作成情報および周辺機器と一緒に使用する方法につ
いて説明しています。
本書では、併用するすべての周辺機器の互換性が確認済みで、
正しく設置されていることを前提としています。このハンド
ブックはさまざまな海事担当者を対象読者としていますが、
ディスプレイの使用方法、海事用語、海事業務について一般レ
ベルの知識を持っていることを大前提に記載されています。

ソソソフフフトトトウウウェェェアアアのののリリリビビビジジジョョョンンン
Raymarineでは、定期的に製品ソフトウェアをアップデートし
て、新機能を追加したり既存の機能の改善を行っています。

Release 10

このハンドブックでは、多機能ディスプレイの
ソフトウェアバージョン— LightHouse IIリリー
ス 10を取り扱っています。
ソフトウェアリリースの詳細については、
「ソフトウェアリリース」の項を参照してく
ださい。
Raymarine Webサイト (www.raymarine.com)をチェッ
クして、最新版のソフトウェアとユーザーマ
ニュアルがお手元にあることをご確認くださ
い。

ハハハンンンドドドブブブッッッククク
次のハンドブックは、お使いの多機能ディスプレイに関す
るハンドブックです。

ハハハンンンドドドブブブッッッククク
すべてのドキュメントは www.raymarine.com から PDF 形式
でダウンロードできます。

a シシシリリリーーーズズズハハハンンンドドドブブブッッッククク

説説説明明明 品品品番番番

aシリーズ装着およびスター
トガイド

88012

aシリーズ / cシリーズ / eシ
リーズ設置および操作ハン
ドブック

81337

a6x取付テンプレート 87165

a7x取付テンプレート 87191

c シシシリリリーーーズズズハハハンンンドドドブブブッッッククク

説説説明明明 品品品番番番

cシリーズ / eシリーズ装着お
よびスタートガイド

88001

aシリーズ / cシリーズ / eシ
リーズ設置および操作ハン
ドブック

81337

e95 / e97 / c95 / c97取付テンプ
レート

87144

e125 / e127 / c125 / c127取付テ
ンプレート

87145

e シシシリリリーーーズズズハハハンンンドドドブブブッッッククク

説説説明明明 品品品番番番

e7 / e7D装着およびスタート
ガイド

88011

cシリーズ / eシリーズ装着お
よびスタートガイド

88001

aシリーズ / cシリーズ / eシ
リーズ設置および操作ハン
ドブック

81337

e7 / e7D取付テンプレート 87137

e95 / e97 / c95 / c97取付テンプ
レート

87144

e125 / e127 / c125 / c127取付テ
ンプレート

87145

e165取付テンプレート 87166

追追追加加加ハハハンンンドドドブブブッッッククク

説説説明明明 品品品番番番

SeaTalkngリファレンスマニュ
アル

81300

ユユユーーーザザザーーーマママニニニュュュアアアルルルのののプププリリリンンントトトシシショョョッッップププ
Raymarineでは、お使いの Raymarine製品の高品質の印刷製
本マニュアルをご購入いただけるプリント ショップをご用
意しています。
印刷版マニュアルは、Raymarine製品についての情報を調べ
る必要が生じたときに、役立つ参考資料として船上に保管し
ておくのに最適です。
http://www.raymarine.co.uk/view/?id=5175にアクセスして印刷
版マニュアルをご注文いただくと、宅配便にてマニュアルを
直接お手元にお届けいたします。
プリント ショップの詳細については、プリント
ショップに関する FAQ (よくある質問) のページ
「http://www.raymarine.co.uk/view/?id=5751」を参照してく
ださい。

注注注意意意:

• 印刷版マニュアルにご利用いただける決済方法には、ク
レジット カードと PayPal がございます。

• 印刷版マニュアルは、世界各地への発送が可能です。

• 今後数ヶ月の間に、新製品と旧製品のマニュアルがプリ
ント ショップに追加される予定です。

• Raymarineユーザーマニュアルは、Raymarineのホーム
ページから、PDF形式で無料でダウンロードしてご利用
いただくことも可能です。ダウンロードいただいた PDF
ファイルは、PC /ノートパソコン、タブレット、スマー
トフォン、最新世代の Raymarine多機能ディスプレイで
表示することができます。
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2.2 製製製品品品ののの概概概要要要

a6x デデディィィスススプププレレレイイイののの型型型式式式
a6x 多機能ディスプレイとして、次の型式をご利用いただ
けます。

ソソソナナナーーーなななしししののの
型型型式式式

a65
(E70076)

a65 Wi-Fi
(E70162)

ソソソナナナーーー型型型式式式 a67
(E70077)

a67 Wi-Fi
(E70163)

DownVision 型型型
式式式

a68
(E70206)

a68 Wi-Fi
(E70207)

機機機能能能 • Bluetooth

• 内蔵 GPS

• Bluetooth

• 内蔵 GPS

• Wi-Fi

コココンンントトトロロローーールルル

マルチタッ
チタッチスクリーン
(リモートキーパッ
ドとペアリングした
場合は HybridTouch)

マルチタッ
チタッチスクリーン
(リモートキーパッ
ドとペアリングした
場合は HybridTouch)

a7x デデディィィスススプププレレレイイイののの型型型式式式
a7x 多機能ディスプレイとして、次の型式をご利用いただ
けます。

ソソソナナナーーーなななしししののの
型型型式式式

a75
(E70164)

a75 Wi-Fi
(E70166)

ソソソナナナーーー型型型式式式 a77
(E70165)

a77 Wi-Fi
(E70167)

DownVision 型型型
式式式

a78
(E70208)

a78 Wi-Fi
(E70209)

機機機能能能 • Bluetooth

• 内蔵 GPS

• Bluetooth

• 内蔵 GPS

• Wi-Fi

コココンンントトトロロローーールルル

マルチタッ
チタッチスクリー
ン
(リモートキーパッ
ドとペアリングした
場合は HybridTouch)

マルチタッ
チタッチスクリー
ン
(リモートキーパッ
ドとペアリングした
場合は HybridTouch)
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c シシシリリリーーーズズズおおおよよよびびび e シシシリリリーーーズズズのののデデディィィスススプププレレレイイイ型型型式式式
次の c シリーズおよび e シリーズ多機能ディスプレイの型式が使用できます。

ソソソナナナーーー
なななししし ソソソナナナーーー シシシリリリーーーズズズ コココンンントトトロロローーールルル 機機機能能能

e7
(E62354)

e7D
(E62355)

eシリーズ

ハイブリッド
タッチ (タッチスクリー
ンと物理ボタン)

• Bluetooth

• Wi-Fi

• NMEA 0183

• NMEA 2000 (SeaTalkng を使
用)

• 内蔵 GPS

• ビデオ入力

c95
(E70011)

c97
(E70012)

cシリーズ

物理ボタンのみ

• Bluetooth

• Wi-Fi

• NMEA 0183

• NMEA 2000 (SeaTalkng を使
用)

• 内蔵 GPS

• ビデオ入力

e95
(E70021)

e97
(E70022)

eシリーズ

ハイブリッド
タッチ (タッチスクリー
ンと物理ボタン)

• Bluetooth

• Wi-Fi

• NMEA 0183

• NMEA 2000 (SeaTalkng を使
用)

• 内蔵 GPS

• ビデオ入力 x2

• ビデオ出力

c125
(E70013)

c127
(E70014)

cシリーズ

物理ボタンのみ

• Bluetooth

• Wi-Fi

• NMEA 0183

• NMEA 2000 (SeaTalkng を使
用)

• 内蔵 GPS

• ビデオ入力

e125
(E70023)

e127
(E70024)

eシリーズ

ハイブリッド
タッチ (タッチスクリー
ンと物理ボタン)

• Bluetooth

• Wi-Fi

• NMEA 0183

• NMEA 2000 (SeaTalkng を使
用)

• 内蔵 GPS

• ビデオ入力 x2

• ビデオ出力

e165
(E70025)

該当な
し

eシリーズ

ハイブリッド
タッチ (タッチスクリー
ンと物理ボタン)

• Bluetooth

• Wi-Fi

• NMEA 0183

• NMEA 2000 (SeaTalkng を使
用)

• ビデオ入力 x2

• ビデオ出力
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HybridTouch ののの概概概要要要
お手元の多機能ディスプレイに、HybridTouch機能が備わって
いる場合、この機能を使用して、タッチスクリーンや物理ボ
タンでユニットを操作することができます。
HybridTouch 型のディスプレイには、タッチスクリーンに加
えて使用できる物理ボタンがあります。タッチスクリーン
専用の多機能ディスプレイ (物理ボタンなし) では、リモー
ト キーパッドに接続して、HybridTouch 機能を使用するこ
とができます。
タッチスクリーンを使用して、すべての機能にアクセスする
ことができます。ただし、タッチスクリーンの使用が不適切
と思われる状況（海上が荒れている場合など）に遭遇するこ
ともあります。こうした状況下では、タッチロックを有効に
してから物理ボタンを使用して、多機能ディスプレイを操作
することを Raymarineでは強くお勧めしています。

タタタッッッチチチスススクククリリリーーーンンンののの概概概要要要
タッチスクリーンを物理ボタンの代わりに使用して、多機能
ディスプレイを制御することができます。
タッチスクリーンを使用して、すべての機能にアクセスする
ことができます。

注注注意意意: Raymarineでは、船舶が停泊または係留されていると
きにタッチ操作を習熟しておくことを強くお勧めいたしま
す。操作に慣れるには、シミュレータモード (ホホホーーームムム画画画面面面 >
[セセセッッットトトアアアッッップププ] > [シシシススステテテムムム設設設定定定])を使うと便利です。

2.3 ハハハンンンドドドブブブッッックククののの図図図にににつつついいいててて
このハンドブックで使用されている図およびスクリーン
ショットは、お使いのディスプレイ モデルと多少異なって
いる場合があります。
本書では、他に記載がない限り、以下の多機能ディスプレ
イの図を使用します。この図はすべての第 3 世代型式の
Raymarine 多機能ディスプレイ (a シリーズ、c シリーズ、e
シリーズ) に適用されます。

D12596-1
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2.4 ハハハンンンドドドブブブッッッククク規規規約約約
次の用語を用いる際には、このハンドブック全体を通じて以下の規約が適用されます。

種種種類類類 例例例 規規規約約約

アアアイイイコココンンン タッチ操作または物理ボタンのいずれかを使用して、画面
上のアイコンを選択する操作を指す場合、アイコン関連の
手順では「選選選択択択すすするるる」という言葉が使用されます。

• タタタッッッチチチ操操操作作作—アイコンを指で押して選択します。

• 物物物理理理ボボボタタタンンン—ジジジョョョイイイススステテティィィッッックククを使用してアイコンを強
調表示し、[Ok]ボタンを押します。

タッチ操作または物理ボタンのいずれかを使用して、メ
ニュー項目を選択する操作を指す場合、メニュー関連の手
順では「選選選択択択すすするるる」という言葉が使用されます。

• タタタッッッチチチ操操操作作作—アイコンを指で押して選択します。

• 物物物理理理ボボボタタタンンン—ジジジョョョイイイススステテティィィッッックククを使用してアイコンを強
調表示し、[Ok]ボタンを押します。

メメメニニニュュューーー

タッチ操作または物理ボタンのいずれかを使用して、メ
ニューまたは一覧をスクロールする操作を指す場合、メ
ニューおよびダイアログ関連の手順では「スススクククロロローーールルルすすす
るるる」という言葉が使用されます。

• タタタッッッチチチ操操操作作作—メニューを指で押し、上下にスライドさ
せてスクロールします。

• 物物物理理理ボボボタタタンンン—回転ノブを左右に回転させてスクロール
します。

。

アアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンン タッチ操作または物理ボタンのいずれかを使用して、画面
上の場所、物体またはターゲットを選択する操作を指す
場合、アプリケーション関連の手順では「選選選択択択すすするるる」と
いう言葉が使用されます。

• タタタッッッチチチ操操操作作作—場所を指で長押しして選択します。または

• タタタッッッチチチ操操操作作作—物体またはターゲットを指で押してから
離します。

• 物物物理理理ボボボタタタンンン—ジジジョョョイイイススステテティィィッッックククを使用して、場所、物体
またはターゲットを強調表示し、[Ok]ボタンを押します。

数数数値値値調調調整整整コココンンントトト
ロロローーールルル

タッチ操作または物理ボタンのいずれかを使用して、数値
を変更する操作を指す場合、数値調整コントロール関連の
手順では「調調調整整整すすするるる」という言葉が使用されます。

• タタタッッッチチチ操操操作作作—上下矢印を指で押して、数値を増減させ
ます。

• 物物物理理理ボボボタタタンンン—回回回転転転ノノノブブブを使用して、数値を増減させま
す。

数値調整コントロールを表示した状態で、キキキーーーパパパッッッドドドアイ
コンを選択するか、[Ok]ボタンを長押しして数値キーパッ
ドを開き、新しく設定する値を入力することもできます。

スススララライイイダダダバババーーーコココンンン
トトトロロローーールルル

タッチ操作または物理ボタンのいずれかを使用して、関
連した数値を変更する操作を指す場合、スライダバーコ
ントロール関連の手順では「調調調整整整すすするるる」という言葉が使
用されます。

• タタタッッッチチチ操操操作作作—上下矢印を指で押して、数値を増減させ
ます。

• 物物物理理理ボボボタタタンンン—回回回転転転ノノノブブブを使用して、数値を増減させま
す。
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ウウウェェェイイイポポポイイインンントトト (MOB)ボボボタタタンンン /アアアイイイコココンンン
多機能ディスプレイの型式によって、ウェイポイント (MOB)
ボタンか、オンスクリーン アイコンのいずれかが使用でき
ます。

WPTボタ
ン

• cシリーズ

• eシリーズ

• RMK-9キーパッド

WPTアイ
コン

• aシリーズ

• gSシリーズ

本書では、[WPT] を選択してくださいと言った場合、WPT
ボタンを物理的に押すか、画面上の [WPT] アイコンを押す
ことを指しています。

タタタッッッチチチ操操操作作作とととノノノンンンタタタッッッチチチ操操操作作作
本書は、タッチ操作とノンタッチ操作の両方に対応してい
ます。
本書では、特定のタスクがタッチ操作かノンタッチ操作かを
アイコンを使用して示します。タッチ操作アイコンとノン
タッチ操作アイコンがない場合、タスクはいずれを使用し
ても行うことができます。

タッチ (タッチスクリーン操作) —タッ
チ操作は、タッチスクリーン装備の多
機能ディスプレイに適用されます。

ノンタッチ (物理ボタン操作) —ノン
タッチ操作は、物理ボタン装備の多
機能ディスプレイ、またはリモート
キーパッドを接続し、ペアリングした
多機能ディスプレイに適用されます。

ドキュメントおよび製品情報 19
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章章章 3: 設設設置置置ののの計計計画画画

目目目次次次
• 3.1 システム統合 ( 22 ページ)

• 3.2 設置チェックリスト ( 27 ページ)

• 3.3 システム制限 ( 27 ページ)

• 3.4 複数データ ソース (MDS) の概要 ( 28 ページ)

• 3.5 ディスプレイの型の特定 ( 28 ページ)

• 3.6 ネットワーク接続に関する制約 ( 29 ページ)

• 3.7 標準的なシステム ( 30 ページ)

• 3.8 システム プロトコル ( 32 ページ)

• 3.9 データ マスター ( 33 ページ)

• 3.10 a 新シリーズの付属部品 ( 33 ページ)

• 3.11 e7 / e7D の付属部品 ( 34 ページ)

• 3.12 c 新シリーズと e 新シリーズの付属部品 ( 34 ページ)

• 3.13 設置に必要な工具類 ( 35 ページ)

• 3.14 場所の選択 ( 35 ページ)
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3.1 シシシススステテテムムム統統統合合合
お使いの多機能ディスプレイは、幅広い種類の海洋電子装置と互換性があります。
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ディスプレイは数々のプロトコルを使用して、システムの各種装置間のデータを転送します。次の表にディスプレイに接続で
きる装置、および接続の種類 (使用されるプロトコルおよび物理インターフェイス) を示します。

項項項目目目 装装装置置置ののの種種種類類類 最最最高高高数数数量量量 適適適切切切ななな装装装置置置 接接接続続続

1 リモートコントロー
ル

多機能ディスプレイ
につき 1台

Raymarine RCU-3 Bluetooth

2 スマートフォン /タブ
レットデバイス

多機能ディスプレイ
につき 1台

Raymarineワイヤレスビデオスト
リーミングおよびリモートコン
トロールアプリの場合:

• Apple iPhone 4以降または iPad 2
以降

• 1GHz以上のプロセッサおよび
android 2.2.2以降を実行中のアン
ドロイド型デバイス

• アマゾン Kindle Fire

海図プロッタを Navionics Marineア
プリと同期させる場合:

• Apple iPhoneまたは iPad

• アンドロイド端末互換のスマー
トフォンまたはタブレット

メディアプレイヤー　コントロー
ルの場合 (eシリーズ/gSシリーズ
のみ):

• Bluetooth 2.1+ EDRクラス 1.5をサ
ポートする任意の Bluetooth対
応デバイス (サポート対象プロ
ファイル: AVRCP 1.0)

• 海図プロッタを Navionics Marine
アプリと同期させる場合: Wi-Fi

• ビデオストリーミングおよび
リモートコントロール: Wi-Fi

• メディアプレイヤーコント
ロール: Bluetooth 2.1+ EDRクラス
1.5対応 (サポート対象プロファ
イル: AVRCP 1.0)以降

3 船舶タンクセンサー
—サードパーティ製

• 燃料用: 5つまで

• 真水用: 1つ

• 廃水用: 1つ

• 下水用: 1つ

• 餌 /魚用: 1つ

サードパーティ製の NMEA 2000イ
ンターフェイス

NMEA 2000 (オプションの DeviceNet
アダプタケーブルを使用)
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項項項目目目 装装装置置置ののの種種種類類類 最最最高高高数数数量量量 適適適切切切ななな装装装置置置 接接接続続続

4 GPS (外部) — Raymarine 1 以下を任意に組み合わせたもの:

• RS130

• Raystar125 GPS

• Raystar125+ GPS (オプションの
SeaTalk－ SeaTalkng コンバータを
使用)

SeaTalk、SeaTalkng、 NMEA 0183

5 計器— Raymarine SeaTalkng バスの帯域
幅と動力荷重から判
断

SeaTalkng:

• i50水深、速度、トライデータ

• i60風、CH風

• i70

• ST70+

• ST70

SeaTalk (オプションの SeaTalk－
SeaTalkng コンバータを使用):

• i40 風邪、速度、水深、バイ
データ

• ST60+風、速度、水深、舵、コ
ンパス

• ST40風、速度、水深、舵、コ
ンパス

SeaTalk、SeaTalkng

6 パイロットコントロー
ルヘッド— Raymarine

必要に応じてSeaTalkng
バスの帯域幅と動力
荷重から判断

SeaTalkng:

• p70

• p70R

• ST70 (SeaTalkngコースコンピュー
タのみ)

• ST70+ (SeaTalkng コース コン
ピュータのみ)

SeaTalk (オプションの SeaTalk－
SeaTalkng コンバータを使用):

• ST6002

• ST7002

• ST8002

SeaTalk、SeaTalkng

7 自動操縦— Raymarine 1 SeaTalkng:

• Evolution自動操縦

• すべての SPXコースコンピュー
タ

SeaTalk (オプションの SeaTalk－
SeaTalkng コンバータを使用):

• ST1000

• ST2000

• S1000

• S1

• S2

• S3

SeaTalk、SeaTalkng、 NMEA 0183

8 AIS — Raymarine 1 • AIS 350

• AIS 650

• AIS 950

• AIS 250

• AIS 500

SeaTalkng または NMEA 0183

8 AIS —サードパーティ
製

1 サードパーティ製の NMEA 0183互
換 AISクラス Aまたはクラス Bレ
シーバ /トランシーバ

NMEA 0183
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項項項目目目 装装装置置置ののの種種種類類類 最最最高高高数数数量量量 適適適切切切ななな装装装置置置 接接接続続続

9 船舶トリムタブ —
サードパーティ製

1 組 サードパーティ製の NMEA 2000イ
ンターフェイス

NMEA 2000 (オプションの DeviceNet
アダプタケーブルを使用)

10 ビデオ /カメラ • aシリーズ = 0

• e7、e7D、cシリー
ズ = 1

• e シリーズ (e7 と
e7Dを除く) = 2

コンポジット PALまたは NTSCビ
デオソース

BNCコネクタ

10 IP カメラ — サード
パーティ製

複数

注注注意意意: 一度に 1台
の IPカメラのみ表
示可能

サードパーティ製の IPカメラ

注注注意意意: IPカメラでは、DHCP経
由で IPアドレスを割り当てる
ことができ、また非認証で匿名
の ONVIFアクセスが許可されて
いる必要があります。

SeaTalkhs ネットワークを使用

11 Lifetag (落水者救助警
報)

1基地局 すべての Raymarine Lifetag基地局 SeaTalk (オプションの SeaTalk－
SeaTalkng コンバータを使用)

12 エンジンインター
フェイス — Raymarine
製

エンジン CANバスご
とに 1ユニット

ECI-100 SeaTalkng

12 エンジンインター
フェイス — サード
パーティ製

1 サードパーティ製の NMEA 2000イ
ンターフェイス

NMEA 2000 (オプションの DeviceNet
アダプタケーブルを使用)

13 トランスデューサ
およびセンサー —
Raymarine

1 アナログトランスデューサ:

• 風

• 速度

• 奥行き

• 舵リファレンス

SeaTalkng (オプションの iTC-5コン
バータを使用)

13 トランスデューサお
よびセンサー— Airmar

1 • DT800スマートセンサー

• DST800スマートセンサー

• PB200 Weather Station

SeaTalkng (オプションの iTC-5コン
バータを使用)

14 外部ディスプレイ eシリーズ (e7と e7D
を除く) = 1

外部ディスプレイ 15ピン Dタイプコネクタ (VGAス
タイル)

15 ソナートランスデュー
サ

1 ソナー型式ディスプレイに直接
接続

• Raymarine P48

• Raymarine P58

• Raymarine P74

• Raymarine B60 20º

• Raymarine B60 12º

• Raymarine B744V

または:

• 任意の 600 W / 1Kw互換トランス
デューサ (オプションの E66066
アダプタケーブルを使用)

または:

• 任意の Minn Kotaトランスデュー
サ (オプションの A62363アダプ
タケーブルを使用)

外部の Raymarineソナーモジュー
ルを使用した接続:

• 任意のソナーモジュール互換
トランスデューサ

Raymarine トランスデューサ接
続、または Minn Kota トランス
デューサ接続
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項項項目目目 装装装置置置ののの種種種類類類 最最最高高高数数数量量量 適適適切切切ななな装装装置置置 接接接続続続

16 DSC VHF 無線 —
Raymarine

1 SeaTalkng:

• Ray260

• Ray260 AIS

NMEA 0183:

• Ray49

• Ray55

• Ray218

• Ray240

注注注意意意: aシリーズには、NMEA
0183－ SeaTalkng コンバータが
必要です。

17 Raymarine Sirius海洋気
象 /衛星ラジオレシー
バ (北米のみ)

1 SeaTalkhs:

• SR150

• SR100

• SR6

SeaTalkng:

• SR50

SeaTalkhs、SeaTalkng

18 追加の多機能ディス
プレイ— Raymarine

9 第 3世代の Raymarine多機能ディ
スプレイ
SeaTalkhs (推奨):

• aシリーズ

• cシリーズ

• eシリーズ

• gSシリーズ

注注注意意意: NMEA 0183または SeaTalkng
を使用して Raymarine 多機能
ディスプレイを接続することは
できますが、一部サポート対象
外の機能があります。

注注注意意意: お使いのディスプレイの
最新ソフトウェアバージョン
を www.raymarine.comからダウン
ロードしてください。

SeaTalkhs

18 追加の多機能ディス
プレイ —サードパー
ティ製

• 多機能ディスプレ
イ NMEA出力への
接続数: 4

• 多機能ディスプレ
イ NMEA入力への
接続数: 2

注注注意意意: aシリーズ
多機能ディスプレ
イでは、NMEA 0183
装置の直接接続は
サポートされてい
ません。

NMEA 0183互換の海図プロッタ/多
機能ディスプレイ

NMEA 0183

19 ソナーモジュール (魚
群探知機) — Raymarine

複数 • CP450C

• CP300

• CP100

• ソナー型式多機能ディスプレイ

SeaTalkhs

20 レーダー— Raymarine 1 すべての Raymarine非 HD型デジ
タルレードームおよび HDまたは
SuperHDレーダースキャナ

注注注意意意: レーダースキャナで最
新のソフトウェアバージョン
が使用されていることを確認
してください。

SeaTalkhs

設置の計画 25
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項項項目目目 装装装置置置ののの種種種類類類 最最最高高高数数数量量量 適適適切切切ななな装装装置置置 接接接続続続

21 赤外線カメラ —
Raymarine

1

注注注意意意: aシリーズ多
機能ディスプレイ
では、赤外線カメ
ラはサポート対象
外です。

• T200シリーズ

• T300シリーズ

• T400シリーズ

• T800シリーズ

• T900シリーズ

SeaTalkhs (コントロール用)、BNC
コネクタ (ビデオ用)

22 リモートキーパッド 複数 • RMK-9 SeaTalkhs

23 Fusionエンターテイメ
ントシステム

複数 Fusion 700シリーズエンターテイ
メントシステム:

• MS-IP700

• MS-AV700

SeaTalkhs

24 PC /ノートパソコン 1 Raymarine Voyagerプランニングソ
フトウェアを実行中の Windows互
換の PCまたはノートパソコン

SeaTalkhs
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3.2 設設設置置置チチチェェェッッックククリリリススストトト
設置には次の操作が必要になります。

設設設置置置タタタスススククク

1 システムのプランを作成する

2 必要なすべての機器と工具を揃える

3 すべての機器を配置する

4 すべてのケーブルの経路を決定する。

5 ドリルでケーブル穴と取り付け穴を開ける。

6 すべての機器を接続する

7 すべての機器を定位置に固定する。

8 システムの電源を投入し、テストを行う

3.3 シシシススステテテムムム制制制限限限
Raymarine多機能ディスプレイシステムに接続できるシステ
ムコンポーネント数には、次の制限が適用されます。

コココンンンポポポーーーネネネンンントトト 最最最大大大数数数

SeaTalkhs 装置の最大数 25

SeaTalkng 装置の最大数 50

Raymarine多機能ディスプレ
イ

10
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3.4複複複数数数デデデーーータタタソソソーーーススス (MDS)ののの概概概要要要
設置時に複数のデータソースインスタンスがあると、データ
の競合が発生することがあります。一例として、複数の GPS
データ ソースが存在する場合などがあります。
MDS では、次の種類のデータが関係する競合を管理するこ
とができます。

• GPS の測位

• 船首

• 水深

• 速度

• 風

通常、この機能は初回設置時、または新しい機器が追加され
たときに設定が完了します。
この機能の設定が完了していない場合は、システムはデータ
競合の自動解決を試みます。ただしこの結果、自分が使用し
ないデータソースが選択されてしまうことがあります。
MDSが使用できる場合、使用可能なデータソースの一覧が表
示されるため、好きなデータソースを選択することができま
す。 MDS が使用できるようにするには、上に記載したデー
タソースを使用するシステムのすべての製品が MDS対応で
なければなりません。 システムでは、対応していないすべ
ての製品が一覧表示されることがあります。 このように非
対応の製品を対応させるには、ソフトウェアのアップグレー
ドが必要になることがあります。 お使いの製品に対応した
最新のソフトウェアを入手するには、Raymarine Web サイ
ト (www.raymarine.com) を参照してください。 MDS 対応の
ソフトウェアが使用できず、同時にシステムによるデータ競
合の自動解決も希望しない場合、システム全体を MDS 対応
にするために非対応の製品を削除したり、交換したりするこ
とができます。

3.5 デデディィィスススプププレレレイイイののの型型型ののの特特特定定定
ディスプレイの型を調べるには、下の手順を実行します。

ホーム画面で、次の操作を実行します。
1. [セセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
2. [保保保守守守] を選択します。
3. [診診診断断断] を選択します。
4. [装装装置置置ののの選選選択択択] を選択します。
5. [ネットワーク]列から [こここののの装装装置置置]項目を探します。
6. このレコードの [装置] 列に、お使いのディスプレイの型

番が表示されます。
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3.6ネネネッッットトトワワワーーーククク接接接続続続ににに関関関すすするるる制制制約約約
Raymarineの第 3世代 LightHouse搭載の多機能ディスプレイ
(aシリーズ、cシリーズ、eシリーズおよび gSシリーズ)は
一緒にネットワーク接続することができます。

全全全般般般

• 多機能ディスプレイは SeaTalkhs を使用して一緒に接続
してください。

• 多機能ディスプレイはまた、SeaTalkng または NMEA 0183
を使用して接続することができますが、一部サポート対象
外の機能があります。

• ネットワーク接続したすべての aシリーズ、cシリーズ、e
シリーズのディスプレイには、ソフトウェア バージョン
4.xx 以降が必要です。

• ネットワーク接続したすべての gSシリーズのディスプレイ
には、ソフトウェアバージョン 7.xx以降が必要です。

注注注意意意: aシリーズは NMEA 0183を使用してネットワーク接
続できません。

マママスススタタターーー / リリリピピピーーータタターーー操操操作作作

• 複数の多機能ディスプレイを備えたネットワークでは、
ディスプレイの 1台をデータマスターに指定する必要があ
ります。

• データ マスター ディスプレイは、NMEA 0183および /ま
たは SeaTalkng からデータを受け取り、SeaTalkhs でデータ
をブリッジしてネットワーク接続された他のディスプレ
イに送ります。

ホホホーーームムム画画画面面面ののの共共共有有有

• ネットワーク接続された多機能ディスプレイでは、ホーム
画面を共有することができます。

地地地図図図情情情報報報ののの共共共有有有

• 海図カードをカードスロットに挿入すると、海図カードに
保管されている地図情報が組み込まれている地図情報より
も優先的に使用されます。

• 海図カードの地図情報は、多機能ディスプレイ間で共有さ
れます。

レレレーーーダダダーーー操操操作作作

• 多機能ディスプレイで 1 度に使用できるレーダー スキャ
ナは 1 台だけです。

• 接続されているレーダー スキャナから提供されるデータ
は、ネットワーク接続されているすべてのディスプレイ
にリピート送信されます。

ソソソナナナーーー / DownVisionTM ののの操操操作作作

• 外付けソナーモジュールユニットは、SeaTalkhs ネットワー
クで多機能ディスプレイに接続することができます。

• ソナーおよび DownVisionTM 型式の多機能ディスプレイに
は、互換性のあるトランスデューサに直接接続できる内蔵
ソナー モジュールがあります。

• ネットワーク上で、複数のアクティブなソナー モジュー
ル (内蔵、外付け) を使用することができます。使用する
ソナーモジュール /チャンネルは、魚群探知機アプリケー
ションメニューから選択する必要があります。

• ソナー　モジュールから提供されるデータは、ネットワー
ク接続されているすべてのディスプレイにリピート送信さ
れます。

注注注意意意: 複数のソナー サポートに対応するには、すべての
多機能ディスプレイに LightHouse II リリース 10.xx ソフ
トウェア以降が必要です。

互互互換換換性性性のののななないいいデデディィィスススプププレレレイイイ
互換性のない多機能ディスプレイをシステムに接続すると、
互換性のない装置をネットワークから取り外すまで、警告
メッセージが表示されます。

第 3世代の多機能ディスプレイは、次の Raymarine製ディス
プレイと互換性がありません。

製製製品品品画画画像像像
多多多機機機能能能デデディィィスススプププレレレ
イイイ 世世世代代代

G-Series 第 2世代

E-Series ワイドス
クリーン

第 2世代

C-Series ワイドス
クリーン

第 2世代

PAGE

ACTIVE

WPTS
MOB

MENU

DATA

CANCELOK

RANGE

IN

OUT

E-Seriesクラシック 初代

PAGE

ACTIVE

WPTS
MOB

MENU

DATA

CANCELOK

RANGE

IN

OUT

C-Series クラシッ
ク

初代
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3.7 標標標準準準的的的なななシシシススステテテムムム
システム構成の例を以下に示します。互換性のある Raymarine 装置の詳細については、「システム統合」の項を参照し
てください。

注注注意意意: 下の例の多機能ディスプレイは、aシリーズ、eシリーズ、gSシリーズなど、Raymarineの第 3世代多機能ディスプ
レイであれば、任意の型番を使用できます。

例例例: 基基基本本本シシシススステテテムムム

SeaTalkng 

SeaTalkhs / RayNet

SeaTalkhs / RayNet
6

��

D12245-3

1 2 3 4 5

1. 多機能ディスプレイ

2. ネットワーク スイッチ

3. レーダー スキャナ

4. アクチュエータ制御ユニット (ACU)

5. Evolution 自動操縦

6. SeaTalkng パイロット コントローラ (オプション)

注注注意意意: ネットワークスイッチは、SeaTalkhs / RayNetを使用して複数の装置を接続する場合にのみ必要です。

例例例: ソソソナナナーーー型型型式式式デデディィィスススプププレレレイイイををを接接接続続続しししたたた基基基本本本シシシススステテテムムム

SeaTalkng 

SeaTalkhs / RayNet

��

D12589-2

1 2 3 4 5

1. 多機能ディスプレイ

2. ソナー トランスデューサ

3. レーダー スキャナ

4. Evolution 自動操縦

5. SeaTalkng パイロット コントローラ (オプション)
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例例例: ソソソナナナーーーなななしししののの型型型式式式のののデデディィィスススプププレレレイイイををを接接接続続続しししたたた基基基本本本シシシススステテテムムム

SeaTalkng 

SeaTalkhs / RayNet

��

D12590-2

1 2 3 4 5

1. 多機能ディスプレイ
2. ソナー モジュール
3. ソナー トランスデューサ
4. Evolution 自動操縦
5. SeaTalkng パイロット コントローラ

例例例: 拡拡拡張張張型型型シシシススステテテムムム

D12247-2

SeaTalkhs / RayNet

SeaTalkhs / RayNet

SeaTalkhs / RayNet

SeaTalkhs / RayNet

Se
aT

al
kh

s 
/ R

ay
N

et

DeviceNet

SeaTalkng

Se
aT

al
kn

g

Se
aT

al
kn

g

Se
aT

al
kn

g

5
1

812

11

12 12 14

9

15

2 3 4
6

13

10

7

1. レーダー スキャナ
2. 気象センサー
3. Sirius 気象レシーバ
4. ソナー モジュール
5. SeaTalkng パイロット コントローラ
6. SeaTalkng 計器ディスプレイ
7. AIS レシーバ / トランシーバ
8. オーディオ システム
9. Smartphone / tablet
10. DeviceNet スプール (NMEA 2000 装置用)
11. ネットワーク スイッチ
12. 多機能ディスプレイ
13. GPS レシーバ
14. 赤外線カメラ
15. ワイヤレス接続
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3.8 シシシススステテテムムムプププロロロトトトコココルルル
お使いの多機能ディスプレイをさまざまな計器やディスプレ
イに接続して情報を共有し、システムの機能を高めることが
できます。これらの接続を行う場合、数々の異なるプロトコ
ルを使用できます。次のデータプロトコルを組み合わせるこ
とで、高速で正確なデータ収集と送信が可能になります。
• SeaTalkhs

• SeaTalkng

• NMEA 2000

• SeaTalk

• NMEA 0183

注注注意意意: お使いのシステムで、ここに記載したすべての接続タ
イプや計器が使用されるわけではありません。

SeaTalkhs
SeaTalkhs は、イーサネットを使用した海洋ネットワークで
す。 この高速プロトコルを使用することにより、互換機器
間で迅速に通信を行い、大量のデータを共有することが可
能になります。
SeaTalkhs ネットワークで共有される情報
• 共有地図情報 (互換ディスプレイ間)。
• デジタル レーダー データ
• ソナー データ

Seatalkng
SeaTalkng (次世代型) は、互換性のある海洋計器や機器を接
続するための拡張プロトコルです。 以前の SeaTalk および
SeaTalk2 プロトコルの代わりとなります。
SeaTalkng は、1つのバックボーンでスプールを使用して互換
性のある計器を接続します。 データと電力はバックボーン
内で運ばれます。 低電力装置はネットワークから電源供給
を受けることができますが、高電流機器の場合は別途電源接
続が必要です。
SeaTalkng は NMEA 2000を独自に拡張させた実績ある CANバ
ステクノロジです。適切なインターフェイスまたはアダプタ
ケーブルを使用することで、互換性のある NMEA 2000および
SeaTalk / SeaTalk2 装置も接続することができます。

NMEA 2000
NMEA 2000は NMEA 0183と比べ、速度と接続性が大幅に改
善されています。 1つの物理バス上で同時に最大 50ユニット
の送受信を行うことができ、各ノードを物理的にアドレス指
定することができます。この規格は特に、あらゆるメーカー
の海洋電子部品から構成されたネットワーク全体で、標準化
されたメッセージタイプと形式を用いることによって共通の
バスで通信できるようにすることを念頭においています。

SeaTalk
SeaTalkは、互換性のある計器を相互接続し、データを共有で
きるようにするためのプロトコルです。
互換性のある計器や機器を接続するには、SeaTalkケーブル
システムを使用します。電源やデータはこのケーブル経由で
送られるほか、このケーブルを使用することで、中央処理装
置を使用せずに接続することができます。
ネットワークに接続するだけで、追加の計器や機能を SeaTalk
システムに追加することができます。 SeaTalk機器は、適切
なインターフェイスを使用した場合、NMEA 0183規格経由で
他の SeaTalk以外の機器とも通信することが可能です。

NMEA 0183
NMEA 0183データ インターフェイス規格は、米国海洋電子
機器協会によって開発されました。この規格は、多くの各種
メーカー機器が相互接続し、情報を共有できるようにする
ための国際規格です。
NMEA 0183規格は同じ情報を SeaTalkに伝えます。ただし、
1本のケーブルで一方向にのみ情報を伝えられる点が異なりま
す。このため NMEA 0183は、コンパスセンサーで船首を無
線ディスプレイに送信する場合などのように、データレシー

バーと送信機を接続する場合に使用されるのが普通です。こ
の情報は「センテンス」で渡され、各センテンスには 3文字
の識別子が付きます。このため、互換性を確認する際には、
同じ識別子が使われていることを確認することが重要です。
識別子の一例を挙げます。

• VTG - 対地針路と対地速力データ

• GLL - 緯度と経度

• DBT - 水深

• MWV - 風速と角度データ

NMEA ボボボーーーレレレーーートトト
NMEA 0183規格は、特定の要件、または機器の機能に応じて
異なる速度で動作します。標準的な例をいくつか挙げます。

• 4800ボーレートFastHeadingデータなどの汎用通信に使用。

• 38400ボーレートAISおよびその他の高速アプリケーション
に使用。
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3.9 デデデーーータタタマママスススタタターーー
多機能ディスプレイが 2台以上ネットワーク接続されている
システムでは、データマスターを指定する必要があります。
データマスターはすべてのディスプレイの主要データ源とし
ての役割を果たすディスプレイですが、外部の情報源も処理
します。たとえばディスプレイで、SeaTalkng または NMEA
接続経由で受信した自動操縦システムと GPS システムの船
首情報が必要になることがあります。データ マスターは、
ディスプレイとして SeaTalk、NMEAおよびその他のデータ接
続を行い、データを SeaTalkhs ネットワークおよびすべての
互換リピート ディスプレイにブリッジします。データ マス
ターによって共有される情報

• 地図作成情報

• 航路およびウェイポイント

• レーダー

• ソナー

• 自動操縦、計器、エンジンおよびその他の外部ソースか
ら受け取ったデータ

システムはデータ接続を重複させ、表示を繰り返すように配
線されていることがあります。ただしこのような接続が有効
になるのは、データマスターに障害が発生した場合やデータ
マスターが再割り当てされた場合のみです。
専用のパイロット操縦船首がない自動操縦システムでは、デー
タマスターは自動操縦うコントロールとしても機能します。

3.10 a 新新新シシシリリリーーーズズズののの付付付属属属部部部品品品
お使いの多機能ディスプレイには、次の部品が付属してい
ます。

D12583-2

1

4

7

5 6

8

2 3

x4

1 正面べゼル

2 多機能ディスプレイ

3 取付用ガスケット

4 サンカバー

5 トラニオンブラケットキット

6 ドキュメントパック

7 電源ケーブル

8 ナット、ボルト、スプリングワッシャーおよ
びワッシャー 4つ (表面式またはブラケットの
取り付けで使用可能)
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3.11 e7 / e7D ののの付付付属属属部部部品品品
e7 / e7D 多機能ディスプレイには、次の部品が付属してい
ます。

D12170-4

x4

x4

x4

1

2

8

3

4

5

7

9

6

1. サンカバー

2. 正面べゼル

3. 多機能ディスプレイ

4. 背面ベゼル (トラニオンブラケット装着に必要)。

5. ガスケット (埋め込み式取付けに必要)

6. ネジパック。内容は次のとおりです。

• 背面ベゼル取付ネジ 4 本

• 4 x セットの固定具 (表面取付け用)

• 4 xセットの固定具 (トラニオンブラケット取付け用)

7. ドキュメント パックの内容

• 多言語対応 CD

• 装着および多言語ガイド

• 取付テンプレート

• 保証書

8. 電源/データ ケーブル

9. トラニオン ブラケット キット

3.12 c 新新新シシシリリリーーーズズズととと e 新新新シシシリリリーーーズズズののの付付付
属属属部部部品品品
c新シリーズと e新シリーズの (e7と e7Dを除く)多機能ディ
スプレイに付属の部品は次のとおりです。

D12248-2

7

1

2

3

4

6
5

1. サンカバー

2. 正面べゼル

3. 多機能ディスプレイ

4. ガスケット (表面取付けに必要)

5. 4 x セットの固定具 (表面取付け用)

6. ドキュメント パックの内容

• 多言語対応 CD

• 装着および多言語ガイド

• 取付テンプレート

• 保証書

7. 電源/データ ケーブル

34 a Series / c Series / e Series



3.13 設設設置置置ににに必必必要要要ななな工工工具具具類類類

D12171-2

1

4 53

876

2

1. 電気ドリル

2. ジグソー (糸鋸)

3. ポジドライブ スクリュードライバー

4. 粘着テープ

5. 表面取付けまたはブラケット取付け用固定具に使用す
るスパナ

6. やすり

7. 埋め込み式取付け用の穴鋸 (穴鋸のサイズについては、製
品の取付テンプレートを参照してください)。

8. 表面取付けまたはブラケット取付けに使用するドリル
ビット

3.14 場場場所所所ののの選選選択択択

通通通告告告: 発発発火火火源源源ののの可可可能能能性性性
この製品は危険な大気環境、または引火性の高い
場所で使用するための承認を受けていません。
機関室や燃料タンク付近など、危険な環境や引火
性の高い場所には絶対に設置しないでください。

場場場所所所全全全般般般ににに関関関すすするるる必必必要要要条条条件件件
製品の場所を選択する際は、多くの要因を考慮することが重
要です。
製品のパフォーマンスに影響を与える主な要因は次のとお
りです。

• 換換換気気気
適切な気流を確保するには:

– 製品が適切なサイズのコンパートメントに設置されてい
ることを確認してください。

– 通気口が塞がっていないことを確認してください。すべ
ての機器と機器の間のスペースを十分開けてください。

システムコンポーネントごとの特定の要件については本章
の後半で説明します。

• 設設設置置置面面面
製品がしっかりとした設置面に適切に固定されていることを
確認してください。船舶の構造に損傷を与えるような場所
にユニットを設置したり穴を開けたりしないでください。

• ケケケーーーブブブルルル配配配線線線
製品がケーブルを正しく配線、サポート、接続できる場所
に設置されていることを確認してください。

– 別途指定がない限り、最小曲げ半径は 100 mm (3.94 イ
ンチ) です。

– コネクタに負担がかからないように、ケーブルクリップ
を使用してください。

– 設置の際には複数のフェライトをケーブルに追加する必
要がありますが、その場合は追加のケーブルクリップを
使用して、余分なケーブル重量がサポートされることを
確認してください。

• 水水水ののの侵侵侵入入入
この製品はデッキの上下に取り付けるのに適しています。
ユニットは防水加工済みですが、雨や塩水噴霧に長時間、
直接さらされることのない保護区域に配置することをお
勧めします。

• 電電電気気気的的的干干干渉渉渉
装置から十分離れた場所に設置してください。モーター、
発電機および無線送信機/受信機などと干渉する恐れがあ
ります。

• 電電電源源源
船舶の DC電源に最も近い場所を選択してください。これ
により、ケーブル配線を最小限に抑えることができます。

コココンンンパパパススス安安安全全全距距距離離離
船舶の磁気コンパスとの干渉が発生しないように、ディスプ
レイから適度な距離を置くようにしてください。
多機能ディスプレイを設置するのに適切な場所を選択する際
は、ディスプレイとコンパス間の距離をできるだけ広く取る
ようにしてください。通常はすべての方向から 1 m (3フィー
ト)以上の距離を取るのが理想です。しかし一部の小型船舶で
は、コンパスからこれだけ離れた距離にディスプレイを設置
するのが不可能な場合もあります。そのような状況では、次
の図を参考に、ディスプレイとコンパスの間の最小安全距離
を保つようにしてください。
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D12203-1

200 mm(7.87 in)

350 mm(13.8 in)

300 mm(11.8 in)

700 mm

(27.5 in)

500 mm

(19.7 in)

250 mm(9.84 in)

1 2

3

4

5

6

項項項目目目

デデディィィスススプププレレレイイイををを基基基
準準準とととしししたたたコココンンンパパパススス
ののの位位位置置置

デデディィィスススプププレレレイイイかかかららら
ののの最最最小小小安安安全全全距距距離離離

1 上側 200 mm (7.87 イン
チ)

2 後側 500 mm (19.7 イン
チ)

3 右側 350 mm (13.8 イン
チ)

4 下側 300 mm (11.8インチ)

5 正面 700 mm (27.5 イン
チ)

6 左側 250 mm (9.84 イン
チ)

GPS ののの場場場所所所ににに関関関すすするるる必必必要要要条条条件件件
GPSアンテナ内蔵の危機を設置する際には、海洋電子機器の
場所に関する一般的なガイドラインに加えて、考慮しなけれ
ばならない多数の環境的要因があります。

取取取付付付場場場所所所にににつつついいいててて

• デデデッッッキキキ上上上ににに装装装着着着すすするるる場場場合合合:
最適な GPSパフォーマンスが得られます。(適切な防水加
工等級を満たしている機器の場合)

• デデデッッッキキキ下下下ににに装装装着着着すすするるる場場場合合合:
GPSのパフォーマンスが低下するため、デッキの上に外部
GPSアンテナを取り付けなければならないことがあります。

D11537-2

1

2

3

1

2

3

1. この場所に装着すると、最適な GPSパフォー
マンスが得られます (デッキ上)。

2. この場所に装着すると、GPSのパフォーマン
スが低下することがあります。

3. この場所は GPSアンテナの装着場所として
は推奨できません。

船船船舶舶舶ののの構構構造造造
船舶の構造によって、GPSのパフォーマンスが影響を受ける
ことがあります。たとえば、隔壁構造などの重構造物の近く
や、大規模な船舶の屋内などでは、GPSの信号が弱まること
があります。GPS アンテナ内蔵の機器をデッキ下に装着す
る前に、専門家に相談し、外部 GPS アンテナをデッキ上に
取り付けることを検討してください。

一一一般般般的的的ななな条条条件件件
天候と船舶の場所によって、GPSのパフォーマンスが影響を
受けることがあります。一般に、風がなく晴天の方が GPS fix
の精度が高くなります。極端に北または南の緯度に位置する
船舶でも GPS の信号が弱くなることがあります。デッキ下
に取り付けられた GPS アンテナは、一般条件に関連したパ
フォーマンスの問題が生じやすい傾向にあります。

視視視角角角ににに関関関すすするるる考考考慮慮慮事事事項項項
ディスプレイのコントラスト、色、夜間モードの性能などは
すべて視角の影響を受けるため、Raymarineでは設置を計画
する際にディスプレイに一時的に電源を入れて、最適な視角
が得られる場所を判断することをお勧めします。

a シシシリリリーーーズズズ製製製品品品寸寸寸法法法

D12579-2

A

DC

F   

B

E

項項項目目目 a6x a7x

A 163.6 mm (6.4インチ) 205.1 mm (8インチ)

B 143.5 mm (5.6インチ) 147.1 mm (5.8インチ)

C 17.5 mm (0.7インチ) 14.5 mm (0.57インチ)

D 56.6 mm (2.2インチ) 59.1 mm (2.3インチ)

E 162.4 mm (6.4インチ) 163.3 mm (6.4インチ)

F 150 mm (5.9インチ) 150 mm (5.9インチ)

c / e シシシリリリーーーズズズ製製製品品品寸寸寸法法法

D12269-3
A

D C

F

B

E
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e7 / e7D e95 / e97 /
c95 / c97

e125 / e127 /
c125 / c127 e165

A 233 mm
(9.17 イン
チ)

289.6 mm
(11.4 イン
チ)

353.6 mm
(13.92イン
チ)

426 mm
(16.8 イン
チ)

B 144 mm
(5.67 イン
チ)

173.1 mm
(6.81 イン
チ)

222 mm
(8.74 イン
チ)

281.4 mm
(11.1 イン
チ)

C 30 mm
(1.18 イン
チ)

31.4 mm
(1.24 イン
チ)

31.9 mm
(1.26 イン
チ)

31.4 mm
(1.24 イン
チ)

D 63.5 mm
(2.5インチ)

63.9 mm
(2.5インチ)

68.9 mm
(2.71 イン
チ)

69.8 mm
(2.75 イン
チ)

E 177 mm
(6.97 イン
チ)

212 mm
(8.35 イン
チ)

256.5 mm
(10.1 イン
チ)

292 mm
(11.5 イン
チ)

F 160 mm
(6.29 イン
チ)

160 mm
(6.29 イン
チ)

160 mm
(6.29 イン
チ)

160 mm
(6.29 イン
チ)
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章章章 4: ケケケーーーブブブルルルととと接接接続続続部部部

目目目次次次
• 4.1 敷設時の一般的なガイダンス ( 40 ページ)

• 4.2 接続の概要 ( 41 ページ)

• 4.3 電源接続 — a 新シリーズ ( 42 ページ)

• 4.4 電源接続 — c 新シリーズ / e 新シリーズ ( 44 ページ)

• 4.5 ネットワーク接続 ( 46 ページ)

• 4.6 GPS 接続 ( 53 ページ)

• 4.7 AIS 接続 ( 53 ページ)

• 4.8 Fastheading 接続 ( 54 ページ)

• 4.9 SeaTalkng の接続 ( 54 ページ)

• 4.10 NMEA 2000 の接続 ( 55 ページ)

• 4.11 SeaTalk の接続 ( 55 ページ)

• 4.12 NMEA 0183 の接続 ( 56 ページ)

• 4.13 a シリーズと NMEA 0183 DSC VHF のラジオ接続 ( 57 ページ)

• 4.14 カメラ / ビデオ接続 ( 57 ページ)

• 4.15 カメラ / ビデオ出入力接続 ( 58 ページ)

• 4.16 メディア プレイヤーの接続 ( 59 ページ)

• 4.17 Bluetooth リモート コントロールの接続 ( 60 ページ)

• 4.18 リモート コントロール機能 ( 62 ページ)

• 4.19 WiFi 接続 ( 64 ページ)
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4.1敷敷敷設設設時時時ののの一一一般般般的的的なななガガガイイイダダダンンンススス

ケケケーーーブブブルルルののの種種種類類類ととと長長長さささ
適切な種類、および適切な長さのケーブルを使用すること
が大切です。
• 特に明記しない限り、Raymarineから支給されている正し
い種類の標準ケーブルのみを使用してください。

• Raymarine製ではないケーブルの場合は、品質と規格が適
切であることを確認してください。 たとえば電源ケーブ
ルが長くなると、伝送路の電圧降下を最小限に抑えるため
に、大きな番線が必要になることがあります。

ケケケーーーブブブルルルののの配配配線線線
ケーブルの性能と寿命を最大限に生かすために、ケーブルは
正しく配線してください。
• ケーブルを過度に折り曲げないようにしてください。可
能な限り、最小曲げ径 200 mm (8 インチ) / 最小曲げ半径
100mm (4 インチ) を確保してください。

100 mm (4 in)

200 mm (8 in)

• 物理的損傷が生じたり熱に触れたりすることがないように
すべてのケーブルを保護します。可能であれば被覆やコン
ジットを使用してください。ビルジや出入口、または移動物
体や熱い物体の近くにケーブルを配線しないでください。

• 結束ひもやケーブル結束バンドなどでケーブルを定位置に
固定してください。余分なケーブルは巻き取り、邪魔にな
らないように括ってください。

• むきだしの隔壁やデッキヘッドにケーブルを渡すときは、
適切な防水加工のフィードスルーを使用してください。

• エンジンや蛍光灯の近くにケーブルを配線しないでくだ
さい。

ケーブル経路を決めるときは、常に次の物から最大限に遠ざ
けることを心がけてください。
• 他の機器やケーブル
• 高電流が流れる AC / DC 送電線
• アンテナ

ススストトトレレレイイインンンリリリリリリーーーフフフ
十分なストレインリリーフ (張力緩和)を確保してください。
コネクタが引っ張られないように保護し、極限海面状況でも
抜けないことを確認してください。

回回回路路路ののの分分分離離離
直流電流と交流電流の両方を使用する場合、適切な回路分
離が必要になります。
• PC、プロセッサ、ディスプレイ、その他の精密電子計器ま
たは装置を稼動する際には、必ず絶縁変圧器か独立した電
力変換器を使用してください。

• Weather FAX オーディオ ケーブルには必ず絶縁変圧器を
使用してください。

• サードパーティ製のオーディオアンプを使用する際には、
必ず独立した電源をご使用ください。

• 信号線の光分離には、必ず RS232/NMEAコンバータを使用
してください。

• PC またはその他の精密電子装置には、必ず専用の電源
回路を確保してください。

ケケケーーーブブブルルル遮遮遮蔽蔽蔽
すべてのデータ ケーブルが適切に遮蔽されており、損傷が
ない (狭い場所を無理に通したためにこすれたりしていない)
ことを確認してください。
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4.2 接接接続続続ののの概概概要要要
Raymarine 多機能ディスプレイで使用可能な接続の詳細を以下に示します。

D12249-7

e7 e7D

e95 / e125 / e165 e97 / e127

c95 / c125 c97 / c127

a65 /  a75 a67 /  a68 / a7 7 / a78� � �

�

�� � �

�

�

電電電源源源 / デデデーーータタタ
トトトララランンンススス
デデデュュューーーサササ

DownVision
トトトララランンンススス
デデデュュューーーサササ SeaTalkng

SeaTalkhs /
RayNetネネネッッッ
トトトワワワーーーククク 1

SeaTalkhs /
RayNetネネネッッッ
トトトワワワーーーククク 2

ビビビデデデオオオ入入入出出出
力力力 電電電源源源

ビビビデデデオオオ /
NMEA 0183

a65
a65 Wi-Fi
a67
a67 Wi-Fi
a68
a68 Wi-Fi
a75
a75 Wi-Fi
a77
a77 Wi-Fi
a78
a78 Wi-Fi
e7

e7D

e95

e97

e125

e127

e165

c95

c97

c125

c127
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4.3 電電電源源源接接接続続続— a 新新新シシシリリリーーーズズズ� � �

�

�

1

6

24

5

3

D12581-2

1. 多機能ディスプレイの背面パネル接続
2. 電源ケーブル
3. 12 V 電源に接続
4. 赤のケーブル (正)
5. シールド (ドレイン) ワイヤ (細い黒のワイヤ。RF 接地

ポートに接続する必要があります)
6. 黒のケーブル (負)

配配配電電電
Raymarineでは、すべての電源接続に配電盤を使用すること
をお勧めします。
• すべての機器は、1つのブレーカまたはスイッチから適切な
回路保護を使用して電源を入れる必要があります。

• すべての機器は、できるだけ個々のブレーカに配線してく
ださい。

通通通告告告: 製製製品品品ののの接接接地地地
電源を投入する前に、本製品が本書の指示に従っ
て正しく接地されていることを確認してくださ
い。

接接接地地地— 専専専用用用ドドドレレレイイインンンワワワイイイヤヤヤ
本製品に付属の電源ケーブルには、船舶の RF接地点に接続す
るための専用シールド (ドレイン)ワイヤが含まれています。
有効な RF接地点をシステムに接続することが重要です。すべ
ての機器に単一の接地点を使用してください。ユニットを接
地するには、電源ケーブルのシールド (ドレイン)ワイヤを船
舶の RF 接地点に接続します。RF 接地システムのない船舶
では、シールド (ドレイン) ワイヤをバッテリのマイナス側
に直接接続してください。
DC電源システムには、次のいずれかを使用します。
• マイナス接地で、マイナスのバッテリ端子を船舶のアー
ス端子に接続する。

• 浮動型で、いずれのバッテリ端子も船舶のアース端子に
は接続しない。

通通通告告告: 正正正ののの接接接地地地シシシススステテテムムム
正の接地を使用しているシステムにこのユニット
を接続しないでください。

電電電源源源ケケケーーーブブブルルル
ディスプレイには電源ケーブルが付属しており、必要に応じ
て延長することができます。

使使使用用用可可可能能能ななな電電電源源源ケケケーーーブブブルルル
埋め込み式取付けの場合は、直角電源ケーブル (別売)がご利
用いただけます。

ケケケーーーブブブルルル 品品品番番番 備備備考考考

直角電源ケーブル A80221

ケケケーーーブブブルルルののの延延延長長長
電源ケーブルを延長する場合、次の制限が適用されます。

• ケーブルは回線負荷に適したゲージである必要があります。

• ユニットごとに専用の電源ケーブルを使用して配電盤に
配線する必要があります。

全全全長長長 (最最最大大大) 電電電源源源電電電圧圧圧
ケケケーーーブブブルルルゲゲゲーーージジジ
(AWG)

0～5m (0～16.4
フィート)

12V 18

5～10m (16.4～32.8
フィート)

12V 14

10～15m (32.8～49.2
フィート)

12V 12

15～20m (49.2～65.5
フィート)

12V 12

注注注意意意: この距離は、2つのワイヤの電源ケーブルをバッテ
リからディスプレイに配線した場合の距離です (バッテリ
からディスプレイまでのおおよその距離)。往復の長さを
計算するには、上記の数字を 2倍にしてください。

ブブブレレレーーーカカカ、、、ヒヒヒュュューーーズズズおおおよよよびびび回回回路路路ののの保保保護護護
下記の情報は、お使いの製品を保護するための指針として提
供されています。例として提供されている図は、一般的な船舶
の電源配置図です。適切なレベルの保護の仕方がわからない場
合は、Raymarine正規代理店にサポートを依頼してください。

配配配電電電盤盤盤ののの接接接続続続
お使いの製品は、サーマルブレーカまたはヒューズ経由で船
舶の配電盤から配線することをお勧めします。

D13017-1

2 31

4 5

6 7

1. 船舶の電源 正 (+)

2. インラインヒューズ (お使いの製品には、電源ケーブルに
ヒューズが内蔵されている場合があります。)

3. 製品の電源ケーブル

4. 船舶の電源 負 (-)

5. * ドレイン ワイヤ

6. 船舶の配電盤

7. * 船舶の RF 接地点接続

注注注意意意: *製品の電源ケーブルにドレインワイヤが装備されて
いる製品にのみ適用されます。

サササーーーマママルルルブブブレレレーーーカカカ定定定格格格

5 A (接続する装置が 1台の場合)

RF 接接接地地地使使使用用用のののバババッッッテテテリリリ接接接続続続
お使いの船舶に配電盤が装備されていない場合、船舶の RF接
地点に接続したドレインワイヤを用いて製品を直接バッテリ
に接続することができる場合があります。
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D13018-1

2 4 51 3

6 7

1. 船舶の電源 正 (+)
2. 船舶の電源 負 (-)
3. インライン ヒューズ (お使いの製品の電源ケーブルに

ヒューズが内蔵されていない場合は、インラインヒュー
ズを装着してください)。

4. * ドレイン ワイヤ
5. 製品の電源ケーブル
6. 船舶のバッテリ
7. * 船舶の RF 接地点接続

注注注意意意: *製品の電源ケーブルにドレインワイヤが装備されて
いる製品にのみ適用されます。

RF 接接接地地地不不不使使使用用用のののバババッッッテテテリリリ接接接続続続
お使いの船舶に配電盤も RF接地点もない場合、バッテリの負
の端子に接続したドレインワイヤを用いて製品を直接バッテ
リに接続することができる場合があります。

D13019-1

2 4 51 3

6

1. 船舶の電源 正 (+)
2. 船舶の電源 負 (-)
3. インライン ヒューズ (お使いの製品の電源ケーブルに

ヒューズが内蔵されていない場合は、インラインヒュー
ズを装着してください)。

4. *ドレインワイヤは船舶の電源の負極側に接続します。
5. 製品の電源ケーブル
6. 船舶のバッテリ

注注注意意意: *製品の電源ケーブルにドレインワイヤが装備されて
いる製品にのみ適用されます。

ブブブレレレーーーカカカののの共共共有有有
2台以上の機器でブレーカを共有する場合は、個々の回路を保
護する必要があります。例：各電源回路のインラインヒュー
ズを接続している場合など

D11637-2

2

4 4

1

3

+ -

1 正の (+)バー

2 負の (-)バー

3 サーキットブレーカ

4 ヒューズ

できるだけ機器を一緒にせず、別々に個別のサーキットブ
レーカに接続することを心がけてください。別々に接続する
ことが難しい場合は、別々のインラインヒューズを使用して
十分に保護してください。
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4.4 電電電源源源接接接続続続— c 新新新シシシリリリーーーズズズ / e 新新新シシシ
リリリーーーズズズ

D12250-1

1

2

4 5

7

3

8

6

9

1. 多機能ディスプレイの接続

2. 電源/データ ケーブル。

3. 12/24 V 電源への接続 (e7/e7D は 12V のみ)

4. 赤のケーブル (正)

5. ヒューズ

6. 黒のケーブル (負)

7. ビデオ入力ケーブル

8. NMEA 0183 データ ケーブル

9. シールド (ドレイン) ワイヤ (細い黒のワイヤ。RF 接地
ポートに接続する必要があります)

配配配電電電
Raymarineでは、すべての電源接続に配電盤を使用すること
をお勧めします。

• すべての機器は、1つのブレーカまたはスイッチから適切な
回路保護を使用して電源を入れる必要があります。

• すべての機器は、できるだけ個々のブレーカに配線してく
ださい。

通通通告告告: 製製製品品品ののの接接接地地地
電源を投入する前に、本製品が本書の指示に従っ
て正しく接地されていることを確認してくださ
い。

接接接地地地— 専専専用用用ドドドレレレイイインンンワワワイイイヤヤヤ
本製品に付属の電源ケーブルには、船舶の RF接地点に接続す
るための専用シールド (ドレイン)ワイヤが含まれています。
有効な RF接地点をシステムに接続することが重要です。すべ
ての機器に単一の接地点を使用してください。ユニットを接
地するには、電源ケーブルのシールド (ドレイン)ワイヤを船
舶の RF 接地点に接続します。RF 接地システムのない船舶
では、シールド (ドレイン) ワイヤをバッテリのマイナス側
に直接接続してください。
DC電源システムには、次のいずれかを使用します。

• マイナス接地で、マイナスのバッテリ端子を船舶のアー
ス端子に接続する。

• 浮動型で、いずれのバッテリ端子も船舶のアース端子に
は接続しない。

通通通告告告: 正正正ののの接接接地地地シシシススステテテムムム
正の接地を使用しているシステムにこのユニット
を接続しないでください。

電電電源源源ケケケーーーブブブルルル
ディスプレイには電源およびデータ一体型のマルチケーブル
が付属しており、必要に応じて延長することができます。

使使使用用用可可可能能能ななな電電電源源源ケケケーーーブブブルルル

ケケケーーーブブブルルル 品品品番番番 備備備考考考

1.5m (4.9フィート)
のストレート電源
およびデータケー
ブル

R62379

1.5 m (4.9フィート)
の直角電源および
データケーブル

R70029

ケケケーーーブブブルルルののの延延延長長長
電源ケーブルを延長する場合、次の制限が適用されます。

• ケーブルは回線負荷に適したゲージである必要があります。

• ユニットごとに専用の電源ケーブルを使用して配電盤に
配線する必要があります。

全全全長長長 (最最最大大大) 電電電源源源電電電圧圧圧
ケケケーーーブブブルルルゲゲゲーーージジジ
(AWG)

12V 180～5m (0～16.4
フィート)

24 V 20

12V 145～10m (16.4～32.8
フィート)

24 V 18

12V 1210～15m (32.8～49.2
フィート)

24 V 16

12V 1215～20m (49.2～65.5
フィート)

24 V 14

注注注意意意: この距離は、2つのワイヤの電源ケーブルをバッテ
リからディスプレイに配線した場合の距離です (バッテリ
からディスプレイまでのおおよその距離)。往復の長さを
計算するには、上記の数字を 2倍にしてください。

ブブブレレレーーーカカカ、、、ヒヒヒュュューーーズズズおおおよよよびびび回回回路路路ののの保保保護護護
下記の情報は、お使いの製品を保護するための指針として提
供されています。例として提供されている図は、一般的な船舶
の電源配置図です。適切なレベルの保護の仕方がわからない場
合は、Raymarine正規代理店にサポートを依頼してください。

ヒヒヒュュューーーズズズおおおよよよびびびブブブレレレーーーカカカ定定定格格格

ヒヒヒュュューーーズズズ定定定格格格 サササーーーマママルルルブブブレレレーーーカカカ定定定格格格

7 Aインラインヒューズを電
源ケーブル内に装着します。

5 A (接続する装置が 1台の場
合)

サーマル ブレーカに適したヒューズ定格は、接続する装
置の台数によって異なります。わからない場合は、正規の
Raymarine 販売店にお問い合わせください。

注注注意意意: お使いの製品の電源ケーブルには、インラインヒュー
ズが既に装備されている場合がありますが、装備されてい
ない場合は、インライン ヒューズを製品の電源接続の正
のワイヤに追加する必要があります。

配配配電電電盤盤盤ののの接接接続続続
お使いの製品は、サーマルブレーカまたはヒューズ経由で船
舶の配電盤から配線することをお勧めします。
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D13017-1

2 31

4 5

6 7

1. 船舶の電源 正 (+)

2. インライン ヒューズ(お使いの製品の電源ケーブルに
ヒューズが内蔵されていない場合は、インラインヒュー
ズを装着してください)。

3. 製品の電源ケーブル

4. 船舶の電源 負 (-)

5. * ドレイン ワイヤ

6. 船舶の配電盤

7. * 船舶の RF 接地点接続

注注注意意意: *製品の電源ケーブルにドレインワイヤが装備されて
いる製品にのみ適用されます。

RF 接接接地地地使使使用用用のののバババッッッテテテリリリ接接接続続続
お使いの船舶に配電盤が装備されていない場合、船舶の RF接
地点に接続したドレインワイヤを用いて製品を直接バッテリ
に接続することができる場合があります。

D13018-1

2 4 51 3

6 7

1. 船舶の電源 正 (+)

2. 船舶の電源 負 (-)

3. インライン ヒューズ (お使いの製品の電源ケーブルに
ヒューズが内蔵されていない場合は、インラインヒュー
ズを装着してください)。

4. * ドレイン ワイヤ

5. 製品の電源ケーブル

6. 船舶のバッテリ

7. * 船舶の RF 接地点接続

注注注意意意: *製品の電源ケーブルにドレインワイヤが装備されて
いる製品にのみ適用されます。

RF 接接接地地地不不不使使使用用用のののバババッッッテテテリリリ接接接続続続
お使いの船舶に配電盤も RF接地点もない場合、バッテリの負
の端子に接続したドレインワイヤを用いて製品を直接バッテ
リに接続することができる場合があります。

D13019-1

2 4 51 3

6

1. 船舶の電源 正 (+)

2. 船舶の電源 負 (-)

3. インライン ヒューズ (お使いの製品の電源ケーブルに
ヒューズが内蔵されていない場合は、インラインヒュー
ズを装着してください)。

4. *ドレインワイヤは船舶の電源の負極側に接続します。

5. 製品の電源ケーブル

6. 船舶のバッテリ

注注注意意意: *製品の電源ケーブルにドレインワイヤが装備されて
いる製品にのみ適用されます。

ブブブレレレーーーカカカののの共共共有有有
2台以上の機器でブレーカを共有する場合は、個々の回路を保
護する必要があります。例：各電源回路のインラインヒュー
ズを接続している場合など

D11637-2

2

4 4

1

3

+ -

1 正の (+)バー

2 負の (-)バー

3 サーキットブレーカ

4 ヒューズ

できるだけ機器を一緒にせず、別々に個別のサーキットブ
レーカに接続することを心がけてください。別々に接続する
ことが難しい場合は、別々のインラインヒューズを使用して
十分に保護してください。
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4.5 ネネネッッットトトワワワーーーククク接接接続続続
ユニット背面のネットワークコネクタを使用して、互換性の
ある装置を多機能ディスプレイに接続することができます。
標準的なデジタル装置ネットワークの構成は次のとおりです。

• 最大 6台までの Raymarine多機能ディスプレイ

• ソナーモジュールやレーダースキャナなどの RayNetまた
は SeaTalkhs デジタル装置

• 赤外線カメラ、または IP カメラ

注注注意意意: お使いの多機能ディスプレイに含まれるネットワーク
コネクタは、次のとおりです。

• e7、e7D、a シリーズ = RayNet ネットワーク コネクタ
(x1)。

• c新シリーズと e新シリーズ (e7と e7Dを除く) = RayNet
ネットワーク コネクタ (x2)

追加接続が必要なネットワークの場合は、Raymarineネッ
トワーク スイッチが必要になります。

使用可能なネットワークハードウェアとケーブルの詳細につ
いては、「章 32スペアおよび付属品」を参照してください。

ネネネッッットトトワワワーーークククケケケーーーブブブルルルのののコココネネネクククタタタののの種種種類類類
ネットワークケーブルのコネクタには、SeaTalkhs と RayNet
の 2 種類があります。

SeaTalkhs コネクタ — SeaTalkhs 装置を
SeaTalkhsケーブルを使用して Raymarine
ネットワークスイッチに接続する
際に使用します。

RayNetコネクタ — Raymarineネット
ワークスイッチと SeaTalkhs 装置を
RayNetケーブルを使用して多機能
ディスプレイに接続する際に使用し
ます。また、1台の装置のみをディス
プレイのネットワークコネクタに接
続している場合は、クロスオーバー
カプラも接続する必要があります。

キキキーーーパパパッッッドドドののの接接接続続続
RMK-9などのようなリモートキーパッドは、多機能ディスプ
レイのネットワークコネクタか、ネットワークスイッチ経由
で直接接続することができます。複数のキーパッドをシステ
ムに接続することが可能です。各キーパッドを使用して、最
大 4つの多機能ディスプレイを制御することができます。

直直直接接接接接接続続続

D12694-2

2

3

1

1. 多機能ディスプレイ

2. キーパッド

3. 直角電源ケーブル

キーパッドを直接 a新シリーズ、c新シリーズ、e新シリーズ
の多機能ディスプレイに接続する場合、代替電源コネクタを
使用して電源を供給する必要があります。

ネネネッッットトトワワワーーーククク接接接続続続

D12697-3

4

1 2

3

4

1. ネットワーク スイッチ

2. キーパッド

3. 直角電源ケーブル

4. ネットワーク接続した多機能ディスプレイ

キーパッドをネットワークスイッチに接続する場合、代替電
源コネクタを使用して、キーパッドに別途電源を供給する必
要があります。
接続が完了したら、キーパッドを使用して制御したい各多機
能ディスプレイとキーパッドのペアリングを行う必要があ
ります。

レレレーーーダダダーーー接接接続続続
多機能ディスプレイは、Raymarine非 HD型デジタルレードー
ムスキャナおよび HD型/SuperHD型レーダースキャナと互換
性があります。スキャナは SeaTalkhs を使用して接続します。

注注注意意意:

• c新シリーズと e新シリーズのディスプレイ (e7と e7D
を除く)では、2台の SeaTalkhs / RayNet装置を直接ディ
スプレイに接続できます。

• a 新シリーズおよび e7 / e7D ディスプレイでは、1 台
のSeaTalkhs / RayNet 装置を直接ディスプレイに接続で
きます。

レーダーは通常、Raymarineネットワークスイッチを使用し
て接続します。小規模のシステム (1台のディスプレイのみ、
他のデジタル装置は不使用の場合など)では、レーダーを直接
ディスプレイに接続することができます。
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Raymarineネネネッッットトトワワワーーークククスススイイイッッッチチチををを使使使用用用しししたたたレレレーーーダダダーーー接接接続続続

Dxxxxx-x

3

4

21

56

1. レーダー スキャナ
2. Raymarine ネットワーク スイッチ
3. RayNet ケーブル
4. RayNet レーダー ケーブル
5. VCM (電圧コンバータ モジュール) — オオオーーープププンンンアアアレレレイイイ

ににに必必必要要要
6. 電源接続

レレレーーーダダダーーーををを直直直接接接デデディィィスススプププレレレイイイににに接接接続続続しししたたた場場場合合合

D12253-2

2

4

3

1

1. レーダー スキャナ
2. 多機能ディスプレイの背面コネクタ パネル
3. RayNet レーダー ケーブル
4. 電源への接続—オオオーーープププンンンアアアレレレイイイスススキキキャャャナナナにににははは VCM (電電電圧圧圧

コココンンンバババーーータタタモモモジジジュュューーールルル) ががが必必必要要要ででですすす。。。

RJ45 SeaTalkhs レレレーーーダダダーーーケケケーーーブブブルルルののの接接接続続続
RJ45 SeaTalkhs レーダーケーブルを使用してレーダーを接続
するには、追加の付属品が必要です。

1 2

3

D12884-1

1. RJ45 SeaTalkhs レーダー ケーブル

2. RayNet － RJ45 SeaTalkhs アダプタ ケーブル

3. SeaTalkhs クロスオーバー カプラ

レレレーーーダダダーーー ケケケーーーブブブルルルののの延延延長長長
ケーブル配線が長い場合は、レーダー電源およびデータ ケーブルの延長が必要になります。
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D12254-1

1 42 3

1. レーダー延長ケーブル
2. レーダーの電源/データのデジタル ケーブル
3. Raymarineネットワークスイッチ (レーダーを直接ディスプレイに接続する場合はクロスオーバーカプラ)
4. RayNetケーブル (または、クロスオーバーカプラを使用した場合は RayNet－ SeaTalkhs ケーブル)

注注注意意意: 延長ケーブルはレーダー スキャナに接続されます。

注注注意意意: 電源接続はこの図には示されていません。オープン アレイ スキャナを使用する場合は、VCM (電圧コンバータ モ
ジュール) をスキャナと電源の間に接続する必要があります。

デデデジジジタタタルルルレレレーーーダダダーーーケケケーーーブブブルルル
スキャナをシステムに接続するには、専用のレーダー電源と
データデジタルケーブル、および適切なネットワークケーブ
ルが必要です。

接接接続続続 必必必要要要なななケケケーーーブブブルルル

レーダースキャナから電源
および Raymarineネットワー
クスイッチへの接続

電源およびデータのデジタ
ルケーブルケーブル配線が
長い場合は、さまざまな長
さの延長ケーブルがご利用
いただけます。

Raymarine ネットワークス
イッチから多機能ディスプ
レイへの接続

さまざまな長さのネット
ワークケーブルがご利用い
ただけます。

SeaTalkhs レレレーーーダダダーーーののの電電電源源源/デデデーーータタタのののデデデジジジタタタルルルケケケーーーブブブルルル
これらのケーブルには、スキャナの電源とデータを接続する
ワイヤが含まれています。

ケケケーーーブブブルルル 品品品番番番

RJ45 SeaTalkhs 5 m (16.4フィー
ト) 電源/データデジタル
ケーブル

A55076D

RJ45 SeaTalkhs 10 m (32.8フィー
ト) 電源/データデジタル
ケーブル

A55077D

RJ45 SeaTalkhs 15 m (49.2フィー
ト) 電源/データデジタル
ケーブル

A55078D

RJ45 SeaTalkhs 25 m (82.0フィー
ト) 電源/データデジタル
ケーブル

A55079D

注注注意意意: レーダーの電源/データ デジタル ケーブルの最大長
は、延長部分も含めて 25 m (82フィート)です。

RayNetレレレーーーダダダーーーののの電電電源源源/デデデーーータタタのののデデデジジジタタタルルルケケケーーーブブブルルル
これらのケーブルには、スキャナの電源とデータを接続する
ワイヤが含まれています。

ケケケーーーブブブルルル 品品品番番番

RayNet 5 m (16.4フィート)電
源/データデジタルケーブル

A80227

RayNet 10 m (32.8フィート)電
源/データデジタルケーブル

A80228

RayNet 15 m (49.2フィート)電
源/データデジタルケーブル

A80229

RayNet 25 m (82.0フィート)電
源/データデジタルケーブル

A80230

注注注意意意: レーダーの電源/データ デジタル ケーブルの最大長
は、延長部分も含めて 25 m (82フィート)です。

レレレーーーダダダーーーののの電電電源源源おおおよよよびびびデデデーーータタタのののデデデジジジタタタルルル延延延長長長ケケケーーーブブブルルル
これらのケーブルは、スキャナの電源とデータ接続の電源お
よびデータのデジタル ケーブルを延長します。

ケケケーーーブブブルルル 品品品番番番

2.5 m (8.2フィート)電源およ
びデータのデジタルケーブ
ル

A92141D

5 m (16.4フィート)電源および
データのデジタルケーブル

A55080D

10 m (32.8フィート)電源およ
びデータのデジタルケーブ
ル

A55081D

注注注意意意: レーダーの電源/データ デジタル ケーブルの最大長
は、延長部分も含めて 25 m (82フィート)です。

ソソソナナナーーー接接接続続続
魚群探知機アプリケーションには、ソナー接続が必要です。
多機能ディスプレイは、次の Raymarineソナーモジュールと
一緒に使用することができます。
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• CP450C

• CP300

• CP100

魚群探知機アプリケーションには、2種類の接続が必要です。

• ソソソナナナーーーモモモジジジュュューーールルル接接接続続続—ソナートランスデューサから提供
されるソナー信号を海洋電子システムに適したデータに変換
します。ソナー型式の多機能ディスプレイには、ソナーが
内蔵されているため、互換性のあるソナートランスデュー
サに直接ディスプレイを接続できます。ソナーのない型式
の場合、外部 Raymarineソナーモジュールへの接続が必要
になります。内部のソナーも外部のソナーも互換性のある
ソナートランスデューサに接続する必要があります。

• ソソソナナナーーートトトララランンンスススデデデュュューーーサササ接接接続続続—ソナーモジュールにソナー
信号を提供します。

ソソソナナナーーーモモモジジジュュューーールルルののの接接接続続続

SeaTalkhs / RayNet

SeaTalkhs / RayNet
D12255-1

1

2

3

4

1. 多機能ディスプレイの背面コネクタ パネル (ソナーな
し型式)。

2. Raymarine ネットワーク スイッチ

3. Raymarine ソナー モジュール

4. RayNet ケーブル

多機能ディスプレイで予備のネットワーク接続が使用できる場
合は、Raymarineネットワークスイッチを使用せずに、ディ
スプレイに直接ソナーモジュールを接続することができます。

注注注意意意: ソナー型式多機能ディスプレイを Raymarineソナー
モジュールに接続することもできます。これは、高性能の
ソナーモジュールが必要な状況などで便利です。

複複複数数数のののアアアクククテテティィィブブブなななソソソナナナーーーモモモジジジュュューーールルル
同じネットワークに複数のアクティブなソナーモジュールが
ある場合は、魚群探知機アプリケーションで使用するソナー
モジュール/チャンネルを選択する必要があります。

SeaTalkhs / RayNet

SeaTalkhs / RayNet

SeaTalkhs / RayNet

D12975-1

1

2

4

5

3

3

3

1. 多機能ディスプレイの背面コネクタパネル (ソナー型式)。

2. Raymarine ネットワーク スイッチ

3. RayNet ネットワーク ケーブル

4. CP450C CHIRP ソナー モジュール

5. CP100 DownVisionTM ソナー モジュール

互互互換換換性性性のののあああるるるソソソナナナーーートトトララランンンスススデデデュュューーーサササ
多機能ディスプレイは、次のソナートランスデューサと互換
性があります。

• Raymarine P48

• Raymarine P58

• Minn Kota トランスデューサ (ソナー型式の Raymarine 製
ディスプレイのみ)。オプションの A62363 アダプタ ケー
ブルを使用します。

• 任意の 600 Wソナー互換トランスデューサ。オプションの
E66066 アダプタ ケーブルを使用します。

ソソソナナナーーートトトララランンンスススデデデュュューーーサササ接接接続続続— ソソソナナナーーー型型型式式式多多多機機機能能能デデディィィススス
プププレレレイイイ

2

D12256-1

1 3

1. 多機能ディスプレイの背面コネクタパネル (ソナー型式)。

2. ソナー トランスデューサ ケーブル

3. ソナー トランスデューサ

オオオプププシシショョョンンンのののアアアダダダプププタタタををを使使使用用用しししたたた 600 Wのののソソソナナナーーー互互互換換換ソソソナナナーーー
トトトララランンンスススデデデュュューーーサササ接接接続続続—ソソソナナナーーー型型型式式式多多多機機機能能能デデディィィスススプププレレレイイイ

D12257-1

1

2

3

1. 多機能ディスプレイの背面コネクタパネル (ソナー型式)。

2. E66066 アダプタ ケーブル

3. ソナー トランスデューサ

トトトララランンンスススデデデュュューーーサササアアアダダダプププタタタケケケーーーブブブルルル

ケケケーーーブブブルルル 品品品番番番

0.5 m (1.64フィート)ト
ランスデューサアダ
プタケーブル

E66066
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ソソソナナナーーートトトララランンンスススデデデュュューーーサササ接接接続続続—ソソソナナナーーーなななししし型型型式式式多多多機機機能能能デデディィィ
スススプププレレレイイイ

1

2

SeaTalkhs / RayNet
SeaTalkhs/
RayNet

3

6

5

4

D12258-1

1. 多機能ディスプレイの背面コネクタ パネル (ソナーな
し型式)。

2. Raymarineネットワークスイッチ (SeaTalkhs / RayNetを
使用して複数の装置を接続する場合にのみ必要)

3. RayNet ケーブル

4. Raymarine ソナー モジュール

5. ソナー トランスデューサ ケーブル

6. ソナー トランスデューサ

オオオプププシシショョョンンンのののアアアダダダプププタタタケケケーーーブブブルルルををを使使使用用用しししたたた Minn Kotaソソソナナナーーー
トトトララランンンスススデデデュュューーーサササ接接接続続続 (ソソソナナナーーー型型型式式式多多多機機機能能能デデディィィスススプププレレレイイイのののみみみ)

D12259-1

1

4

2 3

1. 多機能ディスプレイの背面コネクタパネル (ソナー型式)。

2. Minn Kotaトランスデューサアダプタケーブル

3. Minn Kota トランスデューサ ケーブル

4. Minn Kota トランスデューサ

ソソソナナナーーー型型型式式式多多多機機機能能能デデディィィスススプププレレレイイイ
下の表に、内蔵ソナーモジュールが搭載されており、互換性
のあるソナートランスデューサに直接接続できる多機能ディ
スプレイの型式を示します。

ソソソナナナーーーなななしししののの型型型式式式 ソソソナナナーーー型型型式式式 DownVision型型型式式式

a65 a67 a68

a65 Wi-Fi a67 Wi-Fi a68 Wi-Fi

a75 a77 a78

a75 Wi-Fi a77 Wi-Fi a78 Wi-Fi

e7 e7D

c95 c97

c125 c127

e95 e97

e125 e127

e165

Minn Kota トトトララランンンスススデデデュュューーーサササアアアダダダプププタタタケケケーーーブブブルルル
Minn Kotaソナートランスデューサを互換性のある Raymarine
多機能ディスプレイに接続します。

ケケケーーーブブブルルル 品品品番番番

1 m (3.28フィート) Minn Kota
トランスデューサアダプタ
ケーブル

A62363

赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララののの接接接続続続
赤外線カメラを c新シリーズまたは e新シリーズの多機能ディ
スプレイに接続することができます。multifunction displays.

注注注意意意: a 新シリーズでは、赤外線カメラはサポート対象
外です。

カメラの接続には、通常、Raymarineネットワークスイッチ
が使用されます。オプションの JCU (ジョイスティックコント
ロールユニット)をカメラと一緒に使用する場合は、こちらも
ネットワークスイッチに接続する必要があります。カメラと多
機能ディスプレイ間はコンポジットビデオ接続が必要です。

T200 シシシリリリーーーズズズ赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララののの接接接続続続

D12839-1

3

21

4

5

1. T200 シリーズ固定型赤外線カメラ

2. 多機能ディスプレイ

3. PoE (パワーオーバーイーサネット)インジェクタ

4. RayNet － RJ45 SeaTalkhs アダプタ ケーブル

5. ビデオ ケーブル

T300 / T400 シシシリリリーーーズズズ赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララののの接接接続続続

2

43

5

D12161-1

1

7

6

SeaTalkhs / RayNet

SeaTalkhs / RayNet

SeaTalkhs / RayNet

1. 多機能ディスプレイ

2. Raymarine ネットワーク スイッチ

3. JCU (ジョイスティック コントロール ユニット)。オプ
ション。

4. SeaTalkhs －RayNet ケーブル

5. イーサネット ケーブル カプラ
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6. PoE (パワーオーバーイーサネット)インジェクタ (オプ
ションの JCU を使用した場合にのみ必要)。

7. 赤外線カメラ

8. ビデオ接続

重重重要要要事事事項項項

• 赤外線カメラは多機能ディスプレイから制御できます。JCU
(ジョイスティックコントロールユニット)はオプションで
すが、必要に応じて多機能ディスプレイと一緒に使用して
赤外線カメラを制御することができます。

• 「デュアル ペイロード」赤外線カメラには、赤外線およ
び可視光用レンズがそれぞれ 1枚、合計 2枚の個別のレン
ズが付属しています。ディスプレイが 1台のみの場合は、
「VIS / IR」 (可視光 / 赤外線) と言うラベルの付いたビデ
オケーブルをディスプレイに接続してください。2台以上
のディスプレイを使用している場合は、各ディスプレイに
ケーブルを 1 本ずつ接続します。

• カメラが物理的に接続されている多機能ディスプレイの赤外
線カメラ画像のみを表示できます。2台以上のディスプレイ
で赤外線カメラ画像を表示する場合は、適切なサードパー
ティ製のビデオ配電ユニットを入手する必要があります。

• カメラの設置方法 (接続、取り付けなど)に関する詳細は、
カメラに付属の設置指示を参照してください。

赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララのののケケケーーーブブブルルル
赤外線カメラのケーブル配線の必要条件は次のとおりです。

カカカメメメラララ－－－ネネネッッットトトワワワーーークククスススイイイッッッチチチ
カメラをネットワークスイッチに接続するには、ネットワー
ク パッチ ケーブルが必要です。カメラに付属のカプラを使
用してカメラのケーブル末尾をネットワーク スイッチに接
続します。ネットワーク パッチ ケーブルは、さまざまな長
さをご用意しております。

JCU (ジジジョョョイイイススステテティィィッッックククコココンンントトトロロローーールルルユユユニニニッッットトト)
イーサネット (電源)ケーブルを使用して JCUを接続します。
JCU にはこの接続のために 7.62 m (25 フィート) のイーサ
ネットケーブルが付属しています。別の長さのケーブルが必
要な場合は、業者にご相談ください。

PoE (パパパワワワーーーオオオーーーバババーーーイイイーーーサササネネネッッットトト)イイインンンジジジェェェクククタタタ－－－ネネネッッットトト
ワワワーーーククク スススイイイッッッチチチ
PoE インジェクタをネットワーク スイッチに接続するため
のネットワーク パッチ ケーブルが必要になります。ネット
ワーク パッチ ケーブルは、さまざまな長さをご用意してお
ります。

ビビビデデデオオオ ケケケーーーブブブルルル
ビデオケーブルは製品に付属していません。適切なケーブル
およびアダプタについては、業者にご相談ください。
Raymarineでは、BNC型の RG59 75 Ω (またはそれ以上の)同
軸ケーブルを使用することをお勧めします。

IP カカカメメメラララののの接接接続続続
IPカメラを多機能ディスプレイに接続することができます。
互換性のある IP カメラを次のように設定する必要があり
ます。

• 多機能ディスプレイまたはネットワークに接続する前に、
DHCP 経由で IP アドレスを自動的に割り当てられるよう
にする。

• 非認証で匿名の ONVIFアクセスを許可する。

設定方法の詳細については、IPカメラに付属の説明書を参照
してください。

注注注意意意: お使いの製品の接続パネルの外観は、型式に応じて多
少異なります。ネットワーク接続方法は、RayNetコネクタ
を使用したすべての製品で同じです。

IP カメラは、多機能ディスプレイの SeaTalkhs RayNet コネ
クタに直接接続することができます。

D12592-2

1

3 4

2

項項項目目目 説説説明明明

1 多機能ディスプレイの背面コネクタパネル

2 IP カメラ

3 RayNet－ RJ45ケーブル

4 SeaTalkhs クロスオーバーカプラ

SeaTalkhs ネットワークを使用して、複数の IPカメラを接続
することもできます。

D12593-2  

1

4

3

4

44

2

5

5

5

5

3 3

3

項項項目目目 説説説明明明

1 多機能ディスプレイ

2 Raymarineネットワークスイッチ

3 RayNet－ RJ45アダプタケーブル

4 SeaTalkhs クロスオーバーカプラ

5 IP カメラ

注注注意意意: a、c、eシリーズの多機能ディスプレイは、PoE (パ
ワーオーバーイーサネット)を提供していません。接続さ
れているカメラは、独自の電源を用意してください。

TipIPカメラが多機能ディスプレイによって検出されない場合
は、多機能ディスプレイの電源を入れたまま、IPカメラの電
源を入れたり切ったりしてみてください。
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気気気象象象レレレシシシーーーバババののの接接接続続続
Sirius XM 気象レシーバを多機能ディスプレイに接続するこ
とができます。

RayNet

������

AUDIO�� �ANTENNA� NETWORK�� POWER��

D12902-2

1 2

1. Raymarine 気象レシーバ
2. 多機能ディスプレイ
気象レシーバは、Raymarine ネットワーク スイッチに接続
することもできます。
SeaTalkng を使用して SR50 を接続する方法の詳細につい
ては、82257 – SR50 の操作に関するドキュメントを参
照してください。この資料は、Raymarine Web サイト:
www.raymarine.comからダウンロードできます。

Fusion リリリンンンクククののの接接接続続続
Fusion 700シリーズの海洋エンターテイメントシステムを多
機能ディスプレイに接続することができます。

直直直接接接接接接続続続

1 2

3 4

D12741-1

1. 多機能ディスプレイ
2. Fusion システム
3. RayNet － SeaTalkhs ケーブル
4. Fusion イーサネット コネクタ

ネネネッッットトトワワワーーーククク接接接続続続しししたたた多多多機機機能能能デデディィィスススプププレレレイイイとととののの直直直接接接接接接続続続

3 2

D12742-1

4

1

5

1. Fusion システム
2. Fusion イーサネット コネクタ

3. RayNet － SeaTalkhs ケーブル

4. 直接接続した多機能ディスプレイ

5. ネットワーク接続した多機能ディスプレイ

注注注意意意: Fusionエンターテイメントシステムは、直接接続し
た多機能ディスプレイ、またはネットワーク接続した多機
能ディスプレイを使用して、制御することができます。

ネネネッッットトトワワワーーーククク接接接続続続

D12740-1

6

5

1 2

6

3 4

1. ネットワーク スイッチ

2. Fusion システム

3. RayNet － SeaTalkhs ケーブル

4. Fusion イーサネット コネクタ

5. 2 番目の Fusion システム (多機能ディスプレイは複数の
Fusionエンターテイメントシステムに接続できます)。

6. ネットワーク接続した多機能ディスプレイ

注注注意意意: Fusionエンターテイメントシステムは、ネットワー
クスイッチで接続されていれば、互換性がありネットワー
ク接続された任意の多機能ディスプレイで制御できます。
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4.6 GPS 接接接続続続
ディスプレイの型式によっては、多機能ディスプレイに内蔵
GPS レシーバが含まれていることがあります。必要であれ
ば、SeaTalkng または NMEA 0183を使用して多機能ディスプ
レイを外部 GPSレシーバに接続することもできます。

GPS ののの接接接続続続— SeaTalkng

D12261-1

SeaTalkng 

1 2

1. 多機能ディスプレイ

2. SeaTalkng GPS レシーバ

GPS ののの接接接続続続— NMEA 0183

D12262-1
NMEA 0183

1 2

1. 多機能ディスプレイ

2. NMEA 0183 GPS レシーバ

4.7 AIS 接接接続続続
SeaTalkng または NMEA 0183 を使用して、互換 AIS を接続
することができます。

SeaTalkng ををを使使使用用用しししたたた接接接続続続

D12149-1
SeaTalkng 

21

1. 多機能ディスプレイ

2. SeaTalkng AIS レシーバ / トランシーバ

NMEA 0183 ををを使使使用用用しししたたた接接接続続続

D11221-3

NMEA0183 (38400)

NMEA 0183 (4800)

3

1 2

1. VHF 無線

2. AIS ユニット

3. 多機能ディスプレイ
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4.8 Fastheading 接接接続続続
多機能ディスプレイで MARPA (レーダー目標捕捉)機能を使
用する場合は、次のいずれかが必要です。

• SeaTalkng または NMEA 0183 から多機能ディスプレイに
接続した自動操縦。 コンパスはコース コンピュータに接
続されており、パイロット コントロール ヘッドで調整さ
れています。

• NMEA 0183から多機能ディスプレイに接続した Raymarine
またはサードパーティ製の Fastheadingセンサー。

注注注意意意: 詳細については、販売店または Raymarineテクニカ
ル サポートにお問い合わせください。

4.9 SeaTalkng ののの接接接続続続
ディスプレイは SeaTalkng ネットワークに接続することがで
きます。
ディスプレイは SeaTalkng を使用して以下の装置と接続で
きます。
• SeaTalkng 計器
• SeaTalkng 自動操縦
• オプションの SeaTalk - SeaTalkng コンバータを接続した
SeaTalk 機器

• オプションの DeviceNet アダプタ ケーブルを使用した
NMEA 2000 機器

標標標準準準的的的ななな SeaTalkng シシシススステテテムムム

��

D12176-4

12 V / 24 V dc

1 2

6

9 10

8

5

7

3

4

1. SeaTalkng 計器
2. SeaTalkng パイロット コントロール ヘッド
3. iTC-5 コンバータ
4. 風向風速トランスデューサ
5. SeaTalkng 多機能ディスプレイ
6. 電源
7. SeaTalkng 自動操縦
8. iTC-5 コンバータ
9. 深度トランスデューサ
10. 速度トランスデューサ
SeaTalkng ケーブル配線の詳細については、「章 32スペアお
よび付属品」を参照してください。

SeaTalkng 電電電源源源ののの必必必要要要条条条件件件
SeaTalkng バスには 12 V の電源が必要です。
次の方法での電源供給が可能です。
• 安定化した 12 V電源を持つ Raymarine機器 (例：SmartPilot
SPX コース コンピュータ)

• その他の適切な 12 V 電源

注注注意意意: SeaTalkng は、専用の電源入力を持つ多機能ディスプ
レイやその他の機器には電源を供給しません。
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4.10 NMEA 2000 ののの接接接続続続
本ディスプレイでは NMEA 2000装置からのデータ受信が可能
です (例：互換エンジンからのデータなど)。NMEA2000 の
接続には、SeaTalkng および適切なアダプタ ケーブルを使用
します。
次のいずれかを行うことができます。

• SeaTalkng バックボーンを使用して、スプールの各
NMEA2000 装置を接続する

• スプールのディスプレイを既存の NMEA2000 バックボー
ンに接続する

重重重要要要: 2 つのバックボーンを一緒に接続することはでき
ません。

NMEA2000機機機器器器ををを SeaTalkng バババッッックククボボボーーーンンンににに接接接続続続すすするるる

NMEA 200012V

D12174-1

1

2

4

3

SeaTalkng

1. 12V のバックボーン用電圧減

2. SeaTalkng バックボーン

3. SeaTalkng － DeviceNet アダプタ ケーブル

4. NMEA2000 機器

デデディィィスススプププレレレイイイををを既既既存存存ののの NMEA2000 (DeviceNet) バババッッックククボボボーーー
ンンンににに接接接続続続すすするるる

D12175-1

32

4

1

1. 多機能ディスプレイ

2. SeaTalkng － DeviceNet アダプタ ケーブル

3. DeviceNet バックボーン

4. NMEA2000 機器

4.11 SeaTalk ののの接接接続続続
オプションの SeaTalk － SeaTalkng コンバータを使用して、
SeaTalk 装置を多機能ディスプレイに接続することができ
ます。

D12148-1

SeaTalkng 

SeaTalk  

1

2

SeaTalk ng 

3

1. SeaTalk 装置

2. SeaTalk - SeaTalkng コンバータ

3. 多機能ディスプレイ
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4.12 NMEA 0183 ののの接接接続続続
電源/データケーブルを使用して、NMEA 0183装置を c新シ
リーズおよび e新シリーズの多機能ディスプレイに接続する
ことができます。

注注注意意意: a新シリーズでは、NMEA 0183装置の接続はサポー
トされていません。

D12266-2

61 2 3 4 5

117 8 9 10 12

NMEA DEVICE
4800 / 38400 baud

NMEA DEVICE
4800 / 38400 baud

NMEA 0183 装置は、付属の電源ケーブルとデータ ケーブ
ルを使用して接続します。
ディスプレイには 2つの NMEA 0183ポートがあります。

• ポポポーーートトト 1: 入出力、4800または 38400ボーレート

• ポポポーーートトト 2: 入力専用、4800または 38400ボーレート

注注注意意意: 各ポート入力に使用するボーレートは、[システムの
設定] メニューで指定する必要があります (ホホホーーームムム画画画面面面: >
[セセセッッットトトアアアッッップププ] > [シシシススステテテムムムののの設設設定定定] > [NMEAのののセセセッッットトトアアアッッッ
プププ] > [NMEA 入入入力力力ポポポーーートトト])。

注注注意意意: ポート 1では、入力と出力は同じボーレートで通信
します。たとえば、1台の NMEA 0183装置をディスプレイ
のポート 1入力に接続し、別の NMEA 0183装置をディス
プレイのポート 1出力に接続した場合、両方の NMEA装置
は同じボーレートを使用する必要があります。

最大 4台の NMEA 0183装置をディスプレイの NMEA 0183出
力 (ポート 1)に接続することができます。合計 2台の NMEA
0183 装置をディスプレイの NMEA 0183 入力に接続するこ
とができます。

項項項
目目目 装装装置置置

ケケケーーーブブブルルル
ののの色色色 ポポポーーートトト

入入入力力力 /出出出
力力力

正正正 (+) /負負負
(-)

1 白 1 入力 正 (+)

2 緑 1 入力 負 (-)

3 黄色 1 出力 正 (+)

4 茶色 1 出力 負 (-)

5 オレンジ
/白

2 入力 正 (+)

6

多機能
ディスプ
レイ

オレンジ
/緑

2 入力 負 (-)

7 * * 出力 正 (+)

8 * * 出力 負 (-)

9 * * 入力 正 (+)

10

NMEA 装
置

* * 入力 負 (-)

11 * * 出力 正 (+)

12

NMEA 装
置

* * 出力 負 (-)

注注注意意意: *NMEA装置に付属の説明書を参照してください。

NMEA 0183 ケケケーーーブブブルルル
付属の電源ケーブルとデータ ケーブルを使用して、
NMEA 0183ワイヤを延長することができます。

デデデーーータタタケケケーーーブブブルルルののの延延延長長長

全全全長長長 (最最最大大大) ケケケーーーブブブルルル

～ 5 mまで 高品質データケーブル:

• シールド付きツイストペ
アケーブル 2本

• 50～ 75 pF/m静電容量線心
－線心
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4.13 a シシシリリリーーーズズズととと NMEA 0183 DSC
VHF のののラララジジジオオオ接接接続続続
a シリーズ多機能ディスプレイでは、NMEA 0183 DSC VHF
ラジオに接続するために、NMEA 0183－ SeaTalkng コンバー
タおよび電源を入れた SeaTalkng バックボーンが必要です。

12 V dc

+

— —

+

43 5

2

8

11

D12833-1

10

1

SeaTalkng 

12 V dc*12 V dc

NMEA 0183 ** 

6 7

9

1 aシリーズ多機能ディスプレイ

2 SeaTalkng スプールケーブル

3 SeaTalkng － NMEA 0183裸線スプールケーブル

4 コンバータ NMEA 0183負接続 (黄色のワイヤ)

5 NMEA 0183装置入入入力力力負接続 (紫のワイヤ)

6 コンバータ NMEA 0183正接続 (赤のワイヤ)

7 NMEA 0183装置入入入力力力正接続 (灰色のワイヤ)

8 NMEA 0183 DSC VHFラジオ

9 SeaTalkng 電源ケーブル

10 コンバータ

11 NMEA 0183接続 (VHF無線に付属のケーブルを使用)

注注注意意意: *コンバータが電源の入った SeaTalkngバックボーン
に接続されている場合、上の図に示すようなコンバータの
専用電源接続は必要ありません。

注注注意意意: ** VHF無線での接続は、NMEA 0183入力に対しての
み行う必要があります。一方向の接続のみです。

4.14 カカカメメメラララ / ビビビデデデオオオ接接接続続続
カメラまたはビデオ装置は、電源/データケーブルのビデオコ
ネクタを使用して、c新シリーズおよび e新シリーズの多機能
ディスプレイに接続することができます。

注注注意意意: ビデオ装置を直接 a新シリーズの多機能ディスプレイ
に接続することはできません。a新シリーズのディスプレ
イへのカメラ接続の方法については、「IPカメラの接続」
の項を参照してください。

ディスプレイに接続できるビデオ ソースの例を以下に挙げ
ます。

• ビデオ カメラ

• 赤外線カメラ

• DVD プレイヤー

• ポータブル デジタル ビデオ プレイヤー

D12178-1
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4
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1. 多機能ディスプレイの背面コネクタ パネル

2. 電源/データ ケーブル。

3. BNC ビデオ コネクタ (入力 1)

4. ビデオ ソース — 例: ビデオ カメラ

注注注意意意: ムービーのオーディオトラックを聴くには、接続さ
れているすべての DVDまたはデジタルビデオプレイヤー
でスピーカーをプレイヤーのオーディオ出力に接続する必
要があります。
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4.15カカカメメメラララ /ビビビデデデオオオ出出出入入入力力力接接接続続続
e新シリーズの多機能ディスプレイには (e7 / e7Dを除く)、専
用のビデオ入出力コネクタを使用して、カメラ/ビデオ装置ま
たは外部ディスプレイを接続することができます。

注注注意意意: a新シリーズと c新シリーズの多機能ディスプレイに
は、専用のビデオ出入力コネクタはありません。

ビビビデデデオオオ入入入力力力
ディスプレイに接続できるビデオ入力ソースの例を以下に挙
げます。
• ビデオ カメラ
• 赤外線カメラ
• DVD プレイヤー
• ポータブル デジタル ビデオ プレイヤー

D12328-1

1 2

4 3

1. 多機能ディスプレイの背面コネクタ パネル
2. ビデオ付属品ケーブル
3. BNC ビデオ コネクタ (入力 2)
4. 赤外線カメラ

注注注意意意: ムービーのオーディオトラックを聴くには、接続さ
れているすべての DVDまたはデジタルビデオプレイヤー
でスピーカーをプレイヤーのオーディオ出力に接続する必
要があります。

ビビビデデデオオオ出出出力力力
ディスプレイに接続できるビデオ出力装置の例を以下に挙
げます。
• VGA 入力付きの HDTV (ハイビジョン テレビ)
• VGA モニタ

D12329-1
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1. 多機能ディスプレイの背面コネクタ パネル
2. ビデオ付属品ケーブル
3. 外部ディスプレイ接続用の VGA ケーブル
4. 外部ディスプレイ

ビビビデデデオオオののの仕仕仕様様様
信信信号号号ののの種種種類類類 コンポジット

形形形式式式 PALまたは NTSC

コココネネネクククタタタタタタイイイプププ BNC (メス)

出出出力力力解解解像像像度度度 720p

ビビビデデデオオオ ケケケーーーブブブルルル
e95 / e97 / e125 / e127型式多機能ディスプレイのビデオ入力/
出力コネクタには、次のビデオケーブルが必要です。

品品品番番番 説説説明明明 備備備考考考

R70003 E-Series 付属品ビ
デオケーブル

58 a Series / c Series / e Series



4.16メメメデデディィィアアアプププレレレイイイヤヤヤーーーののの接接接続続続
多機能ディスプレイを使用して、Bluetooth 互換のメディア
プレイヤー (スマートフォンなど) を無線制御することがで
きます。
メディアプレイヤーには、Bluetooth 2.1+ EDRクラス 1.5 (サ
ポート対象プロファイル: AVRCP 1.0) 以降との互換性が必
要です。

D12164-2
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1. 多機能ディスプレイ
2. Bluetooth 接続
3. Bluetooth 互換のメディア プレイヤー
この機能を使用するには、最初に次の設定を行っておく必
要があります。
• 多機能ディスプレイの [システムの設定] で Bluetooth を
有効にします。

• メディアプレイヤー装置の Bluetoothを有効にします。
• メディア プレイヤー装置と多機能ディスプレイをペアリ
ングします。

• 多機能ディスプレイの [システムの設定]で [オーディオコン
トロール] を有効にします。

• RCU-3 リモートを接続し、[開始/停止] オーディオ再生に
ショートカット キーを割り当てます (c 新シリーズのディ
スプレイでのみ必要です)。

注注注意意意: メディア プレイヤーに内蔵スピーカーがない場合
は、メディアプレイヤーのオーディオ出力を外部オーディ
オシステムまたはヘッドフォンに接続しなければならない
ことがあります。詳細については、メディアプレイヤー装
置に付属の取扱説明書を参照してください。

Bluetooth ののの有有有効効効化化化
ホーム画面を表示した状態で、次の操作を実行します。
1. [セセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
2. [シシシススステテテムムムののの設設設定定定] を選択します。
3. [ワワワイイイヤヤヤレレレススス接接接続続続] を選択します。
4. [Bluetooth] > [オオオンンン] を選択します。

Bluetoothメメメデデディィィアアアプププレレレイイイヤヤヤーーーのののペペペアアアリリリンンングググ
ホーム画面を表示し、Bluetoothをオンにした状態で、次の操
作を実行します。
1. [セセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
2. [シシシススステテテムムムののの設設設定定定] を選択します。
3. [ワワワイイイヤヤヤレレレススス接接接続続続] を選択します。
4. [新新新しししいいい Bluetooth 接接接続続続] を選択します。

メディア プレイヤー装置を検出モードにするように促す
メッセージが表示されます。

5. 外部メディア プレイヤー装置で Bluetooth が有効になっ
ており、ペアリングの準備ができていることを確認しま
す。詳細については、装置に付属の取扱説明書を参照し
てください。

6. 多機能ディスプレイのメッセージ ダイアログで [OK] を
選択します。
多機能ディスプレイにより、有効な Bluetooth 装置の検
索が開始されます。

7. 装置が一覧に表示されたら、[検検検出出出ののの停停停止止止]を選択します。
8. リストからメディアプレイヤー装置を選択します。

外部メディア装置に、ペアリング要求メッセージが表示さ
れます。

9. 外部メディア装置で [ペアリング] (または同等の機能)を選
択して、ペアリング要求メッセージを受け入れます。
多機能ディスプレイに、ペアリングコードを確認するよう
求めるメッセージが表示されます。

10.多機能ディスプレイに表示されているペアリングコードが
外部メディア装置に表示されているコードと一致する場合
は、多機能ディスプレイで [Ok]を選択します。コードが
一致しない場合は、手順 4～ 8を繰り返します。

11.ペアリングが正常に完了すると、多機能ディスプレイでペ
アリングが確定されます。
これで外部メディア装置と多機能ディスプレイのペアリン
グは完了です。

オオオーーーデデディィィオオオコココンンントトトロロローーールルルののの有有有効効効化化化
ホーム画面を表示した状態で、次の操作を実行します。
1. [セセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
2. [シシシススステテテムムムののの設設設定定定] を選択します。
3. [ワワワイイイヤヤヤレレレススス接接接続続続] を選択します。
4. [接接接続続続マママネネネーーージジジャャャ] を選択します。
5. リストからメディアプレイヤー装置を選択します。
6. [オオオーーーデデディィィオオオコココンンントトトロロローーールルル] > [オオオンンン]を選択します。

メメメデデディィィアアアプププレレレイイイヤヤヤーーーコココンンントトトロロローーールルル
タッチスクリーン型の多機能ディスプレイでオンスクリーン
のメディア プレイヤー コントロールを使用すると、外部メ
ディアプレイヤーのオーディオ再生を制御できます。

D12293-1
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1. このアイコンにタッチすると、オーディオ コントロー
ルが表示されます。

2. 前のトラック

3. トラックの再生

4. トラックの一時停止

5. 次のトラック

[戻戻戻るるる]を選択すると、オーディオコントロールが非表示にな
ります。

リリリモモモーーートトトコココンンントトトロロローーールルルををを使使使用用用しししたたたメメメデデディィィ
アアアプププレレレイイイヤヤヤーーーののの制制制御御御
Raymarine RCU-3リモートコントロールユニットを使用する
と、オーディオを無線で制御することができます。
RCU-3のショートカットキーをオーディオ再生開始/停止に設
定する必要があります。詳細については、「リモートコント
ロールの使用」の項を参照してください。

1. 上上上矢印を押すと、次のトラックに進みます。

2. 下下下矢印を押すと、前のトラックに戻ります。

3. [シシショョョーーートトトカカカッッットトト] ボタンを押すと、オーディオが再生/
一時停止されます。
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注注注意意意: c新シリーズのディスプレイでは、オーディオコン
トロールが画面に表示されている間は、操作を行うことが
できません。オーディオを制御するには、接続されている
RCU-3 を使用する必要があります。

Bluetooth 装装装置置置のののペペペアアアリリリンンングググののの解解解除除除
多機能ディスプレイで Bluetooth 装置を使用しているときに
問題が生じた場合、装置 (およびペアリングされている他の
Bluetooth)とのペアリングを解除して、ペアリング手順を再試
行しなければならなくなることがあります。
ホーム画面を表示した状態で、次の操作を実行します。
1. [セセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
2. [シシシススステテテムムムののの設設設定定定] を選択します。
3. [ワワワイイイヤヤヤレレレススス接接接続続続] を選択します。
4. [接接接続続続マママネネネーーージジジャャャ] を選択します。
5. リストからメディアプレイヤー装置を選択します。
6. [ペペペアアアリリリンンングググ解解解除除除 /こここののの装装装置置置ををを削削削除除除]を選択します。

4.17 Bluetoothリリリモモモーーートトトコココンンントトトロロローーールルル
ののの接接接続続続
Raymarineリモートコントロールユニットを使用すると、多
機能ディスプレイを無線で制御することができます。
リモート コントロールは Bluetooth ワイヤレス接続を使用
します。

D12163-2
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1. 多機能ディスプレイ
2. Bluetooth 接続
3. Raymarine Bluetoothリモートコントロール (例: RCU-3)
リモート コントロールを使用するには、最初に次の設定を
行う必要があります。
• 多機能ディスプレイの System Settings(システム設定) で
Bluetooth を有効にします。

• リモートコントロールユニットと多機能ディスプレイをペ
アリング (機器登録) します。

操操操作作作上上上ののの原原原則則則
リモート コントロールの操作上の原則。
• リモートコントロールユニットで一度に操作できるのは、
多機能ディスプレイ 1 台だけです。 多機能ディスプレイ
を同時にペアできるのは、リモート コントロール 1 台に
限られます。

• リモートコントロールユニット上にある 3つのボタン機能
は、使用時の状況により異なります。例えば、海図アプリ
ケーションにおけるボタン機能は HOME (ホーム)画面にお
ける機能とは異なります。

• いずれの機能も、3つのボタンを組み合わせて操作します。
中には、ボタンを瞬間的に押して操作することが求められ
るものもあります。一方で、継続的な応答を得るためにボ
タンを長押しすることが求められるものもあります (例：海
図アプリケーションにおける継続的な測定)。

• 主に、UP (上上上)および DOWN (下下下)「矢印」ボタンを操作し
て、画面上のオプションを強調表示します。 SHORTCUT
(シシショョョーーートトトカカカッッットトト) ボタンを使用して、オプションを選択
(実行) します。

• ペアリングプロセス時に、どの矢印ボタンを「UP」ボタ
ンに設定するかを決める必要があります。

• SHORTCUT (シシショョョーーートトトカカカッッットトト) ボタンはカスタマイズ可能
です。お手元の多機能ディスプレイの System Setup (シス
テムセットアップ)メニューを利用して、複数ある機能の
1 つを操作するように設定できます。

リリリモモモコココンンンのののペペペアアアリリリンンングググ (機機機器器器登登登録録録)おおおよよよびびび [上上上]
ボボボタタタンンンととと [下下下] ボボボタタタンンンののの設設設定定定
リモートコントロールユニットは、制御する多機能ディスプ
レイと「ペアリング (機器登録)」する必要があります。多機能
ディスプレイでホーム画面を表示し、次の操作を実行します。
1. [セセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
2. [シシシススステテテムムムののの設設設定定定] を選択します。
3. [ワワワイイイヤヤヤレレレススス接接接続続続] を選択します。
4. [Bluetooth] > [オオオンンン] を選択します。
5. [新新新しししいいい Bluetooth 接接接続続続] を選択します。

接続中の装置が検出可能であることを示すポップアップ
メッセージが表示されます。

6. [Ok] を選択して確定します。
検出された装置の一覧が表示されます。
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7. お手元のリリリモモモーーートトトコココンンントトトロロローーールルルユユユニニニッッットトトの [上]ボタンと
[下] ボタンを同時に 10 秒間押します。

8. 一覧から、リモートコントロールユニットを選択します。
9. [上]ボタンの設定を求められたら、リモコン上で [上]ボタ

ンとして設定したい矢印ボタンを押します。もう 1つの矢
印ボタンは自動的に [下]ボタンに設定されます。
ペアリングが正常に完了すると、「ペアリング成功」メッ
セージが表示されます。「ペアリング失敗」または「ペア
リングタイムアウト」メッセージが表示された場合には、
手順 1 ～ 8 を繰り返してください。

SHORTCUT (シシショョョーーートトトカカカッッットトト)ボボボタタタンンンのののカカカスススタタタ
マママイイイズズズ
お手元の多機能ディスプレイで次の操作を実行します。
1. Menu(メメメニニニュュューーー) を押します。
2. System Setup (シシシススステテテムムムセセセッッットトトアアアッッップププ)を選択します。
3. Remote Control (リリリモモモーーートトトコココンンントトトロロローーールルル)を選択します。
4. Customize shortcut key (シシショョョーーートトトカカカッッットトトキキキーーーのののカカカスススタタタマママ

イイイズズズ) を選択します。
5. SHORTCUT (シシショョョーーートトトカカカッッットトト) キーに割り当てたい機能

を選択します。
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4.18 リリリモモモーーートトトコココンンントトトロロローーールルル機機機能能能
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ボボボタタタンンン 機機機能能能ががが有有有効効効ににになななるるるアアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンン名名名

初初初期期期設設設定定定機機機能能能 海海海図図図 レレレーーーダダダーーー 魚魚魚群群群探探探知知知機機機 気気気象象象 ホホホーーームムム画画画面面面

範囲 /ズーム • 瞬間的な応答を得
る場合、[上]または
[下]矢印を一瞬押し
ます。

• 継続的な応答を得る
場合、[上]または [下]
矢印を長長長押押押ししししま
す。

ホーム画面を開く ショートカット: 長長長押押押
ししし

ホーム画面でアプリ
ケーションを選択する
(左から右、上から下
の順)

• 瞬間的な応答を得
る場合、[上]または
[下]矢印を一瞬押し
ます。

• 継続的な応答を得る
場合、[上]または [下]
矢印を長長長押押押ししししま
す。

ダイアログおよびプロ
ンプト画面におけるメ
ニュー項目とオプショ
ンの切り替え (左から
右、上から下の順)

• 瞬間的な応答を得
る場合、[上]または
[下]矢印を一瞬押し
ます。

• 継続的な応答を得る
場合、[上]または [下]
矢印を長長長押押押ししししま
す。

船舶の位置にウェイポ
イントを置く

ショートカット

メディアプレイヤー
コントロール (Bluetooth
メディアプレイヤーを
多機能ディスプレイと
ペアリングする必要が
あります)

• 上/下矢印を押すと、
次/前のトラックに戻
ります。

• ショートカットボタ
ンを押すと再生/一時
停止します。
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ボボボタタタンンン 機機機能能能ががが有有有効効効ににになななるるるアアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンン名名名

カカカスススタタタマママイイイズズズ可可可能能能ななな機機機能能能

ホーム画面を開く ショートカット

起動中のアプリケー
ションの切り替え (複
数のアプリケーション
が表示されている場合
に限り、有効)

ショートカット

RCU ののの再再再接接接続続続
1. RCU-3と多機能ディスプレイをペアリングすると、ワイヤ

レス接続が確立されます。

2. 多機能ディスプレイの電源を切ると、10 分後に RCU-3
との接続が解除されます。

> 10 Minutes

=
10

15

20
2530

Minutes
35

40

45

50
55 60 5

3. 2つのユニット間の接続を復元するには、RCU-3の任意の
ボタンを 3 秒以上押したままにします。

=

3 Seconds

10

15

20
2530

Seconds
35

40

45

50
55 60 5

注注注意意意: 多機能ディスプレイで Bluetooth接続を無効にしてか
ら再度有効にした場合も、上記の説明に従って RCU-3を再
接続する必要があります。
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4.19 WiFi 接接接続続続

Raymarine 携携携帯帯帯アアアプププリリリののの接接接続続続
互換性のあるタブレットおよびスマートフォンを多機能ディ
スプレイの無線リピートディスプレイまたはリモートコント
ロールとして使用することができます。
Raymarineアプリを使用すると、多機能ディスプレイに表示
されている画像をWi-Fi接続で互換性のあるタブレットデバイ
スに表示したり、リモート制御したりすることができます。
この機能を使用するには、最初に次の設定を行っておく必
要があります。

• お使いの装置が使用したいアプリと互換性があることを
確認します。

• 該当するマーケットストアから該当する Raymarineアプリ
をダウンロードしてインストールしておきます。

• 多機能ディスプレイの [システムの設定]で Wi-Fiを有効に
します。

• 互換性のある端末で Wi-Fi を有効にします。

• 互換性のある端末の使用可能なWi-Fiネットワークの一覧か
ら Raymarine Wi-Fi 接続を選択します。

• 多機能ディスプレイの [システムの設定]で該当する携帯ア
プリを有効にします。

注注注意意意: 多機能ディスプレイは Wi-Fiアクセスポイントとし
て動作します。お使いの端末が既に電子メールやインター
ネットを使用するためのアクセスポイントに接続されてい
る場合は、アクセスポイントを戻して、電子メールやイン
ターネットへのアクセスを再取得する必要があります。

Navionics 海海海図図図携携携帯帯帯アアアプププリリリ
多機能ディスプレイ (MFD)と Navionics海図携帯アプリが実
行されている携帯端末の間で、ワイヤレスにデータを同期さ
せることができます。
同期を行うと、携帯端末から MFDにNavionics Freshest Data
がダウンロードされ、MFD のソナー ログが携帯端末にアッ
プロードされます。携帯端末と MFD の間で、ウェイポイン
トと航路を同期することも可能です。

D12166-3
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1 Navionicsサーバー

2 Navionics Freshest Dataを携帯端末にダウンロード
(インターネット接続が必要)

3 Navionics携帯アプリが実行されている携帯端末

4 Navionics Freshest Dataを MFDにダウンロード (MFD
への Wi-Fi接続が必要)

5 MFD

6 *ソナーログとコミュニティ編集データを携帯端
末にアップロード (MFDへのWi-Fi接続が必要)

7 ** ソナーログとコミュニティ編集を匿名で
Navionicsサーバーにアップロード (インターネッ
ト接続が必要)

注注注意意意:
* Navionicsソナーチャートに参加するには、お使いの MFD
でソナーログが有効になっている必要があります。ソナー
ログは、海図アプリケーションメニューで有効にできます:
[メメメニニニュュューーー] > [等等等深深深線線線] > [ソソソナナナーーーロロログググ]を選択します。
**ソナーログは、匿名で Navionicsサーバーにアップロー
ドされます。

この機能を使用するには、最初に次の設定を行っておく必
要があります。

1. 該当するアプリストアから Navionics Mobile Marineアプ
リをダウンロードしてインストールしておきます。

2. Navionics Freshest Data を購読します。

3. Freshest Dataを携帯端末にダウンロードします。

4. MFDの [システムの設定]で Wi-Fiを有効にします。

5. 携帯端末で Wi-Fi を有効にします。

6. 携帯端末の使用可能なWi-Fiネットワークの一覧から MFD
Wi-Fi 接続を選択します。
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章章章 5: 取取取りりり付付付けけけ

目目目次次次
• 5.1 取り付け - a 新シリーズ ( 66 ページ)

• 5.2 取り付け - c 新シリーズ / e 新シリーズ ( 67 ページ)
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5.1 取取取りりり付付付けけけ - a 新新新シシシリリリーーーズズズ

取取取りりり付付付けけけ
ディスプレイは表面取り付けをすることが可能です。
ユニットを取り付ける前に、次の点を確認してください。
• 適切な設置場所を選択したかどうか
• ケーブル接続部と配線方法を特定したかどうか
• 正面べゼルを取り外したかどうか

D12585-2

�

1. ユニットの設置に選択した場所を確認します。空いてい
る平らな場所に設置し、パネルの後ろが適度に空いてい
ることを確認する必要があります。

2. ドリルを使うか、叩き落としてユニットに 4 つの取り
付け穴を開けます。

D12588-1
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3. マスキング テープか粘着テープを使用して、製品に付属
のカッティング テンプレートを選択した場所に貼り付
けます。

4. しかるべき電動ドリル (サイズはテンプレートに記載されて
います)を用いて、切り出しエリアの四隅に穴を開けます。

5. 適切なのこぎりで、切り出し線の縁の内側を切ります。
6. ユニットが切り落とした場所に収まることを確認してか

ら、ザラザラした部分にやすりをかけて滑らかにします。
7. テンプレートの表示に従って固定ネジを止めるための 4

つの穴を開けます。
8. ディスプレイユニットにガスケットを装着し、しっかりと

フランジに押し込みます。
9. 電源ケーブル、データ ケーブル、その他のケーブルをユ

ニットに接続します。
10.ユニットを定位置にスライドさせ、付属の固定具で固定

します。

注注注意意意: 付属のガスケットは、ユニットと平らで固い設置麺ま
たはビナクルの間を密閉する役割を果たします。ガスケッ
トはすべての設置環境で使用してください。設置面または
ビナクルが完全に平らで固くない場合や、表面の仕上げが
粗い場合は、航海仕様のシーラントを使用することが必
要になる場合もあります。

ブブブラララケケケッッットトト (トトトラララニニニオオオンンン)ののの取取取りりり付付付けけけ
ディスプレイはトラニオン ブラケットに装着することがで
きます。
ユニットを取り付ける前に、次の点を確認してください。

• 適切な設置場所を選択したかどうか

• ケーブル接続部と配線方法を特定したかどうか

• 正面ベゼルを取り付けたかどうか

D12578-2

1. 選択した設置面の取り付けブラケットのネジ穴の場所に
印を付けます。

2. 適切なドリルでネジ穴を開けます。設置面の裏に損傷を受
けるものが何もないことを確認してください。

3. 付属の固定具を使用して、取り付けブラケットをしっか
りと取り付けます。

4. ディスプレイを取り付けブラケットに設置します。

正正正面面面べべべゼゼゼルルル
正正正面面面ベベベゼゼゼルルルののの取取取りりり付付付けけけ
次の手順では、ユニットが既に定位置に取り付け済みである
ことを前提としています。
1. 画面保護フィルムの一端をそっとはがし、ユニット設置が

完了した後で取り除けるようにしておきます。
2. メモリ カードのスロット扉が開いた位置であることを

確認します。
3. ベゼルの右下側が海図カード扉の突起部に来るように位置

合わせし、ベゼルをディスプレイ正面に配置し、ベゼル
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の下端のクリップが定位置にカチリと収まることを確認
します。

D12586-1

4. 図に示すように、ベゼルとディスプレイの位置が合ってい
ることを確認します。

5. 次の場所に、しっかりと均等に力をかけます。
i. 外縁 - 脇から上へ、次に中央から上端をなぞるように

して、ベゼルが定位置に安全に収まっていることを確
認します。

ii. 内縁 -特に海図カード扉の縁に沿って、ベゼルが平らで
あることを確認します。

6. 電電電源源源ボタンと海図カード扉が、支障なく操作できること
を確認します。

正正正面面面ベベベゼゼゼルルルののの取取取りりり外外外ししし
操作に進む前に、メモリ カード スロットの扉が開いている
ことを確認してください。

D12584-1
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重重重要要要: ベゼルの取り外しは慎重に行ってください。ベゼルを
外すのに工具は使用しないでください。工具を使用すると
損傷する恐れがあります。

1. ディスプレイの左上端 (上の図に記載の位置) に両手の親
指をかけます。

2. ベゼルの下 (上の図に記載の位置)に残りの指を置きます。
3. 両方の親指でディスプレイの外縁に力をかけ、同時に残り

の指で一気にベゼルを剥がします。
これでベゼルがディスプレイから簡単に外れます。

5.2取取取りりり付付付けけけ - c新新新シシシリリリーーーズズズ / e新新新シシシリリリーーー
ズズズ

背背背面面面ベベベゼゼゼルルルののの取取取りりり外外外ししし
ディスプレイを表面に取り付ける前に、背面ベゼルを取り
外す必要があります。

注注注意意意: これらの手順は、背面ベゼルが不要な e165 には適
用されません。

1. 正面ベゼルを取り外します。この手順については、別途説
明書を参照してください。

D12184-3

e7 / e7D
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3

2

2. ベゼルをディスプレイに固定しているネジを取り外します
(e7 と e7D でのみ必要です)。

3. ベゼルを慎重にディスプレイ背面から取り外します。この
とき、ベゼルを次の位置に沿って引き出すようにします。
i. 外縁 - 脇から上へ、次に中央から上端をなぞるように

して、ベゼルがディスプレイから完全に外れている
ことを確認します。

ii. 内縁 - ベゼルがディスプレイから完全に外れている
ことを確認します。

注注注意意意: 背面ベゼルに固定ネジが付いているのは e7と e7Dの
みです。その他の多機能ディスプレイ型式では、背面ベゼ
ルを定位置に固定するクリップが装備されています。

表表表面面面取取取付付付けけけ
ディスプレイは表面取り付けをすることが可能です。
ユニットを取り付ける前に、次の点を確認してください。

• 適切な設置場所を選択したかどうか

• ケーブル接続部と配線方法を特定したかどうか

• 正面べゼルを取り外したかどうか
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D12271-2

1. ユニットの設置に選択した場所を確認します。空いてい
る平らな場所に設置し、パネルの後ろが適度に空いてい
ることを確認する必要があります。

2. マスキング テープか粘着テープを使用して、製品に付属
のカッティング テンプレートを選択した場所に貼り付
けます。

3. しかるべき電動ドリル (サイズはテンプレートに記載されて
います)を用いて、切り出しエリアの四隅に穴を開けます。

4. 適切なのこぎりで、切り出し線の縁の内側を切ります。
5. ユニットが切り落とした場所に収まることを確認してか

ら、ザラザラした部分にやすりをかけて滑らかにします。
6. テンプレートの表示に従って、固定ボルトを止めるための

4 つの穴を開けます。
7. ディスプレイユニットにガスケットを装着し、しっかりと

フランジに押し込みます。
8. 電源ケーブル、データ ケーブル、その他のケーブルをユ

ニットに接続します。
9. ユニットを定位置にスライドさせ、付属の固定具で固定

します。

注注注意意意: 付属のガスケットは、ユニットと平らで固い設置麺ま
たはビナクルの間を密閉する役割を果たします。ガスケッ
トはすべての設置環境で使用してください。設置面または
ビナクルが完全に平らで固くない場合や、表面の仕上げが
粗い場合は、航海仕様のシーラントを使用することが必
要になる場合もあります。

背背背面面面ベベベゼゼゼルルルののの取取取りりり付付付けけけ
取り付けブラケットを使用してユニットを取り付ける場合、
背面ベゼルを装着する必要があります。

注注注意意意: これらの手順は、背面ベゼルが不要な e165 には適
用されません。

1. 正面ベゼルを取り外します。この手順については、別途説
明書を参照してください。

2. ベゼルをディスプレイの背面に配置して、ディスプレイと
の位置が合っていることを確認します。次の場所に、しっ
かりと均等に力をかけます。
i. 外縁 - 脇から上へ、次に中央から上端をなぞるように

して、ベゼルが定位置に安全に収まっていることを確
認します。

ii. 内縁 - ベゼルがユニットに対して平らであることを確
認します。

D12183-3

e7 / e7D
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3. 付属のネジでベゼルをディスプレイに固定します (e7およ
び e7D のみ)。

ブブブラララケケケッッットトト (トトトラララニニニオオオンンン)ののの取取取りりり付付付けけけ
ディスプレイはトラニオン ブラケットに装着することがで
きます。

注注注意意意: e7 および e7D ディスプレイ型式には、取り付けブ
ラケットが付属しています。その他のすべてのディスプレ
イ型式では、取り付けブラケットはオプションの付属品と
なります。詳細は本書の「スペアおよび付属品」を参照
してください。

ユニットを取り付ける前に、次の点を確認してください。

• 適切な設置場所を選択したかどうか

• ケーブル接続部と配線方法を特定したかどうか

• 正面ベゼルを取り付けたかどうか
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D12273-2

1. 選択した設置面の取り付けブラケットのネジ穴の場所に
印を付けます。

2. 適切なドリルでネジ穴を開けます。設置面の裏に損傷を受
けるものが何もないことを確認してください。

3. 付属の固定具を使用して、取り付けブラケットをしっか
りと取り付けます。

4. ディスプレイ ユニットを取り付けブラケットに設置し
ます。

正正正面面面べべべゼゼゼルルル
正正正面面面ベベベゼゼゼルルルののの取取取りりり付付付けけけ
次の手順では、ユニットが既に定位置に取り付け済みである
ことを前提としています。
1. 画面保護フィルムの一端をそっとはがし、ユニット設置が

完了した後で取り除けるようにしておきます。
2. メモリ カードのスロット扉が開いた位置であることを

確認します。
3. ベゼルの右下側が海図カード扉の突起部に来るように位置

合わせし、ベゼルをディスプレイ正面に配置し、ベゼル

の下端のクリップが定位置にカチリと収まることを確認
します。

D12274-1

4. 図に示すように、ベゼルとディスプレイの位置が合ってい
ることを確認します。

5. 次の場所に、しっかりと均等に力をかけます。
i. 外縁 - 脇から上へ、次に中央から上端をなぞるように

して、ベゼルが定位置に安全に収まっていることを確
認します。

ii. 内縁 -特に海図カード扉の縁に沿って、ベゼルが平らで
あることを確認します。

6. すべてのコントロール ボタンが自由に操作できるかど
うかを確認してください。

正正正面面面ベベベゼゼゼルルルののの取取取りりり外外外ししし
操作に進む前に、メモリ カード スロットの扉が開いている
ことを確認してください。

D12275-1

2

1

2

1

重重重要要要: ベゼルの取り外しは慎重に行ってください。ベゼル
を外すのに工具は使用しないでください。工具を使用する
と損傷する恐れがあります。

1. ディスプレイの左上端 (上の図に記載の位置) に両手の親
指をかけます。

2. ベゼルの下 (上の図に記載の位置)に残りの指を置きます。
3. 両方の親指でディスプレイの外縁に力をかけ、同時に残り

の指で一気にベゼルを剥がします。
これでベゼルがディスプレイから簡単に外れます。
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6.1 デデディィィスススプププレレレイイイ電電電源源源

デデディィィスススプププレレレイイイののの電電電源源源ををを入入入れれれるるる
1. ディスプレイの電電電源源源ボタンを押します。
2. [同同同意意意]を押して免責メッセージを承認します。

デデディィィスススプププレレレイイイののの電電電源源源ををを入入入れれれるるる
1. [電電電源源源] ボタンを押します。
2. [OK]ボタンを押して、免責メッセージを受諾します。

デデディィィスススプププレレレイイイののの電電電源源源ををを切切切るるる
1. 秒読みの時間がゼロ になるまで、POWER(電電電源源源) ボタン

を押します。

注注注意意意: 秒読みの時間がゼロになる前に、POWER(電電電源源源)ボタ
ンから手を離すと電源を切る操作は取り消されます。

スススタタタンンンバババイイイ (省省省電電電力力力) モモモーーードドド
省電力モードでは、多機能ディスプレイのすべての機能は有
効なままですが、ユニットが低電力状態になります。回転ノブ
コントローラ周辺の LED照明は、1.5秒おきに点滅して、省
電力モードであることを知らせます。省電力モードは、ボタ
ンを押すか、アラームイベントが発生すると解除されます。

D12367-1

注注注意意意: 安全を期すため、省電力機能は、次の場合には使
用できません。

• 接続されているレーダーのスイッチがオンになってい
る場合

• 多機能ディスプレイが専用パイロット船首なしでシステ
ムに自動操縦コントロールを提供しており、自動操縦
が作動中の場合

省省省電電電力力力モモモーーードドドののの有有有効効効化化化
省電力モードを有効にするには、次の操作を実行します。
1. システムに接続されているすべてのレーダーがオフになっ

ていることを確認します。
2. 電電電源源源ボタンを押します。

ショートカット メニューが表示されます。
3. [省省省電電電力力力モモモーーードドド] を選択します。

これで多機能ディスプレイが省電力モードになります。
4. 省電力モードからユニットを覚醒させるには、多機能ディ

スプレイのボタンを押します。

注注注意意意: アラームイベントが発生すると、省電力モードは自
動的にキャンセルされます。

6.2 a新新新シシシリリリーーーズズズのののコココンンントトトロロローーールルル

D12577-1

3

1

2

説説説明明明 機機機能能能

1 タタタッッッチチチスススククク
リリリーーーンンン

画面にタッチすることで、すべてのメ
ニュー操作などの機能を操作できます。

2 電電電源源源 • 1回押すとユニットの電源が入ります。

• 電源が入ってから電源ボタンを再度押
すと、明るさを調整する、スクリーン
キャプチャを実行する、省電力モード
にアクセスする、外部装置の電源コン
トロールにアクセスするなどの操作
が行えます。

• 押したままにすると電源が切れます。

• 一体型のパイロットが作動している場
合は、押したままにして自動操縦をス
タンバイモードに切り替えます。

3 カカカーーードドドリリリーーー
ダダダーーースススロロロッッッ
トトト

MicroSDカードの出し入れをするための
カード扉を開きます。カードスロットは
1つあり、電子海図、またはウェイポイ
ント、航路、航跡、設定データのアーカ
イブなどに使用します。
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6.3 e7 / e7D のののコココンンントトトロロローーールルル

D12179-1

2

4

5

6

7

3

1

説説説明明明 機機機能能能

1 タタタッッッチチチスススククク
リリリーーーンンン

画面にタッチすることで、すべてのメ
ニュー操作など、多くの一般機能を操作
できます。

2 メメメニニニュュューーー メニューにアクセスします。再度押すと
閉じます。

3 UniControl メニューやアプリケーションを使用する
ためのジョイスティック、回転ノブ、
[OK]プッシュボタンなどがあります。

4 戻戻戻るるる 押すと前のメニューまたはダイアログ
レベルに戻ります。

5 WPT / MOB • 押して離すと、ウェイポイントのオプ
ションが表示されます。再度押すと、
ウェイポイントが設置されます。

• 押したままにすると、現在の測位に
落水者救助 (MOB)マーカーを配置する
ことができます。

6 電電電源源源 • 1回押すとユニットの電源が入りま
す。

• 電源が入ってから電源ボタンを再度押
すと、明るさを調整する、スクリーン
キャプチャを実行する、省電力モード
にアクセスする、外部装置の電源コン
トロールにアクセスするなどの操作
が行えます。

• 押したままにすると電源が切れます。

• 一体型のパイロットが作動している場
合は、押したままにして自動操縦をス
タンバイモードに切り替えます。

7 カカカーーードドドリリリーーー
ダダダーーースススロロロッッッ
トトト

MicroSDカードの出し入れをするための
カード扉を開きます。カードスロット
は 2つあり (「1」と「2」のラベルが付
いています)、電子海図、またはウェイ
ポイント、航路、航跡、設定データの
アーカイブなどに使用します。

6.4 c95 / c97 / c125 / c127 / e95 / e97 /
e125 / e127 / e165コココンンントトトロロローーールルル

D12276-1

1 2 3

4

5

6

7

11 10

8

9

説説説明明明 機機機能能能

1 タタタッッッチチチスススククク
リリリーーーンンン

画面にタッチすることで、すべてのメ
ニュー操作など、多くの一般機能を操
作できます。

2 ホホホーーームムム 押すとホーム画面に戻ります。

3 メメメニニニュュューーー メニューにアクセスします。再度押す
と閉じます。

4 UniControl メニューやアプリケーションを使用する
ためのジョイスティック、回転ノブ、
[OK]プッシュボタンなどがあります。

5 戻戻戻るるる 押すと前のメニューまたはダイアログ
レベルに戻ります。

6 有有有効効効範範範囲囲囲内内内/
外外外

マイナス (-)記号を押すと範囲が広が
り、プラス (+)記号を押すと範囲が狭ま
ります。

7 WPT / MOB • 押して離すと、ウェイポイントのオ
プションが表示されます。再度押す
と、ウェイポイントが設置されます。

• 押したままにすると、現在の測位に
落水者救助 (MOB)マーカーを配置する
ことができます。

8 電電電源源源 • 1回押すとユニットの電源が入りま
す。

• 電源が入ってから電源ボタンを再度押
すと、明るさを調整する、スクリーン
キャプチャを実行する、省電力モー
ドにアクセスする、外部装置の電源
コントロールにアクセスするなどの
操作が行えます。

• 押したままにすると電源が切れます。

9 カカカーーードドドリリリーーー
ダダダーーースススロロロッッッ
トトト

MicroSDカードの出し入れをするための
カード扉を開きます。カードスロット
は 2つあり (「1」と「2」のラベルが付
いています)、電子海図、またはウェイ
ポイント、航路、航跡、設定データの
アーカイブなどに使用します。

10 パパパイイイロロロッッットトト • 押すと、統合された自動操縦を解除
します。

• 押したままにすると、統合された自
動操縦の自動モードがアクティブに
なります。

11 アアアクククテテティィィブブブ
なななペペペイイインンンののの
切切切りりり替替替えええ

押してアクティブなペインを切り替え
ます (分割画面ページ)。
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UniControl
ノンタッチ、HybridTouchおよびリモートキーパッドには、
回転ノブ、ジョイスティック、プッシュボタンコントロール
で構成される UniControl があります。

D12180-1

1

2

3

1. 回回回転転転ノノノブブブ—メニュー項目を選択したり、画面上のカーソ
ルを動かしたり、海図アプリケーションやレーダーアプ
リケーションの範囲を調整したりします。

2. ジジジョョョイイイススステテティィィッッッククク—アプリケーションでカーソル位置を
動かしたり、海図、気象、魚群探知機アプリケーションで
上下左右にパンしたり、データアプリケーションのデー
タページ間を移動したりできます。

3. OKボタン—ジョイスティックの先端を押して、選択や
入力を確定します。

タタタッッッチチチアアアイイイコココンンン
タッチスクリーン型の多機能ディスプレイで [戻戻戻るるる]や [閉閉閉じじじ
るるる]のアイコンを使用して、各アプリケーションで使用できる
さまざまな階層にあるメニュー間を移動できます。

[戻戻戻るるる]— 1つ前の階層に戻ります ([戻戻戻るるる]ボタンを
押すのと同じ働きをします)。

[閉閉閉じじじるるる]—開いているすべてのメニューを閉じま
す ([メメメニニニュュューーー]ボタンを押すのと同じ働きをします).

カカカーーーソソソルルルののの使使使用用用
カーソルを使用して画面上を移動します。

D
73

66
_3

カーソルは画面上に白い十字形で現れます。

D
73

68
_2

カーソルが移動しない状態がしばらく続く
と、カーソルを示す十字は丸で囲まれた状態
になります。これは、次に画面を見た際に
カーソルを見つけやすくするためです。

D
73

69
-2WPT

カーソルは状況依存型です。ウェイポイント
や海図機能などのオブジェクト上にカーソル
を合わせると、色が変わりオブジェクトに関
連するラベルや情報が表示されます。

カカカーーーソソソルルルラララベベベルルルのののリリリススストトト

ラララベベベルルル 意意意味味味 アアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンン

A/B 目盛り線 海図

AIS AISターゲット 海図

COG 対地針路方向 海図

CTR レーダー中心部 レーダー

FLT 浮動型 EBL/VRM レーダー

GRD 警報区域 レーダー

HDG 船首方位 海図

MARPA MARPAターゲット レーダー

MOB 落水者救助マー
カー

海図、レーダー

POS 船舶の測位 海図

RTE 航海区間 海図

SHM 船首マーカー レーダー

TIDE 潮流インジケータ 海図

TRACK トラックライン 海図

VRM/EBL VRMおよび EBL、1
または 2

レーダー

WIND 風インジケータ 海図

WPT ウェイポイント 海図、レーダー
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6.5 ホホホーーームムム画画画面面面ののの概概概要要要 — タタタッッッチチチ専専専用用用
デデディィィスススプププレレレイイイ
ホーム画面は、アプリケーション、データ、設定にアクセス
するための出発点となる画面です。

• ホーム画面では、データ (ウェイポイント、航路、航跡、画
像、ビデオ) およびバックアップ設定に素早くアクセスす
ることが可能です。

• ホーム画面は多数のホーム画面ページで構成されていま
す。画面上で指を左右にスワイプして、使用可能なホー
ム画面ページに進みます。

• 各ホーム画面には、多くのアイコンがあります。起動した
いアイコンを選択すれば、アプリケーションが立ち上が
ります。

  D12580-3 

1 2 3 4

5 6

画画画面面面項項項目目目 説説説明明明

1 Waypoint (ウウウェェェイイイポポポイイインンントトト)—アイコンを選択し
て、ウェイポイント一覧にアクセスします。
アイコンを選択して押したままにすると、現
在の船舶の測位に落水者救助 (MOB)マーカー
を配置することができます。

2 My Data (マママイイイデデデーーータタタ)—このアイコンを使用し
て、航路、航跡、ウェイポイント一覧などの
データを集中管理することができます。ま
た、保存されている写真やビデオ、バック
アップ設定にもアクセスできます。

3 Customize (カカカスススタタタマママイイイズズズ)—アプリケーション
ページを設定して環境設定を表示する際に、
このアイコンを選択します。

4 Set-up (セセセッッットトトアアアッッップププ)—システムのセットアッ
プメニューにアクセスする場合にこのアイ
コンを選択します。

5 アアアイイイコココンンン—各アイコンはアプリケーション
ページを表します。1つのページで、複数の
アプリケーションを同時に表示できます。

6 ススステテテーーータタタスススバババーーー—ステータスアイコンでは、
GPS、AIS、レーダー、ソナー、自動操縦ユ
ニットなど、外部接続されている装置の状
態を確認できます。

6.6 ホホホーーームムム画画画面面面ののの概概概要要要— c シシシリリリーーーズズズ /
e シシシリリリーーーズズズ
ホーム画面は、アプリケーション、データ、設定にアクセス
するための出発点となる画面です。
• ホーム画面では、データ (ウェイポイント、航路、航跡、画
像、ビデオ) およびバックアップ設定に素早くアクセスす
ることが可能です。

• ホーム画面は多数のホーム画面ページで構成されていま
す。画面上で指を左右にスワイプして、使用可能なホー
ム画面ページに進みます。

• 各ホーム画面には、多くのアイコンがあります。起動した
いアイコンを選択すれば、アプリケーションが立ち上が
ります。

 D12195-3

1 2 3 4

6 5

画画画面面面項項項
目目目 説説説明明明

1 タタタッッッチチチロロロッッッククク— (ハイブリッドタッチのディスプ
レイのみ)誤使用を防ぐため、タッチスクリーン
をロックする際に、このアイコンを選択します。
ロックを解除するには、UniControlを使用して [タッ
チロック]アイコンを非選択状態にします。

2 マママイイイデデデーーータタタ—このアイコンを使用して、航路、航
跡、ウェイポイント一覧などのデータを集中管理す
ることができます。また、保存されている写真やビ
デオ、バックアップ設定にもアクセスできます。

3 カカカスススタタタマママイイイズズズ—アプリケーションページを設定
して環境設定を表示する際に、このアイコンを
選択します。

4 セセセッッットトトアアアッッップププ—システムのセットアップメニュー
にアクセスする場合にこのアイコンを選択します。

5 アアアイイイコココンンン—各アイコンはアプリケーションページ
を表します。1つのページで、複数のアプリケー
ションを同時に表示できます。

6 ススステテテーーータタタスススバババーーー—ステータスアイコンでは、
GPS、AIS、レーダー、ソナー、自動操縦ユニッ
トなど、外部接続されている装置の状態を確認
できます。

ホホホーーームムム画画画面面面へへへのののアアアクククセセセススス
ホーム画面へは、任意のアプリケーションからアクセスで
きます。
ホーム画面にアクセスするには、下の手順に従ってください。
1. 画面上でホーム画面アイコンを選択します。

ホホホーーームムム画画画面面面へへへのののアアアクククセセセススス
ホーム画面へは、任意のアプリケーションからアクセスで
きます。
ホーム画面にアクセスするには、下の手順に従ってください。
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1. [ホホホーーームムム] ボタンを押します。

注注注意意意: e7 と e7D では、メニューとホーム ボタンが兼用さ
れています。ホーム画面にアクセスするには、[メメメニニニュュューーー /
ホホホーーームムム]ボタンを 3秒間押したままにします。

デデデーーータタタバババーーーススステテテーーータタタスススのののシシシンンンボボボルルル
データバーのステータスシンボルで、システムに対して適切
な接続が行われているかどうかを確認することができます。
次のステータスを示すシンボルがあります。

• レーダー スキャナ

• AIS レシーバ / トランシーバ

• ソナーモジュール

• GPS レシーバ

• 自動操縦

自自自動動動操操操縦縦縦ススステテテーーータタタスススアアアイイイコココンンン
自動操縦の状態は、データバーに表示されます。

アアアイイイコココンンン 説説説明明明

自動操縦は Standby(スタンバイ)モー
ドです。

自動操縦は Track(追跡)モードです。

自動操縦は Auto(自動)モードです。

自動操縦は検出されません。

自動操縦アラームが有効です。

Dodge(回避)モードが有効です。

Fish (漁獲)モードが有効です。

自動操縦キャリブレーション。

パワーステアリング (動力操舵)が
有効です。

Wind Vane(風見)モードが有効です。

レレレーーーダダダーーースススキキキャャャナナナのののススステテテーーータタタススス記記記号号号
レーダースキャナの電源モードステータスはデータバー内に
表示されます。

アアアイイイコココンンン

レレレーーー
ダダダーーー電電電
源源源モモモーーー
ドドド 説説説明明明

伝送 (TX) 回転式アイコン。スキャナがオン
になっており、伝送中であること
を示します。[スキャナ]を [オン]
に設定する際には、このモードを
選択しスキャナを起動します。操
作時は通常このモードになって
います。

スタ
ンバイ
(STBY)

静的アイコンで、スキャナはオン
なっていますが、伝送中ではない
ことを示します。アンテナは回転
していません。スキャナは伝送を
行いません。レーダーデータは画
面から取り除かれます。これは省
電力モードで、レーダーを短時間
必要としないときに使用します。
伝送モードに戻す際には、マグネ
トロンを再び暖機運転する必要は
ありません。これは初期設定モー
ドです。

オフ レーダー不要時には、スキャナの
電源は切れていますが、ディスプ
レイは海図などその他のアプリ
ケーションで使用するために電源
が入っています。このモードを選
択すると、システムはカウントダ
ウンを始めます。このカウントダ
ウン中はスキャナの電源を再投
入できません。

時限式
伝送

スキャナは、オンまたは伝送、ス
タンバイモード間で切り替えま
す。レーダーを常時必要としない
場合には、スキャナは省電力モー
ドに入ります。

AIS のののススステテテーーータタタスススアアアイイイコココンンン
AISステータスはデータバーにアイコンで表示されます。
アアアイイイコココンンン 説説説明明明

AISユニットは電源が入り、作動中
です。

AISは現在使用できません。

AISユニットの電源が入っていない
か、接続されていません。

AISユニットはサイレントモード
です。

AISユニットはサイレントモードで
すが、アラームがアクティブです。

AISユニットは接続済みで電源が
入っており、アラームがアクティ
ブです。

AISユニットは接続済みで電源が
入っていますが、危険、または消失
を示すアラームは無効です。

76 a Series / c Series / e Series



ソソソナナナーーーススステテテーーータタタスススのののシシシンンンボボボルルル
ソナーモジュールステータスは、データバーに表示されます。

シシシンンンボボボルルル 説説説明明明

活動中のシンボル：ソナー
モジュールは接続されてお
り、伝送中です。

静止中のシンボル：ソナーモ
ジュールは接続されていま
すが、伝送していません。

グレーアウト中のシンボ
ル：ソナーモジュールが接
続されていないか、未検出
状態です。

GPS のののススステテテーーータタタスススアアアイイイコココンンン
GPSレシーバの状態は、データバーに表示されます。

シシシンンンボボボルルル 説説説明明明

GPSレシーバは接続中で、
測位捕捉済みです。

GPSレシーバは未接続で、
測位を捕捉できません。

6.7 ペペペーーージジジ
アプリケーションを表示する際に、ページが使用されます。
ページには、ホーム画面のアイコンを使用してアクセスしま
す。ページごとに、2 つ以上のアプリケーションを表示さ
せることができます。
• c シリーズまたは e シリーズまたは gS シリーズの (e7 と
e7D を除く) 多機能ディスプレイを使用して、1 ページに
最大 4 つのアプリケーションを設定および表示すること
ができます。

• a シリーズおよび e7 / e7D の多機能ディスプレイでは、
ページごとに最大 2 つのアプリケーションしか設定・表
示することができません。

• ただし、最大 4つのアプリケーションを設定でき、既に 4
つのアプリケーションのページを持つ多機能ディスプレイ
のホーム画面と共有している場合は、 aシリーズおよび e7
/ e7D でも最大 4 つのアプリケーションをページごとに表
示させることができます。

ページはカスタマイズ可能です。カスタマイズ設定により、
お使いのアプリケーションを違うページに分類したり、特定用
途向けに各ページを設定できます。たとえば、漁獲に適してい
る海図と魚群探知機アプリケーションが入っているページを
作成したり、一般的な航海に適している海図とデータアプリ
ケーションが入った他のページを作成することも可能です。

単一アプリケーションが追加さ
れているページのアイコン

複数のアプリケーションが追加
されているページのアイコン

ページごとに 「レイアウト」 を指定することも可能です。
この設定により、画面上に表示されるアプリケーションの
レイアウトが決まります。

電電電源源源投投投入入入ペペペーーージジジののの設設設定定定
電源投入時に、ホーム画面ではなく、ページを表示するよう
に多機能ディスプレイを設定することができます。
ホーム画面で、次の操作を実行します。
1. [カカカスススタタタマママイイイズズズ] を選択します。
2. [デデディィィスススプププレレレイイイののの設設設定定定] を選択します。
3. 開開開始始始ペペペーーージジジを選択します。

オプションの一覧が表示されます。
• ホーム画面—電源投入後にホーム画面が表示されます。
• 最後のページ—電源投入後、最後に表示していたペー
ジが表示されます。

• ページを選択 — 電源投入後、選択したページが表示
されます。

4. [ページを選択] を選択した場合は、ホーム画面が表示さ
れます。

ご使用の前に 77



5. ディスプレイをオンにしたときに表示したいページのアイ
コンを選択します。

開始ページの設定は、個々の各ディスプレイに適用されま
す。ネットワーク接続されたディスプレイ間で自動的に共有
されるわけではありません。

ホホホーーームムム画画画面面面でででののの既既既存存存のののペペペーーージジジののの変変変更更更
ホーム画面を表示した状態で、次の操作を実行します。
1. [カカカスススタタタマママイイイズズズ] を選択します。
2. [ホホホーーームムム画画画面面面] を選択します。
3. [ペペペーーージジジののの編編編集集集] を選択します。
4. 変更するページのアイコンを選択します。

[カスタマイズ]メニューオプションが表示されます。
5. 該当するページ レイアウトを選択します (例：「分割画

面」など)。
6. 該当するメニュー項目を選択するか、表示されたページ

にドラッグして、ページに表示するアプリケーションを
選択します。

7. [完完完了了了] を選択します。
[ページ名の変更]ダイアログが表示されます。

8. オンスクリーン キーボードでページの新しい名前を入力
し、[保保保存存存] を選択します。

空空空ペペペーーージジジののの変変変更更更
ホーム画面を表示した状態で、次の操作を実行します。
1. [カカカスススタタタマママイイイズズズ] を選択します。
2. [ホホホーーームムム画画画面面面] を選択します。
3. [ペペペーーージジジののの編編編集集集] を選択します。
4. 空ページのアイコンを選択します (「カスタマイズ」の

ラベルが付いています)。
[カスタマイズ]メニューオプションが表示されます。

5. 該当するページ レイアウトを選択します (例：「分割画
面」など)。

6. 該当するメニュー項目を選択するか、表示されたページ
にドラッグして、ページに表示するアプリケーションを
選択します。

7. [完完完了了了] を選択します。
[ページ名の変更]ダイアログが表示されます。

8. オンスクリーン キーボードでページの新しい名前を入力
し、[保保保存存存] を選択します。

ホホホーーームムム画画画面面面上上上のののペペペーーージジジののの移移移動動動
ホーム画面を表示した状態で、次の操作を実行します。
1. [カカカスススタタタマママイイイズズズ] アイコンを選択します。
2. [ホホホーーームムム画画画面面面] を選択します。
3. [ペペペーーージジジののの交交交換換換] を選択します。
4. 移動するページのアイコンを選択します。
5. 位置を交換するページのアイコンを選択します。

ページのアイコンが新しい位置に移動します。

ホホホーーームムム画画画面面面上上上のののペペペーーージジジ名名名ののの変変変更更更
ホーム画面を表示した状態で、次の操作を実行します。
1. [カカカスススタタタマママイイイズズズ] アイコンを選択します。
2. [ホホホーーームムム画画画面面面] を選択します。
3. [ペペペーーージジジ名名名ののの変変変更更更] を選択します。
4. 名前を変更したいページを選択します。

オンスクリーン キーボードが表示されます。
5. オンスクリーン キーボードを使用して、ページに新し

い名前をつけます。
6. SAVE(保存) を選択します。

ホホホーーームムム画画画面面面かかからららのののペペペーーージジジののの削削削除除除
ホーム画面を表示した状態で、次の操作を実行します。
1. [カカカスススタタタマママイイイズズズ] アイコンを選択します。

2. [ホホホーーームムム画画画面面面] を選択します。
3. [ペペペーーージジジののの削削削除除除] を選択します。
4. 削除するページを選択します。

ページが削除されます。

ホホホーーームムム画画画面面面ののの初初初期期期設設設定定定へへへのののリリリセセセッッットトト
ホーム画面を表示した状態で、次の操作を実行します。
1. [カカカスススタタタマママイイイズズズ] アイコンを選択します。
2. [ホホホーーームムム画画画面面面] を選択します。
3. [リリリセセセッッットトト] を選択します。

確認を求める警告メッセージが表示されます。
4. [はははいいい]を選択してホーム画面を既定のページ範囲にリセッ

トするか、[いいいいいいえええ]を選択して操作を取り消します。
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6.8 アアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンン
海海海図図図アアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンン—航海に役立
つ海図の 2Dまたは 3Dグラフィカル
ビューを提供します。ウェイポイン
ト、航路、航跡機能を使用すること
で、特定の場所に移動したり、航路を
作成および航海したり、今までの航跡
を記録したりすることができます。
海図カードでは、詳細情報や 3D表示
が提供されます。

魚魚魚群群群探探探知知知機機機アアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンン—トラ
ンスデューサとソナー型多機能ディス
プレイ、または互換性のあるソナー
モジュールがある場合、魚群探知機ア
プリケーションを使用して、異なるサ
イズの魚、海底構造、水面下の障害物
などを正確に見分けることができま
す。他にも水深や水温データを調べた
り、漁場や難破船などの関心領域に印
を付けたりすることもできます。

レレレーーーダダダーーーアアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンン—適切な
レーダースキャナがある場合、レー
ダーアプリケーションを使用してター
ゲットを追跡したり、距離、船幅を測
定したりすることができます。レー
ダースキャナから最高のパフォーマ
ンスを得るための多数の自動ゲイン
プリセットやカラーモードが提供さ
れています。

デデデーーータタタアアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンン—互換性の
あるさまざまな計器のシステムデー
タや計器データを多機能ディスプレイ
に表示できます。ジョイスティックま
たはタッチスクリーンを使用して、
使用可能なデータページをスクロー
ルします。

気気気象象象アアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンン— (北米のみ)適
切な気象レシーバをシステムに接続し
た場合、気象アプリケーションでは
過去、現在、未来の気象状況をグラ
フィックスで世界地図上にオーバーレ
イ (追加表示)します。

赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララアアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンン—多
機能ディスプレイを使用して、互換
性のある赤外線カメラを表示および
制御します。

カカカメメメラララアアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンン—ビデオや
カメラの映像をお手元の多機能ディス
プレイに映し出すことができます。

ドドドキキキュュュメメメンンントトトビビビュュューーーアアア— MicroSDカー
ドに保存されている PDFドキュメント
が表示されます。

FUSIONリリリンンンクククアアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンン—多
機能ディスプレイから互換性のある
Fusionエンターテイメントシステムに
リンクして、これを制御します。

Siriusオオオーーーデデディィィオオオアアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンン—
多機能ディスプレイから Sirius無線を
制御します。

ユユユーーーザザザーーーマママニニニュュュアアアルルル—ディスプレイ
に保存されている本製品のユーザー
マニュアル (英語版)を開きます。メモ
リカードに保存されているユーザー
マニュアルの翻訳版を開くには、ド
キュメントビューアを使用します。
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6.9 分分分割割割画画画面面面コココンンントトトロロローーールルル
複数のアプリケーションを表示した状態でページを表示する
場合、分割画面ビューから全画面ビューにアプリケーション
を切り替えることができます。
例例例 1 — 分分分割割割画画画面面面ペペペーーージジジ

例例例 2 — 魚魚魚群群群探探探知知知機機機アアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンンををを全全全画画画面面面表表表示示示ににに拡拡拡大大大ししし
たたた状状状態態態

アアアクククテテティィィブブブウウウィィィンンンドドドウウウののの選選選択択択
分割画面ページを表示している場合アクティブなアプリケー
ションを選択し、全画面で表示することができます。全画面
を表示するには、以下の手順に従います。
単体のページに複数のアプリケーションを表示し、次の操作
を実行します。
1. アプリケーション内でアクティブにしたい部分にタッチ

します。
アプリケーションの周りに境界線が現れ、動作中であるこ
とを示します。

2. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
3. [全全全画画画面面面]を選択すると、アクティブなアプリケーションが

全画面表示されます。
4. または、[分分分割割割画画画面面面] を選択して、分割画面表示に戻りま

す。

ノノノンンンタタタッッッチチチ操操操作作作コココンンントトトロロローーールルルににによよよるるるアアアククク
テテティィィブブブウウウィィィンンンドドドウウウののの選選選択択択
分割画面ページを表示している場合、MFDの物理ボタンまた
はリモート キーパッドを使用してアクティブなアプリケー
ションを選択し、全画面で表示することができます。
単体のページに複数のアプリケーションを表示し、次の操作
を実行します。

1. [アアアクククテテティィィブブブののの切切切りりり替替替えええ]ボタンを押します。
アクティブなペインのポップアップが表示されます。

2. [アアアクククテテティィィブブブなななペペペイイインンンののの切切切りりり替替替えええ] ボタンを押すか、回回回転転転
ノノノブブブを使用して、アクティブなアプリケーションを順に
表示します。

3. [範範範囲囲囲内内内] コントロールと [範範範囲囲囲外外外] コントロールを使用し
て、アクティブなアプリケーションの分割画面と全画面表
示を切り替えます。

アアアクククテテティィィブブブウウウィィィンンンドドドウウウののの選選選択択択— e7 / e7D
分割画面ページを表示している場合、タッチロックを有効に
した e 7 / e7D では、アクティブなアプリケーションを選択
し、全画面で表示することができます。全画面を表示するに
は、以下の手順に従います。
単体のページに複数のアプリケーションを表示し、次の操作
を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] ボタンを押します。
2. [アアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンンののの循循循環環環] を選択します。

[アプリケーションの循環]を選択すると、使用可能なアプ
リケーションが順に表示されます。

3. [全全全画画画面面面]を選択すると、アクティブなアプリケーションが
全画面表示されます。

4. または、[分分分割割割画画画面面面] を選択して、分割画面表示に戻りま
す。

キキキーーーパパパッッッドドドををを使使使用用用しししたたた、、、アアアクククテテティィィブブブなななペペペイイインンン
まままたたたはははデデディィィスススプププレレレイイイののの切切切りりり替替替えええ
[アクティブの切り替え]ボタンを使用して、複数のアプリケー
ション ページのアクティブなペインを切り替えたり、アク
ティブなディスプレイを切り替えたりすることができます。
複数のディスプレイを接続した、または複数のアプリケー
ションページを表示した状態で、次の操作を実行します。

循循循環環環表表表示示示シシシーーーケケケンンンススス

D12880-1

2 3

4

1 5

1. [アアアクククテテティィィブブブののの切切切りりり替替替えええ]ボタンを使用して、モード切り替
えに入ります。

2. 回回回転転転ノノノブブブを使用して、使用可能なペインおよび/またはディ
スプレイを順番に表示します。

キーパッドでは、ペアリングされた順にディスプレイが表
示されます。複数アプリケーションのページで、[有効範
囲]ボタンを使用して、アクティブなアプリケーションの
全画面と分割画面を切り替えることができます。

3. [戻戻戻るるる]ボタンを押すか、[アアアクククテテティィィブブブののの切切切りりり替替替えええ]ボタンを
押して、切り替えモードを終了します。
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6.10 画画画面面面ののの概概概要要要

D12196-2

7

6

1 2 3

4

5

画画画面面面項項項目目目 説説説明明明

1 ホホホーーームムム

• タタタッッッチチチスススクククリリリーーーンンン付付付きききのののデデディィィスススプププレレレイイイ—
画面の Home(ホーム)アイコンを選択し
て、ホーム画面にアクセスします。

• タタタッッッチチチスススクククリリリーーーンンンなななししし、、、おおおよよよびびびハハハイイイブブブリリリッッッ
ドドドタタタッッッチチチ型型型のののデデディィィスススプププレレレイイイ— Home(ホー
ム)ボタンを押して、ホーム画面にアクセ
スします。

2 デデデーーータタタバババーーー—乗船している船舶および周囲
状況に関する情報を表示します。データ
バー内に表示される情報の種類は、必要に
応じて [ホホホーーームムム画画画面面面] > Customize (カカカスススタタタマママイイイ
ズズズ) > Databar Set-up (デデデーーータタタバババーーーセセセッッットトトアアアッッッ
プププ)メニューからカスタマイズできます。

3 メメメニニニュュューーー—メニューオプションは、現在お
使いのアプリケーションに固有です。

4 ススステテテーーータタタスススバババーーー—各アプリケーションに関
する特定情報を表示します。この情報は編
集したり、移動することはできません。

5 コココンンンテテテキキキススストトトメメメニニニュュューーー—各アプリケーショ
ンに関する特定情報およびオプションを表
示します。

6 メメメニニニュュューーーオオオプププシシショョョンンン—メニューを選択する
と、メニューオプションが表示されます。

7 ポポポッッップププアアアッッップププメメメッッッセセセーーージジジ—ある状況に対し
て注意を促したり (アラームなど)、機能を
利用できないようにします。ポップアップ
メッセージでは、何らかの応答を求められ
ることがあります。—たとえば、[Ok]を押
すと、警報は鳴り止みます。

メメメニニニュュューーー
メニューを使用すると、構成や環境設定を設定することがで
きます。
メニューは次の場所で使用されます。

• ホホホーーームムム画画画面面面—多機能ディスプレイや外部接続された機器を
設定できます。

• アアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンン— 特定のアプリケーションの設定を指
定できます。

D12281- 4

3

4

5

1 2

画画画面面面項項項目目目 説説説明明明

1 [戻戻戻るるる]—タッチスクリーン装備のディスプレイ
では、画面上の << (戻る)アイコンを押して、
前のメニューに戻ることができます。タッチ
スクリーンを装備していないディスプレイや
HybridTouchのディスプレイでは、[戻戻戻るるる]ボタン
を使用してください。

2 [閉閉閉じじじるるる] —タッチスクリーン装備のディスプ
レイでは、画面上の X (閉じる)アイコンを押
して、前のメニューに戻ることができます。
タッチスクリーンを装備していないディスプ
レイや HybridTouchのディスプレイでは、[戻戻戻るるる]
ボタンを使用してメニュー構造から戻ること
ができます。

3 選選選択択択しししたたたメメメニニニュュューーーオオオプププシシショョョンンン—現在選択されて
いるメニューオプションが強調表示されます。

4 スススクククロロローーールルルバババーーー—メニューをスクロールする
と、さらにメニュー項目が使用できることを示
します。タッチスクリーン装備のディスプレイ
で使用可能なメニュー項目をスクロールするに
は、メニューを指で押したまま上下にドラッグ
します。タッチスクリーンを装備していない
ディスプレイや HybridTouchのディスプレイで
は、回回回転転転ノノノブブブを使用します。

5 オオオンンン /オオオフフフスススイイイッッッチチチ—タッチスクリーン装備
のディスプレイでは、画面上のメニュー項目
を選択して、オンとオフを切り替え、機能を
有効にしたり無効にしたりすることができま
す。タッチスクリーンを装備していないディ
スプレイや HybridTouchのディスプレイでは、
[OK]ボタンを使用して、機能のオンとオフを
切り替えます。

ダダダイイイアアアロロログググ
ダイアログは、ウェイポイントや航路などのデータ項目を管
理するための全画面表示メニューです。

D12277-2

1 4

5

2 3
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画画画面面面項項項目目目 説説説明明明

1 戻戻戻るるる

• タッチスクリーン装備のディスプレイの場
合—画面に表示される [戻戻戻るるる]アイコンを
選択すると、前のメニューに戻ります。

• タッチスクリーンではないディスプレイ
または HybridTouchの場合— [戻戻戻るるる]ボタン
を使用して、前のメニューに戻ります。

2 機機機能能能アアアイイイコココンンン—一部のダイアログには、追
加の機能にアクセスできるアイコンが含ま
れています。たとえば、[ウェイポイントリ
スト]ダイアログで、[並並並べべべ替替替えええ]アイコンを
使用して、ウェイポイントリストの並べ替
え方法を変更することができます。

3 メメメニニニュュューーー /リリリススストトト項項項目目目

• タッチスクリーン装備のディスプレイの
場合 —項目をさっとタッチすると、メ
ニュー項目が自動選択され、項目オプ
ションメニューが表示されます。

• タッチスクリーンではないディスプレイ
または HybridTouchの場合－回回回転転転ノノノブブブを使
用して項目を強調表示し、[OK]ボタンで
項目を選択すると、項目オプションメ
ニューが表示されます。

4 閉閉閉じじじるるる

• タッチスクリーン付きのディスプレイ—
画面の [閉閉閉じじじるるる]アイコンを選択して、ダ
イアログを閉じます。

• タッチスクリーンではないディスプレイ
または HybridTouchの場合— [戻戻戻るるる]ボタン
を使用して、ダイアログを閉じます。

5 スススクククロロローーールルルバババーーー

• タッチスクリーン装備のディスプレイの
場合—使用可能な項目をスクロールする
には、スクロールバーを指で押したまま
上下にドラッグします。

• タッチスクリーンではないディスプレイ
または HybridTouchの場合—使用可能なメ
ニュー項目をスクロールするには、回回回転転転
ノノノブブブを使用します。

シシショョョーーートトトカカカッッットトトペペペーーージジジ
ショートカットページから多数の便利な機能にアクセスする
ことができます。

D13004-1

1

3

5

7

8

4

2

6

1 ディスプレイの明るさを減らす

2 ディスプレイの明るさを増やす

3 レーダーの電源を入れる /切る

4 レーダーのスタンバイ /レーダー送信

5 自動操縦スタンバイ (有効なナビゲーション中)

6 [パイロットコントロール]ダイアログが表示される

7 省電力モード

8 スクリーンショット /スクリーンキャプチャ

編編編集集集ダダダイイイアアアロロログググ
編集ダイアログを利用して、ウェイポイント、航路、および
航跡など、お手元の多機能ディスプレイに保存されている
データ項目の詳細を編集できます。

テキストフィールドを選択すると、オンスクリーンキーボー
ドが表示されるので、これを使用して詳細を編集できます。

ダダダイイイアアアロロログググののの情情情報報報ののの編編編集集集
ダイアログを表示し、次の操作を実行します。
1. 編集するフィールドを選択します。

オンスクリーン キーボードが表示されます。

2. オンスクリーンキーボードを使用して変更を加えます。
3. [保保保存存存]を選択して、チャンネルを保存します。

特特特殊殊殊文文文字字字、、、おおおよよよびびびアアアクククセセセンンントトト記記記号号号付付付ききき文文文字字字ののの入入入力力力
オンスクリーン キーボードを表示して、次の操作を実行し
ます。
1. オンスクリーンキーボードの àèòキーを選択します。
2. アクセントを付ける文字を選択します。

使用可能なアクセント記号付き文字がテキスト入力フィー
ルドの上に表示されます。

3. 使用可能なアクセント記号が複数ある文字については、文
字キーでアクセント記号間を切り替えます。

4. àèò キーを選択して文字を入力します。
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数数数値値値メメメニニニュュューーー項項項目目目
数値メニュー項目には、数値データが表示されます。ここで
は、既定の値を選択するか、必要に応じて値を増減させるこ
とができます。

数数数値値値設設設定定定ののの編編編集集集
数値を編集するには、画面上の数値調整コントロール、画
面上のテンキー キーパッド、またはノンタッチ型あるいは
HybridTouch 型ディスプレイの回回回転転転ノノノブブブを使用して、数値を
増減させます。

D12567-2

1 2 3 4

1. 編集する数値データフィールドを選択します。
数値調整コントロールが表示されます。

2. 以下を使用して、設定を必要な値に調整します。
i. 回回回転転転ノノノブブブ—タッチスクリーンを装備していないディス

プレイ、または HybridTouch型のディスプレイ
ii. オンスクリーンの↑(上上上)および ↓ (下下下)矢印—タッチス

クリーン型ディスプレイ
3. オンスクリーンのテンキー キーパッドにアクセスするに

は、次の操作を実行します。

• タッチ操作—数値調整コントロールからオンスクリー
ンのキーパッド アイコンを選択します。

• ノンタッチ操作— [OK]ボタンを押したままにします。

オンスクリーン テンキーが表示されます。
4. 必要な値を入力します。
5. [Ok]を選択してテンキーキーパッドを終了し、メニュー

に戻ります。

スススララライイイダダダバババーーーコココンンントトトロロローーールルルののの使使使用用用
スライダバーコントロールを使用すると、数値データをグラ
フィカルに表示したり、設定値をすばやく変更したりするこ
とができます。

1

2

3

D12570-1

項項項目目目 説説説明明明 ノノノンンンタタタッッッチチチ操操操作作作 タタタッッッチチチ操操操作作作

1 現在の値 該当なし 該当なし

2 スライ
ダコント
ロール

回回回転転転ノノノブブブを使用し
て、値を調整しま
す。

スライダを上上上また
は下下下にスライドさ
せて値を調整しま
す。

3 自動 [Ok]ボタンを押し
て、[自動]調整と
手動調整を切り替
えます。

選択して [自動]調
整と手動調整を切
り替えます。

コココンンントトトロロローーールルルダダダイイイアアアロロログググののの使使使用用用
コントロールダイアログを利用して、自動操縦装置などの外
部接続ユニットを操作できます。
次の図表では、標準的なコントロールダイアログの主な機能
を紹介します。

D12279-2
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画画画面面面項項項目目目 説説説明明明

1 ススステテテーーータタタススス—接続されている機器のステー
タス情報が表示されます。たとえば、[パイ
ロットコントロール]ダイアログには、接続
されている自動操縦ユニットの固定済み船
首と現在の航海モードが表示されます。

2 コココンンントトトロロローーールルルアアアイイイコココンンン—接続されている
機器を直接制御できます。たとえば、[パイ
ロットコントロール]ダイアログの [スススタタタ
ンンンバババイイイ]および [追追追跡跡跡]アイコンを使用する
と、接続されている自動操縦ユニットに特
定の機能を実行するように指示することが
できます。

3 閉閉閉じじじるるる—コントロールダイアログを閉じ
ます。
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6.11タタタッッッチチチスススクククリリリーーーンンンののの基基基本本本操操操作作作

タタタッッッチチチ操操操作作作ををを使使使用用用しししたたたカカカーーーソソソルルルののの配配配置置置おおおよよよ
びびび移移移動動動
タッチスクリーン型の多機能ディスプレイでカーソルを置い
たり画面でカーソルを動かしたりするには、以下の手順に従
います。
1. 画面上で、カーソルを置きたい場所に触れます。

タタタッッッチチチスススクククリリリーーーンンンロロロッッッククク
HybridTouch装備の多機能ディスプレイでは、タッチスクリー
ンをロックして、誤使用を防ぐことができます。
たとえば、海上が荒れていたり悪天候などの気象条件では
タッチスクリーンのロックは非常に有効です。
タッチスクリーンは、ホーム画面からロック/ロック解除を切
り替えることができます。タッチスクリーンのロックは、物
理ボタンを使用してのみ解除することができます。

タタタッッッチチチスススクククリリリーーーンンンのののロロロッッッククク – e新新新シシシリリリーーーズズズ
e新シリーズの多機能ディスプレイでは、ホーム画面に専用の
タッチ ロック アイコンが装備されています。
ホーム画面を表示した状態で、次の操作を実行します。
1. [タタタッッッチチチロロロッッッククク] アイコンを選択します。

色が変わりタッチスクリーンが無効になったことが示され
ます。この状態でも、物理ボタンであれば、いずれの機
能も利用可能です。

タッチスクリーンはロックされて
います。すべての機能は、物理ボ
タンで引き続き使用することがで
きます。

タタタッッッチチチスススクククリリリーーーンンンのののロロロッッッククク -タタタッッッチチチ専専専用用用デデディィィススス
プププレレレイイイ
タッチ専用ディスプレイをオプションのリモート キーパッ
ドとペアリングすることで、タッチスクリーンをロックで
きるようになります。
ホーム画面で、次の操作を実行します。
1. [セセセッッットトトアアアッッップププ] アイコンを選択します。
2. [タタタッッッチチチロロロッッッククク]を選択し、[オン]が強調表示されるように

します。
タッチスクリーンがロックされます。

タタタッッッチチチスススクククリリリーーーンンンのののロロロッッッククク解解解除除除 – e新新新シシシリリリーーーズズズ
以下の手順に従って、タッチスクリーンのロックを解除する
ことができます。
ホーム画面を表示した状態で、次の操作を実行します。
1. UniControl を使用して、[タタタッッッチチチロロロッッッククク] アイコンを強調

表示します。
2. [OK] ボタンを押します。

タッチスクリーンのロックは解除されます。
タッチスクリーンはロックされ
ていません。

タタタッッッチチチスススクククリリリーーーンンンのののロロロッッッククク解解解除除除 - タタタッッッチチチ専専専用用用
デデディィィスススプププレレレイイイ
ディスプレイをリモートキーパッドとペアリングした場合、
タッチ専用ディスプレイのタッチスクリーンのロックを解除
することができます。
ホーム画面で、次の操作を実行します。
1. [セセセッッットトトアアアッッップププ] アイコンを選択します。
2. [タタタッッッチチチロロロッッッククク]を選択し、[オフ]が強調表示されるように

します。
タッチスクリーンのロックが解除されます。

6.12 マママルルルチチチタタタッッッチチチジジジェェェスススチチチャャャ
Raymarine a シリーズと gS シリーズ多機能ディスプレイで
は、マルチタッチをサポートしています。
マルチタッチとは、ディスプレイが複数の同時タッチ入力を
認識できることを意味します。つまり、2本以上の指で同時に
画面に触れて、マルチタッチ操作を実行することができます。

ピピピンンンチチチ操操操作作作でででズズズーーームムム
マルチタッチ操作に対応している多機能ディスプレイでは、ピ
ンチ操作でズームするジェスチャを使用することができます。
ピンチ操作でズームには、2つの操作があります。

• 2本の指を離して開くと、ズームイン (拡大)します。

• 2 本の指でつまむようにすると、ズーム アウト (縮小) し
ます。

�

�

�

�
����

D12920-2

「ピンチ操作でズーム」は、次のアプリケーションで使用で
きます。

• 海図アプリケーション

• 気象アプリケーション
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6.13 初初初回回回セセセッッットトトアアアッッップププののの手手手順順順
ディスプレイを設置し試運転を終えたら、Raymarineでは以
下を確認しておくことをお勧めいたします。

スススタタターーートトトアアアッッップププウウウィィィザザザーーードドド
初めてディスプレイに電源を入れた場合やシステムリセット
の後で、スタートアップ ウィザードが表示されます。この
ウィザードの指示に従って、次の基本構成設定を行います。
1. 言語
2. 船舶のタイプ
3. 測定単位
4. 合計燃料容量
5. バッテリ数
6. エンジン数
7. 燃料タンク数

注注注意意意: これらの設定は、[ホホホーーームムム画画画面面面] > [カカカスススタタタマママイイイズズズ] か
らアクセスできるメニューを使用して、随時設定するこ
とが可能です。

そそそののの他他他ののの設設設定定定
このウィザードで取扱う設定以外にも、次の初回セットアッ
プ タスクを完了することをお勧めします。
• 日時設定の指定。
• ディスプレイの明るさの調整 (および必要であれば共有さ
れる明るさも設定)。

• データ マスターの指定。
• GPS データ ソースの選択。
• シミュレータ モードを使用して、製品をよく理解してお
くこと。

画画画面面面ののの明明明るるるさささののの調調調整整整

1. 電電電源源源ボタンを 1 回押します。　
ショートカット メニューが表示されます。

2. 画面に表示される明るさスライダバーコントロールを使
用して、明るさを必要なレベルに調整します。

3. 太陽のアイコンにタッチすると明るさのレベルが増し、月
のアイコンにタッチすると明るさのレベルが減ります。

注注注意意意: 明るさレベルは、電電電源源源ボタンを複数回押して高め
ることもできます。

画画画面面面ののの明明明るるるさささののの調調調整整整
1. 電電電源源源ボタンを 1 回押します。　

ショートカット メニューが表示されます。
2. 回回回転転転ノノノブブブを使用して、明るさを必要なレベルに調整しま

す。

注注注意意意: 明るさレベルは、電電電源源源ボタンを複数回押して高め
ることもできます。

船船船舶舶舶ののの最最最小小小安安安全全全深深深度度度ののの設設設定定定
ホーム画面を表示した状態で、次の操作を実行します。
1. [カカカスススタタタマママイイイズズズ] を選択します。
2. [船船船舶舶舶ののの詳詳詳細細細] を選択します。
3. [最最最小小小安安安全全全深深深度度度]を選択します。
4. 必要に応じて設定を調整します。

注注注意意意: 深度測定の単位は、[ホホホーーームムム画画画面面面] > [カカカスススタタタマママイイイズズズ]
> [ユユユニニニッッットトトセセセッッットトトアアアッッップププ] > [水水水深深深単単単位位位]メニューで指定し
た単位となります。

日日日時時時設設設定定定ののの指指指定定定
ホーム画面を表示した状態で、次の操作を実行します。
1. [カカカスススタタタマママイイイズズズ] を選択します。
2. [日日日時時時セセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
3. [日日日付付付形形形式式式]、[時時時間間間形形形式式式]、[現現現地地地時時時間間間: UTC]メニュー項目を

使用して、日付と時間の設定を指定します。

デデデーーータタタ マママスススタタターーー
多機能ディスプレイが 2台以上ネットワーク接続されている
システムでは、データマスターを指定する必要があります。
データマスターはすべてのディスプレイの主要データ源とし
ての役割を果たすディスプレイですが、外部の情報源も処理
します。たとえばディスプレイで、SeaTalkng または NMEA
接続経由で受信した自動操縦システムと GPS システムの船
首情報が必要になることがあります。データ マスターは、
ディスプレイとして SeaTalk、NMEAおよびその他のデータ接
続を行い、データを SeaTalkhs ネットワークおよびすべての
互換リピート ディスプレイにブリッジします。データ マス
ターによって共有される情報
• 地図作成情報
• 航路およびウェイポイント
• レーダー
• ソナー
• 自動操縦、計器、エンジンおよびその他の外部ソースか
ら受け取ったデータ

システムはデータ接続を重複させ、表示を繰り返すように配
線されていることがあります。ただしこのような接続が有効
になるのは、データマスターに障害が発生した場合やデータ
マスターが再割り当てされた場合のみです。
専用のパイロット操縦船首がない自動操縦システムでは、デー
タマスターは自動操縦うコントロールとしても機能します。

デデデーーータタタマママスススタタターーーののの指指指定定定
2台以上のディスプレイを接続したシステムでは、データマ
スターに指定する多機能ディスプレイで、次のタスクを実行
する必要があります。
ホーム画面を表示した状態で、次の操作を実行します。
1. Set-up(セセセッッットトトアアアッッップププ) を選択します。
2. Maintenance(保保保守守守) を選択します。
3. Data Master(デデデーーータタタマママスススタタターーー)を選択します。
4. データマスターに指定するディスプレイを選択します。

GPS ののの選選選択択択
内蔵の GPSレシーバ (使用可能な場合)か外部 GPSレシーバ
のいずれかを使用することができます。
• 多機能ディスプレイには GSP レシーバが内蔵されてい
ます。
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• また、SeaTalkng または NMEA 0183を使用して、外部 GPS
レシーバを接続することもできます。

• 必要に応じて [システムの設定]メニューを使用して、内蔵
GPS レシーバの有効/無効を切り替えます。

内内内蔵蔵蔵 GPS ののの有有有効効効化化化ととと無無無効効効化化化
お使いの多機能ディスプレイに内蔵 GPS が装備されている
場合、以下の手順で有効化と無効化を切り替えることがで
きます。
ホーム画面を表示した状態で、次の操作を実行します。
1. [セセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
2. [シシシススステテテムムムののの設設設定定定] を選択します。
3. 内蔵 GPSを有効にするには、[内内内蔵蔵蔵 GPS]を選択して、[オ

ン] が強調表示されるようにします。
4. 内蔵 GPSを無効にするには、[内内内蔵蔵蔵 GPS]を選択して、[オ

フ] が強調表示されるようにします。

シシシミミミュュュレレレーーータタタモモモーーードドド
シミュレータモードを利用して、GPSアンテナ、レーダース
キャナ、AISユニット、または魚群探知機からのデータなし
でお手元のディスプレイの操作練習をすることができます。
シミュレータモードは、[シシシススステテテムムムセセセッッットトトアアアッッップププメメメニニニュュューーー]で
オンとオフを切り替えます。

注注注意意意: Raymarineでは、航海中はシミュレータモードを使
用しないようお勧めします。

注注注意意意: シミュレータでは、安全メッセージも含めて本物の
データは一切表示されません (例： AIS ユニットから受
信するデータなど)。

注注注意意意: シミュレータモードの状態で実行されるシステム設
定は、SeaTalk 経由で他の機器に伝送されることはあり
ません。

シシシミミミュュュレレレーーータタタモモモーーードドドののの有有有効効効化化化ととと無無無効効効化化化
シミュレータモードの有効化と無効化を切り替えるには、以
下の手順に従います。
ホーム画面を表示した状態で、次の操作を実行します。
1. [セセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
2. [シシシススステテテムムムののの設設設定定定] を選択します。
3. [シシシミミミュュュレレレーーータタタ]を選択します。
4. [オン] を選択してシミュレータ モードをオンにします。

または
5. [オフ]を選択してシミュレータモードをオフにします。

注注注意意意: デモ ムービー オプションは、小売でのデモンスト
レーションのみを目的としています。

キキキーーーパパパッッッドドドのののペペペアアアリリリンンングググ
キーパッドを使用して、1つ以上の多機能ディスプレイを制御
することができます。複数のキーパッドをシステムに接続す
ることが可能です。各キーパッドは、最大 4つの多機能ディ
スプレイとペアリングすることができます。
キーパッドを多機能ディスプレイに接続した状態で、次の操
作を実行します。
1. [外部装置]メニューから [外外外部部部キキキーーーパパパッッッドドド]を選択します。

ホホホーーームムム画画画面面面かかかららら > [セセセッッットトトアアアッッップププ] > [シシシススステテテムムム設設設定定定] > [外外外部部部
装装装置置置] > [外外外部部部キキキーーーパパパッッッドドド]を選択します。

2. [キキキーーーパパパッッッドドドのののペペペアアアリリリンンングググ] を選択します。
3. 外部キーパッドの任意のボタンを押します。
4. ポップアップ メッセージが表示されたら、キーパッドの

向きを選択します。

横向きか縦向きを選択できます。
これでキーパッドがペアリングされます。

キキキーーーパパパッッッドドドのののペペペアアアリリリンンングググののの解解解除除除
キーパッドは個々のディスプレイからペアリングを解除する
ことができます。
1. [外部装置]メニューからt [外外外部部部キキキーーーパパパッッッドドド]を選択します。

ホホホーーームムム画画画面面面かかかららら > [セセセッッットトトアアアッッップププ] > [シシシススステテテムムム設設設定定定] > [外外外部部部
装装装置置置] > [外外外部部部キキキーーーパパパッッッドドド]を選択します。

2. [ペペペアアアリリリンンングググのののクククリリリアアア] を選択します。
3. [はははいいい] を選択して、キーパッドとディスプレイのペアリ

ングを解除します。
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6.14自自自動動動操操操縦縦縦コココンンントトトロロローーールルルののの有有有効効効化化化

自自自動動動操操操縦縦縦コココンンントトトロロローーールルル機機機能能能ののの有有有効効効化化化—SeaTalk
おおおよよよびびび SPX SeaTalkng 自自自動動動操操操縦縦縦
多機能ディスプレイで SeaTalkまたは SPX SeaTalkng 自動操
縦の制御を有効にするには、以下の手順に従います。
ホーム画面で、次の操作を実行します。
1. [セセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
2. [シシシススステテテムムムののの設設設定定定] を選択します。
3. [自自自動動動操操操縦縦縦コココンンントトトロロローーールルル] を選択し、[オン] が強調表示さ

れるようにします。
自動操縦コントロールを選択すると、コントロールの [オ
ン] と [オフ] を切り替えることができます。

複数のディスプレイを装備したシステムでは、すべてのディス
プレイのパイロットコントロールが同時に有効になります。

自自自動動動操操操縦縦縦コココンンントトトロロローーールルル機機機能能能ののの有有有効効効化化化 —
Evolution 自自自動動動操操操縦縦縦
多機能ディスプレイで Evolution自動操縦の制御を有効にする
には、以下の手順に従います。
ホーム画面で、次の操作を実行します。
1. [セセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
2. [シシシススステテテムムムののの設設設定定定] を選択します。
3. [外外外部部部装装装置置置] を選択します。
4. [パパパイイイロロロッッットトトのののセセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
5. [パパパイイイロロロッッットトトコココンンントトトロロローーールルル]を選択し、[オン]が強調表示さ

れるようにします。
パイロットコントロールを選択すると、コントロール機能
のオンとオフを切り替えることができます。
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6.15 エエエンンンジジジンンンののの識識識別別別
データ アプリケーションを使用して、エンジン データを
MFD に表示することができます。最もよく使用されるエン
ジン データの種類のいくつかには、プリセットのエンジン
ページが用意されています。

重重重要要要: MFDでエンジンデータを表示する前に、次のことに
注意してください。

• お使いの MFDで、LightHouseソフトウェアのバージョ
ン 8以降が実行されていることを確認してください。

• 「「「エエエンンンジジジンンンのののイイインンンスススタタタンンンススス化化化」」」ととと「「「エエエンンンジジジンンン識識識別別別ウウウィィィ
ザザザーーードドド」」」ののの重重重要要要ななな情情情報報報ををを参参参照照照しししてててくくくだだださささいいい。。。

• 87202 ECI 設設設置置置説説説明明明書書書の説明に従って、データ接続を
行います。

• すべてのデータバスの電源が入っていることを確認しま
す (エンジンデータ CANバス、ゲートウェイ、SeaTalkng
バスも含む)。

• エンジンをかけます。「エエエンンンジジジンンンのののイイインンンスススタタタンンンススス化化化」情
報に従って、該当するシーケンス作成規則に従うよう
にします。

• エエエンンンジジジンンン識識識別別別ウウウィィィザザザーーードドドを実行して、必要とされるすべ
ての「インスタンス化」を完成し、エンジンがデータア
プリケーションに正しい順序で表示されていることを確
認します。
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エエエンンンジジジンンンのののイイインンンスススタタタンンンススス化化化とととセセセッッットトトアアアッッップププ
お使いの MFDにエンジンデータを表示する前に、セットアップと「インスタンス化」が必要になることがあります。

注注注意意意: エンジンが 1基しかない船舶には、エンジンのセットアップとインスタンス化は必要ありません。

大部分のエンジン データ設定は、LightHouse ソフトウェア バージョン 8 以降を実行中の Raymarine MFD から使用できる
「エンジン識別」ウィザードを使用してセットアップできます。ただし、エンジンの設置数が複数の場合、最初にエ
ンジン担当者 / 業者 (一意の ID アドレスが割り当てられています) にエンジンを正しく「インスタンス化」してもらうこ
とが必要になる場合があります。
サポートされているエンジンのタイプ、およびそれぞれのセットアップ要件を次の表に示します。

エエエンンンジジジンンン CANバババススス
プププロロロトトトコココルルル エエエンンンジジジンンン数数数

エエエンンンジジジンンン CANバババススス
ののの設設設定定定

必必必要要要ななな ECIユユユニニニッッッ
トトト数数数

MFDでででウウウィィィザザザーーードドド
使使使用用用のののセセセッッットトトアアアッッッ
プププががが必必必要要要

業業業者者者ににによよよるるるエエエンンンジジジ
ンンンのののイイインンンスススタタタンンンススス
化化化ががが必必必要要要

NMEA 2000 1 1つの CANバス 1

NMEA 2000 2つ以上 1つの共有 CANバ
ス

1

NMEA 2000 2つ以上 各エンジンごとに
別々の CANバス

各 CANバスごとに
1 つ

J1939 1 1つの CANバス 1

J1939 2つ以上 1つの共有 CANバ
ス

1

J1939 2つ以上 各エンジンごとに
別々の CANバス

各 CANバスごとに
1 つ

エエエンンンジジジンンン識識識別別別ウウウィィィザザザーーードドドののの使使使用用用
エンジンデータページのエンジンデータが正しくない順番で
表示される場合は、エンジン識別ウィザードを実行してこれ
を訂正することができます。
ホーム画面で、次の操作を実行します。
1. [セセセッッットトトアアアッッップププ] > [シシシススステテテムムム設設設定定定] > [外外外部部部装装装置置置] > [エエエンンンジジジンンン

のののセセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
2. 必要に応じて、[エエエンンンジジジンンン数数数:] を選択し、正しいエンジ

ン数を入力して、船舶に装備されているエンジンの数を
変更します。

最大 5 つまでエンジンを選択できます。
3. [エエエンンンジジジンンンののの識識識別別別] を選択します。

重重重要要要: システムが正しいエンジンデータメッセージを切り
分けられるように、1度に 1つのエンジンのみを稼働させ
ることが重要です。

4. 画面に表示される指示に従って、エンジン識別ウィザード
を完了します。

識別ウィザードに含まれるエンジンは、上記の手順 2で設
定したエンジン数によって決まります。
i. すべての船舶エンジンのスイッチを切り、[次次次へへへ]を選

択します。

ウィザードでは、左舵から右舵まで、すべてのエンジ
ン (上記の手順 2 で定義されたとおり最大 5 つ) が順
番に実行されます。

ii. 左左左舵舵舵エエエンンンジジジンンンをオンにして、[OK]を選択します。
ウィザードはデータをリッスンし、エンジンのインス
タンスを左舵エンジンに割り当てます。

iii. 中中中央央央左左左舵舵舵エエエンンンジジジンンンをオンにして、[OK]を選択します。
ウィザードはデータをリッスンし、エンジンのインス
タンスを中央左舵エンジンに割り当てます。

iv. 中中中央央央エエエンンンジジジンンンをオンにして、[OK]を選択します。
ウィザードはデータをリッスンし、エンジンのインス
タンスを中央エンジンに割り当てます。

v. 中中中央央央右右右舵舵舵エエエンンンジジジンンンをオンにして、[OK]を選択します。
ウィザードはデータをリッスンし、エンジンのインス
タンスを中央右舵エンジンに割り当てます。

vi. 右右右舵舵舵エエエンンンジジジンンンをオンにして、[OK]を選択します。
ウィザードはデータをリッスンし、エンジンのインス
タンスを右舵エンジンに割り当てます。

5. 識別エンジン確認ダイアログで [OK]を選択します。

エンジンがエンジン データ ページの正しい場所に表示さ
れます。
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6.16 AIS 機機機能能能ののの有有有効効効化化化
設定に進む前に、AISユニットが NMEAポート 1に接続され
ていることを確認してください。
ホーム画面を表示した状態で、次の操作を実行します。
1. [セセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
2. [シシシススステテテムムムののの設設設定定定] を選択します。
3. [NMEA のののセセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
4. [NMEA 入入入力力力ポポポーーートトト 1] を選択します。
5. [AIS 38400] オプションを選択します。
6. [戻戻戻るるる] を選択すると、[シシシススステテテムムムののの設設設定定定] メニューに戻り

ます。
7. [外外外部部部装装装置置置] を選択します。
8. [AIS ユユユニニニッッットトトセセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。

[AISユニットセットアップ]メニューが表示されます。
9. 必要に応じて AISオプションを調整します。

6.17ソソソフフフトトトウウウェェェアアアアアアッッップププデデデーーートトト
Raymarine の多機能ディスプレイ ソフトウェアは最新およ
び強化された機能を提供し、パフォーマンスと使いやすさを
向上させるために、定期的にアップデートされています。
Raymarine の Web サイトで定期的に新しいソフトウェアを
確認して、最新のソフトウェアが使用されていることを確認
してください。
多機能ディスプレイの最新のソフトウェア バージョンは、
「使用上の制限 (LoU)」スプラッシュ画面から確認できます。

ソフトウェアのバージョンは、[保保保守守守]メニューからも確認で
きます。
ソフトウェアのアップデートプロセスを使用して、同じネッ
トワークに接続されているすべての多機能ディスプレイとリ
モート キーパッドを更新することができます。

警警警告告告: ソソソフフフトトトウウウェェェアアアアアアッッップププデデデーーートトトののの
ダダダウウウンンンロロローーードドド
ソフトウェア アップデート プロセスは、ユー
ザーご自身の責任で行ってください。アップデー
トプロセスを開始する前に、重要なすべてのファ
イルをバックアップするようにしてください。
ユニットに信頼性の高い電源があり、アップ
デート プロセスが中断されないことを確認して
ください。
不完全なアップデートに起因する損傷は、
Raymarineの保証の対象外となります。
ソフトウェア アップデート パッケージをダウ
ンロードすることで、これらの条件に同意した
と見なされます。

ソソソフフフトトトウウウェェェアアアのののアアアッッップププデデデーーートトト
ソフトウェアのアップデートは、Raymarine Web サイトか
らダウンロードできます。
ソフトウェアのアップデートを行うには、次の設備が必要
です。
• インターネット接続とカード リーダーを備えた PC また
は Apple Mac

• FAT 32でフォーマットした MicroSDカードおよび SDカー
ド アダプタ

注注注意意意: 地図作成海図カードを使用してソフトウェアのアッ
プデートやユーザー データ/設定ファイルを保存しない
でください。

1. Raymarine Web サイト www.raymarine.com にアクセス
します。

2. 最上部のバナーで、Service and Support(サービスとサ
ポート) をクリックします。

3. ドロップダウンリストから Software Updates (ソフトウェ
ア アップデート) を選択します。

4. 該当する製品を選択します。
5. 最新の使用可能なソフトウェアをお使いの多機能ディス

プレイに入っているソフトウェアのバージョンと比較し
ます。

6. Webサイト上のソフトウェアの方が多機能ディスプレイ上
のソフトウェアよりも新しい場合は、ソフトウェアをダウ
ンロードするオプションを選択します。
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7. MicroSDカードを SDカードアダプタに入れます。
8. SD カード アダプタを PC または Mac のカード リーダー

に配置します。
9. ダウンロードしたソフトウェア アップデート Zip ファイ

ルを MicroSD カードに展開します。
10.MicroSDカードを SDカードアダプタから取り外します。
11.「8.4 ユーザー データとユーザー設定の保存」に記載さ

れている手順に従って、ユーザー データと設定をバック
アップします。

12.MicroSD カードを多機能ディスプレイのカード リーダー
に挿入します。
数秒が経過すると、多機能ディスプレイに、ソフトウェア
アップデートが使用可能であること、またどの多機能ディ
スプレイとリモート キーパッドにアップデートが必要か
を示すメッセージが表示されます。

このソフトウェア通知は、電源サイクル 1 回につき 1 度
だけ表示されます。

13. [はははいいい] を選択すると、ソフトウェアのアップデートが開
始されます。
次の手順が行われます。

1. ネットワーク接続されているすべての多機能ディスプ
レイは再起動し、ソフトウェアアップデートが同時に
開始されます (ソフトウェアのアップデート中、ソフト
ウェアアップデートのメモリカードが挿入されている
ディスプレイでは、進行状況を示すプログレスインジ
ケータが表示されます。)

2. ネットワーク接続されたディスプレイのアップデート
が終わると、ソフトウェアアップデートのメモリカー
ドが入ったディスプレイが再起動し、ソフトウェアの
アップデートが開始されます。

3. すべてのディスプレイのアップデートが終わると、接
続されているリモート キーパッドにもソフトウェア
アップデートが必要なものがないかが調べられます。

14.リモート キーパッドが接続されている場合は、[はははいいい] を
選択すると、キーパッド ソフトウェアのアップデート
が行われます。

ソフトウェアアップデートのプロセスが完了すると、確認
ポップアップが表示されます。

15. [OK] を選択して確定します。
16.MicroSDカードをカードリーダーから取り外します。
17.「8.6 システムのリセット」に記載の手順に従って、多

機能ディスプレイの工場出荷時設定へのリセットを実行
します。

18.「8.4ユーザーデータとユーザー設定の保存」に記載され
ている手順に従って、保存されているすべてのユーザー
データと設定を復元します。

注注注意意意: ソフトウェア アップデートのメモリ カードが挿入
されている状態でデイｽﾌﾟﾚｲをオンにすると、そのディ
スプレイのみでの単独のソフトウェア アップデートが開
始されます。
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章章章 7: シシシススステテテムムム チチチェェェッッッククク

目目目次次次
• 7.1 GPS チェック ( 94 ページ)

• 7.2 レーダー チェック ( 95 ページ)

• 7.3 ソナー チェック ( 96 ページ)

• 7.4 赤外線カメラのセットアップとチェック ( 97 ページ)
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7.1 GPS チチチェェェッッッククク

GPS 機機機能能能ののの確確確認認認
海図アプリケーションを使用して、GPS が正しく機能して
いることを確認することができます。
1. 海図ページを選択します。

2. 画面を確認します。

海図を表示すると、次の情報を確認できます。
船船船舶舶舶ののの位位位置置置 (GPS fix ををを示示示しししままますすす)。 現在の位置は、船の
記号または○印で表されます。現在位置は、VES POSの
下のデータバーにも表示されます。
海図上の○印が表示された場合、船首データも対地方位
(COG)データのいずれも使用できないことを示します。

注注注意意意: 海図アプリケーションに表示されている実際の近接部
分に対する船舶の測位場所を海図に示されている既知の物
標と比較することをお勧めします。 GPS レシーバの標準
的精度は 5 ～ 15 m です。

注注注意意意: GPS Status (GPSステータス)画面は、Raymarine多
機能ディスプレイの Setup(セットアップ)メニューからご利
用いただけます。この画面で、衛星の信号強度やその他の
関連情報などを確認できます。

GPS のののセセセッッットトトアアアッッップププ
GPSのセットアップオプションを使用して、GPSレシーバ
を設定することができます。
GPS (衛星利用測位システム) は、海図上で船舶の位置を把
握するために使用します。GPSレシーバを設定し、System
Settings(シシシススステテテムムム設設設定定定)メニューの GPSステータスオプショ
ンからステータスを確認することができます。トラッキング
中の人工衛星ごとに、次の情報が画面に表示されます。

• 衛星番号

• 信号強度バー

• ステータス

• 方位角

• 仰角

• トラッキング中の人工衛星の位置を示すスカイビュー

D12204-1

61

4

2

3

5

項項項目目目 説説説明明明

1 スススカカカイイイビビビュュューーー—トラッキング中の人工衛星の位
置を視覚的に表したもの。

2 衛衛衛星星星ススステテテーーータタタススス—画面左側のスカイビューで特
定された各衛星の信号強度とステータスを表示
します。カラーバーには次の意味があります。

• グレー =衛星を検索中

• 緑 =衛星を使用中

• オレンジ =衛星を追跡中

3 水水水平平平精精精度度度低低低下下下率率率 (HDOP) —衛星の形状、データ
送信時のシステムエラー、GPSレシーバのシス
テムエラーなど、さまざまな要因を元に計算し
た GPSの精度。値が高いほど、位置誤差が大き
いことを示します。標準的な GPSレシーバの精
度は 5～ 15 mです。たとえば GPSレシーバの誤
差を 5 mとした場合、HDOPの「2」は約 15mの
誤差があることを意味します。HDOPの値が低
くても、GPSレシーバが正確な位置を示してい
る保証にはなりませんのでご了承ください。
はっきりしない場合は、海図アプリケーション
に表示されている実際の近接部分に対する船舶
の位置を海図に示されている既知の物体と比
較してください。
推推推定定定水水水平平平位位位置置置誤誤誤差差差 (EHPE)— GPS精度の測定単位
で、現在の所在地が 67%の精度で、規定サイズ
の半径内にあることを示します。

4 捕捕捕捉捉捉ススステテテーーータタタススス— GPSレシーバが実際に報告し
ているモード (No Fix -検索中、Fix -捕捉、D Fix - D
捕捉、SD Fix - SD捕捉)。

5 モモモーーードドド—現在 GPSレシーバで選択されている
モード。

6 デデデーーータタタムムム— GPSレシーバのデータム設定によっ
て、海図アプリケーションに表示される船舶の
位置情報の精度が変わります。GPSレシーバと
多機能ディスプレイが紙の海図と正確に相関す
るようにするには、同じ基準面を使用する必要
があります。

GPS レシーバの精度は、三角測量で使用する方位角と仰角
など、位置を計算するのに必要な上記のパラメータによっ
て変わります。
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7.2 レレレーーーダダダーーーチチチェェェッッッククク

通通通告告告: レレレーーーダダダーーースススキキキャャャナナナののの安安安全全全性性性
レーダースキャナの回転を始める前に、担当者が
全員離れた場所にいることを確認してください。

通通通告告告: レレレーーーダダダーーー伝伝伝送送送ののの安安安全全全性性性
レーダー スキャナは電磁エネルギーを伝送し
ます。 レーダー伝送中は担当者はスキャナに近
づかないでください。

レレレーーーダダダーーーののの確確確認認認
レーダーアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [電電電源源源]を選択し、[オン]が強調表示されるようにします。

レーダーのスキャナがスタンバイ モードで初期化されま
す。このプロセスには約 70 秒かかります。

3. [レレレーーーダダダーーー] を選択し、[伝送] が強調表示されるようにし
ます。
レーダー スキャナの送受信が開始されます。

4. レーダー画面が正しく動作していることを確認してくだ
さい。

標標標準準準ののの HD レレレーーーダダダーーー画画画面面面

注注注意意意: 上記の例は、HD レーダー スキャナで提供された
出力を拡張したものです。

次次次ののの点点点ををを確確確認認認しししてててくくくだだださささいいい。。。

• レーダースイープがエコー応答と一緒に画面に表示さ
れる。

• レーダーのステータスアイコンがステータス バーの
右上隅で回転している。

軸軸軸受受受アアアララライイイメメメンンントトトののの確確確認認認ととと調調調整整整
軸軸軸受受受アアアララライイイメメメンンントトト
レーダーの軸受アライメントを行うと、船首に対して正しい
軸受にレーダー物体が表示されるようにすることができま
す。 軸受アライメントはレーダーを新しく設置するたびに
行ってください。

アアアララライイイメメメンンントトトががが不不不適適適切切切なななレレレーーーダダダーーーののの例例例

D11590-2

1 2

項項項目目目 説説説明明明

1 正面のターゲット物体 (例：ブイなど)

2 レーダーに表示されているターゲットが SHM
とアラインされていません。軸受アライメン
トが必要です。

軸軸軸受受受アアアララライイイメメメンンントトトののの確確確認認認
1. 航行中の船舶：船首をレーダー ディスプレイで特定され

た静止物体に位置合わせします。1 & 2 NMの距離の物体
が理想的です。

2. レーダーディスプレイの物体の位置に注意してください。
ターゲットが SHM内にない場合は、アライメントエラー
が発生したことになるので、軸受アライメント調整を行
う必要があります。

方方方位位位アアアララライイイメメメンンントトトののの調調調整整整
方位アライメントの確認が終わったら、続けて必要な調整を
行うことができます。
レーダー アプリケーションを表示した状態で、次の操作を
実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [レレレーーーダダダーーーセセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
3. [詳詳詳細細細] を選択します。
4. [方方方位位位アアアララライイイメメメンンントトト] を選択します。

方位アライメントを選択すると、数値調整コントロールが
表示されます。

5. 設定を調整し、選択したターゲットが船舶の船首マーカー
に表示されるようにします。

6. 完了したら、[戻戻戻るるる]または [Ok]を選択します。
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7.3 ソソソナナナーーーチチチェェェッッッククク

ソソソナナナーーートトトララランンンスススデデデュュューーーサササとととソソソナナナーーーモモモジジジュュューーールルル
ののの選選選択択択
表示されている魚群探知機アプリケーション ペインで使用
するソナー トランスデューサとソナー モジュールを選択
する必要があります。

ソソソナナナーーーモモモジジジュュューーールルルののの選選選択択択

• ソナーおよび DownVisionTM 型式ディスプレイにはソナー
モジュールが内蔵されています。

• すべての型式で、互換性のある外付けソナーモジュールを
接続するか、ネットワーク接続されているディスプレイか
ら内蔵ソナーモジュールを使用することができます。

• 使用するソナー チャンネルは、魚群探知機メニューから
選択する必要があります。

トトトララランンンスススデデデュュューーーサササののの選選選択択択

• ソナー型式ディスプレイを使用すると、Raymarine また
は Minn Kota ソナー トランスデューサを直接接続するこ
とができます。

• DownVisionTM 型式のディスプレイでは、Raymarine
DownVisionTM トランスデューサを直接接続できます。

• 互換性のある外付けソナーモジュールを使用すると、すべ
ての型式を Raymarine ソナー トランスデューサに接続す
ることができます。

• すべての型式で魚群探知機アプリケーションの [トトトララランンンススス
デデデュュューーーサササセセセッッットトトアアアッッップププ]メニューを使用して、使用するソ
ナー トランスデューサを指定します。

ソソソナナナーーーチチチャャャンンンネネネルルルののの選選選択択択
表示するチャンネルを選択するには、以下の手順に従ってく
ださい。
魚群探知機アプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [チチチャャャンンンネネネルルル] を選択します。

チャンネル選択ページが表示されます。
3. 使用するソナーモジュールのタブを選択します。

選択したソナー モジュールで使用可能なチャンネルの一
覧が表示されます。

4. 一覧からチャンネルを選択します。
チャンネル選択ページが閉じ、魚群探知機アプリケーション
に、選択したチャンネルが表示されるようになります。

ソソソナナナーーートトトララランンンスススデデデュュューーーサササののの選選選択択択
魚群探知機アプリケーションを表示した状態で、次の操作
を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [セセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
3. [トトトララランンンスススデデデュュューーーサササセセセッッットトトアアアッッップププ]を選択します。
4. [トトトララランンンスススデデデュュューーーサササ] を選択します。

トランスデューサの一覧が表示されます。
5. 使用するトランスデューサを選択します。

速速速度度度トトトララランンンスススデデデュュューーーサササののの選選選択択択
魚群探知機アプリケーションを表示した状態で、次の操作
を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [セセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
3. [トトトララランンンスススデデデュュューーーサササセセセッッットトトアアアッッップププ]を選択します。
4. [速速速度度度トトトララランンンスススデデデュュューーーサササ] を選択します。

トランスデューサの一覧が表示されます。
5. お使いの速度トランスデューサをリストから選択します。

ソソソナナナーーーののの確確確認認認
ソナーの確認は、魚群探知機アプリケーションを使用して行
います。

1. ホーム画面で魚群探知機ページを選択します。

2. 魚群探知機ディスプレイを確認します。

魚群探知機が有効な状態で、次の情報を確認できます。

• 深度値 (トランスデューサが機能していることを示しま
す)。深度は画面左下のデータボックスに表示されます。

データボックスが表示されない場合は、[プレゼンテーショ
ン]メニューからオンにすることができます。[メメメニニニュュューーー] >
[プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] > [デデデーーータタタボボボッッックククスススセセセッッットトトアアアッッップププ]
を選択します。

魚魚魚群群群探探探知知知機機機トトトララランンンスススデデデュュューーーサササのののキキキャャャリリリブブブレレレーーー
シシショョョンンン
深度を正確に読み取るためには、魚群探知機トランスデュー
サのキャリブレーションが必要です。
多機能ディスプレイはソナーモジュールから画像を受信しま
す。ソナーモジュールは水中に設置されたトランスデューサ
からのソナー信号を処理します。 トランスデューサに速度
パドル ホイールと温度センシング サーミスタが装備されて
いる場合、ソナーモジュール は速度と温度を計算します。
正確に読み取るためには、深度、速度、温度にオフセットを
適用して、トランスデューサのキャリブレーションを行うこ
とが必要になることがあります。 これらの設定は ソナー
モジュール に保持され、トランスデューサに関連してシス
テム全体に適用されます。

水水水深深深オオオフフフセセセッッットトト
水深はトランスデューサから海底までを測定しますが、オフ
セット値を水深データに適用できますので、表示される水深
の示度はキールまたは水線から海底までの水深を表します。
水線またはキールのオフセット設定を試みる前に、必要に応
じてトランスデューサと水線か船舶のキール底部の間の垂直
分離を見つけておきます。次に、適切な水深オフセット値
を設定します。

D9343--2

1 2 3

1 水線オフセット

2 トランスデューサ /原点オフセット

3 キールオフセット

オフセットが非適用の場合、表示される水深の示度はトラン
スデューサから海底までの距離を表します。

水水水深深深オオオフフフセセセッッットトトののの設設設定定定
魚群探知機アプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
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2. [セセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
3. [トトトララランンンスススデデデュュューーーサササセセセッッットトトアアアッッップププ]を選択します。
4. [水水水深深深オオオフフフセセセッッットトト] を選択します。

水深オフセットの数値調整コントロールが表示されます。
5. オフセットを必要な値に調整します。

速速速度度度オオオフフフセセセッッットトトののの設設設定定定
魚群探知機アプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [セセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
3. [トトトララランンンスススデデデュュューーーサササセセセッッットトトアアアッッップププ]を選択します。
4. [速速速度度度オオオブブブセセセッッットトト] を選択します。

速度オフセットの数値調整コントロールが表示されます。
5. オフセットを必要な値に調整します。

温温温度度度オオオフフフセセセッッットトトののの設設設定定定
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [セセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
3. [トトトララランンンスススデデデュュューーーサササセセセッッットトトアアアッッップププ]を選択します。
4. [温温温度度度オオオフフフセセセッッットトト] を選択します。

温度オフセットの数値調整コントロールが表示されます。
5. オフセットを必要な値に調整します。

7.4 赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララのののセセセッッットトトアアアッッップププととと
チチチェェェッッッククク
赤外線カメラが正しく機能することを確認するため、カメラ
の主な機能のセットアップとチェックを行う必要があります。
セットアップとチェックに入る前に、カメラが指示どおりに
正しく接続されていることを確認してください。オプション
のジョイスティック コントロール ユニット (JCU) および
PoE (パワー オーバー イーサネット) インジェクタが付属し
ている場合は、これらのユニットも正しく接続されている
ことを確認してください。

カカカメメメラララのののセセセッッットトトアアアッッップププ
次の操作が必要です。
• 画像を調整する (コントラスト、明るさなど)。
• カメラの動きを確認する (パン、チルト、ホーム機能) (使
用可能な場合)。

赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララののの画画画像像像ののの調調調整整整
赤外線カメラアプリケーションを表示した状態で、次の操作
を実行します。
1. Menu(メメメニニニュュューーー) を選択します。
2. Adjust Contrast(コココンンントトトラララススストトトののの調調調整整整)を選択します。
3. 必要に応じて、コントラスト、明るさ、カラーオプション

を選択します。
該当する数値調整コントロールが表示されます。

4. 必要に応じて、値を調整します。
5. [戻戻戻るるる]または [Ok]を選択して、新しい値を確定します。

パパパンンン、、、チチチルルルトトト、、、ズズズーーームムム (PTZ)カカカメメメラララ

赤赤赤外外外線線線画画画像像像のののパパパンンンとととチチチルルルトトト
タッチスクリーン型の多機能ディスプレイでは、タッチスク
リーンを使用して赤外線カメラの画像をパンおよびチルト
することができます。

画面上で指を上下に移動してカメラを上下に
傾けます。

画面で指を左右に移動して、カメラを左右に
回転させます (パン)。

赤赤赤外外外線線線画画画像像像のののパパパンンン、、、チチチルルルトトト、、、ズズズーーームムム
物理ボタンが装備されている多機能ディスプレイ、またはリ
モートキーパッドを使用して、UniControlで赤外線カメラの
画像のパン、チルト、ズームを行うことができます。
状況によっては、UniControlの回転ノブとジョイスティック
のみを使用して赤外線カメラビューを操作することができま
す。たとえばこの方法は、カメラを細かく制御する場合、特
に荒海などの状況に理想的です。

UniControlジョイスティック—カメラを左右に
回転させたり (パン)、カメラを上下に傾けたり
する際に使用します。

UniControl回転ノブ—ズームイン、ズームアウ
トに使用します。
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赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララのののホホホーーームムム位位位置置置へへへのののリリリセセセッッットトト
パン、チルト赤外線カメラに接続されているカメラのホーム
位置を設定することができます。
赤外線カメラアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [カカカメメメラララホホホーーームムム] を選択します。

カメラが現在ホーム位置に設定されている位置に戻り、
「ホーム」アイコンが画面上に一瞬現れます。
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章章章 8: デデディィィスススプププレレレイイイデデデーーータタタののの管管管理理理

目目目次次次
• 8.1 メモリ カードと海図カード ( 100 ページ)

• 8.2 a シリーズ ( 100 ページ)

• 8.3 c / e シリーズ ( 101 ページ)

• 8.4 ユーザー データとユーザー設定の保存 ( 102 ページ)

• 8.5 スクリーンショット ( 106 ページ)

• 8.6 システムのリセット ( 107 ページ)
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8.1メメメモモモリリリカカカーーードドドととと海海海図図図カカカーーードドド
MicroSDメモリカードを使用して、ウェイポイントや航跡な
どのデータのバックアップを取ったり、アーカイブしたりす
ることができます。データがメモリカードにバックアップさ
れたら、古いデータをシステムから削除して、新しいデータ
の容量を作成することができます。アーカイブしたデータは
いつでも取り出せます。海図カードは、追加またはアップグ
レードされた地図情報を提供します。
定期的にデータをメモリカードにバックアップすることをお
勧めします。地図作成情報が含まれるメモリカードにはデー
タを保存しないでください。

互互互換換換カカカーーードドド
次の種類の MicroSDカードは、お使いのディスプレイと互換
性があります。

• Micro Secure Digital Standard-Capacity (MicroSDSC)

• Micro Secure Digital High-Capacity (MicroSDHC)

注注注意意意:

• サポート対象の最大カード容量は 32 GBです。

• MicroSD と MFD を併用できるようにするには、FAT ま
たは FAT 32 ファイルのシステム形式を使用するように
MicroSDカードをフォーマットする必要があります。

スススピピピーーードドド クククラララススス分分分類類類
最適なパフォーマンスを確保するには、クラス 10 または
UHS (超高速) クラスのメモリ カードを使用することをお
勧めします。

海海海図図図カカカーーードドド
お使いの製品には、電子海図 (全世界の地図データ)が装備され
ています。別の海図データを使用する場合は、互換性のある海
図カードをユニットのメモリカードリーダーに挿入します。

無無無印印印ででではははなななくくく、、、ブブブララランンンドドド印印印付付付きききののの海海海図図図カカカーーードドド/メメメモモモリリリカカカーーードドド
ををを使使使用用用しししてててくくくだだださささいいい。。。
データをアーカイブする場合や電子海図カードを作成する場
合は、質の高いブランド印付きのメモリカードをお使いにな
ることをお勧めします。一部お使いのユニットでは使用できな
いメモリカードのブランドもあります。推奨カードの一覧に
ついては、カスタマーサポートまでお問い合わせください。

8.2 a シシシリリリーーーズズズ

メメメモモモリリリカカカーーードドドまままたたたははは海海海図図図カカカーーードドドののの挿挿挿入入入
1. ディスプレイの正面右にあるカード リーダーの扉を開

けます。
2. 下の図に示すように、 カードの端子が上になるように

カードを挿入します。カードを無理に押し込まないでく
ださい。スロットに簡単に入らない場合は、向きを確認
してください。

D12828-1

3. 下の図に示すように、カード スロットの一番奥までそっ
と押し込みます。カードがしっかりとはまると、カチッ
と音がします。

D12829-1

4. 水の浸入による損傷を防ぐためにも、カード リーダー
の扉をしっかり閉めます。

メメメモモモリリリカカカーーードドドまままたたたははは海海海図図図カカカーーードドドののの取取取りりり外外外ししし
ホーム画面で、次の操作を実行します。
1. My Data(マイデータ) を選択します。
2. Eject Card(カードの取り出し)を選択します。
3. ディスプレイの正面右にあるカード リーダーの扉を開

けます。
4. カチリと音がするまで、カードの端をユニット方向に押

し込みます。
次の図に示すように、カードがスロット メカニズムか
ら外れます。
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D12830-1

5. カードの端を持って、カードをカード スロットから引
き出します。

6. 水の浸入による損傷を防ぐためにも、カード リーダー
の扉をしっかり閉めます。

注注注意意意: 多機能ディスプレイの電源を切り、上記手順 4 ～ 7
を繰り返すこともできます。

8.3 c / e シシシリリリーーーズズズ

メメメモモモリリリカカカーーードドドまままたたたははは海海海図図図カカカーーードドドののの挿挿挿入入入
1. ディスプレイの正面右にある海図カードの扉を開けます。
2. 下の図に従って、カードを挿入します。スロット 1を使用

する場合、カードの端子は下を向きます。スロット 2を使
用する場合は、カードの端子は上向きになります。カード
を無理に押し込まないでください。スロットに簡単に入ら
ない場合は、向きを確認してください。

D12290-1

3. 下の図に示すように、カード スロットの一番奥までそっ
と押し込みます。カードがしっかりとはまると、カチッ
と音がします。

D12292-1

4. 水の浸入による損傷を防ぐためにも、海図カードの扉を
しっかり閉めます。

メメメモモモリリリカカカーーードドドまままたたたははは海海海図図図カカカーーードドドののの取取取りりり外外外ししし
ホーム画面で、次の操作を実行します。
1. [マママイイイデデデーーータタタ] を選択します。
2. [カカカーーードドドののの取取取りりり出出出ししし] を選択します。

取り出すメモリデバイスを選択するよう指示するメッセー
ジが表示されます。

3. 上のカード スロットにメモリ カードが入っている場合
は [SD1] を、下のスロットに入っている場合は [SD2] を
選択します。

4. ディスプレイの正面右にある海図カードの扉を開けます。
5. カチリと音がするまで、カードの端をユニット方向に押

し込みます。
次の図に示すように、カードがスロット メカニズムか
ら外れます。
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D12291-1

6. カードの端を持って、カードをカード スロットから引
き出します。

7. 水の浸入による損傷を防ぐためにも、海図カードの扉を
しっかり閉めます。

注注注意意意: 多機能ディスプレイの電源を切り、上記手順 4 ～ 7
を繰り返すこともできます。

8.4 ユユユーーーザザザーーーデデデーーータタタとととユユユーーーザザザーーー設設設定定定ののの
保保保存存存
ウェイポイント、航路、航跡、ユーザー設定はメモリカード
に保存することができます。ウェイポイント、航路、航跡は、
gpxデータファイルとして保存されます。gpxファイル形式
は、デバイスに依存しないデータ形式なので、お使いのディ
スプレイと gpxファイル形式をサポートするその他の GPS装
置 /ソフトウェアの間で簡単にデータを交換できます。

デデデーーータタタののの種種種類類類 説説説明明明 備備備考考考

ウェイポイント
(ユーザーデータ)

各ウェイポイント
グループは、別々
に保存できます

航路 (ユーザー
データ)

各航路は別々に保
存できます

航跡 (ユーザー
データ)

各航跡は別々に保
存できます

ユーザー設定 セットアップメ
ニューで行った設
定を 1つのアーカ
イブファイルに保
存します。

1枚のメモリカー
ドごとに 1 つの
ユーザー設定アー
カイブファイル
のみを保存できま
す。

注注注意意意: 定期的にユーザー設定をメモリカードに保存するこ
とをお勧めします。

注注注意意意: 地図作成情報が含まれる海図カードには、ユーザー
データも設定も保存しないでください。

すすすべべべてててのののユユユーーーザザザーーーデデデーーータタタのののメメメモモモリリリカカカーーードドドへへへ
ののの保保保存存存
すべてのユーザー データを 1 つのアーカイブ ファイルに
保存することができます。
ホーム画面を表示した状態で、次の操作を実行します。
1. 海図カードではなく、メモリカードがカードスロットに

挿入されていることを確認します。
2. [マママイイイデデデーーータタタ] を選択します。
3. [イイインンンポポポーーートトト/エエエクククスススポポポーーートトト] を選択します。
4. [デデデーーータタタをををカカカーーードドドににに保保保存存存] を選択します。
5. [すすすべべべててて保保保存存存] を選択します。

オンスクリーン キーボードが表示されます。
6. オンスクリーン キーボードを使用して、保存するファイ

ル名を入力します。
7. [保保保存存存] を選択します。

ディスプレイに 2 つ以上のスロットがある場合、データ
を保存するスロットを選択するよう求めるメッセージが
表示されます。カード スロットが 1 つしかない場合は、
このメッセージは表示されません。

8. 上のカード スロットにメモリ カードが入っている場合
は [SD1] を、下のスロットに入っている場合は [SD2] を
選択します。
確認ダイアログ ボックスが表示されます。

9. [OK] を選択します。

ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトのののメメメモモモリリリカカカーーードドドへへへののの保保保存存存
ホーム画面を表示した状態で、次の操作を実行します。
1. 海図カードではなく、メモリカードがカードスロットに

挿入されていることを確認します。
2. [マママイイイデデデーーータタタ] を選択します。
3. [イイインンンポポポーーートトト/エエエクククスススポポポーーートトト] を選択します。
4. [デデデーーータタタをををカカカーーードドドににに保保保存存存] を選択します。
5. [ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトをををカカカーーードドドににに保保保存存存]を選択します。

ウェイポイントグループリストが表示されます。
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6. 保存するグループを選択するか、[すすすべべべててて選選選択択択] を選択し
ます。

7. [保保保存存存] を選択します。
オンスクリーン キーボードが表示されます。

8. オンスクリーン キーボードを使用して、保存するファイ
ル名を入力します。

9. [保保保存存存] を選択します。
ディスプレイに 2 つ以上のスロットがある場合、データ
を保存するスロットを選択するよう求めるメッセージが
表示されます。カード スロットが 1 つしかない場合は、
このメッセージは表示されません。

10.上のカード スロットにメモリ カードが入っている場合
は [SD1] を、下のスロットに入っている場合は [SD2] を
選択します。
確認ダイアログ ボックスが表示されます。

11. [OK] を選択します。

航航航路路路のののメメメモモモリリリカカカーーードドドへへへののの保保保存存存
ホーム画面を表示した状態で、次の操作を実行します。
1. 海図カードではなく、メモリカードがカードスロットに

挿入されていることを確認します。
2. [マママイイイデデデーーータタタ] を選択します。
3. [イイインンンポポポーーートトト/エエエクククスススポポポーーートトト] を選択します。
4. [デデデーーータタタをををカカカーーードドドににに保保保存存存] を選択します。
5. [航航航路路路をををカカカーーードドドににに保保保存存存] を選択します。

航路リストが表示されます。

6. 保存する航路を選択するか、[すすすべべべててて選選選択択択]を選択します。
7. [保保保存存存] を選択します。

オンスクリーン キーボードが表示されます。
8. オンスクリーン キーボードを使用して、保存するファイ

ル名を入力します。
9. [保保保存存存] を選択します。

ディスプレイに 2 つ以上のスロットがある場合、データ
を保存するスロットを選択するよう求めるメッセージが
表示されます。カード スロットが 1 つしかない場合は、
このメッセージは表示されません。

10.上のカード スロットにメモリ カードが入っている場合
は [SD1] を、下のスロットに入っている場合は [SD2] を
選択します。
確認ダイアログ ボックスが表示されます。

11. [OK] を選択します。

航航航跡跡跡のののメメメモモモリリリカカカーーードドドへへへののの保保保存存存
ホーム画面を表示した状態で、次の操作を実行します。

1. 海図カードではなく、メモリカードがカードスロットに
挿入されていることを確認します。

2. [マママイイイデデデーーータタタ] を選択します。
3. [イイインンンポポポーーートトト/エエエクククスススポポポーーートトト] を選択します。
4. [デデデーーータタタをををカカカーーードドドににに保保保存存存] を選択します。
5. [航航航跡跡跡をををカカカーーードドドににに保保保存存存] を選択します。

航跡リストが表示されます。

6. 保存する航跡を選択するか、[すすすべべべててて選選選択択択]を選択します。
7. [保保保存存存] を選択します。

オンスクリーン キーボードが表示されます。
8. オンスクリーン キーボードを使用して、保存するファイ

ル名を入力します。
9. [保保保存存存] を選択します。

ディスプレイに 2 つ以上のスロットがある場合、データ
を保存するスロットを選択するよう求めるメッセージが
表示されます。カード スロットが 1 つしかない場合は、
このメッセージは表示されません。

10.上のカード スロットにメモリ カードが入っている場合
は [SD1] を、下のスロットに入っている場合は [SD2] を
選択します。
確認ダイアログ ボックスが表示されます。

11. [OK] を選択します。

ウウウェェェイイイポポポイイインンントトト、、、航航航路路路、、、航航航跡跡跡のののメメメモモモリリリカカカーーー
ドドドかかからららのののイイインンンポポポーーートトト
ホーム画面を表示した状態で、次の操作を実行します。
1. ユーザーデータ入りのメモリカードが gpx形式でカード

スロットの 1つに入っていることを確認します。
2. [マママイイイデデデーーータタタ] を選択します。
3. [イイインンンポポポーーートトト/エエエクククスススポポポーーートトト] を選択します。
4. [カカカーーードドドかかかららら取取取得得得] を選択します。

ファイルのブラウザが開きます。

5. インポート対象のファイルを参照し、選択します。
確認ダイアログ ボックスが表示されます。

6. [OK] を選択します。

注注注意意意: インポートされた航跡と航路は、既定では非表示に
なっています。インポートされた航跡と航路を表示する
には、「 航跡と航路の表示/非表示」の項を参照してく
ださい。
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メメメモモモリリリカカカーーードドドかかからららのののユユユーーーザザザーーーデデデーーータタタ　　　フフファァァ
イイイルルルののの消消消去去去
ホーム画面を表示した状態で、次の操作を実行します。
1. データ入りのメモリ カードがカード スロットの 1 つに

入っていることを確認します。
2. [マママイイイデデデーーータタタ] を選択します。
3. [イイインンンポポポーーートトト/エエエクククスススポポポーーートトト] を選択します。
4. [カカカーーードドドかかかららら消消消去去去] を選択します。

ファイルのブラウザが開きます。

5. 消去するファイルを参照し、選択します。
確認ダイアログ ボックスが表示されます。

6. [はははいいい] を選択します。

ウウウェェェイイイポポポイイインンントトト、、、航航航路路路、、、航航航跡跡跡のののシシシススステテテムムムかかかららら
ののの消消消去去去
注注注意意意: 次の手順を使用すると、ディスプレイに保存されてい
る、選択した、またはすべてのウェイポイント、航路、ま
たは航跡が永久に消去されます。先に進む前に、必ず保存
しておきたいすべてのデータをメモリカードにバックアッ
プすることをお勧めします。

ホーム画面を表示した状態で、次の操作を実行します。
1. [マママイイイデデデーーータタタ] を選択します。
2. [イイインンンポポポーーートトト/エエエクククスススポポポーーートトト] を選択します。
3. [シシシススステテテムムムかかからららデデデーーータタタををを消消消去去去] を選択します。
4. 必要に応じて、[シシシススステテテムムムかかからららウウウェェェイイイポポポイイインンントトトををを消消消去去去]、

[シシシススステテテムムムかかかららら航航航路路路ををを消消消去去去]、または [シシシススステテテムムムかかかららら航航航跡跡跡ををを
消消消去去去] を選択します。

5. 消去する特定のデータ項目を選択するか、または [すすすべべべててて
消消消去去去] を選択します。
確認を求めるメッセージが表示されます。

6. [はははいいい]を選択して消去を確定するか、[いいいいいいえええ]を選択して
操作を取り消します。

メメメモモモリリリカカカーーードドドへへへのののユユユーーーザザザーーー設設設定定定のののバババッッックククアアアッッップププ
ホーム画面を表示した状態で、次の操作を実行します。
1. 海図カードではなく、メモリカードがカードスロットの 1

つに入っていることを確認します。
2. [マママイイイデデデーーータタタ] を選択します。
3. [イイインンンポポポーーートトト/エエエクククスススポポポーーートトト] を選択します。
4. [設設設定定定のののバババッッックククアアアッッップププ] を選択します。

ディスプレイに 2 つ以上のスロットがある場合、設定を
保存するメモリ装置を選択するよう求めるメッセージが
表示されます。カード スロットが 1 つしかない場合は、
このメッセージは表示されません。

5. 上のカード スロットにメモリ カードが入っている場合
は [SD1] を、下のスロットに入っている場合は [SD2] を
選択します。
確認ダイアログ ボックスが表示されます。

6. [OK] を選択します。

メメメモモモリリリカカカーーードドドかかからららのののユユユーーーザザザーーー設設設定定定ののの復復復元元元
ホーム画面を表示した状態で、次の操作を実行します。
1. ユーザーデータ入りのメモリカードがカードスロットの

1 つに入っていることを確認します。

2. [マママイイイデデデーーータタタ] を選択します。
3. [イイインンンポポポーーートトト/エエエクククスススポポポーーートトト] を選択します。
4. [設設設定定定ののの復復復元元元] を選択します。

ディスプレイに 2 つ以上のスロットがある場合、設定を
取得するメモリ装置を選択するよう求めるメッセージが
表示されます。カード スロットが 1 つしかない場合は、
このメッセージは表示されません。

5. 上のカード スロットにメモリ カードが入っている場合
は [SD1] を、下のスロットに入っている場合は [SD2] を
選択します。
確認ダイアログ ボックスが表示されます。

6. [OK] を選択します。

項項項目目目ののの保保保存存存ととと復復復元元元
下の表に、多機能ディスプレイのメモリカードに保存され、
復元されるデータ項目ｋの詳細を示します。

ホホホーーームムム画画画面面面おおおよよよびびびシシシススステテテムムム設設設定定定
アアアプププリリリケケケーーーシシショョョ
ンンン 設設設定定定

ホーム画面 既定のページ構成

システムの設定 位置モード

テキストサイズ

共有される明るさ

明るさグループ

TDセットアップ

シミュレータ

方位モード

MOBデータタイプ

偏差ソース

手動偏差

言語

日付形式

時間形式

現地時間オフセット

距離単位

距離副単位

速度単位

水深単位

温度単位

気圧単位

容量単位

自動操縦コントロール

DSCメッセージ

SeaTalkアラーム

システムの設定
—統合

NMEA船首のブリッジ

GPS位置ソース

船首ソース

水深ソース

速度ソース

複数データソー
ス

風力ソース
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アアアプププリリリケケケーーーシシショョョ
ンンン 設設設定定定

データバーの内容 (セル 1～ 6)

コンパスバー

データバーセッ
トアップ

ステータスアイコン

GPSステータス GPS 画面

アアアラララーーームムム

アアアプププリリリケケケーーーシシショョョ
ンンン 設設設定定定

アラーム アンカーアラーム

タイマー

目覚まし時計

温度アラーム

到達アラーム

オフトラックアラーム

衝突アラーム

警報区域の感度

漁獲アラーム

漁獲アラーム深度制限

浅瀬深度アラーム

深海深度アラーム

AIS危険なターゲットアラーム

海海海図図図アアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンン— 地地地図図図作作作成成成情情情報報報設設設定定定

アアアプププリリリケケケーーーシシショョョ
ンンン 設設設定定定

地図作成情報 データオーバーレイセル 1オン /オフ

データオーバーレイセル 1の内容

データオーバーレイセル 2オン /オフ

データオーバーレイセル 2の内容

海図オブジェクトメニュー

海図表示

海図グリッド

2Dシェーディング

コミュニティレイヤ

海図テキスト

海図境界線

地点測深値

安全等深線

等深線

深海色

岩石の非表示

航路標識

航路標識記号

照明区域

航路指定システム

注意領域

アアアプププリリリケケケーーーシシショョョ
ンンン 設設設定定定

海上特性

地上特性

事業サービス

パノラマ写真

道路

追加の難破船

航空写真のオーバーレイ

色分け海底領域

船舶アイコン

船舶サイズ

レレレーーーダダダーーーアアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンン

アアアプププリリリケケケーーーシシショョョ
ンンン 設設設定定定

スキャナの選択レーダー

距離環

AIS レレレイイイヤヤヤ

アアアプププリリリケケケーーーシシショョョ
ンンン 設設設定定定

表示ターゲットの種類

AIS安全メッセージ

メンバー追跡

AISレイヤ

サイレントモード

デデデーーータタタアアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンン

アアアプププリリリケケケーーーシシショョョ
ンンン 設設設定定定

データページと内容

データページ順序

カラーテーマ

ダイヤルの色

エンジン数

データ

最大タコメータ有効範囲

魚魚魚群群群探探探知知知機機機アアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンン

アアアプププリリリケケケーーーシシショョョ
ンンン 設設設定定定

魚群探知機 プリセット周波数設定

気気気象象象アアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンン

アアアプププリリリケケケーーーシシショョョ
ンンン 設設設定定定

風シンボル気象

小屋警報
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船船船舶舶舶ののの詳詳詳細細細

アアアプププリリリケケケーーーシシショョョ
ンンン 設設設定定定

燃料節約単位

低燃料しきい値

燃料アラームオン/オフ

船舶

合計燃料容量

8.5 スススクククリリリーーーンンンシシショョョッッットトト
現在画面に表示されている画像のスクリーンショットを撮影
することができます。
スクリーンショットは、.bmp (ビットマップ)形式で MicroSD
カードに保存されます。保存された画像は、ビットマップ画
像を表示できるすべての装置で表示することができます。

スススクククリリリーーーンンンシシショョョッッットトトののの撮撮撮影影影
スクリーンショットを撮影するには、以下の手順に従います。
1. 適度な空き領域がある MicroSDカードをカードリーダー

に挿入します。
2. [電電電源源源] ボタンを押します。

ショートカット ページが表示されます。
3. [カカカメメメラララ] アイコンを選択します。

確認ポップアップメッセージが表示されます。
4. [Ok] を選択します。

これでスクリーンショットが MicroSD カードに保存さ
れます。

Tip多機能ディスプレイに [戻戻戻るるる] ボタンがある場合は、確認
メッセージが表示されるまで [戻戻戻るるる]ボタンを押したままにし
て、スクリーンショットを撮ることもできます。

スススクククリリリーーーンンンシシショョョッッットトト用用用ののの SDカカカーーードドドスススロロロッッットトト
ののの選選選択択択
多機能ディスプレイにカード リーダー スロットが 2 つある
場合は、スクリーンショットの保存先のカード スロットを
選択する必要があります。
ホーム画面で、次の操作を実行します。
1. [カカカスススタタタマママイイイズズズ] を選択します。
2. [デデディィィスススプププレレレイイイののの設設設定定定] を選択します。
3. [スススクククリリリーーーンンンシシショョョッッットトトフフファァァイイイルルル]を選択します。
4. [MicroSD 1]または [MicroSD 2]のいずれかを選択します。

多多多機機機能能能デデディィィスススプププレレレイイイでででのののスススクククリリリーーーンンンシシショョョッッットトト
ののの表表表示示示
多機能ディスプレイで画像を表示することができます。
1. スクリーンショットまたは画像が保存されている MicroSD

カードを多機能ディスプレイの MicroSDカードスロット
に挿入します。

2. ホーム画面で、[マママイイイデデデーーータタタ]を選択します。
3. [画画画像像像とととビビビデデデオオオ] を選択します。

ファイルのブラウザダイアログが表示されます。
4. ファイル ブラウザを使用して、MicroSD カード上のファ

イルを見つけます。
5. 表示するログを選択します。

これでファイルが開きます。
6. [戻戻戻るるる]または [閉閉閉じじじるるる]を選択して画像を閉じます。
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8.6 シシシススステテテムムムのののリリリセセセッッットトト
必要に応じて、システムを工場出荷時の既定値にリセット
することができます。
リセットオプションには 2種類あり、いずれのオプションも
使用中の現在のディスプレイ、およびネットワーク接続され
ているすべてのディスプレイに影響があります。

• Settings reset(設定リセット)

• Settings and data reset(設定とデータのリセット)

Settings Reset(設設設定定定リリリセセセッッットトト)
このオプションは、セットアップメニュー、ページセット、
データバー設定を工場出荷時の既定値にリセットします。
ウェイポイント、航路、航跡データには影響はありません。

Settings and data reset (設設設定定定とととデデデーーータタタのののリリリセセセッッットトト)
上記で詳しく説明した設定のリセットに加えて、設定とデー
タをリセットすると、すべてのウェイポイント、航路、航跡
データが失われます。

シシシススステテテムムム設設設定定定のののリリリセセセッッットトト
ホーム画面を表示した状態で、次の操作を実行します。
1. [セセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
2. [保保保守守守] を選択します。
3. [シシシススステテテムムム設設設定定定のののリリリセセセッッットトト] を選択します。

操作を確認するメッセージが表示されます。
4. [はははいいい]を選択して設定のリセットに進むか、[いいいいいいえええ]を選

択して取り消します。

シシシススステテテムムム設設設定定定とととデデデーーータタタのののリリリセセセッッットトト
注注注意意意: 設定とデータのリセットを実行すると、すべてのウェ
イポイント、航路、航跡データがシステムから消去されま
す。設定とデータのリセットに進む前に、必ず保存して
おきたいすべてのデータをメモリ カードにバックアップ
することをお勧めします。

ホーム画面を表示した状態で、次の操作を実行します。
1. [セセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
2. [保保保守守守] を選択します。
3. [シシシススステテテムムム設設設定定定とととデデデーーータタタのののリリリセセセッッットトト]を選択します。

操作を確認するメッセージが表示されます。
4. [はははいいい]を選択して設定とデータのリセットに進むか、[いいいいいい

えええ] を選択して取り消します。
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章章章 9: ドドドキキキュュュメメメンンントトトビビビュュューーーアアアアアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンン

目目目次次次
• 9.1 ドキュメント ビューアの概要 ( 110 ページ)

ドキュメント ビューア アプリケーション 109



9.1ドドドキキキュュュメメメンンントトトビビビュュューーーアアアののの概概概要要要
お使いの多機能ディスプレイには、PDFドキュメントビュー
アが内蔵されています。
ドキュメント ビューアはホーム画面から使用でき、製品ハ
ンドブックなどの PDF ドキュメントの閲覧と検索に使用で
きます。

D12755-1

1

2

3

1 SDカードのファイルブラウザを開きま
す。

2 多機能ディスプレイに保存されているユー
ザーマニュアルを開きます。

3 該当するライセンス契約情報を開きます。

注注注意意意: ドキュメントビューアでは、パスワード保護された
ドキュメントやセキュリティ証明書が含まれるドキュメン
トはサポート対象外となります。これらのドキュメントを
開こうとすると、エラーメッセージが表示されます。

D12597-1

1

7

3 42

5

6

1 現在のページ番号 (x/yページ)

2 検索ツールバー (ドキュメント検索時に
のみ表示されます)

注注注意意意: [前へ]、[次へ]、[キャンセル]ボ
タンは、タッチ専用製品にのみ表示さ
れます。ノンタッチ型、およびハイブ
リッドタッチ型の製品では、物理ボタ
ンを使用します。

3 現在の PDFファイル名

4 ドキュメントビューアのメニュー

5 スクロールバー

6 オンスクリーンズームコントロール (タッ
チスクリーン型ディスプレイのみ)

7 PDFドキュメントの内容

ドキュメント ビューア メニューでは、次のオプションが
使用できます。

• フフファァァイイイルルルををを開開開くくく—開く PDFドキュメントを参照できます。

• ペペペーーージジジににに移移移動動動: —指定したページ番号にジャンプできます。

• 検検検索索索—ドキュメント内の指定した語句を検索できます。

• 高高高さささににに合合合わわわせせせるるる— 開いているドキュメントがアプリケー
ションウィンドウの高さに合うようにします。

• 幅幅幅ににに合合合わわわせせせるるる—開いているドキュメントがアプリケーショ
ン ウィンドウの幅に合うようにします。

• フフファァァイイイルルルををを閉閉閉じじじるるる—開いているドキュメントを閉じます。

ユユユーーーザザザーーーマママニニニュュュアアアルルルををを開開開くくく
製品のユーザー マニュアルは、内部メモリに保存されてい
ます。
ホーム画面で、次の操作を実行します。
1. [ドドドキキキュュュメメメンンントトトビビビュュューーーアアア] を選択します。
2. [ユユユーーーザザザーーーマママニニニュュュアアアルルル] を選択します。

製品のユーザー マニュアルが開きます。

注注注意意意: ユーザーマニュアルは、ホーム画面の [ユユユーーーザザザーーーマママ
ニニニュュュアアアルルル]アイコンを選択して開くこともできます。

PDF ドドドキキキュュュメメメンンントトトををを開開開くくく
SDカードに保存されている PDFドキュメントを開くには、
以下の手順に従います。

注注注意意意: PDF ドキュメントを SD カードに保存する際は、
重要なデータを上書きしないように注意してくださ
い。documents to SD cards, ensure you do not overwrite
important data.

1. 必要な PDFドキュメントを SDカードに保存します。
2. SDカードをドキュメントを表示する多機能ディスプレイ

の SD カード スロットに挿入します。
3. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
4. [フフファァァイイイルルルををを開開開くくく] を選択します。

ファイルのブラウザダイアログが表示されます。
5. ドキュメントを保存した SDカードの場所に移動します。
6. 表示するドキュメントを選択します。

これでドキュメントが開きます。
7. 「ファイルを開けません」というエラー メッセージが表

示された場合は、[Ok] を選択して確認し、ドキュメント
を再度開いてみるか、PDF がはオンしていないか、ある
いはドキュメント ビューア アプリケーションでサポー
トされていないセキュリティが含まれていないかを確認
してください。

注注注意意意: ファイルサイズが大きい PDFドキュメントは開くの
に時間がかかることがあります。

開開開いいいててていいいるるるドドドキキキュュュメメメンンントトトををを閉閉閉じじじるるる
ドキュメント ビューアのインスタンスはそれぞれ独立して
おり、[ファイルを閉じる] メニュー オプションを使用して
閉じた場合以外は、次回ドキュメント ビューアのインスタ
ンスを選択したときに、前回開いたドキュメントが自動的に
表示されます。
ドキュメントを開いた状態で、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [フフファァァイイイルルルををを閉閉閉じじじるるる] を選択します。

ドキュメントが閉じ、メインのドキュメント ビューア
ページが表示されます。

開開開いいいててていいいるるるドドドキキキュュュメメメンンントトトののの参参参照照照
タッチスクリーン型ディスプレイでは、次の方法で PDF ド
キュメントを参照することができます。
PDFドキュメントを開いた状態で、次の操作を実行します。

110 a Series / c Series / e Series



• 指を上に動して、ドキュメントを下にスク
ロールします。

• 指を下に動して、ドキュメントを上にスク
ロールします。

ドキュメントの幅がアプリケーションウィン
ドウの幅よりも広い場合は、指を左右に動かす
とドキュメントのパン操作を行うことができ
ます。

注注注意意意: また、スクロールバーを使用してドキュメント内を
移動することも可能です。

開開開いいいててていいいるるるドドドキキキュュュメメメンンントトトののの参参参照照照
ハイブリッドタッチおよびノンタッチ型のディスプレイで
は、以下の手順に従うことで、 PDFドキュメントを参照する
ことができます。
PDFドキュメントを開いた状態で、次の操作を実行します。
1. ジョイスティックを上上上または下下下に動かして、ドキュメン

ト上を上下に移動します。
2. ジョイスティックを 左左左または右右右に動かして、左右にパン

します。

ズズズーーームムム倍倍倍率率率ののの変変変更更更
タッチスクリーンディスプレイでは、以下の手順に従って、
開いているドキュメントのズーム倍率を変更することがで
きます。
PDFドキュメントを開いた状態で、次の操作を実行します。
1. 画面上の [ズズズーーームムムイイインンン] アイコンを選択して拡大します。

または、
2. 画面上の [ズズズーーームムムアアアウウウトトト]アイコンを選択して縮小します。

ズズズーーームムム倍倍倍率率率ののの変変変更更更
ハイブリッドタッチおよびノンタッチ型のディスプレイ (e7と
e7Dを除く)では、以下の手順に従って、開いているドキュメ
ントのズーム倍率を変更することができます。
PDFドキュメントを開いた状態で、次の操作を実行します。
1. [範範範囲囲囲外外外] ボタンを使用してズームアウト (縮小) します。

または
2. [範範範囲囲囲内内内]ボタンを使用してズームイン (拡大)します。

注注注意意意: a新シリーズと e7 / e7D多機能ディスプレイには、
[範囲内]/[範囲外] ボタンはありません。

注注注意意意: c新シリーズのディスプレイでのみ、回回回転転転ノノノブブブを使用
してズーム倍率を変更できます。

ペペペーーージジジををを選選選択択択すすするるる
ページ番号を入力することで、表示したいページにすばやく
移動することができます。
PDFドキュメントを開いた状態で、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [ペペペーーージジジへへへ移移移動動動] を選択します。

テンキーが表示されます。
3. 表示したいページ番号を入力します。
4. [Ok] を選択するとページが表示されます。

ドドドキキキュュュメメメンンントトトのののハハハイイイパパパーーーリリリンンンクククののの使使使用用用
タッチスクリーンディスプレイでは、内部のドキュメントハ
イパーリンクを使用できます。
ハイパーリンクがページに含まれる PDF ドキュメントを開
いた状態で、次の操作を実行します。
1. 指でさっとハイパーリンクにタッチします。

ハイパーリンク先のページが表示されます。

注注注意意意: ドキュメントのハイパーリンクは、c 新シリーズの
ディスプレイではアクティブにできません。

テテテキキキススストトトののの検検検索索索
タッチ専用ディスプレイで検索機能を使用してテキストを検
索するには、以下の手順に従ってください。
PDFドキュメントを開いた状態で、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [検検検索索索] を選択します。

オンスクリーン キーボードが表示されます。
3. 検索するキーワードを入力します。
4. [保保保存存存] を選択します。

ドキュメントビューアが検索モードに切り替わります。

• すべての結果を検索している間、「検索中」アイコンが
表示されることがあります。

• 検索ツールバーが表示されます。

• 最初のキーワード検索結果が強調表示されます。

5. [次次次へへへ]を選択すると、キーワードの次の検索結果が表示さ
れます。

6. [前前前へへへ] を選択すると、キーワードの最後の検索結果が表
示されます。

7. いつでも [キキキャャャンンンセセセルルル]を選択すると、検索ツールバーが閉
じて、通常表示に戻ります。

テテテキキキススストトトののの検検検索索索
ハイブリッドタッチおよびノンタッチ型ディスプレイでは、
検索機能を使用して、開いている PDF ドキュメントのテキ
ストを検索することができます。検索を行うには、以下の手
順に従います。
PDFドキュメントを開いた状態で、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] ボタンを押します。
2. [検検検索索索] を選択します。

オンスクリーン キーボードが表示されます。
3. 検索するキーワードを入力します。
4. [保保保存存存] を選択します。

ドキュメントビューアが検索モードに切り替わります。

• すべての結果を検索している間、「検索中」アイコンが
表示されることがあります。

• 検索ツールバーが表示されます。

• 最初のキーワード検索結果が強調表示されます。

5. ジジジョョョイイイススステテティィィッッックククををを下下下ににに動動動かかかすすすと、キーワードの次の検索
結果に移動します。

6. ジジジョョョイイイススステテティィィッッックククををを上上上ににに動動動かかかすすすと、キーワードの前の検索
結果に移動します。

7. いつでも [戻戻戻るるる] ボタンを押すと、検索ツールバーが閉じ
て、通常表示に戻ります。

キキキーーーワワワーーードドドががが見見見つつつかかからららななないいい場場場合合合
検索したキーワードがドキュメントに見つからない場合、ド
キュメントビューアに見つからなかったことが示されます。
キーワードが見つからない場合、検索ツールバーに感嘆符が
表示され、画面にポップアップメッセージが表示されます。
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[新新新規規規検検検索索索]を選択すると、オンスクリーンキーボードに戻る
ので、別のキーワードで検索することができます。[キキキャャャンンン
セセセルルル] を選択すると、検索ツールバーが閉じ、通常の操作が
再開されます。
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章章章 10: 自自自動動動操操操縦縦縦コココンンントトトロロローーールルル

目目目次次次
• 10.1 自動操縦コントロール ( 114 ページ)

• 10.2 パイロット バー ( 116 ページ)

• 10.3 パイロットのセットアップ ( 117 ページ)

• 10.4 パイロット設定 ( 117 ページ)

• 10.5 自動操縦ステータス アイコン ( 122 ページ)

• 10.6 自動操縦アラーム ( 123 ページ)
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10.1 自自自動動動操操操縦縦縦コココンンントトトロロローーールルル
多機能ディスプレイを使用して自動操縦を制御できます。
Evolution 自動操縦に接続すると、パイロット設定ページも
使用可能になります。

注注注意意意: 多機能ディスプレイを Raymarine自動操縦システム
に接続する方法の詳細については、自動操縦に付属のド
キュメントを参照してください。

自動操縦コントロール機能を有効にすると、多機能ディスプ
レイで次の操作を実行することができます。

• 追跡モードで自動操縦を作動させる (指定の位置に移動
するか、航路を追従する)。

• 自動モードで自動操縦を作動させる (現在の船首に留まる)。

• 現在の固定済み船首を調整する。

• 自動操縦を解除する。

• ウェイポイント到達アラームを消音にする。

• パイロット設定を調整する (Evolution自動操縦のみ)

注注注意意意: 専用のパイロット船首がないシステムでは、自動操縦
中にデータマスター多機能ディスプレイをオフにしたり、
省電力モードに切り替えたりすることはできません。

[パイロット コントロール] ダイアログは次の状況で表示さ
れます。

• 物理的な[パパパイイイロロロッッットトト] ボタンを押した場合

• ショートカット ページから [パパパイイイロロロッッットトトコココンンントトトロロローーールルル] を
選択した場合

• [メメメニニニュュューーー] > [航航航海海海] > [ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトににに進進進行行行]、[カカカーーーソソソルルルににに
進進進行行行]または [航航航路路路ののの追追追従従従]オプションを海図アプリケーショ
ンで選択した場合。

• 海図コンテキストメニューで [ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトににに進進進行行行]また
は [カカカーーーソソソルルルににに進進進行行行] を選択した場合。

• 海図上のアクティブな航路またはウェイポイント上にカー
ソルを置き、[進進進行行行ののの停停停止止止]、[追追追従従従ののの停停停止止止]または [ウウウェェェイイイポポポ
イイインンントトト前前前進進進]をコンテキストメニューから選択した場合。

• 航路を追従している場合やウェイポイントまたはカーソ
ルの位置に移動中の場合に、[メメメニニニュュューーー] > [航航航海海海] > [進進進行行行
ののの停停停止止止]、[追追追従従従ののの停停停止止止]、または [ウウウェェェイイイポポポイイインンントトト前前前進進進] を
選択した場合。

• ターゲット ウェイポイントに到達した場合。

注注注意意意:
ウェイポイントに到達すると、ダイアログのタイトル
バーがウェイポイント到着を示す赤に変わります。

[パパパイイイロロロッッットトトコココンンントトトロロローーールルル]ダダダイイイアアアロロログググ (スススタタタンンンバババイイイ)
[パイロットコントロール]ダイアログをメニューまたは専用
の [パイロット] ボタンを使用して開いたときに表示される
[パイロットコントロール]ダイアログのオプションを以下の
例に示します。

自動モードを選択すると、自動操縦が作動し、現在の船首が
維持されます。

[パパパイイイロロロッッットトトコココンンントトトロロローーールルル] ダダダイイイアアアロロログググ (自自自動動動)
[自動] (固定済み船首) を作動させたときに表示される [パイ
ロット コントロール] ダイアログのオプションを以下の例
に示します。

D12882-1

1

2

3

4 5 6

8

7

項項項
目目目 説説説明明明

1 パイロットステータス—現在のパイロットモード。

2 ← (左左左矢矢矢印印印)—固定済み船首の角度を減らします。

3 舵棒グラフ—舵の位置を示します。

4 スススタタタンンンバババイイイ—自動操縦を解除し、手動船舶制御に
戻ります。

5 現在の固定済み船首。

6 追追追跡跡跡—追跡モードで自動操縦を作動し、目標のウェ
イポイントに向かって、または海図プロッタに示され
た航路に沿って、船舶を自動操舵します。

7 → (右右右矢矢矢印印印)—固定済み船首の角度を増やします。

8 閉閉閉じじじるるる— [パイロットコントロール]ダイアログを
閉じます。

[パパパイイイロロロッッットトトコココンンントトトロロローーールルル]ダダダイイイアアアロロログググ (航航航海海海ののの開開開始始始)
[カカカーーーソソソルルルににに進進進行行行]、[ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトににに進進進行行行]、[航航航路路路ににに追追追従従従]を
選択したときに表示される [パイロットコントロール]ダイア
ログのオプションを以下の例に示します。

D12206-2

1

2

3

4 5 6
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7

項項項
目目目 説説説明明明

1 パイロットステータス—現在のパイロットモード。

2 現在の船首。

3 はははいいい (スススタタタンンンバババイイイ) —自動操縦を解除し、手動船舶制
御に戻ります。

4 舵棒グラフ—舵の位置を示します。

5 回転角—回転角は SeaTalkng自動操縦でのみ使用可能で
す。これは回転の方向と回転の度合いを示します。

6 はははいいい (追追追跡跡跡)—追跡モードで自動操縦を作動し、目標の
ウェイポイントに向って、または海図プロッタに示さ
れた航路に従って、船舶を自動操舵します。

7 次のウェイポイントまでの距離 (DTW)および次のウェ
イポイントまでの方位 (BTW)。

8 次のウェイポイント名。

9 閉閉閉じじじるるる— [パイロットコントロール]ダイアログを
閉じます。

[パパパイイイロロロッッットトトコココンンントトトロロローーールルル] ダダダイイイアアアロロログググ (追追追跡跡跡)
追跡モードの場合に [パイロットコントロール]ダイアログに
表示されるオプションを以下の例に示します。
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自自自動動動操操操縦縦縦コココンンントトトロロローーールルルののの有有有効効効化化化
自自自動動動操操操縦縦縦コココンンントトトロロローーールルル機機機能能能ののの有有有効効効化化化— SeaTalk おおおよよよびびび SPX
SeaTalkng 自自自動動動操操操縦縦縦
多機能ディスプレイで SeaTalkまたは SPX SeaTalkng 自動操
縦の制御を有効にするには、以下の手順に従います。
ホーム画面で、次の操作を実行します。
1. [セセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
2. [シシシススステテテムムムののの設設設定定定] を選択します。
3. [自自自動動動操操操縦縦縦コココンンントトトロロローーールルル] を選択し、[オン] が強調表示さ

れるようにします。
自動操縦コントロールを選択すると、コントロールの [オ
ン] と [オフ] を切り替えることができます。

複数のディスプレイを装備したシステムでは、すべてのディス
プレイのパイロットコントロールが同時に有効になります。

自自自動動動操操操縦縦縦コココンンントトトロロローーールルル機機機能能能ののの有有有効効効化化化— Evolution自自自動動動操操操縦縦縦
多機能ディスプレイで Evolution自動操縦の制御を有効にする
には、以下の手順に従います。
ホーム画面で、次の操作を実行します。
1. [セセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
2. [シシシススステテテムムムののの設設設定定定] を選択します。
3. [外外外部部部装装装置置置] を選択します。
4. [パパパイイイロロロッッットトトのののセセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
5. [パパパイイイロロロッッットトトコココンンントトトロロローーールルル]を選択し、[オン]が強調表示さ

れるようにします。
パイロットコントロールを選択すると、コントロール機能
のオンとオフを切り替えることができます。

自自自動動動操操操縦縦縦ののの解解解除除除

警警警告告告: 自自自動動動操操操縦縦縦ののの解解解除除除
専用のパイロット ボタンがない一体型の多機能
ディスプレイでは、緊急時に電源ボタンを押した
ままにして自動操縦を解除することができます。

電電電源源源ボボボタタタンンンををを使使使用用用しししたたた自自自動動動操操操縦縦縦ののの作作作動動動解解解除除除
専用のパイロット ボタンがない一体型の多機能ディスプレ
イでは、自動操縦を作動してから、電源ボタンで作動を解除
することができます。これは雨天などの気象条件の悪化によ
り、タッチスクリーンが応答しなくなった場合など、タッチ
専用ディスプレイで緊急事態が発生した場合に便利です。
自動操縦を作動状態にして、次の操作を実行します。
1. 電電電源源源ボタンを押したままにします。

「パイロットをスタンバイに設定しています」警告が表示
され、可聴アラーム音が鳴ります。

2. 引き続き電電電源源源ボタンを押したままにすると、パイロットが
スタンバイモードになり、[パイロットコントロール]ダ
イアログが表示されます。

シシショョョーーートトトカカカッッットトトペペペーーージジジををを使使使用用用しししたたた自自自動動動操操操縦縦縦ののの作作作動動動解解解除除除
ショートカット ページを使用して、自動操縦を解除するこ
とができます。
自動操縦を作動状態にして、次の操作を実行します。
1. [電電電源源源] ボタンを押して、放します。
2. [スススタタタンンンバババイイイ] を選択します。

パイロット ステータスが変更されたことを確認するポッ
プアップが表示されます。

3. [はははいいい] を選択して、自動操縦を解除します。

自動操縦が解除され (スタンバイになり)、[パイロット コン
トロール] ダイアログが表示されます。

パパパイイイロロロッッットトトボボボタタタンンンををを使使使用用用しししたたた自自自動動動操操操縦縦縦ののの作作作動動動解解解除除除
専用のパイロット ボタンが装備されている多機能ディスプ
レイの場合や、リモート キーパッドを使用している場合、
[パイロット]ボタンを使用して自動操縦を解除することがで
きます。
自動操縦を作動状態にして、次の操作を実行します。
1. [パパパイイイロロロッッットトト] ボタンを押します。
自動操縦が解除され (スタンバイになり)、[パイロット コン
トロール] ダイアログが表示されます。

海海海図図図アアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンンかかからららののの自自自動動動操操操縦縦縦ののの作作作動動動解解解除除除
自動操縦はすべての多機能ディスプレイの型式で、海図アプ
リケーションのメニューから作動を解除することができます。
海図アプリケーションで自動操縦作動の状態にし、次の操作
を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] > [航航航海海海] > [進進進行行行ののの停停停止止止] または [追追追従従従ののの停停停止止止]

を選択します。
[パイロットコントロール]ダイアログが表示されます。

2. [スススタタタンンンバババイイイ] を選択します。
パイロット ステータスが変更されたことを確認するポッ
プアップが表示されます。

3. [はははいいい] を選択して、自動操縦を解除します。
自動操縦が解除されます (スタンバイに入ります)。

ホホホーーームムム画画画面面面かかからららののの自自自動動動操操操縦縦縦ののの作作作動動動解解解除除除
タッチスクリーン型のディスプレイでは、ホーム画面から自
動操縦を解除することができます。

ホーム画面で、次の操作を実行します。
1. [スススタタタンンンバババイイイ] を選択します。

パイロット ステータスが変更されたことを確認するポッ
プアップが表示されます。

2. [はははいいい] を選択して、自動操縦を解除します。
自動操縦が解除されます (スタンバイに入ります)。

パパパイイイロロロッッットトトバババーーーかかからららののの自自自動動動操操操縦縦縦ののの解解解除除除
自動操縦はパイロットバーから解除することができます。

パイロット バーを表示します。
1. [スススタタタンンンバババイイイ] を選択します。
パイロットバーの詳細については、「10.2パイロットバー」
を参照してください。

自自自動動動操操操縦縦縦ののの作作作動動動

パパパイイイロロロッッットトトボボボタタタンンンををを使使使用用用しししたたた自自自動動動操操操縦縦縦ののの作作作動動動
専用のパイロット ボタンが装備されている多機能ディスプ
レイの場合や、リモート キーパッドを使用している場合、
[パイロット] ボタンを使用して自動操縦を作動させること
ができます。
自動操縦を作動解除状態にして、次の操作を実行します。
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1. [パパパイイイロロロッッットトト] ボタンを押します。
[パイロットコントロール]ダイアログが表示されます。

2. [自自自動動動] を選択します。
自動操縦が作動し、現在の船首が維持されます。

注注注意意意: また、[パパパイイイロロロッッットトト]ボタンを押したままにすること
で、自動操縦を自動作動させることもできます。

海海海図図図アアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンンメメメニニニュュューーーかかからららののの自自自動動動操操操縦縦縦ののの作作作動動動
アプリケーションメニューを使用して、追跡モードで自動操
縦を作動させることができます。
海図アプリケーションで、次の操作を実行します。
1. 必要に応じて、[メメメニニニュュューーー] > [航航航海海海] > [カカカーーーソソソルルルににに進進進行行行]、

[ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトににに進進進行行行]、または [航航航路路路ののの追追追従従従] を選択し
ます。
[パイロットコントロール]ダイアログが表示されます。

2. [はははいいい (追追追跡跡跡)] を選択します。

コココンンンテテテキキキススストトトメメメニニニュュューーーををを使使使用用用しししたたた自自自動動動操操操縦縦縦ののの作作作動動動
コンテキストメニューを使用して、追跡モードで自動操縦を
作動させることができます。
海図アプリケーションのコンテキストメニューで、次の操作
を実行します。
1. [海図] コンテキスト メニューから次の任意のオプション

を選択します。

• ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトににに進進進行行行

• カカカーーーソソソルルルににに進進進行行行

• 航航航路路路ののの追追追従従従

• ここここここかかかららら追追追従従従

• 航航航路路路ののの逆逆逆コココーーースススをををたたたどどどるるる

[パイロットコントロール]ダイアログが表示されます。
2. [はははいいい (追追追跡跡跡)] を選択します。

[パパパイイイロロロッッットトトコココンンントトトロロローーールルル] ダダダイイイアアアロロログググボボボッッッ
クククスススののの手手手動動動表表表示示示
[パイロットコントロール]ダイアログには、ホーム画面また
は海図アプリケーションからいつでもアクセスできます。
1. ホーム画面で、次の操作を実行します。

i. [セセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
ii. [パパパイイイロロロッッットトトコココンンントトトロロローーールルル]を選択します。

2. 海図アプリケーションで、次の操作を実行します。
i. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
ii. [航航航海海海] を選択します。
iii. [パパパイイイロロロッッットトトコココンンントトトロロローーールルル]を選択します。

10.2 パパパイイイロロロッッットトトバババーーー
パイロット バーには、自動操縦のステータス情報が表示さ
れます。タッチスクリーンのディスプレイでは、パイロット
バーを使用して、自動操縦を解除することができます。
パパパイイイロロロッッットトトバババーーー— 追追追跡跡跡モモモーーードドド

パパパイイイロロロッッットトトバババーーー— 自自自動動動モモモーーードドド

パイロットバーは、自動操縦コントロールが有効になってお
り、パイロットバーのスイッチがオンになっていて、自動操
縦が作動している場合に表示されます。
自動操縦を解除すると、パイロットバーは非表示になります。
複数のディスプレイが接続されているシステムでは、各ディ
スプレイでパイロット バーの有効と無効を切り替えること
ができます。

パパパイイイロロロッッットトトバババーーーののの有有有効効効化化化
SeaTalk または SeaTalkng SPX 自動操縦に接続した場合、
以下の手順を実行して、パイロット バーを有効にすること
ができます。
ホーム画面で自動操縦コントロールを有効にした状態で、次
の操作を実行します。
1. [カカカスススタタタマママイイイズズズ] を選択します。
2. [デデディィィスススプププレレレイイイののの設設設定定定] を選択します。
3. [パパパイイイロロロッッットトトコココンンントトトロロローーールルルバババーーー] を選択し、[表示] が強調

表示されるようにします。
パイロットコントロールバーを選択すると、パイロット
バーの表示と [非表示]を切り替えることができます。

4. 自動操縦を作動させます。
自動操縦が作動しているすべてのアプリケーションの画面の
最下部にパイロット バーが表示されます。

注注注意意意: Evolution自動操縦に接続した場合、パイロットバー
は [パイロットのセットアップ] ページから使用可能にな
ります。

116 a Series / c Series / e Series



10.3パパパイイイロロロッッットトトのののセセセッッットトトアアアッッップププ
Evolution 自動操縦に接続すると、[パイロットのセットアッ
プ] ページが使用可能になります。
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1 [戻戻戻るるる] —前のメニューに戻ります。

2 パイロットステータス—現在のパイロットモード。

3 [閉閉閉じじじるるる]—パイロットのセットアップページを閉じ
てホーム画面を表示します。

4 [パパパイイイロロロッッットトト制制制御御御]—多機能ディスプレイのオンとオフ
を使用して、自動操縦コントロールを切り替えます。

5 [パパパイイイロロロッッットトトバババーーー] —パイロットバーのオンとオフ
を切り替えます。

6 [パパパイイイロロロッッットトト設設設定定定]—多機能ディスプレイからの設定が
可能な、使用可能なパイロット設定を表示します。

注注注意意意: [パパパイイイロロロッッットトト設設設定定定]メニューは、データマス
ター多機能ディスプレイでのみ使用できます。

7 [レレレジジジャャャーーー用用用] —自動操縦をレジャーモードにしま
す。レジャーモードは、厳密な船首制御が必要とさ
れない、長い航路に適しています。

8 パパパフフフォォォーーーマママンンンススス—自動操縦をパフォーマンスモー
ドにします。パフォーマンスモードでは、自動操縦
を酷使することなく、適度に針路を維持すること
ができます。

9 クククルルルーーーズズズ—自動操縦をクルーズモードにします。ク
ルーズモードでは、船首を厳密に制御できます。

10 舵棒グラフ—舵の位置を示します。

[パパパイイイロロロッッットトトのののセセセッッットトトアアアッッップププ] ペペペーーージジジへへへのののアアアククク
セセセススス
Evolution 自動操縦に接続した場合、下の手順に従って、[パ
イロットのセットアップ] ページにアクセスすることがで
きます。
ホーム画面で、次の操作を実行します。
1. [セセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
2. [シシシススステテテムムムののの設設設定定定] を選択します。
3. [外外外部部部装装装置置置] を選択します。
4. [パパパイイイロロロッッットトトのののセセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。

10.4 パパパイイイロロロッッットトト設設設定定定
パイロット設定オプションは、Evolution自動操縦に統合され
たデータ マスター多機能ディスプレイで使用することがで
きます。
パイロット設定を使用すると、多機能ディスプレイを使用
して Evolution 自動操縦のセットアップと試運転を行うこ
とができます。
パイロット設定には、次のオプションがあります。
• 船舶設定
• ドライブ設定
• 帆船設定
• 試運転

初初初期期期セセセッッットトトアアアッッップププととと試試試運運運転転転

船船船舶舶舶設設設定定定
船舶設定は、標準的な船舶で最適な操舵パフォーマンスを提
供することを目的としています。
自動操縦キャリブレーションプロセスの重要な一部となるた
め、船舶艇体 (ハル)タイプの選択を初期セットアップの一環と
して完了しておくことが重要です。また、[パイロットのセッ
トアップ] ページで [パパパイイイロロロッッットトト設設設定定定] > [船船船舶舶舶設設設定定定] を選択し
て、いつでもこのオプションにアクセスすることができます。
船舶設定には、次のオプションがあります。
• 船舶艇体 (ハル) タイプ
• ドライブ タイプ
• コンパス オフセット
• キャリブレーション ロック

船船船舶舶舶艇艇艇体体体 (ハハハルルル) タタタイイイプププののの選選選択択択
船舶艇体 (ハル)タイプオプションは、標準的な船舶で最適な
操舵パフォーマンスを提供することを目的としています。
試運転プロセスの重要な一部となるため、船舶艇体 (ハル)タ
イプの選択を初期セットアップの一環として完了しておくこ
とが重要です。また、[パイロットのセットアップ]ページで
[パパパイイイロロロッッットトト設設設定定定] > [船船船舶舶舶設設設定定定] > [船船船舶舶舶艇艇艇体体体 (ハハハルルル)タタタイイイプププ]を選
択することで、いつでもスタンバイモードからパイロットの
オプションにアクセスすることができます。
一般的な目安として、お使いの船舶艇体タイプと操舵特性に
最も近いオプションを選択してください。以下のようなオ
プションがあります。
• 帆帆帆船船船
• 帆帆帆船船船 (低低低速速速タタターーーンンン)
• 帆帆帆船船船 カカカタタタマママララランンン
• モモモーーータタターーー
• モモモーーータタターーー (低低低速速速タタターーーンンン)
• モモモーーータタターーー (高高高速速速タタターーーンンン)
操舵力 (回頭率)は、船舶の種類、操舵システム、ドライブタ
イプの組み合わせによって大きく異なることを認識しておく
ことが重要です。このため、使用可能な船舶艇体 (ハル)タイ
プのオプションは、あくまでも目安として参考にしてくださ
い。異なる船舶タイプを選択することによって、操舵性能を
向上させられることがあるため、さまざまな船舶艇体 (ハル)
タイプでいろいろと試してみると良いでしょう。
適切な船舶艇体タイプを選択する場合は、ステアリングレス
ポンスの安全性と信頼性を最優先してください。

重重重要要要: ドックサイドウィザードを完了した後後後ででで船舶タイプ
を変更すると、すべての試運転設定が既定値になるため、
ドックサイドウィザードを再度完了する必要があります。

船船船舶舶舶のののハハハルルルタタタイイイプププののの選選選択択択
船舶のハル タイプには、[パイロットのセットアップ] ペー
ジからアクセスすることができます。
1. [パパパイイイロロロッッットトト設設設定定定] を選択します。
2. [船船船舶舶舶設設設定定定] を選択します。
3. [船船船舶舶舶艇艇艇体体体 (ハハハルルル) タタタイイイプププ] を選択します。
4. お使いの船舶に最も適合するオプションを選択します。

新しく選択した設定が適用されます。
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ドドドララライイイブブブタタタイイイプププののの選選選択択択
ドライブタイプの選択は、ドックサイドウィザードから使用
できるほか、船舶設定メニューで [パパパイイイロロロッッットトトのののセセセッッットトトアアアッッッ
プププ] > [パパパイイイロロロッッットトト設設設定定定] > [船船船舶舶舶のののタタタイイイプププ] > [ドドドララライイイブブブタタタイイイプププ]
を選択して使用することもできます。
[ドドドララライイイブブブタタタイイイプププ] メニューを表示した状態で、次の操作を
実行します。
1. リストからドライブ タイプを選択します。

注注注意意意: 使用可能なドライブ タイプは、ACU の種類によっ
て異なります。ドライブ タイプがリストにない場合は、
Raymarine 代理店にご相談ください。

2. [OK] を選択して設定を保存し、次の設定ページを表示
します。

注注注意意意: ドックサイドウィザードを取り消すには、任意の時
点で [スススタタタンンンバババイイイ] を選択します。

船船船首首首ののの位位位置置置合合合わわわせせせ
自動操縦の船首は、コンパスオフセット設定を使用して、船
舶のコンパスに合わせることができます。

注注注意意意: この手順を実行するには、計器、パイロットコント
ロール ヘッド、多機能ディスプレイなどネットワーク接
続された装置で、現在の自動操縦船首を画面に表示する必
要があります。
多くの要因が原因で、船首と対地針路 (COG) の間に相違が
生じるため、船首の位置合わせを行って、船舶の操舵コンパ
ス (または既知の送行方位) に一致するようにする必要があ
ります。

150o

155o

5

1 2
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1. 既知の船首上に船舶を設定し、操舵コンパスを確認しま
す。

2. 多機能ディスプレイで自動操縦の船首を確認します。
3. [パイロットのセットアップ]ページから [パパパイイイロロロッッットトト設設設定定定]

を選択します。
4. [船船船舶舶舶設設設定定定] を選択します。
5. [コココンンンパパパスススオオオフフフセセセッッットトト] を選択します。
6. コンパスオフセットを調整して、自動操縦の船首が操舵コ

ンパスの船首に一致するようにします。

例: 操舵コンパスの船首が 155°で、自動操縦の船首が 150°
の場合、5°のコンパスオフセットを適用することで、操
舵コンパスと自動操縦の船首が位置合わせされます。

コンパス オフセットは、GPS へのコンパスの位置合わせを
行った場合、必要に応じて自動的に変更されます。

ドドドララライイイブブブ設設設定定定
ドライブ設定は、最適なドライブ性能を実現するように設計
されています。
ドライブ設定を確認し、必要に応じてお使いのドライブセッ
トアップに合うように調整してください。
ドライブ設定には、次の設定があります。
• *舵減衰
• 自動ターン
• 動力操舵
• 舵リファレンスを逆にする

• 舵オフセット

• 舵制限

• 片側に切ったときの時間

注注注意意意: *舵減衰設定は、Raymarineテクニカルサポートの助
言を受けてから調製するようにしてください。

自自自動動動タタターーーンンン角角角度度度ののの設設設定定定
接続されたパイロット コントロール ヘッドを使用して自動
ターンを実行するときの船舶の回転角度を指定することがで
きます。
[パイロットのセットアップ] ページで、次の操作を実行し
ます。
1. [パパパイイイロロロッッットトト設設設定定定] を選択します。
2. [ドドドララライイイブブブ設設設定定定] を選択します。
3. [自自自動動動タタターーーンンン] を選択します。
4. 自動ターン設定を必要な値に調整します。
5. [戻戻戻るるる]を選択するか、[Ok]を使用して設定を確定します。

動動動力力力操操操舵舵舵
ジョイスティックまたは p70Rパイロットコントロールヘッ
ドが自動操縦に接続されている場合、動作モードを選択する
ことができます。詳細については、ジョイスティックまたは
p70Rに付属のマニュアルを参照してください。
次の動作モードがあります。

• オオオフフフ—ジョイスティックコントロールはオフになります。

• 比比比例例例—比例モードは、ジョイスティックの動きに比例して
操舵が割り当てられます。ジョイスティックを大きく動か
すと、その分だけ多く舵が適用されます。

• バババンンングググ バババンンングググ — バング バング モードでは、ジョイス
ティックを動かす方向に連続的に舵を切り、制御を向上さ
せます。舵を動かす速度は、ジョイスティックの角度に応
じて変わります。最大の速度を出すには、ジョイスティッ
クを完全に倒します。ジョイスティックを中央の位置に戻
すと、舵は現在の位置に留まります。

舵舵舵リリリフフファァァレレレンンンスススののの位位位相相相ををを逆逆逆にににすすするるる
舵リファレンストランスデューサが装備された船舶で、舵の
バーが間違った方向に進んでいた場合、舵リファレンスの位相
を逆にすることによって、これを修正することができます。

注注注意意意: この手順は、舵リファレンストランスデューサのな
い船舶には適用されません。

[パイロットのセットアップ] ページで、次の操作を実行し
ます。
1. [パパパイイイロロロッッットトト設設設定定定] を選択します。
2. [ドドドララライイイブブブ設設設定定定] を選択します。
3. [舵舵舵リリリフフファァァレレレンンンスススををを逆逆逆にににすすするるる] を選択します。

[舵リファレンスを逆にする] を選択すると、オンとオフ
が切り替わります。

舵舵舵オオオフフフセセセッッットトトののの設設設定定定
舵リファレンス トランスデューサが装備された船舶では、
必要に応じて舵の中央位置に対するオフセットを設定するこ
とができます。

注注注意意意: この手順は、舵リファレンストランスデューサのな
い船舶には適用されません。

注注注意意意: この手順を実行するには、計器、パイロットコント
ロール ヘッド、多機能ディスプレイなど、調整時に現在
の舵位置を画面に表示できるネットワーク接続済みの装
置が必要です。

1. 操舵輪を使用して、舵を中央に配置します。
2. [パイロットのセットアップ]ページから [パパパイイイロロロッッットトト設設設定定定]

を選択します。
3. [ドドドララライイイブブブ設設設定定定] を選択します。
4. [舵舵舵オオオフフフセセセッッットトト] を選択します。
5. 舵のバーを確認し、舵が中央位置に来るまで、舵オフセッ

トの値を調整します。
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舵調整は ± 9° に制限されています。舵のバー位置を中央
に合わせるのにこれ以上の調整が必要になった場合は、
舵リファレンス センサーの位置合わせを物理的に行う必
要があります。

舵舵舵制制制限限限ののの設設設定定定
舵リファレンス トランスデューサ装備の船舶では、舵制限
を設定する必要があります。舵制限は、舵制御を設定する場
合に使用されます。舵制限は、電気的端部停止装置の範囲内
に設定して、操舵システムに不要な負荷をかけないように
してください。

注注注意意意: この手順は、舵リファレンストランスデューサのな
い船舶には適用されません。

注注注意意意: この手順を実行するには、計器、パイロットコント
ロール ヘッド、多機能ディスプレイなど、調整時に現在
の舵位置を画面に表示できるネットワーク接続済みの装
置が必要です。

制限値は最大舵角度の約 5°未満に設定してください。
1. 舵を左側に最後まで切って、角度を書き留めます。
2. 舵を右側に最後まで切って、角度を書き留めます。
3. [パイロットのセットアップ]ページから [パパパイイイロロロッッットトト設設設定定定]

を選択します。
4. [ドドドララライイイブブブ設設設定定定] を選択します。
5. [舵舵舵制制制限限限] を選択します。
6. 舵制限が、上の手順 1と 2で書き留めた角度よりも 5°少

なくなるように調整します。
7. [戻戻戻るるる]か [Ok]を選択して設定を確定します。

片片片側側側ににに舵舵舵ををを切切切っっったたたととときききののの時時時間間間 (ハハハーーードドドオオオーーーバババーーー時時時間間間)ののの設設設定定定
片側に舵を切ったときの時間 (ハードオーバー時間)が確立さ
れたら、以下の手順でこれを設定することができます。
[パイロットのセットアップ] ページで、次の操作を実行し
ます。
1. [パパパイイイロロロッッットトト設設設定定定] を選択します。
2. [ドドドララライイイブブブ設設設定定定] を選択します。
3. ]片片片側側側ににに切切切っっったたたととときききののの時時時間間間] を選択します。
4. 片側に切ったときの時間 (ハードオーバー時間)を秒単位

で入力します。

帆帆帆船船船設設設定定定
船舶の種類を帆船に設定すると、帆船設定メニューが使用で
きるようになります。
帆船設定は、次のオプションで構成されています。
• 風風風向向向トトトリリリムムム応応応答答答— 風向トリム応答は、風向の変化に自動
操縦システムがどれほどすばやく応答するかを制御しま
す。風向トリム設定が高いと、システムの風の変化への反
応が速くなります。

• ジジジャャャイイイブブブ抑抑抑制制制— ジャイブ抑制をオンにして誤動作による
ジャイブを防ぐと、自動操縦は船舶が風から逸れるのを防
ぎます。ジャイブ抑制をオフにすると、風に向かって、お
よび風から離れる方向に AutoTackを実行できます。ジャイ
ブ抑制は自動ターンには影響がありません。

• 風風風向向向トトトリリリムムム— このオプションは、風見モードで船舶を見
かけ風に対して操舵するか、真風に対して操舵するかを
決定します。

試試試運運運転転転
多機能ディスプレイの [パイロット] 設定メニューを使用し
て、Evolution自動操縦を試運転することができます。自動操
縦を使用する前に、すべてのセットアップおよび試運転手順
を実行する必要があります。
自動操縦システムの試運転は、次の手順で構成されています。
• 船舶艇体 (ハル) タイプの選択
• ドライブ タイプの選択
• 舵の確認
• モーターの確認

試試試運運運転転転ののの前前前提提提条条条件件件
システムの初回試運転を行う前に、次のプロセスが正しく実
行されていることを確認してください。

• 自動操縦システムの設置が設置ガイドに従って完了して
いる。

• SeaTalkng ネットワークの設置が SeaTalkng リファレンスマ
ニュアルに従って完了している。

• 適合する場合、GPSの設置と接続が GPS設置ガイドに従っ
て実行されている。

また、試運転担当エンジニアが、次のような自動操縦システ
ムの設置方法およびコンポーネントも熟知していることを確
認してください。

• 船舶のタイプ

• 船舶の操舵システム情報

• 自動操縦を使用する理由

• システムのレイアウト: コンポーネントと接続 (船舶の自動
操縦システム設置図を用意してください)。

船船船舶舶舶艇艇艇体体体 (ハハハルルル) タタタイイイプププののの選選選択択択
船舶艇体 (ハル)タイプオプションは、標準的な船舶で最適な
操舵パフォーマンスを提供することを目的としています。
試運転プロセスの重要な一部となるため、船舶艇体 (ハル)タ
イプの選択を初期セットアップの一環として完了しておくこ
とが重要です。また、[パイロットのセットアップ]ページで
[パパパイイイロロロッッットトト設設設定定定] > [船船船舶舶舶設設設定定定] > [船船船舶舶舶艇艇艇体体体 (ハハハルルル)タタタイイイプププ]を選
択することで、いつでもスタンバイモードからパイロットの
オプションにアクセスすることができます。
一般的な目安として、お使いの船舶艇体タイプと操舵特性に
最も近いオプションを選択してください。以下のようなオ
プションがあります。

• 帆帆帆船船船

• 帆帆帆船船船 (低低低速速速タタターーーンンン)

• 帆帆帆船船船 カカカタタタマママララランンン

• モモモーーータタターーー

• モモモーーータタターーー (低低低速速速タタターーーンンン)

• モモモーーータタターーー (高高高速速速タタターーーンンン)

操舵力 (回頭率)は、船舶の種類、操舵システム、ドライブタ
イプの組み合わせによって大きく異なることを認識しておく
ことが重要です。このため、使用可能な船舶艇体 (ハル)タイ
プのオプションは、あくまでも目安として参考にしてくださ
い。異なる船舶タイプを選択することによって、操舵性能を
向上させられることがあるため、さまざまな船舶艇体 (ハル)
タイプでいろいろと試してみると良いでしょう。
適切な船舶艇体タイプを選択する場合は、ステアリングレス
ポンスの安全性と信頼性を最優先してください。

重重重要要要: ドックサイドウィザードを完了した後後後ででで船舶タイプ
を変更すると、すべての試運転設定が既定値になるため、
ドックサイドウィザードを再度完了する必要があります。

船船船舶舶舶のののハハハルルルタタタイイイプププののの選選選択択択
船舶のハル タイプには、[パイロットのセットアップ] ペー
ジからアクセスすることができます。
1. [パパパイイイロロロッッットトト設設設定定定] を選択します。
2. [船船船舶舶舶設設設定定定] を選択します。
3. [船船船舶舶舶艇艇艇体体体 (ハハハルルル) タタタイイイプププ] を選択します。
4. お使いの船舶に最も適合するオプションを選択します。

新しく選択した設定が適用されます。

ドドドッッックククサササイイイドドドウウウィィィザザザーーードドドののの実実実行行行
Evolution自動操縦システムを最初に使用する前に、ドックサ
イド ウィザードを完了する必要があります。ドックサイド
ウィザードでは、試運転に必要な手順が順番に表示されます。
ドックサイドウィザードで表示される手順は、舵リファレン
ストランスデューサが船舶に装備されているかどうかによっ
て異なります。
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次のドックサイドウィザー
ド手順は、舵リファレンス
トランスデューサのななないいい船
舶にのみ適用されます。

• ドライブタイプの選択

• 舵制限の設定

• 片側に切ったときの時間
設定 (Raymarineでは、ドッ
クサイドウィザードと舵
柄ドライブの確認が完了
してから、[片側に切った
ときの時間]メニューオプ
ションを使用してこの情
報を指定することをお勧
めします)。

• 舵柄ドライブの確認

次のドックサイドウィザー
ド手順は、舵リファレンス
トランスデューサがあああるるる船
舶にのみ適用されます。

• ドライブタイプの選択

• 舵に合わせる (舵の位置合
わせ)

• 舵制限の設定

• 舵柄ドライブの確認

ウィザードにアクセスするには、パイロットがスススタタタンンンバババイイイ
モードであることを確認してから、[パイロットのセットアッ
プ] ページで、次の手順を実行します。
1. [パパパイイイロロロッッットトト設設設定定定] を選択します。
2. [試試試運運運転転転] を選択します。
3. [ドドドッッックククサササイイイドドドウウウィィィザザザーーードドド] を選択します。

ドドドララライイイブブブタタタイイイプププののの選選選択択択
ドライブタイプの選択は、ドックサイドウィザードから使用
できるほか、船舶設定メニューで [パパパイイイロロロッッットトトのののセセセッッットトトアアアッッッ
プププ] > [パパパイイイロロロッッットトト設設設定定定] > [船船船舶舶舶のののタタタイイイプププ] > [ドドドララライイイブブブタタタイイイプププ]
を選択して使用することもできます。
[ドドドララライイイブブブタタタイイイプププ] メニューを表示した状態で、次の操作を
実行します。
1. リストからドライブ タイプを選択します。

注注注意意意: 使用可能なドライブ タイプは、ACU の種類によっ
て異なります。ドライブ タイプがリストにない場合は、
Raymarine 代理店にご相談ください。

2. [OK] を選択して設定を保存し、次の設定ページを表示
します。

注注注意意意: ドックサイドウィザードを取り消すには、任意の時
点で [スススタタタンンンバババイイイ] を選択します。

舵舵舵ののの位位位置置置合合合わわわせせせののの確確確認認認
この手順を行うと、舵リファレンストランスデューサによっ
てシステムの左舵と右舵の制限が設定されます。
舵の確認は、ドックサイドウィザードの一部です。

次の手順は、舵リファレン
ストランスデューサ付きの
船舶にのみ適用されます。

1. 舵を中心位置に合わせ、[OK]を選択します。
2. メッセージが表示されたら、舵を左舵方向一杯に回して

[OK] を選択します。
3. メッセージが表示されたら、舵を右舵方向一杯に回して

[OK] を選択します。
4. メッセージが表示されたら、舵を中央に戻して [OK] を

選択します。

注注注意意意: ドックサイドウィザードを取り消すには、任意の時
点で [スススタタタンンンバババイイイ] を選択します。

舵舵舵制制制限限限ののの設設設定定定
ドックサイド ウィザードの一環として、舵制限が設定され
ます。
• 舵舵舵リリリフフファァァレレレンンンススストトトララランンンスススデデデュュューーーサササ付付付きききののの船船船舶舶舶ののの場場場合合合— こ
の手順によって舵制限が設定されます。舵の制限が表示さ
れ、舵の制限が更新されたことを確認するメッセージが表
示されます。この値は必要に応じて変更できます。

• 舵舵舵リリリフフファァァレレレンンンススストトトララランンンスススデデデュュューーーサササのののななないいい船船船舶舶舶ののの場場場合合合— 既
定値として 30 度が表示されますが、必要に応じて変更す
ることができます。

片片片側側側ににに切切切っっったたたととときききののの時時時間間間
片側に切ったときの時間 (ハードオーバー時間)は、ドックサ
イド ウィザードの一部として指定できます。

次の情報は、舵リファレン
ストランスデューサのない
船舶にのみ適用されます。

• 船船船舶舶舶ののの操操操舵舵舵シシシススステテテムムムのののハハハーーードドドオオオーーーバババーーー時時時間間間ががが既にわかっ
ている場合: ドックサイドウィザード手順の間にこの時間
を入力します。

• 船船船舶舶舶ののの操操操舵舵舵シシシススステテテムムムのののハハハーーードドドオオオーーーバババーーー時時時間間間がががわからない場
合: [保保保存存存]を選択し、ドックサイドウィザード手順を完了し
て、ドックサイド ウィザードでこの手順を省略します。
ウィザードが完了したら、片側に切ったときの時間 (ハード
オーバー時間) を計算し、調整します。

舵舵舵柄柄柄ドドドララライイイブブブののの確確確認認認
ドックサイド ウィザードの一環として、システムによるド
ライブ接続のチェックが行われます。チェックが正常に完了
すると、システムが舵を取っても安全かどうかをたずねる
メッセージが表示されます。
この手順の間、自動操縦によって舵が動かされます。先に進
んでも安全かどうかを確認してから [OK]を押します。
ドックサイドウィザードで、[モーターの確認]ページを表示
した状態で、次の操作を実行します。
1. 舵を中央に戻し、手を離します。
2. 舵にドライブ クラッチがあれば解除します。
3. [続続続行行行] を選択します。
4. 先に進んでも安全かどうかを確認してから [OK] を押し

ます。
舵リファレンストランスデューサが設設設置置置ささされれれててていいいるるる場場場合合合、
自動操縦は自動的に左舵と右舵を動かします。

5. 舵リファレンストランスデューサがななないいい船舶では、[はははいいい]
または [いいいいいいえええ]を選択して、左舵側に切った舵を確認する
よう求めるメッセージが表示されます。

6. 舵を反対方向に作動させても安全な場合は [OK] を選択
します。

7. [はははいいい] または [いいいいいいえええ] を選択して右舵側に切った舵を確
認するよう求められます。

8. これでドックサイド ウィザードは完了しました。[続続続行行行]
を選択します。

注注注意意意: 舵の左右の両方の動きの確認で「いいえ」の答えを選
択すると、ウィザードは終了します。操舵システムによっ
て舵がいずれの方向にも動かなかった可能性があり、その
場合は、ドックサイド ウィザード手順を再度完了する前
に、操舵システムを確認することが必要になります。

注注注意意意: 舵が予想と反対方向に動くようであれば、舵リファレ
ンスユニットの位相を逆にする必要があります。逆にする
には、[パパパイイイロロロッッットトトのののセセセッッットトトアアアッッップププ] > [パパパイイイロロロッッットトト設設設定定定] > [ドドド
ララライイイブブブ設設設定定定] > [舵舵舵リリリフフファァァレレレンンンスススををを逆逆逆にににすすするるる]を選択します。
ドックサイドウィザードを取り消すには、任意の時点で [ススス
タタタンンンバババイイイ] を押します。

通通通告告告: 舵舵舵ののの確確確認認認
舵リファレンスが装備されていない場合は、操
舵メカニズムによって端部停止部分が影響を受
けることがないように、適切な設定を行ってく
ださい。

120 a Series / c Series / e Series



片片片側側側ににに切切切っっったたたととときききののの時時時間間間 (ハハハーーードドドオオオーーーバババーーー時時時間間間)ののの調調調整整整
舵リファレンストランスデューサが装装装備備備ささされれれててていいいななないいい船舶で
は、自動操縦を正確に行うために、片側に舵を切ったときの
時間制限を正しく設定することが重要です。片側に舵を切っ
たときの時間 (ハードオーバー)は、船舶の操舵システムが舵
を左舵から右舵へと完全に切ったときにかかる時間です。
次の手順を試す前に、本書に記載されている「舵の確認」を
読み、警告を理解していることを確認してください。

次の情報は、舵リファレン
ストランスデューサのない
船舶にのみ適用されます。

1. 自動操縦が [スススタタタンンンバババイイイ] の状態で、操舵を完全に左舵
側に切ります。

2. 自動操縦を「自動」モードにします。
3. ストップウォッチのタタタイイイマママーーーををを開開開始始始します。
4. すぐに現在の船首から 180度ターンします。
5. ドックサイドウィザードの一環で指定された舵の制限値に

舵が到達したら、タタタイイイマママーーーををを停停停止止止しししままますすす。
6. 片側に切ったときの時間 (ハードオーバー時間) を計算す

るため、測定時間を 2 倍にします。
7. 次に、[片側に切ったときの時間] メニューにアクセスし

て、このハードオーバー時間を指定します。

片片片側側側ににに舵舵舵ををを切切切っっったたたととときききののの時時時間間間 (ハハハーーードドドオオオーーーバババーーー時時時間間間)ののの設設設定定定
片側に舵を切ったときの時間 (ハードオーバー時間)が確立さ
れたら、以下の手順でこれを設定することができます。
[パイロットのセットアップ] ページで、次の操作を実行し
ます。
1. [パパパイイイロロロッッットトト設設設定定定] を選択します。
2. [ドドドララライイイブブブ設設設定定定] を選択します。
3. ]片片片側側側ににに切切切っっったたたととときききののの時時時間間間] を選択します。
4. 片側に切ったときの時間 (ハードオーバー時間)を秒単位

で入力します。

コココンンンパパパスススのののリリリニニニアアアララライイイズズズ
Evolution自動操縦システムで EVユニットを最初に設置して
電源を入れたときに、地域の磁気偏差と地球の磁場に合わせ
て内部のコンパスを補正する必要があります。これはリニア
ライズと呼ばれる自動プロセスによって行われます。このプ
ロセスは、自動操縦の設置、試運転、セットアッププロセス
の重要な操作の一部です。

リリリニニニアアアララライイイズズズ
Evolutionシステムの場合、リニアライズは船舶の速度が 3～
15ノットの間になると、EVユニットによってバックグラウ
ンドタスクとして自動的に行われます。ユーザーが介入する
必要はありませんが、少なくとも 270 度のターンが必要で
す。このプロセスは、最初に自動操縦システムを作動させた
ときに行われるのが普通であり、所要時間が 30分を超えるこ
とはありませんが、船舶の特性、EV ユニットの設置環境、
プロセス実施時の磁気妨害のレベルによって異なります。磁
気妨害が大きいと、リニアライズ プロセスを完了するのに
必要な所要時間が長引くことがあります。磁気妨害の原因に
は、以下の例があります。
• 海上のポンツーン
• 金属製のハルを持つ船舶
• 海中ケーブル

注注注意意意: 360 度のターンを (3 ～ 15 ノットの速度で) 完了す
ることによって、リニアライズ処理を短時間で完了させる
ことができます。また、[コココンンンパパパスススののの再再再開開開]メニュー項目を
選択して、いつでもリニアライズ プロセスを再開するこ
ともできます。

コココンンンパパパススス自自自差差差イイインンンジジジケケケーーータタタののの使使使用用用
パイロットコントロールヘッド上のコンパス自差インジケー
タを使用すると、特に EVユニットが適切な補正を行えないほ
ど磁気妨害が大きい場所に設置されている場合などに便利で
す。そのような場合、偏差ディスプレイに 25度以上の値が表
示されます。その場合は、EV ユニットを移動し、磁気妨害

が少ない場所に再設置することを強くお勧めします。偏差値
として “- -”が表示された場合、リニアライズが正常に完了し
なかったことを示します。

コココンンンパパパススス船船船首首首デデデーーータタタののの確確確認認認
自動操縦システムの試運転プロセスの一環として、自動操縦
ヘッドまたは多機能ディスプレイに表示されるコンパス船首
値をさまざまな船首の既知の船首ソースと比較確認すること
をお勧めします。こうすると、EVユニットがいつリニアライ
ズプロセスを完了したかを判断する際に役立ちます。

注注注意意意: リニアライズプロセスが完了しても、船首値に 2～
3度のずれがあることがあります。これは設置スペースが
限られている場合にはよくあることであり、EVユニットが
船舶の縦軸に正しく位置合わせできていないことを示しま
す。その場合は、パイロットコントロールヘッドまたは多
機能ディスプレイを用いてコンパスのオフセット値を手動
調整し、船首を正確な値に微調整することができます。

注注注意意意: コンパスのリニアライズと調製が完了して、満足な結
果が得られるまでは、船首の精度に依存しないでください。

シシシススステテテムムムのののモモモニニニタタタリリリンンングググととと適適適応応応
最適なパフォーマンスを確保するため、初回リニアライズプ
ロセスが完了した後も、EV は現在のじょうけんに合わせて
引き続きコンパスのリニアライズのモニタリングと適応を行
います。
リニアライズの条件が理想から遠い場合は、条件が改善さ
れるまで自動リニアライズ プロセスは一時的に停止されま
す。次のような状況では、リニアライズプロセスが一時的に
停止することがあります。

• 船舶の速度が 3 ノット未満である場合。

• 船舶の速度が 15 ノットを超えている場合。

• 回頭率が遅すぎる場合。

• 有意な外部の磁気妨害が存在する場合。

コココンンンパパパススス ロロロッッッククク
コンパスの精度に満足できたら、必要に応じて設定をロック
して、今後自動操縦システムで自動的にリニアライズが行わ
れないようにすることができます。
この機能は、沖合いの風力発電地帯や非常に交通量の多い川
など、日常的に強い磁気妨害が起きる環境で特に便利です。
このような状況では、時間が経つにつれて磁気妨害による船
首エラーが生じる可能性があるため、コンパスロック機能を
使用して連続的なリニアライズプロセスを無効にすることが
望ましい場合があります。

注注注意意意: コンパスロックはいつでも解除して、連続的なリニア
ライズを再開することができます。これは長い航海を計画
しているときに特に便利です。地球の磁場は地域によって
大きく異なるため、コンパスは継続的に変更を補正して、
航海の間中、正確な船首データが保たれるようにします。

コココンンンパパパスススととと GPS ののの調調調整整整
自動操縦コンパスが COG 船首に合うように調整すること
ができます。
コンパスの位置調整は、船首を潮流に向けて、または潮だる
み状態で行う必要があります。
[パイロットのセットアップ] ページで、次の操作を実行し
ます。
1. [パパパイイイロロロッッットトト設設設定定定] を選択します。
2. [試試試運運運転転転] を選択します。
3. [コココンンンパパパスススををを GPSににに合合合わわわせせせるるる]を選択します。
4. 安定した航路上で舵を取り、[開開開始始始]を選択します。
5. 船舶の速度が十分であることを確認します。速度が遅す

ぎると、[速度を上げてください] というメッセージが表
示されます。

6. 位置合わせが正常に完了したら、[OK] を選択して手順
を完了します。

必要があれば、この手順では [船舶設定]メニューからコンパ
ス オフセット値が自動補正されます。
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注注注意意意: 位置合わせが失敗した場合、COG船首とパイロット
センサーの間の角度に 10°を超える偏差があることを意味
します。この場合、パイロット センサーの位置を確認す
る必要があります。

10.5自自自動動動操操操縦縦縦ススステテテーーータタタスススアアアイイイコココンンン
自動操縦の状態は、データバーに表示されます。

アアアイイイコココンンン 説説説明明明

自動操縦は Standby(スタンバイ)モー
ドです。

自動操縦は Track(追跡)モードです。

自動操縦は Auto(自動)モードです。

自動操縦は検出されません。

自動操縦アラームが有効です。

Dodge(回避)モードが有効です。

Fish (漁獲)モードが有効です。

自動操縦キャリブレーション。

パワーステアリング (動力操舵)が
有効です。

Wind Vane(風見)モードが有効です。
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10.6 自自自動動動操操操縦縦縦アアアラララーーームムム
自動操縦機能は、対応が必要な状況をアラームで知らせます。
多機能ディスプレイには、活動中の航海がシステム上に存在す
る、しないに関わらず、自動操縦アラームが表示されます。自
動操縦制御が有効に設定されているときに自動操縦アラームが
発動すると、多機能ディスプレイで警報音が鳴ります (アラー
ムが消音設定になっていない場合)。[パパパイイイロロロッッットトトコココンンントトトロロローーー
ルルル]ダイアログが表示され、新しいアラームが表示されます。
さらに自動操縦ステータスアイコンが赤で表示されます。こ
のアイコンはアラームをクリアするまで赤で表示されます。

自自自動動動操操操縦縦縦アアアラララーーームムムををを鳴鳴鳴りりり止止止ままませせせるるる
1. [閉閉閉じじじるるる] を選択します。

アラームが鳴り止み、自動操縦は引き続き自動モードの状
態となり、現在の固定済み船首が継続されます。

2. [自自自動動動] を選択します。
アラームが鳴り止み、自動操縦は引き続き自動モードの状
態となり、現在の固定済み船首が継続されます。

3. [追追追跡跡跡] を選択します。
アラームが鳴り止み、自動操縦が次のウェイポイントま
で「追跡」します。

自自自動動動操操操縦縦縦アアアラララーーームムムををを鳴鳴鳴りりり止止止ままませせせ、、、自自自動動動操操操縦縦縦ををを
解解解除除除すすするるる
1. [スススタタタンンンバババイイイ] を選択します。
アラームが鳴り止み、自動操縦は解除されてスタンバイモー
ドに入ります。
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章章章 11: アアアラララーーームムムおおおよよよびびび落落落水水水者者者救救救助助助機機機能能能

目目目次次次
• 11.1 落水者救助 (MOB) 機能 ( 126 ページ)

• 11.2 アラーム ( 127 ページ)
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11.1 落落落水水水者者者救救救助助助 (MOB) 機機機能能能

落落落水水水者者者救救救助助助
落水者が出たり、物を船外に落とした場合、MOB (落水者救
助) 機能を使用して、MOB 機能を有効にしたときの船舶の
位置をマークします。
MOB機能は、どのアプリケーションを実行していようとも常
時利用可能です。MOBは [推測航法]モードまたは [位置]モー
ドに設定できます。推測航法モードでは、風や潮流の影響が考
慮されます。通常はこちらの方が、より正確な航路が得られ
ます。位置モードでは、このような要因は考慮されません。
MOBの測位を取得するには、多機能ディスプレイで GPSの
測位を確定しておく必要があります。推測航法を使用する場合
は、船首データと速度データも使用できる必要があります。
MOBを有有有効効効にににすすするるると、次の操作が行われます。
• MOB 警報アラームが鳴ります。
• [MOBアラーム]ダイアログボックスが表示されます。
• MOB アラームがシステムによって他の Raymarine 機器に
送信されます。

• 有効な海図アプリケーションが、詳細情報の少ない 2D
ビューに変わります。初期設定の有効範囲は 15 m (50フィー
ト)になります。運動モードが [自動範囲]に設定されます。

• 有効なレーダーアプリケーションの有効範囲が 230 m (760
フィート) に変わります。

• すべてのアプリケーションで、すべての [進行] 機能と [追
従]機能が無効になります。アクティブなウェイポイントへ
の航海は停止され、既存の航海機能は取り消されます。

• 位置情報または船首情報と速度情報が使用可能な場合は、
ウェイポイントと船舶位置を表示する機能があるすべての
アプリケーションで、現在の船舶位置に使用可能な MOB
ウェイポイントが配置されます。

• MOBデータがデータバーに表示され、既存のデータはすべ
て置き換えられます。

• MOB データがホーム画面に表示され、ステータス アイ
コンは置き換えられます。

• 船舶が MOB の場所から遠ざかるにつれて、船舶の位置と
MOB の位置をつなぐ点線が表示されます。

MOBアラームが取取取りりり消消消ささされれれるるると、次の操作が行われます。
• MOBデータが関連アプリケーションから削除されます。
• 海図アプリケーションの運動モードがリセットされます。
• 海図が船舶の中央に配置され、傾斜と回転が既定値に設
定されます。

• [進行] および [航路] 機能が復元されます。
• データバー モードがリセットされます。
• MOB の標準モードの信号が SeaTalk のすべての計器に送
信されます。

落落落水水水者者者救救救助助助 (MOB)アアアラララーーームムムののの有有有効効効化化化
物理ボタン付きの多機能ディスプレイまたはリモート キー
パッドを使用して、WPT (MOB)ボタンで MOBアラームを作
動させることができます。
1. WPT / MOBボタンを 3秒間押したままにします。

落落落水水水者者者救救救助助助 (MOB) アアアラララーーームムムののの有有有効効効化化化—
タタタッッッチチチ専専専用用用デデディィィスススプププレレレイイイ
タッチ専用のディスプレイでは、オンスクリーンの WPT
(MOB) アイコンを使用して MOB アラームを有効にするこ
とができます。
1. 画面上の WPTS / MOB アイコンを 3 秒間押したままに

します。

MOB アアアラララーーームムムををを消消消音音音にににすすするるる
MOBアラームを消音にするには、以下の手順に従います。
MOB アラームをアクティブにした状態で、次の操作を実行
します。

1. MOBアラームのダイアログで [Ok]を選択します。
アラームは消音になりますが、アクティブな状態は継続
します。

落落落水水水者者者救救救助助助 (MOB)アアアラララーーームムムののの取取取りりり消消消ししし—
タタタッッッチチチ専専専用用用デデディィィスススプププレレレイイイ
タッチ専用ディスプレイでは、以下の手順を実行することに
より、落水者救助 (MOB)アラームを取り消して通常の操作を
再開することができます。
1. 画面上の WPT / MOB アイコンを 4 秒間押したままにし

ます。
落水者救助 (MOB)アラームが取り消され、通常の操作が
再開されます。

落落落水水水者者者救救救助助助 (MOB)アアアラララーーームムムののの取取取りりり消消消ししし
物理ボタンが装備されている多機能ディスプレイまたはリ
モートキーパッドを使用した場合に、MOBアラームを取り消
し、通常の操作を再開するには、以下の手順に従います。
1. WPT / MOBボタンを 4秒間押したままにします。

落水者救助 (MOB)アラームが取り消され、通常の操作が
再開されます。
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11.2 アアアラララーーームムム
アラームは注意が必要な状況や危険を知らせてくれます。
衝突警告や温度制限など、特定の条件で発動するようにア
ラームを設定することができます。
アラームはシステム機能、または多機能ディスプレイに接続
されている外部機器で機能します。
アラームが鳴ると、多機能ディスプレイ、およびネットワー
ク接続されたすべてのディスプレイにメッセージ ダイアロ
グが表示されます。このダイアログに、アラームの理由に関
する説明が表示されます。
特定のアラームの動作を設定するには、メッセージ ダイア
ログで [編集] オプションを選択するか、ホーム画面の [セセセッッッ
トトトアアアッッップププ]アイコンからアクセスできる [アアアラララーーームムム]メニュー
を使用します。

アアアラララーーームムムののの消消消音音音化化化/取取取りりり消消消ししし
アクティブなアラームを消音化する/取り消すには、次の操作
を実行します。
1. アラームのメッセージダイアログで [Ok]を選択します。

注注注意意意: 消音化された後も一部のアラームがアクティブなまま
の場合があります。

アラームおよび落水者救助機能 127



[アアアラララーーームムム] メメメニニニュュューーー
メメメニニニュュューーー項項項目目目 説説説明明明 オオオプププシシショョョンンン

MOBデデデーーータタタタタタイイイプププ 位置データを表示するか、推測航法 (DR)データを表示
するかを決定します。乗船している船舶と MOBで潮流
と風作用が同じであるとすれば、推測航法設定には、
より正確な航路が表されます。

• 推測航法

• 位置 (default)

目目目覚覚覚まままししし時時時計計計 オンに設定すると、[目覚まし時間]設定で指定する時間
になった時点でアラームが発動します。

目目目覚覚覚まままししし時時時計計計

• オフ (default)

• オン

目目目覚覚覚まままししし時時時間間間

• 00:00 (default)

• 00.01～ 24:00時間

アアアンンンカカカーーードドドリリリフフフトトト オンに設定すると、[アンカードリフトの範囲]設定で指
定する距離以上に船舶がアンカーの位置から押し流さ
れた時点でアンカードリフトアラームが発動します。

アアアンンンカカカーーードドドリリリフフフトトト

• オフ (default)

• オン

アアアンンンカカカーーードドドリリリフフフトトトののの範範範囲囲囲

• 0.01～ 9.99 nm (またはこれに等価す
るもの)

カカカウウウンンントトトダダダウウウンンンタタタイイイ
マママーーー

オンに設定すると、[タイマー時間]設定で指定する
時間をカウントダウンし始めます。ゼロに達すると
アラームが発動します。

カカカウウウンンントトトダダダウウウンンンタタタイイイマママーーー

• オフ (default)

• オン

タタタイイイマママーーー時時時間間間

• 00時間00分 (default)

• 00時間01分～ 99時間59分

AISタタターーーゲゲゲッッットトト オンに設定すると、危険なターゲットのアラームが有
効になります。このオプションは、AISユニットが検出
された場合にのみ使用可能です。詳細は、「AIS」の
項を参照してください。

危危危険険険なななタタターーーゲゲゲッッットトト

• オン (default)

• オフ

エエエンンンジジジンンンアアアラララーーームムム [オン]に設定すると、接続されているエンジン管理シ
ステムの警告アラームが多機能ディスプレイに表示
されます。

エエエンンンジジジンンンアアアラララーーームムム

• オン (default)

• オフ

魚魚魚群群群探探探知知知機機機 (深深深海海海) このオプションをオンに設定した場合、深度が指定し
た値を上回るとアラームが発動します。このオプショ
ンは、ソナーモジュールが検出された場合にのみ使用
可能です。

注注注意意意: 魚群探知機 (深海)アラーム制限を [浅瀬制限]の
値よりも少ない値に設定することはできません。

魚魚魚群群群探探探知知知機機機 (深深深海海海)

• オフ (default)

• オン

深深深海海海制制制限限限

• 2 フィート (またはこれに等価するも
の)～トランスデューサの最大範囲

魚魚魚群群群探探探知知知機機機 (浅浅浅瀬瀬瀬) このオプションをオンに設定した場合、深度が指定し
た値を下回るとアラームが発動します。このオプショ
ンは、ソナーモジュールが検出された場合にのみ使用
可能です。

注注注意意意: 魚群探知機 (浅瀬)アラーム制限を [深海制限]の
値よりも大きい値に設定することはできません。

魚魚魚群群群探探探知知知機機機 (浅浅浅瀬瀬瀬)

• オフ (default)

• オン

浅浅浅瀬瀬瀬制制制限限限

• 2 フィート (またはこれに等価するも
の)～トランスデューサの最大範囲
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メメメニニニュュューーー項項項目目目 説説説明明明 オオオプププシシショョョンンン

魚魚魚 漁獲アラームと深海漁獲制限アラームがオンに設定さ
れている場合、ターゲットが感度レベルに達し、指定
した [浅瀬漁獲制限]と [深海漁獲制限]の範囲内に来る
と、警告音が発動します。サブメニューには、次の項
目が用意されています。

• 魚魚魚—漁獲アラームのオンとオフを切り替えます。

• 漁漁漁獲獲獲感感感度度度—漁獲アラームがオンに設定されている場
合、漁獲応答が指定した感度に達するとアラームが
発動します。

• 漁漁漁獲獲獲深深深海海海制制制限限限—深海制限のオンとオフを切り替え
ます。

• 浅浅浅瀬瀬瀬漁漁漁獲獲獲制制制限限限—漁獲アラーム深海制限の下限値を
指定します。

• 深深深海海海漁漁漁獲獲獲制制制限限限—漁獲アラーム深海制限の上限値を
指定します。

魚魚魚

• オフ (default)

• オン

漁漁漁獲獲獲感感感度度度

• 1 ～ 10

漁漁漁獲獲獲深深深海海海制制制限限限

• オン

• オフ (default)

浅浅浅瀬瀬瀬漁漁漁獲獲獲制制制限限限

• 2 フィート (またはこれに等価するも
の)～トランスデューサの最大範囲

深深深海海海漁漁漁獲獲獲制制制限限限

• 2 フィート (またはこれに等価するも
の)～トランスデューサの最大範囲

燃燃燃料料料マママネネネーーージジジャャャ 燃料マネージャのアラームオプションでは、低燃料ア
ラームのオンとオフを切り替えたり、アラームが発動
する燃料レベルを指定したりすることができます。

低低低燃燃燃料料料

• オン

• オフ (default)

燃燃燃料料料レレレベベベルルル

• 0 ～ 99999

警警警報報報区区区域域域 レーダーアプリケーションの警報区域機能により、
ターゲットが特定の区域内に入るとアラームが発動し
ます。アラームの感度は調整可能です。感度の設定を
下げ過ぎないように気をつけてください。感度設定が
低過ぎると、ターゲットが見落とされ、アラームが
発動しません。

警警警報報報区区区域域域ののの感感感度度度

• 1%～ 100%

オオオフフフトトトラララッッッククク オンに設定すると、ナビゲーションがアクティブなと
きに、船舶が [オフトラック航路誤差]設定で指定した値
を超えて航路を外れた場合に、アラームが発動します。

オオオフフフトトトラララッッックククアアアラララーーームムム

• オフ (default)

• オン

オオオフフフトトトラララッッッククク許許許容容容誤誤誤差差差

• 0.01～ 9.99 nm (またはこれに等価す
るもの)

水水水温温温 オンに設定すると、水温が [下限温度]に指定した下限
値以下になった場合、または [上限温度]に指定した上
限値以上になった場合に、アラームが発動します。

水水水温温温

• オフ (default)

• オン

下下下限限限温温温度度度

• 華氏 60度 (15℃) (またはこれに等価
するもの)

• 華氏 –09.9～ +99.7度 (約 -23.27℃～37.61
℃) (またはこれに等価するもの)

上上上限限限温温温度度度

• 華氏 75度 (約 23.9℃) (またはこれに
等価するもの)

• 華氏 –09.7～ 99.9度 (約 23.16℃～37.72
℃) (またはこれに等価するもの)

ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの到到到達達達 ウェイポイントに到達すると、警報が鳴ります。この
設定を使用すると、ターゲットウェイポイントから警
報が鳴るまでの距離を指定できます。この設定で使用
する単位は、[ユニットセットアップメニュー]内の距
離で指定されている単位を基本としています。

0.01～ 9.99 nm (またはこれに等価するも
の)

アアアラララーーームムムメメメニニニュュューーーへへへのののアアアクククセセセススス
ホーム画面で、次の操作を実行します。
1. [セセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。

2. [アアアラララーーームムム] を選択します。
[アラーム] メニューが表示されます。

3. 適切なアラーム カテゴリを選択します。
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章章章 12: DSC VHF 無無無線線線ののの統統統合合合

目目目次次次
• 12.1 DSC VHF 無線の統合 ( 132 ページ)

• 12.2 DSC VHF 無線の統合の有効化 ( 132 ページ)

DSC VHF 無線の統合 131



12.1 DSC VHF 無無無線線線ののの統統統合合合
DSC VHF 無線をお手元の多機能ディスプレイに接続した
り、遭難メッセージ情報や GPS 測位データを他の船舶用に
示すことができます。
DSC VHF無線をお手元の多機能ディスプレイに接続すると、
次の追加機能が利用できるようになります。

• 遭難メッセージ—接続中の DSC VHF無線が DSCメッセー
ジや DSC VHF無線から警報を受信すると、お手元の多機能
ディスプレイ上には ID (MMSI)、GPS測位、および遭難メッ
セージ時間が表示されます。避難メッセージが表示された
ら、ボタンを使用して、メッセージを削除したり、遭難した
船舶の GPS測位上の海図にウェイポイントを設置したり、
GPS測位に速やかに航行 ([船舶に進行])したりできます。

• 位置データ— DSC VHF無線にある、「位置リクエスト」
ボタンを利用して、DSC VHF 無線を装備する他の船舶と
GPS 測位データを送受信できます。

お手元の DSC VHF無線の設置や操作に関する情報について
は、無線に付属されているハンドブックを参照してください。
次の画像は、多機能ディスプレイ上に表示される遭難メッ
セージの一例です。

12.2 DSC VHF無無無線線線ののの統統統合合合ののの有有有効効効化化化
ホーム画面を表示した状態で、次の操作を実行します。
1. [セセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
2. [シシシススステテテムムムののの設設設定定定] を選択します。
3. [DSC アアアラララーーートトト] オプションを選択して、[オン] が表示さ

れるようにします。
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章章章 13: 燃燃燃料料料マママネネネーーージジジャャャ

目目目次次次
• 13.1 燃料マネージャの概要 ( 134 ページ)

燃料マネージャ 133



13.1 燃燃燃料料料マママネネネーーージジジャャャののの概概概要要要
燃料マネージャでは、燃料の推定残量が提供されるほか、タ
ンクが空になる前に移動できる距離と時間も表示されます。
これらの値を計算するには、エンジンで使用可能な燃料容量
の合計を設定し、燃料を追加するたびにログに記録する必要
があります。燃料マネージャでは、船舶の推定燃料が指定し
た値を下回ると発動する低燃料警告アラームも設定するこ
とができます。
燃料マネージャ ページには、現在の計算推定値と燃料マ
ネージャ機能を使用できるようにするコントロールが表示さ
れます。

D12569-1

1

2

3

6

7

5

8

10

9

4

項項項目目目 オオオプププシシショョョンンン 説説説明明明

1 戻戻戻るるる システムセットアップメ
ニューに戻ります— e新シ
リーズのみ (c新シリーズの
場合は、[戻戻戻るるる]ボタンを使
用します)。

2 燃料の推定残量 (%) 燃料タンクに残っている燃
料の割合をグラフィカル表
示します。

3 全全全タタタンンンククク満満満タタタンンン 残りの燃料を満タン容量に
リセットします。

4 オオオンンンにににすすするるる/オオオフフフににに
すすするるる

燃料マネージャのオンとオ
フを切り替えます。

5 閉閉閉じじじるるる ホーム画面に戻ります— e
新シリーズのみ (c新シリー
ズの場合は、[ホホホーーームムム]ボタ
ンを使用します)。

6 燃料の推定残量 (量) 燃料タンクの燃料の残量。

7 リリリセセセッッットトト (今季の使
用燃料)

今季使用した燃料をゼロに
リセットします。

8 リリリセセセッッットトト (今回の航
海分の使用燃料)

今回の航海で使用した燃料
をゼロにリセットします。

9 部部部分分分給給給油油油ののの追追追加加加 給油量を容積で指定しま
す。

10 セセセッッットトトアアアッッップププ 燃料マネージャの設定を指
定します。

燃料マネージャを使用するには、次のことを行う必要があ
ります。

• モニタリングを行う各エンジンに、互換性のあるエンジン
インターフェイスを接続します (ネットワークに燃料の流
量データを提供するため)。

• 船舶の燃料タンクの合計燃料容量を入力します。

• 燃料マネージャ機能をオンにします。

• 燃料タンクを満タンにします。

• [全タンク満タン] を選択します。

• 以降の燃料補給について、部分給油か満タンかを記録し
ます。

注注注意意意:
燃料マネージャは、燃料補給があるたびに記録されるユー
ザーログ、合計燃料容量、およびエンジン別の燃料の燃焼
量に基づいて、船上の燃料を推定します。入力されている
値に間違いがあると、燃料使用状況と容量の推定量に大き
な誤差が生じ、燃料不足に陥る可能性があります。このシ
ステムは、他の燃料計算方法の代わりになるものではあり
ません。
合計燃料の容量はあくまでも推定であり、正しい補給量が
入力されなかったり、発電機など別のソースで燃料が使用
されている場合には不正確になります。空になるまでの推
定距離と時間は、燃料の残量の計算に基づくものであり、
気象条件や潮汐効果は考慮されていません。
正確な航海計画を立てる場合や、緊急時または安全を最重
視すべき状況では、燃料マネージャの計算を頼りにしな
いでください。

燃燃燃料料料マママネネネーーージジジャャャををを有有有効効効にににすすするるる
燃料マネージャのオンとオフを切り替えるには、以下の手
順に従います。
ホーム画面で、次の操作を実行します。
1. [セセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
2. [燃燃燃料料料マママネネネーーージジジャャャ] を選択します。
3. [電電電源源源ををを入入入れれれるるる] を選択します。

燃料マネージャの免責文が表示されます。
4. [承承承諾諾諾] を選択して免責に同意し、燃料マネージャの使用

を開始します。
[燃料マネージャの初期化]ポップアップが表示されます。

5. [OK] を選択します。
次回 [全全全タタタンンンクククががが満満満杯杯杯] アイコンが表示されたときに、燃料
マネージャが起動します。

燃燃燃料料料マママネネネーーージジジャャャををを無無無効効効にににすすするるる
燃料マネージャページで、次の操作を実行します。
1. [電電電源源源ををを切切切るるる] を選択します。

[燃料マネージャを停止] ポップアップ メッセージが表
示されます。

2. [はははいいい]を選択して、燃料マネージャをオフにします。

燃燃燃料料料マママネネネーーージジジャャャのののセセセッッットトトアアアッッップププ
燃料マネージャで必要な設定をセットアップするには、以
下の手順に従います。
燃料マネージャページを表示し、次の操作を実行します。
1. [セセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
2. [合合合計計計燃燃燃料料料容容容量量量] を選択します。

テンキーが表示されます。
3. 船舶の合計燃料容量を入力します。
4. [Ok] を選択します。
5. [エエエコココノノノミミミーーー単単単位位位] を選択します。

使用可能なオプションの一覧が表示されます。
• 容量当たりの距離
• 距離当たりの容量
• リッター/100km

6. 必要なエコノミー単位を選択します。
7. [燃燃燃料料料計計計算算算]を選択して、必要な計算方法を選択します。

次のオプションを利用できます。
• 使用燃料量 (PGN127497)

• 燃料の流量

注注注意意意: 使用燃料量 (PGN127497)がネットワークで使用でき
ない場合は、[燃料の流量]オプションを使用する必要があ
ります。[燃料の流量]を選択した場合、エンジンが燃料計
算を行っている間、多機能ディスプレイの電源を入れたま
まにしておく必要があります。

8. [戻戻戻るるる]を選択すると、[燃燃燃料料料マママネネネーーージジジャャャ]ページに戻ります。
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燃燃燃料料料のののロロログググ記記記録録録
燃料マネージャを使用して、すすすべべべててての燃料補給が記録される
ようにする必要があります。
燃料マネージャページで、次の操作を実行します。
1. 満タンになるまで給油する場合は、 [全全全タタタンンンククク満満満タタタンンン] を

選択します。
燃料残量の推定値がお使いのタンクの容量の値にリセッ
トされます。

2. タンクを一部補給する場合は、タンクに追加した容量を書
き留め、[部部部分分分給給給油油油ののの追追追加加加] を選択します。

3. さきほど書き留めた値をここに入力すると、その燃料の量
が現在の残り燃料に追加されます。

注注注意意意: 部分給油を行うと、計算値の誤差が大きくなる原因に
なるため、できるだけいつも [全タンク満タン] を行うこ
とをお勧めします。

低低低燃燃燃料料料アアアラララーーームムムののの設設設定定定
燃料マネージャを使用すると、有効に設定した場合に、船舶
の推定燃料が指定した値を下回ると発動する低燃料警告ア
ラームも設定することができます。
燃料マネージャをオンにして正しく設定してから、次の操作
を実行します。
1. ホーム画面で [セセセッッットトトアアアッッップププ]を選択します。
2. [アアアラララーーームムム] を選択します。
3. [燃燃燃料料料マママネネネーーージジジャャャ] を選択します。

低燃料アラーム設定が表示されます。
4. [低低低燃燃燃料料料]を選択し、[オン]が強調表示されるようにします。

[低低低燃燃燃料料料]を選択すると、低燃料アラームのオンとオフを
切り替えることができます。

5. [燃燃燃料料料レレレベベベルルル] を選択します。
燃料レベルの数値調整コントロールが表示されます。

6. 燃料レベルを必要な値に調整します。
これでタンクの燃料が指定の値を下回ると、低燃料アラーム
が発動するようになります。

注注注意意意: 既定では低燃料アラームはオフになっています。

使使使用用用燃燃燃料料料ののの読読読みみみ取取取りりり値値値のののリリリセセセッッットトト
今季使用した燃料または今回の航海で使用した燃料の値をリ
セットするには、以下の手順に従います。
燃料マネージャページで、次の操作を実行します。
1. 今季使用した燃料に対して [リリリセセセッッットトト] を選択します。

または
2. 今回の航海で使用した燃料に対して [リリリセセセッッットトト] を選択

します。
[リリリセセセッッットトト]を選択すると、値がゼロに設定されます。

注注注意意意: 今季の値をリセットすると、今回の航海の値も自
動的にリセットされます。

燃燃燃料料料距距距離離離環環環
燃料距離環を使用すると、船上の推定燃料残量で到達できる
推定範囲が表示されます。

燃料距離環は海図アプリケーションにグラフィカルに表示す
ることができ、次の値に基づいた推定範囲が示されます。

• 現在の燃料消費率。

• 船上の燃料の推定残量。

• 直線での残り針路。

• 現在維持されている速度。

注注注意意意:
燃料距離環は、現在の燃料消費率、船上の燃料で到達でき
る推定距離範囲を示すもので、予想範囲を延長または短縮
させる数々の外的因子に基づいて計算されます。
この推定値は、外部の燃料管理装置、または燃料マネー
ジャのデータに基づいて算出されます。潮流、海流、海面
状態や風などの一般条件は考慮していません。
正確な航海計画を立てる場合や、緊急時または安全を最重
視すべき状況では、燃料距離環機能を頼りにしないでく
ださい。

燃燃燃料料料距距距離離離環環環ののの有有有効効効化化化
2D ビューの海図アプリケーションで、次の操作を実行し
ます。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] を選択します。
3. [オオオーーーバババーーーレレレイイイ] を選択します。
4. [燃燃燃料料料距距距離離離環環環] を選択して、[オン] が選択されるようにし

ます。
燃料距離環のポップアップメッセージが表示されます。

5. [OK]を選択して、燃料距離環をオンにします。
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章章章 14: AIS 機機機能能能

目目目次次次
• 14.1 AIS の概要 ( 138 ページ)
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• 14.3 AIS コンテキスト メニュー ( 139 ページ)

• 14.4 AIS の有効化 ( 140 ページ)

• 14.5 AIS 方位の表示 ( 140 ページ)

• 14.6 AIS のステータス アイコン ( 141 ページ)

• 14.7 AIS サイレント モード ( 141 ページ)

• 14.8 AIS ターゲットのシンボル ( 142 ページ)

• 14.9 詳しい AIS ターゲット情報の表示 ( 143 ページ)

• 14.10 すべての AIS ターゲットの表示 ( 143 ページ)

• 14.11 AIS を使用して衝突を回避する ( 144 ページ)
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14.1 AIS ののの概概概要要要
AIS機能を使用すると、他の船舶が放送している情報を受信し
たり、これらの船舶をターゲットとして海図アプリケーショ
ンやレーダーアプリケーションに追加することができます。
オプションの AISユニットをシステムに接続すると、次のこ
とができます。

• AISを装備している他の船舶のターゲットを表示する。

• このターゲットで放送されている航海情報 (位置、針路、速
度、回頭率など) を表示する。

• セーフティクリティカルなターゲットデータなど、各ター
ゲット船舶の基本情報または詳細情報を表示する。

• 船舶周辺の安全区域を設定する。

• AISアラームおよび安全関連のメッセージを表示する。

• AIS を装備した友人や定期的に連絡を取る相手を「メン
バー リスト」に追加する。

AIS 情報は、海図アプリケーションとレーダー アプリケー
ションのオーバーレイの形式で表示されます。追加の情報
は、ダイアログボックスに次のように表示されます。

097°T
11.6kt
1.237nm
00h04m33s

1 32 4 6 75

D12220-1

項項項目目目 説説説明明明

1 危険なターゲット (点滅)

2 安全区域 (距離および/また
は時間で設定)

3 AISのターゲット船舶

4 船首

5 回転方向

6 COG / SOG方位

7 安全重視データ

周辺の AIS 搭載船舶は、三角形のターゲットとして海図ア
プリケーションまたはレーダー アプリケーションに表示さ
れます。ターゲットは最大 100 個まで表示されます。船舶
のステータスが変わると、ターゲットのシンボルもそれに
合わせて変わります。
方位はターゲットごとに表示できます。これらの方位には、
船舶の航行方向および指定期間中の航行距離 (COG/SOG 方
位)などが示されます。方位と一緒に表示されるターゲットは
「アクティブなターゲット」と呼ばれ、船舶のサイズに合わ
せて拡大・縮小表示されます。船舶が大きいほど、ターゲッ
トも大きくなります。すべてのターゲットを表示すること
も、危険なターゲットのみを表示することもできます。

AIS のののしししくくくみみみ
AISはデジタル無線信号を使用して、船舶間および沿岸基地
間に専用 VHF 無線周波数による「リアルタイム」の情報を
送信します。この情報は、周辺の船舶を識別および追跡した
り、衝突を回避するためのデータを高速、正確、かつ自動的
に提供するために使用されます。AISはレーダーの「盲点」
でも稼動し、AISを搭載した小型の船舶も検出できるため、
レーダーアプリケーションを補足する機能があります。

注注注意意意: 作動する AIS機器を船舶に搭載することは必須では
ありません。そのため、多機能ディスプレイに現在地のす
べての船舶が表示されるとは限らないことにご注意くださ
い。慎重に状況を判断したうえでお使いください。AISは
レーダーを補足するためのものであり、レーダーに取って
代わるものではありません。

AIS シシシミミミュュュレレレーーータタタモモモーーードドド
Raymarineでは、シミュレータ機能を使用して AIS機能を習
得することをお勧めします。シミュレータ機能を有効にする
と (ホホホーーームムム画画画面面面 > [セセセッッットトトアアアッッップププ] > [シシシススステテテムムム設設設定定定] > [シシシミミミュュュ
レレレーーータタタ])、25 nm の範囲内の AIS ターゲットが 20 個表示さ
れます。これらのターゲットは適切な AIS ターゲットのス
テータスシンボルで表示され、実際のターゲットであるかの
ように画面を移動します。

注注注意意意: 安全に関する受信メッセージは、シミュレータが有
効になっている間は表示されません。
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14.2 AIS ののの前前前提提提条条条件件件
AIS機能を使用するには、適切な AISハードウェアを多機能
ディスプレイに接続しておく必要があります。
AIS を実行するには、次の設備が必要です。

• 受信専用 AISユニット、または完全 AISトランシーバ (送受
信ユニット)

• VHF アンテナ

• GPS - 位置データを知るために使用します。

• 必要に応じて、海図アプリケーションまたはレーダーアプ
リケーションで AISレイヤを有効にしておきます。

注注注意意意: レシーバを使用すると、担当区域の他の船舶について
のデータを取得できますが、他の船舶がこちらを「見る」
ことはできません。完全トランシーバは AISデータを送受
信するため、他の船舶についてのデータを受信することが
できます。この場合、AIS対応の他の船舶がこちらの船舶
を認識し、こちらの情報を得ることも可能です。相手の船
舶が得ることができる情報は、こちらの位置、針路、回転
データの速度と回転率などです。

AISユニットを多機能ディスプレイに接続すると、ユニットの
ステータスがステータスバーの AISアイコンに表示されます。
AIS ユニットは、ユニットに応じて NMEA0183 または
SeaTalkng を使用して多機能ディスプレイに接続できます。
NMEA0183を使用して接続する場合は、AISトランシーバま
たはレシーバと通信する NMEA入力ポートを 38,400ボー設定
に指定する必要があります (ホホホーーームムム画画画面面面 > [セセセッッットトトアアアッッップププ] > [シシシ
ススステテテムムム設設設定定定] > [NMEA セセセッッットトトアアアッッップププ])。

14.3 AISコココンンンテテテキキキススストトトメメメニニニュュューーー
AIS機能には、AISターゲット情報とメニュー項目が表示され
るコンテキスト メニューが付いています。

コンテキスト メニューには、次の AIS ターゲット データが
表示されます。

• MMSI

• CPA

• TCPA

• COG

• SOG

コンテキスト メニューには、次のメニュー項目も表示され
ます。

• AIS 方方方位位位— ターゲットの方位の表示の オンとオフを切
り替えます。

• AISデデデーーータタタ—画面に表示されているターゲットデータのオ
ン と オフを切り替えます。

• 全全全デデデーーータタタををを表表表示示示

• メメメンンンバババーーーををを追追追加加加— ターゲットをメンバー ディレクトリ
に追加します。

• タタターーーゲゲゲッッットトトののの取取取得得得 (レーダーのオーバーレイがオンになって
いる場合にのみ使用可能です。)

• 赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララのののスススルルルーーー (赤外線カメラが接続され、作動中の
場合にのみ使用可能です。)

コココンンンテテテキキキススストトトメメメニニニュュューーーへへへのののアアアクククセセセススス
コンテキスト メニューにアクセスするには、次の手順に従
います。
1. タッチスクリーン型以外のディスプレイおよび HybridTouch

型ディスプレイの場合:
i. オンスクリーンで場所、物体、ターゲットを選択し、

[Ok]ボタンを押します。
2. HybridTouch型およびタッチ専用ディスプレイの場合:

i. 物体またはターゲットをオンスクリーンで選択します。
ii. オンスクリーンで場所を選択し、押さえたままにし

ます。
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14.4 AIS ののの有有有効効効化化化

海海海図図図アアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンンでででののの AISののの有有有効効効化化化
海図アプリケーションで AIS オーバーレイを有効にするに
は、以下の手順に従います。
AISオーバーレイを有効にするには、システムに AISレシー
バまたはトランシーバが含まれている必要があります。
transceiver. AIS オーバーレイは、3D ビューでは使用でき
ません。
海図アプリケーションメニューで、次の操作を実行します。
1. [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] を選択します。
2. [オオオーーーバババーーーレレレイイイ] を選択します。
3. [AIS:]を選択し、[オン]が選択されるようにします。

[AIS:] を選択すると、AIS のオンとオフを切り替えるこ
とができます。

AIS の情報については、「章 14 AIS 機能」を参照してくだ
さい。

レレレーーーダダダーーーアアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンンでででののの AISののの有有有効効効化化化
レーダーアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [タタターーーゲゲゲッッットトト] を選択します。
3. [AIS タタターーーゲゲゲッッットトトののの表表表示示示] を選択します。
4. 一覧から該当するオプションを選択します。

[AISタタターーーゲゲゲッッットトトののの表表表示示示]メニューでは、すすすべべべてててののの AISター
ゲット、危危危険険険ななな AISターゲットのみをオンにするか、AIS
ターゲットを オオオフフフにすることができます。

14.5 AIS 方方方位位位ののの表表表示示示
AIS方位を表示するには、正しいデータが使用できる状態で
ある必要があります。
次のデータがグラフィック表示されると、ターゲットはア
クティブと定義されます。

• 指定の期間中にターゲットが航海する予測距離を示す
COG/SOG 方位。

• 船首、および旋回計の方向。

AIS 方方方位位位ののの有有有効効効化化化ととと無無無効効効化化化
海図またはレーダー アプリケーションで、次の操作を実行
します。
1. AIS ターゲットを選択します。

AISターゲットのコンテキストメニューが表示されます。
2. [AIS 方方方位位位] を選択します。

AIS 方位を選択すると、[オン] と [オフ] を切り替えるこ
とができます。

注注注意意意: 同じターゲット方位と安全区域設定がレーダーの
MARPA ターゲットと AIS ターゲットの両方に適用され
ます。
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14.6 AISのののススステテテーーータタタスススアアアイイイコココンンン
AISステータスはデータバーにアイコンで表示されます。

アアアイイイコココンンン 説説説明明明

AISユニットは電源が入り、作動中
です。

AISは現在使用できません。

AISユニットの電源が入っていない
か、接続されていません。

AISユニットはサイレントモード
です。

AISユニットはサイレントモードで
すが、アラームがアクティブです。

AISユニットは接続済みで電源が
入っており、アラームがアクティ
ブです。

AISユニットは接続済みで電源が
入っていますが、危険、または消失
を示すアラームは無効です。

14.7 AIS サササイイイレレレンンントトトモモモーーードドド
AIS サイレント モードを使用すると、AIS 伝送を無効にで
きます。
AISサイレントモードを使用して、AIS機器の伝送機能を無
効にすることができます。 これはご自分の船舶の AIS デー
タを他の AIS レシーバに伝送せず、他の船舶のデータは受
信したい場合に便利です。

注注注意意意: サイレントモードがサポートされているのは一部の
AIS機器のみです。詳細については、AISユニットに付属
のドキュメントを参照してください。

海海海図図図アアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンンでででののの AIS サササイイイレレレンンントトト
モモモーーードドドののの有有有効効効化化化ととと無無無効効効化化化
海図アプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [AISオオオプププシシショョョンンン]または *[レレレーーーダダダーーーおおおよよよびびび AISオオオプププシシショョョンンン]

を選択します。
3. **[タタターーーゲゲゲッッットトト] を選択します。
4. [AIS セセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
5. [サササイイイレレレンンントトトモモモーーードドド] を選択します。

[AISサイレントモード]を選択すると、サイレントモード
の [オン]と [オフ]を切り替えることができます。

注注注意意意:
*レーダー オーバーレイも有効にすると、メニュー名が
[レレレーーーダダダーーーおおおよよよびびび AISオオオプププシシショョョンンン]になります。
**手順 3は、レーダーオーバーレイが有効になっている場
合にのみ必要です。

レレレーーーダダダーーーアアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンンでででののの AISサササイイイレレレンンン
トトトモモモーーードドドののの有有有効効効化化化ととと無無無効効効化化化
レーダーアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [タタターーーゲゲゲッッットトト] を選択します。
3. [AIS セセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
4. [サササイイイレレレンンントトトモモモーーードドド] を選択します。

[AISサイレントモード]を選択すると、サイレントモード
の [オン]と [オフ]を切り替えることができます。
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14.8 AISタタターーーゲゲゲッッットトトのののシシシンンンボボボルルル
多機能ディスプレイには、異なる種類の AISターゲットを表
すさまざまなシンボルが表示されます。

タタターーーゲゲゲッッットトトののの種種種類類類 説説説明明明 シシシンンンボボボルルル

伝送ターゲット ターゲットが移動
しているか、停泊
しています (ター
ゲットはアクティ
ブなターゲット、
危険なターゲッ
ト、消失したター
ゲットではありま
せん)。

アクティブなター
ゲット

ターゲットがアク
ティブで、AIS方
位が表示されてい
ます。方位線 (オ
プション)には、
指定の期間中に航
海する予測距離が
示されます。

選択したターゲッ
ト

カーソルで選択
したターゲット。
データの詳細を表
示できます

危険なターゲット 指定の距離 (CPA)
または時間 (TCPA)
内のターゲット。
危険なターゲット
のアラームが有効
になっている場合
は、アラームが鳴
ります。ターゲッ
トは赤色で囲まれ
点滅します。

不明確なターゲッ
ト

CPA / TCPAの計算
値が不明確です

消失したターゲッ
ト

危険なターゲット
信号が 20 秒間受
信されない場合に
発動します。ター
ゲットは最後の予
測位置に表示され
ます。アラームが
有効になっている
場合はアラームが
鳴ります。ター
ゲットは点滅しま
す。

メンバーターゲッ
ト

ターゲットはメン
バーリストに追加
されました。

AToN (航行補助)
ターゲット (実物)

AtoNターゲットは
ON(オン)の位置に
あります

AToN (航行補助)
ターゲット (実物)

AtoNターゲットは
オフの位置にあり
ます。

AToN (航行補助)
ターゲット (仮想)

AtoNターゲットは
オンの位置にあり
ます

AToN (航行補助)
ターゲット (仮想)

AtoNターゲットは
オフの位置にあり
ます。

タタターーーゲゲゲッッットトトののの種種種類類類 説説説明明明 シシシンンンボボボルルル

陸上基地局ター
ゲット

陸上基地局ター
ゲットがオンライ
ンです

捜索救助トラン
スポンダ (SARTS)
ターゲット

SARTSターゲット

捜索救助機 (SARS)
ターゲット

SARSターゲット

軍および法的処置
ターゲット

承認済みの
STEDS-EAIS AIS
ハードウェアに接
続されている場合
にのみ表示されま
す。
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14.9詳詳詳しししいいい AISタタターーーゲゲゲッッットトト情情情報報報ののの表表表示示示
海図またはレーダー アプリケーションで、次の操作を実行
します。
1. AIS ターゲットを選択します。

AISターゲットのコンテキストメニューが表示されます。
2. [AIS デデデーーータタタををを表表表示示示] を選択します。

AIS デデデーーータタタ
以下の表に、使用可能な場合に多機能ディスプレイに表示さ
れる AIS ターゲット情報を示します。

• 種類

• ステータス

• 目的地

• 前回表示

• ETA

• MMSI

• 呼び出し符号

• IMO 番号

• 長さ

• ビーム

• 喫水

• 船首

• ROT

• 位置

• COG

• SOG

• CPA

• TCPA

注注注意意意: 使用可能なデータは、ターゲットの船舶から送信され
ている情報、およびシステムに接続されている AISユニッ
トの種類によって異なります。

14.10すすすべべべてててののの AISタタターーーゲゲゲッッットトトののの表表表示示示
• AISオーバーレイのみを有効にした海図アプリケーション
で、[メメメニニニュュューーー] > [AISオオオプププシシショョョンンン] > [タタターーーゲゲゲッッットトト] > [AISリリリ
ススストトトををを表表表示示示] を選択します。

• レーダー オーバーレイも有効にした海図アプリケーショ
ンで、 [メメメニニニュュューーー] > [レレレーーーダダダーーーおおおよよよびびび AIS オオオプププシシショョョンンン] >
[タタターーーゲゲゲッッットトト] > [タタターーーゲゲゲッッットトトリリリススストトトををを表表表示示示] > [AISリリリススストトトををを
表表表示示示] を選択します。

• レーダー アプリケーションで、[メメメニニニュュューーー] > [タタターーーゲゲゲッッットトト]
> [タタターーーゲゲゲッッットトトリリリススストトトををを表表表示示示] > [AIS リリリススストトトををを表表表示示示] を選択
します。

1. リストの AISターゲットを強調表示します。
AISターゲットが強調表示されると、次の詳細がリストに
表示されます。

• MMSI

• 有効範囲

• 方位

• メンバー

• 種類

リストにフィルタを適用して、メンバーだけを表示した
り、すべてのターゲットを表示したりすることができま
す。
使用可能な場合は、次のデータも強調表示されたターゲッ
トに表示されます。

• SOG

• COG

• ROT

• 位置

• 船首

2. AISターゲットの全情報を表示するには、リストからター
ゲットを選択し、[全全全タタターーーゲゲゲッッットトトデデデーーータタタををを表表表示示示] を選択
します。
選択したターゲットの AIS ターゲット情報ダイアログ
が表示され、ターゲットで使用できるすべてのデータが
表示されます。
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14.11 AISををを使使使用用用しししててて衝衝衝突突突ををを回回回避避避すすするるる
AIS安全区域および安全メッセージ機能は、他の船舶や物標
との衝突を回避するのに役立ちます。

安安安全全全区区区域域域
安全区域は船舶の位置を中心部を置き環状に広がるもので、
この範囲内で確認されるターゲットは危険と判断されますレー
ダーまたは海図アプリケーション内で赤い環で表示されます。
この AIS安全区域は、MARPAで使用されているものと同じ
基準を採用しており、乗船している船舶の特定の距離内 (最
接近地点： CPA)にターゲットが近づくと、そのターゲット
を危険と見なします (最接近地点までの時間： TCPA )。CPA
と TCPA は、COG/SOG および AIS ターゲットからの位置
を利用して算出されます。
システムが AISターゲットを危険と判断すると次のような変
化が現れます。
• ターゲット シンボルが赤くなり点滅する。
• 危険なアラームが表示される (必要に応じて無効可)。
• 危険通知アラームが鳴り出す (必要に応じて無効可)。

注注注意意意: AISユニットが接続されており作動している際は、シ
ステムは安全区域に応じて危険なターゲットがないか監視
します。アラームの設定が有効になっていれば、必要なと
きにはアラームを発令します。危険ターゲットを知らせる
アラームは、AISターゲットディスプレイの状態、または
安全区域環設定にかかわらず作動します。

安安安全全全メメメッッッセセセーーージジジ
[AIS 安全メッセージ] 機能を [オン]に設定すると、周辺の船
舶や沿岸警備隊、移動局が発信する安全メッセージがポップ
アップ ボックス内に表示されます。発信元が特定できる場
合、メッセージには送信者の船舶の位置を緯度 /経度で示さ
れています。安全メッセージには、次のようなオプション機
能があります。
• メッセージを削除する ([Ok])。
• お手元の海図/レーダーにウェイポイントを置き、送信して
きた船舶の位置をマークする ([ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの設設設置置置])。

• 送信してきた船舶の位置に進む ([ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトににに進進進行行行])。

注注注意意意: シミュレータモードでは、安全メッセージを一切受
信しません (ホホホーーームムム画画画面面面 > [セセセッッットトトアアアッッップププ] > [シシシススステテテムムムののの
設設設定定定] > [シシシミミミュュュレレレーーータタタ])。

海海海図図図アアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンンでででののの安安安全全全区区区域域域環環環ののの表表表示示示
安全区域環を表示するには、以下の指示に従ってください。
海図アプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] を選択します。
3. [オオオーーーバババーーーレレレイイイ] を選択します。
4. [安安安全全全区区区域域域環環環] を選択して、[表表表示示示] が選択されるようにし

ます。
安全区域環を選択すると、区域の環の表示と非表示を切
り替えることができます。

レレレーーーダダダーーーアアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンンでででののの安安安全全全区区区域域域環環環
ののの表表表示示示
安全区域環を表示するには、以下の指示に従ってください。
レーダーアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] を選択します。
3. [安安安全全全区区区域域域環環環] を選択して、[表表表示示示] が選択されるようにし

ます。
安全区域環を選択すると、区域の環の表示と非表示を切
り替えることができます。

海海海図図図アアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンンでででののの AIS安安安全全全メメメッッッセセセーーー
ジジジののの有有有効効効化化化ととと無無無効効効化化化
海図アプリケーションで、次の操作を実行します。

1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [AISオオオプププシシショョョンンン]または *[レレレーーーダダダーーーおおおよよよびびび AISオオオプププシシショョョンンン]

を選択します。
3. **[タタターーーゲゲゲッッットトト] を選択します。
4. [AIS セセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
5. [安安安全全全メメメッッッセセセーーージジジ] を選択します。

[安全メッセージ]を選択すると、安全メッセージの [オン]
と [オフ] を切り替えることができます。

注注注意意意:
*レーダー オーバーレイも有効にすると、メニュー名が
[レレレーーーダダダーーーおおおよよよびびび AISオオオプププシシショョョンンン]になります。
**手順 3は、レーダーオーバーレイが有効になっている場
合にのみ必要です。

レレレーーーダダダーーーアアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンンでででののの AIS安安安全全全メメメッッッ
セセセーーージジジののの有有有効効効化化化ととと無無無効効効化化化
レーダーアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [タタターーーゲゲゲッッットトト] を選択します。
3. [AIS セセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
4. [安安安全全全メメメッッッセセセーーージジジ] を選択します。

[安全メッセージ]を選択すると、安全メッセージの [オン]
と [オフ] を切り替えることができます。

セセセーーーフフフテテティィィクククリリリテテティィィカカカルルルななな AIS情情情報報報ののの表表表示示示
海図またはレーダー アプリケーションで、次の操作を実行
します。
1. AIS ターゲットを選択します。

AISターゲットのコンテキストメニューが表示されます。
2. [AIS デデデーーータタタ] を選択し、[オン] が強調表示されるように

します。
AIS データを選択すると、データの [オン] と [オフ] を切
り替えることができます。

セーフティ クリティカルな AIS データが、アプリケーショ
ンのターゲットの横に表示されます。
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14.12 タタターーーゲゲゲッッットトト オオオプププシシショョョンンン
海図アプリケーションとレーダーアプリケーションのターゲットオプションメニューを下に示します。

パパパラララメメメーーータタタ 説説説明明明 オオオプププシシショョョンンン

方方方位位位長長長 表示される方位線は、この設定で指定され
た期間中に AISターゲットが移動した距離に
よって異なります。

• 0.5 分

• 1 分

• 3 分

• 6 分

• 12 分

• 30 分

• 60 分

タタターーーゲゲゲッッットトトののの履履履歴歴歴 ターゲットのこれまでの位置が、ターゲット
アイコンとして、実際のターゲットよりも薄
い色で指定された期間、プロットされます。

• オフ (default)

• 0.5 分

• 1 分

• 3 分

• 6 分
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14.13 AIS アアアラララーーームムム
AIS機能では、危険なターゲットや消失したターゲットにつ
いて知らせる多くのアラームが生成されます。
システムは危険なターゲット以外にも、危険なターゲットが
消失した場合 (20 秒間信号を受信していない場合など) にア
ラームを生成します。
AISレシーバによってローカルアラームが生成され、ユニッ
トにアラーム条件が発生するたびに、多機能ディスプレイに
表示され、警報音が鳴ります。

ロロローーーカカカルルル AIS アアアラララーーームムム
接続されている AISユニットでアラームが生成されると、多機
能ディスプレイにローカルアラームメッセージが表示され、
ステータスバーにアラームのステータスが表示されます。

アアアクククテテティィィブブブななな AIS アアアラララーーームムムのののロロログググ
アクティブなアラームのログには、各ローカル アラームの
ステータスが表示されます。ログには次の方法でアクセスで
きます。

• AISオーバーレイのみを有効にした海図アプリケーション
で、[メメメニニニュュューーー] > [AISオオオプププシシショョョンンン] > [AISセセセッッットトトアアアッッップププ] >
[AIS アアアラララーーームムムロロログググ] を選択します。

• レーダー オーバーレイも有効にした海図アプリケーショ
ンで、[メメメニニニュュューーー] > [レレレーーーダダダーーーおおおよよよびびび AIS オオオプププシシショョョンンン] >
[タタターーーゲゲゲッッットトト] > [AIS セセセッッットトトアアアッッップププ] > [AIS アアアラララーーームムムロロログググ]
を選択します。

• レーダーアプリケーションで、[メメメニニニュュューーー] > [タタターーーゲゲゲッッットトト] >
[AISセセセッッットトトアアアッッップププ] > [AISアアアラララーーームムムロロログググ]を選択します。

AIS アアアラララーーームムムののの承承承認認認
海図またはレーダー アプリケーションで、次の操作を実行
します。
1. アラームのダイアログボックスで [Ok]を選択します。

注注注意意意: AIS アラームは多機能ディスプレイで承認するま
で、アクティブなままです。

14.14 メメメンンンバババーーー追追追跡跡跡
メンバー追跡機能を使用すると、AIS対応の友人とよく使う
連絡先を多機能ディスプレイの「メンバーリスト」に追加す
ることができます。メンバーリストに登録されている船舶が
AISユニットの受信範囲に入ると、船舶アイコンがこの状態
を示すアイコンに変わります。

1

2

3

4

D12221-1

項項項目目目 説説説明明明

1 メンバーアイコン

2 危険なターゲットアイコン

3 自分の船舶アイコン

4 通常の AISアイコン

機機機能能能のののしししくくくみみみ
海図アプリケーションまたはレーダー アプリケーションで
AIS レイヤが有効になっていると、AIS ターゲットがディス
プレイに表示されます。AISターゲットはすべて「メンバー
リスト」に追加できます。各項目には MMSI番号とオプショ
ンの名前が表示されます。これ以降、多機能ディスプレイで
Buddy Tracking(メンバー追跡)が有効な状態で MMSI番号を持
つ「メンバー」船舶が AISレシーバの受信範囲に近づくと、
AIS メンバー アイコンが表示されるようになります。最大
100隻の船舶をメンバーリストに追加することができます。

前前前提提提条条条件件件
メンバー追跡機能を使用する際は、次の点に注意してくだ
さい。

• メンバー追跡機能を使用する場合、ディスプレイが適切な
AISユニットに接続されていることが前提となります。

• 伝送中の AIS対応の船舶のみが検出されます。

海海海図図図アアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンンでででのののメメメンンンバババーーー追追追跡跡跡ののの有有有
効効効化化化ととと無無無効効効化化化
海図アプリケーションで AISオーバーレイを有効にした状態
で、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [AISオオオプププシシショョョンンン]または *[レレレーーーダダダーーーおおおよよよびびび AISオオオプププシシショョョンンン]

を選択します。
3. [タタターーーゲゲゲッッットトト] を選択します。
4. [メメメンンンバババーーーををを表表表示示示] を選択します。

[メンバーを表示]を選択すると、メンバー追跡機能のオン
とオフが切り替わります。

注注注意意意:
*レーダー オーバーレイも有効にすると、メニュー名が
[レレレーーーダダダーーーおおおよよよびびび AISオオオプププシシショョョンンン]になります。

レレレーーーダダダーーーアアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンンでででのののメメメンンンバババーーー追追追
跡跡跡ののの有有有効効効化化化ととと無無無効効効化化化
レーダー アプリケーションで AIS を有効にした状態で、次
の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [タタターーーゲゲゲッッットトト] を選択します。
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3. [メメメンンンバババーーーををを表表表示示示] を選択します。
[メンバーを表示]を選択すると、メンバー追跡機能のオン
とオフが切り替わります。

船船船舶舶舶のののメメメンンンバババーーーリリリススストトトへへへののの追追追加加加
海図またはレーダー アプリケーションで、次の操作を実行
します。
1. AIS ターゲットを選択します。

AISターゲットのコンテキストメニューが表示されます。
2. [メメメンンンバババーーーををを追追追加加加] を選択します。

i. メンバー船舶の名前を入力するには、[はははいいい] を選択
します。

ii. メンバー船舶の名前を入力せずにメンバーリストに船
舶を保存するには、[いいいいいいえええ]を選択します。

これで船舶がメンバーディレクトリに追加されます。

AIS タタターーーゲゲゲッッットトトリリリススストトトかかからららののの AIS メメメンンンバババーーー
ののの追追追加加加
AISターゲットリストには、次の方法でアクセスできます。

• AISオーバーレイのみを有効にした海図アプリケーション
で、[メメメニニニュュューーー] > [AISオオオプププシシショョョンンン] > [タタターーーゲゲゲッッットトト] > [AISリリリ
ススストトトををを表表表示示示] を選択します。

• レーダーと AISオーバーレイを有効にした海図アプリケー
ションで、[メメメニニニュュューーー] > [レレレーーーダダダーーーととと AIS オオオプププシシショョョンンン] >
[タタターーーゲゲゲッッットトト] > [タタターーーゲゲゲッッットトトリリリススストトトををを表表表示示示] > [AISリリリススストトトををを
表表表示示示] を選択します。

• レーダー アプリケーションで、[メメメニニニュュューーー] > [タタターーーゲゲゲッッットトト]
> [タタターーーゲゲゲッッットトトリリリススストトトををを表表表示示示] > [AIS リリリススストトトををを表表表示示示] を選択
します。

AIS リストから、次の操作を実行します。
1. AIS ターゲットを選択します。
2. [メメメンンンバババーーーををを追追追加加加] を選択します。

i. メンバー船舶の名前を入力するには、[はははいいい] を選択
します。

ii. メンバー船舶の名前を入力せずにメンバーリストに船
舶を保存するには、[いいいいいいえええ]を選択します。

これで船舶がメンバーディレクトリに追加されます。

メメメンンンバババーーーののの詳詳詳細細細ののの編編編集集集
海図またはレーダー アプリケーションで、次の操作を実行
します。
1. AIS メンバー ターゲットを選択します。

AISメンバーのコンテキストメニューが表示されます。
2. [メメメンンンバババーーーデデデーーータタタののの表表表示示示] を選択します。
3. 編集するメンバーを選択します。

[メンバー]オプションのダイアログが表示されます。
4. MMSI 番号を変更するには、[メメメンンンバババーーー MMSI ののの編編編集集集] を

選択します。
MMSI 番号は 9 桁である必要があります。

5. [メメメンンンバババーーー名名名ののの編編編集集集] を選択して、メンバー名を変更しま
す。
船舶の名前を入力することも、船舶を所有する友人の名前
を入力することもできます。

6. 新しい詳細情報を入力し、[保保保存存存]を選択します。
メンバー リストに戻ります。

メメメンンンバババーーーののの削削削除除除
海図またはレーダー アプリケーションで、次の操作を実行
します。
1. AIS メンバー ターゲットを選択します。

AISメンバーのコンテキストメニューが表示されます。
2. [メメメンンンバババーーーののの削削削除除除] を選択します。
3. [はははいいい] を選択して確定します。

これでメンバーがリストから削除されました。
メンバーリストには次の方法でアクセスすることもできます。

• AISオーバーレイのみを有効にした海図アプリケーション
で、[メメメニニニュュューーー] > [AIS オオオプププシシショョョンンン] > [AIS オオオプププシシショョョンンン] > >
[タタターーーゲゲゲッッットトト] > [メメメンンンバババーーーリリリススストトトををを表表表示示示]を選択します。

• レーダーと AISオーバーレイを有効にした海図アプリケー
ションで、[メメメニニニュュューーー] > [レレレーーーダダダーーーととと AISオオオプププシシショョョンンン] > [タタターーー
ゲゲゲッッットトト] > [タタターーーゲゲゲッッットトトリリリススストトトををを表表表示示示] > [メメメンンンバババーーーリリリススストトトををを
表表表示示示] を選択します。

• レーダー アプリケーションで、[メメメニニニュュューーー] > [タタターーーゲゲゲッッットトト]
> [タタターーーゲゲゲッッットトトリリリススストトトををを表表表示示示] > [メメメンンンバババーーーリリリススストトトををを表表表示示示]
を選択します。

追追追加加加のののメメメンンンバババーーー情情情報報報ののの表表表示示示
海図またはレーダー アプリケーションで、次の操作を実行
します。
1. AIS メンバー ターゲットを選択します。

AISメンバーのコンテキストメニューが表示されます。
2. [メメメンンンバババーーーデデデーーータタタ] を選択し、[オン] が強調表示されるよ

うにします。
メンバー データを選択すると、データの [オン] と [オフ]
を切り替えることができます。

メンバーの MMSI と名前がメンバー アイコンの横に表示さ
れます。
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章章章 15: ウウウェェェイイイポポポイイインンントトト、、、航航航路路路、、、航航航跡跡跡

目目目次次次
• 15.1 ウェイポイントの概要 ( 150 ページ)

• 15.2 航路 ( 158 ページ)

• 15.3 航跡 ( 161 ページ)

• 15.4 インポートとエクスポート ( 163 ページ)

• 15.5 ウェイポイント、航路、および航跡の記憶容量 ( 163 ページ)
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15.1 ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの概概概要要要
ウェイポイントは、航海目的で使用する位置マーカーです。
お使いの多機能ディスプレイでウェイポイントを作成し、ア
クティブな航海に使用することができます。
ウェイポイントの設置、移動、管理を行うためのさまざまな
機能がありますが、これらは [ウェイポイント]メニューおよ
び [ウェイポイント]コンテキストメニューからアクセスでき
ます。ウェイポイントは、カスタマイズ可能なウェイポイン
トシンボルで画面に表示されます。ウェイポイントは、メモ
リカードに作成、移動、削除、エクスポートしたり、メモリ
カードからインポートしたりすることができます。

ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの表表表示示示例例例
海海海図図図アアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンンにににおおおけけけるるるウウウェェェイイイポポポイイインンントトト
海図アプリケーション上には、アクティブおよび非アクティブ
両方のウェイポイントが表示されます。アクティブなウェイポ
イントとは、航海先として使用しているウェイポイントです。

D11761-3

1 2

3

項項項目目目 説説説明明明

1 非アクティブなウェイポイント

2 アクティブなウェイポイント

3 代わりのウェイポイントシンボル

既定のウェイポイントシンボルは赤の「X」です。必要に応
じて、代わりのシンボルを使用できます。

レレレーーーダダダーーーアアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンンにににおおおけけけるるるウウウェェェイイイポポポイイインンントトト
レーダー アプリケーション上には、アクティブおよび非ア
クティブ両方のウェイポイントが表示されます。アクティブ
なウェイポイントとは、航海先として使用しているウェイ
ポイントです。

D11759-3

21

3

1. 非アクティブなウェイポイント
2. アクティブなウェイポイント
3. 代わりのウェイポイント シンボル
既定のウェイポイントシンボルは赤の「X」です。必要に応
じて、代わりのシンボルを使用できます。

魚魚魚群群群探探探知知知機機機アアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンンにににおおおけけけるるるウウウェェェイイイポポポイイインンントトト
魚群探知機アプリケーションにおけるウェイポイントは、
WPTという文字が付けられている垂直線で表されます。

ウウウェェェイイイポポポイイインンントトト (MOB)ボボボタタタンンン /アアアイイイコココンンン
多機能ディスプレイの型式によって、ウェイポイント (MOB)
ボタンか、オンスクリーン アイコンのいずれかが使用でき
ます。

WPTボタ
ン

• cシリーズ

• eシリーズ

• RMK-9キーパッド

WPTアイ
コン

• aシリーズ

• gSシリーズ

本書では、[WPT] を選択してくださいと言った場合、WPT
ボタンを物理的に押すか、画面上の [WPT] アイコンを押す
ことを指しています。

ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトコココンンンテテテキキキススストトトメメメニニニュュューーー
海図またはレーダー アプリケーションでウェイポイントに
カーソルを置くと、ウェイポイントの位置データとメニュー
項目を示すコンテキストメニューが表示されます。

コンテキストメニューでは、船舶を基準としたウェイポイン
トについて、次の位置データが提供されます。

• 緯度

• 経度

• 有効範囲

• 方位

非アクティブなウェイポイントについては、次のメニュー
項目が使用できます。

• ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトににに進進進行行行

• ここここここかかかららら追追追跡跡跡 (ウェイポイントが航路の一部になってい
る場合にのみ使用できます)

• ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの編編編集集集

• ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの消消消去去去

• ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの削削削除除除 (ウェイポイントが航路の一部になっ
ている場合にのみ使用できます)

• ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの移移移動動動
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• 測測測定定定
• 航航航路路路ののの作作作成成成
• タタターーーゲゲゲッッットトトののの取取取得得得 (レーダーのオーバーレイがオンになって
いる場合にのみ使用可能です。)

• 赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララのののスススルルルーーー (赤外線カメラが接続され、作動中の
場合にのみ使用可能です。)

アクティブなウェイポイントについては、次のメニュー項目
が使用できます。
• 進進進行行行ののの停停停止止止
• XTE ののの再再再起起起動動動
• ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトををを進進進めめめるるる
• 測測測定定定
• 航航航路路路ののの作作作成成成
• タタターーーゲゲゲッッットトトののの取取取得得得 (レーダーのオーバーレイがオンになって
いる場合にのみ使用可能です。)

• 赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララのののスススルルルーーー (赤外線カメラが接続され、作動中の
場合にのみ使用可能です。)

コココンンンテテテキキキススストトトメメメニニニュュューーーへへへのののアアアクククセセセススス
コンテキスト メニューにアクセスするには、次の手順に従
います。
1. タッチスクリーン型以外のディスプレイおよび HybridTouch

型ディスプレイの場合:
i. オンスクリーンで場所、物体、ターゲットを選択し、

[Ok]ボタンを押します。
2. HybridTouch型およびタッチ専用ディスプレイの場合:

i. 物体またはターゲットをオンスクリーンで選択します。
ii. オンスクリーンで場所を選択し、押さえたままにし

ます。

ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの設設設置置置

ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの設設設置置置
タッチスクリーンの多機能ディスプレイでウェイポイントを
設置するには、次の手順に従います。

D11763-2

海図、レーダー、または魚群探知機アプリケーションで、次
の操作を実行します。
1. 画面上で必要な場所を選択し、押さえたままにします。

コンテキスト メニューが表示されます。
2. [ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの設設設置置置] を選択します。

[ウェイポイントが保存されました] ダイアログが表示さ
れます。

3. シシシンンンボボボルルルフフフィィィーーールルルドドドを選択して、海図またはレーダーア
プリケーションでウェイポイントを表示する際に使用され
るシンボルを変更します。

4. 名名名前前前フフフィィィーーールルルドドドを選択して、ウェイポイントの名前を変更
します。

5. グググルルルーーープププフフフィィィーーールルルドドドを選択して、ウェイポイントの割り当
て先のグループを変更します。

6. [OK]を選択して、ウェイポイントの詳細を確認します。

注注注意意意: [ウェイポイントが保存されました]ダイアログで 5秒
以上ユーザー操作がなかった場合、既定の設定でウェイポ
イントが保存され、ダイアログが自動的に閉じられます。

ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの設設設置置置
海図、レーダー、または魚群探知機アプリケーションで、次
の操作を実行します。
1. カーソルを必要な場所に置きます。
2. [WPT] ボタンを押します。

コンテキスト メニューが表示されます。
3. [ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの設設設置置置] を選択します。

[ウェイポイントが保存されました] ダイアログが表示さ
れます。

4. シシシンンンボボボルルルフフフィィィーーールルルドドドを選択して、海図またはレーダーア
プリケーションでウェイポイントを表示する際に使用され
るシンボルを変更します。

5. 名名名前前前フフフィィィーーールルルドドドを選択して、ウェイポイントの名前を変更
します。

6. グググルルルーーープププフフフィィィーーールルルドドドを選択して、ウェイポイントの割り当
て先のグループを変更します。

7. [OK]を選択して、ウェイポイントの詳細を確認します。

注注注意意意: [ウェイポイントが保存されました]ダイアログで 5秒
以上ユーザー操作がなかった場合、既定の設定でウェイポ
イントが保存され、ダイアログが自動的に閉じられます。

船船船舶舶舶ののの位位位置置置へへへのののウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの設設設置置置
位置情報に加えて、船舶の位置に設けられたウェイポイント
は温度と水深情報を記録します。 (適切なセンサーをお使いの
システムに接続している場合)。
海図、レーダー、または魚群探知機アプリケーションで、次
の操作を実行します。
1. [WPT] を選択します。

ウェイポイントのメニューが表示されます。
2. [WPT]を再度選択するか、メニューで [船船船舶舶舶ののの位位位置置置にににウウウェェェ

イイイポポポイイインンントトトををを置置置くくく] を選択します。
[ウェイポイントが保存されました] ダイアログが表示さ
れます。
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3. シシシンンンボボボルルルフフフィィィーーールルルドドドを選択して、海図またはレーダーア
プリケーションでウェイポイントを表示する際に使用され
るシンボルを変更します。

4. 名名名前前前フフフィィィーーールルルドドドを選択して、ウェイポイントの名前を変更
します。

5. グググルルルーーープププフフフィィィーーールルルドドドを選択して、ウェイポイントの割り当
て先のグループを変更します。

6. [OK]を選択して、ウェイポイントの詳細を確認します。

注注注意意意: [ウェイポイントが保存されました]ダイアログで 5秒
以上ユーザー操作がなかった場合、既定の設定でウェイポ
イントが保存され、ダイアログが自動的に閉じられます。

既既既知知知ののの位位位置置置へへへのののウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの設設設置置置
経度と緯度の座標を使用して、指定の場所にウェイポイント
を配置することができます。
1. [WPT] を選択します。
2. [経経経度度度/緯緯緯度度度にににウウウェェェイイイポポポイイインンントトトををを設設設置置置]を選択します。

ウェイポイント詳細のダイアログが表示されます。

3. [位位位置置置] フィールドを選択します。
4. 緯度 / 経度の位置を入力します。
5. [保保保存存存] を選択します。
6. また、関連フィールドを選択して、ウェイポイントシンボ

ル、名前およびグループを編集することもできます。
7. [閉閉閉じじじるるる]または [戻戻戻るるる]を選択してダイアログを閉じます。

ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトグググルルルーーープププ
ウェイポイントはグループに分かれています。既定では、す
べてのウェイポイントは、「並べ替えなし」のグループに配
置されています。
新しいウェイポイントグループを作成して、各ウェイポイン
トをウェイポイントグループに割り当てることができます。
たとえば、「フィッシング」というウェイポイントグループ
を作成し、魚が取れたすべてのウェイポイントをそのグルー
プに入れることができます。
ウェイポイントグループは、ウェイポイントグループリス
トから管理できます。

7 8 9

5

1 2 3 4

6

D13010-1

1. 並並並べべべ替替替えええ: — ウェイポイント グループは、[並並並べべべ替替替えええ:]
フィールドを選択して、名前または日付別に並べ替え
ることができます。

2. 並並並べべべ替替替えええなななししし—既定では、新しいウェイポイントは、[並並並
べべべ替替替えええなななししし]ウェイポイントグループに追加されます。グ
ループを選択すると、特定のグループに割り当てられてい
ないすべてのウェイポイントのリストが表示されます。

3. 検検検索索索— [検検検索索索]を選択して、キーワードによるウェイポイ
ントの検索を行うことができます。

4. イイインンンポポポーーートトト/エエエクククスススポポポーーートトト—ウェイポイントは、[イイインンンポポポーーー
トトト/エエエクククスススポポポーーートトト]を選択することにより、microSDカード
からインポートしたり、microSDカードにエクスポートし
たりすることができます。詳細については、「8.4 ユー
ザーデータとユーザー設定の保存」を参照してください。

5. すすすべべべてててのののウウウェェェイイイポポポイイインンントトト— [すすすべべべてててのののウウウェェェイイイポポポイイインンントトト]を
選択すると、システムに保存されているすべてのウェイポ
イントの一覧が表示されます。

6. ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトグググルルルーーープププ— すべてのウェイポイント グ
ループがリストに表示されます。

7. 新新新しししいいいグググルルルーーープププ— [新新新しししいいいグググルルルーーープププ] を選択することに
よって、新しいウェイポイント グループを追加するこ
とができます。

8. 新新新しししいいいウウウェェェイイイポポポイイインンントトト— [新新新しししいいいウウウェェェイイイポポポイイインンントトト]を選択
することにより、新しいウェイポイントを手動で追加す
ることができます。

9. 表表表示示示/非非非表表表示示示— リストから該当するグループを選択し、
[表表表示示示/非非非表表表示示示]を選択することによって、表示されるグルー
プと非表示にするグループを選択することができます。

リストからウェイポイント グループを選択すると、そのグ
ループのすべてのウェイポイントが表示されます。ウェイポ
イントの管理に役立つ追加機能もご利用いただけます。

D13013-1

5 6 7 8

4

1 2 3

1. 並並並べべべ替替替えええ: — 名前、有効範囲、シンボル、日付でウェイ
ポイントを並べ替えます。

2. 検検検索索索— キーワードを使用して、ウェイポイントを検索
します。

3. エエエクククスススポポポーーートトト— 現在表示されているウェイポイント グ
ループをメモリカードにエクスポートします。
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4. ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトグググルルルーーープププ— これが現在選択されている
ウェイポイント グループです。

5. グググルルルーーープププ名名名ののの変変変更更更—現在のグループ名を変更します。
6. ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの削削削除除除—グループのすべてのウェイポイ

ントを削除します。
7. ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの移移移動動動—グループのすべてのウェイポイ

ントを移動します。
8. シシシンンンボボボルルルののの割割割りりり当当当ててて—新しいシンボルをグループのすべ

てのウェイポイントに割り当てます。

ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトグググルルルーーープププリリリススストトトののの表表表示示示
任意のアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [WPT] を選択します。
2. [ウウウェェェイイイポポポイイインンントトト] を選択します。

ウェイポイントグループリストが表示されます。

新新新しししいいいウウウェェェイイイポポポイイインンントトトグググルルルーーープププののの作作作成成成
[ウェイポイントグループリスト]を表示し、次の操作を実行
します。
1. [新新新しししいいいグググルルルーーープププ] を選択します。

オンスクリーン キーボードが表示されます。
2. オンスクリーンキーボードを使用して、新しいグループに

必要な名前を入力します。
3. [保保保存存存] を選択します。

ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトグググルルルーーープププののの名名名前前前ををを変変変更更更すすするるる
[ウェイポイント] グループ リストを表示して、次の操作を
実行します。
1. 名前を変更したいグループを選択します。

グループの詳細情報が表示されます。
2. [グググルルルーーープププ名名名ののの変変変更更更] を選択します。

オンスクリーン キーボードが表示されます。
3. オンスクリーン キーボードを使用して、必要に応じて

グループ名を変更します。
4. [保保保存存存] を選択します。

ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトグググルルルーーープププへへへののの新新新しししいいいシシシンンンボボボルルルののの割割割りりり当当当ててて
グループのすべてのウェイポイントに新しいウェイポイント
シンボルを割り当てることができます。
ウェイポイントグループリストで、次の操作を実行します。
1. 新しいウェイポイント シンボルを割り当てるグループ

を選択します。
グループの詳細リストに、選択したグループのすべての
ウェイポイントが表示されます。

2. [シシシンンンボボボルルルののの割割割りりり当当当ててて] を選択します。
使用可能なシンボルの全一覧が表示されます。

3. 選択したグループでウェイポイントに使用するシンボル
を選択します。
確認ダイアログ ボックスが表示されます。

4. [はははいいい]を選択して新しいシンボルをウェイポイントに割り
当てるか、[いいえ]を選択してキキキャャャンンンセセセルルルします。

別別別のののグググルルルーーープププへへへのののウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの移移移動動動
[ウェイポイント] グループ リストを表示して、次の操作を
実行します。
1. [すすすべべべてててのののウウウェェェイイイポポポイイインンントトト] を選択します。

現在システム上にあるすべてのウェイポイントの一覧が
表示されます。

2. 移動するウェイポイントを選択します。
ウェイポイント詳細ページが表示されます。

3. [グググルルルーーープププ] フィールドを選択します。
すべてのグループの一覧が表示されます。

4. ウェイポイントを移動するグググルルルーーープププを選択します。または
5. [新新新しししいいいグググルルルーーープププののの作作作成成成]を選択して、ウェイポイントを新

しいグループに移動します。
これで、ウェイポイントは選択したグループに移動します。

グググルルルーーープププ内内内のののすすすべべべてててのののウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの別別別のののグググルルルーーープププへへへののの移移移動動動
グループ内のすべてのウェイポイントを別のグループに移動
することができます。
[ウェイポイント] グループ リストを表示して、次の操作を
実行します。

1. 移動するウェイポイントが含まれるグループを選択しま
す。

2. [ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの移移移動動動] を選択します。
すべてのグループの一覧が表示されます。

3. ウェイポイントを移動するグループもリストから選択し
ます。
確認ダイアログ ボックスが表示されます。

4. [はははいいい]を選択してウェイポイントを移動するか、[いいいいいいえええ]
を選択してキャンセルします。

これで、ウェイポイントが新しいグループに移動しました。

グググルルルーーープププのののすすすべべべてててのののウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの消消消去去去
選択したグループのすべてのウェイポイントを消去するこ
とができます。
[ウェイポイント] グループ リストを表示して、次の操作を
実行します。
1. 消去するウェイポイントが含まれるグループを選択しま

す。
リストに、選択したグループのすべてのウェイポイントが
表示されます。

2. [ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトををを消消消去去去] を選択します。
確認ダイアログ ボックスが表示されます。

3. [はははいいい]を選択してグループのすべてのウェイポイントを消
去するか、[いいいいいいえええ]を選択してキャンセルします。

選択したグループのすべてのウェイポイントが、システムか
ら消去され、グループは空になります。

ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトグググルルルーーープププののの消消消去去去
ウェイポイントグループを消去する前に、そのグループに割
り当てられているすべてのウェイポイントを移動、もしくは
消去する必要があります。

ウェイポイントグループを表示した状態で、次の操作を実行
します。
1. 消去するウェイポイントグループを選択します。
2. [グググルルルーーープププののの消消消去去去] を選択します。

グループがシステムから削除されます。

ウウウェェェイイイポポポイイインンントトト情情情報報報
ウェイポイントを作成すると、システムはマークが付けられ
た場所に関する情報を割り当てます。作成および保存済みの
ウェイポイントの詳細は、参照したり、編集できます。

それぞれのウェイポイントに割り当てられたり、記録され
る情報は次のとおりです。
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• シンボル (初期設定のシンボルが割り当てられているが、
変更することも可能)

• 名名名前前前 (初期設定の名前が割り当てられているが、変更する
ことも可能)

• 位位位置置置 (ウェイポイントの経度と緯度)

• 方方方位位位および有有有効効効範範範囲囲囲 (船舶の方位と有効範囲)

• 温温温度度度 (適切なセンサーが必要、船舶の位置で記録される
ウェイポイントのみが対象)

• 深深深度度度 (適切なセンサーが必要、船舶の位置で記録される
ウェイポイントのみが対象)

• 日日日時時時

• コココメメメンンントトト (独自のコメントをテキスト形式でウェイポイン
トに書き加えられる)

ウェイポイント情報ページでは、次の操作も実行すること
ができます。

• 進進進行行行先先先 (ウェイポイントまでの有効ナビゲーションを開
始する)

• 海海海図図図ででで表表表示示示 (ウェイポイントの場所を海図アプリケーショ
ンに表示)

• 削削削除除除 (ウェイポイントをウェイポイント一覧から削除)

ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトリリリススストトトののの表表表示示示
任意のアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [WPT] を選択します。
2. [ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトリリリススストトト] を選択します。

ウェイポイント リストが表示されます。

注注注意意意: ウェイポイントリストは、[WPT]を選択するか、ま
たは [マママイイイデデデーーータタタ]メニューから [ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトリリリススストトト]を
選択することで、ホーム画面から直接アクセスできます。

ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの詳詳詳細細細ののの編編編集集集
ウェイポイントリストを表示し、次の操作を実行します。
1. 編集するウェイポイントを選択します。

ウェイポイント情報ページが表示されます。
2. 編集するフィールドを選択します。
3. オンスクリーンキーボードを使用して変更を加え、続いて

オンスクリーンキーボードの [保保保存存存]ボタンを選択します。

コココンンンテテテキキキススストトトメメメニニニュュューーーををを使使使用用用しししたたたウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの編編編集集集
アプリケーションページを表示した状態で、次の操作を実行
します。
1. ウェイポイントのシンボルを画面上で選択します。

ウェイポイントのコンテキストメニューが表示されます。
2. [ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの編編編集集集] を選択します。

[ウェイポイントの編集]ダイアログが表示されます。
3. 編集するフィールドを選択します。
4. オンスクリーンキーボードを使用して変更を加え、オンス

クリーンキーボードの[保保保存存存]キーを選択します。

ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの移移移動動動
コココンンンテテテキキキススストトトメメメニニニュュューーーををを使使使用用用しししたたたウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの移移移動動動
アプリケーションページを表示した状態で、次の操作を実行
します。
1. ウェイポイントのシンボルを画面上で選択します。

ウェイポイントのコンテキストメニューが表示されます。
2. [ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの移移移動動動] を選択します。
3. ウェイポイントの新しい位置を選択します。

新新新しししいいい座座座標標標ををを入入入力力力しししてててウウウェェェイイイポポポイイインンントトトををを移移移動動動
ウェイポイントリストを表示し、次の操作を実行します。
1. [すすすべべべてててのののウウウェェェイイイポポポイイインンントトト] を選択します。
2. 該当するウェイポイントを選択します。

ウェイポイント情報ページが表示されます。

3. [位置] フィールドを選択します。
4. オンスクリーンキーボードを使用して変更を加え、オンス

クリーンキーボードの[保保保存存存]キーを選択します。

ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの消消消去去去
コココンンンテテテキキキススストトトメメメニニニュュューーーををを使使使用用用しししたたたウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの消消消去去去
アプリケーションページを表示した状態で、次の操作を実行
します。
1. ウェイポイントのシンボルを画面上で選択します。

ウェイポイントのコンテキストメニューが表示されます。
2. [ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの消消消去去去] を選択します。

ウェイポイントの消去を確認するためのポップアップメッ
セージが表示されます。

3. [はははいいい]を選択して確定するか、[いいいいいいえええ]を選択して取り消
します。

ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトリリリススストトトををを使使使用用用しししたたたウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの消消消去去去
ウェイポイントリストを表示し、次の操作を実行します。
1. [すすすべべべてててのののウウウェェェイイイポポポイイインンントトト] を選択します。
2. 消去するウェイポイントを選択します。

ウェイポイント情報ページが表示されます。
3. [消消消去去去] を選択します。

ウェイポイントの消去を確認するためのポップアップメッ
セージが表示されます。

4. [はははいいい]を選択して確定するか、[いいいいいいえええ]を選択して取り消
します。

すすすべべべてててのののウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの消消消去去去
ホーム画面で、次の操作を実行します。
1. [マママイイイデデデーーータタタ] を選択します。
2. [イイインンンポポポーーートトト/エエエクククスススポポポーーートトト] を選択します。
3. [シシシススステテテムムムかかからららデデデーーータタタををを消消消去去去] を選択します。
4. [シシシススステテテムムムかかからららウウウェェェイイイポポポイイインンントトトををを消消消去去去]を選択します。

すべてのウェイポイントグループの一覧が表示されます。

5. [すすすべべべててて消消消去去去] を選択します。
削除を確認するためのポップアップ メッセージが表示さ
れます。

6. [はははいいい]を選択して確定するか、[いいいいいいえええ]を選択して取り消
します。

ウウウェェェイイイポポポイイインンントトト検検検索索索
ウェイポイント検索機能を使用すると、システム上のウェイ
ポイントを検索できます。
検索機能は、[ウェイポイント]リストから [検検検索索索]を選択する
ことによって使用できます。
ウェイポイントは、次の条件で検索できます。

• 名前またはキーボード

• シンボル

• 領域
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検索結果から、検索リストのすべてのウェイポイントを消去
したり、既存の、または新しいウェイポイントグループに移
動したり、すべてのウェイポイントに同じウェイポイントシ
ンボルを割り当てたりすることができます。

名名名前前前まままたたたはははキキキーーーワワワーーードドドににによよよるるるウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの検検検索索索
ウェイポイントは、名前またはキーワードで検索すること
ができます。
ウェイポイントリストで、次の操作を実行します。
1. [検検検索索索] を選択します。

検索ページが表示されます。
2. オンスクリーン キーボードを使用して、ウェイポイント

名またはキーワードを入力します。
3. [検検検索索索] を選択します。

検索結果が表示されます。

4. [ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの削削削除除除]を選択して、ウェイポイントを一
覧から選択します。または

5. [ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの移移移動動動] を選択して、ウェイポイントを
新しいグループ、または既存のグループに移動します。
または

6. [シシシンンンボボボルルルののの割割割りりり当当当ててて]を選択して、新しいシンボルを検索
結果リストのすべてのウェイポイントに割り当てます。

また、リストからウェイポイントを選択して詳細を表示した
り、あるいは海図アプリケーションからアクセスした場合
は、海図アプリケーションで「進行」または「ウェイポイン
トの表示」を設定することができます。

シシシンンンボボボルルルににによよよるるるウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの検検検索索索
ウェイポイントは、ウェイポイントシンボルで検索をするこ
とができます。
ウェイポイントリストで、次の操作を実行します。
1. [検検検索索索] を選択します。

検索ページが表示されます。
2. [シシシンンンボボボルルル] を選択します。

ウェイポイントシンボルのリストが表示されます。
3. 検索するウェイポイントに割り当てられているシンボル

を選択します。
選択したシンボルを使用するすべてのウェイポイントの一
覧が表示されます。

4. [ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの削削削除除除]を選択して、ウェイポイントを一
覧から選択します。または

5. [ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの移移移動動動] を選択して、ウェイポイントを
新しいグループ、または既存のグループに移動します。
または

6. [シシシンンンボボボルルルののの割割割りりり当当当ててて]を選択して、新しいシンボルを検索
結果リストのすべてのウェイポイントに割り当てます。

また、リストからウェイポイントを選択して詳細を表示した
り、あるいは海図アプリケーションからアクセスした場合
は、海図アプリケーションで「進行」または「ウェイポイン
トの表示」を設定することができます。

領領領域域域ににによよよるるるウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの検検検索索索
海図アプリケーションの領域を選択することによって、ウェ
イポイントを検索することができます。
海図アプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [マママイイイデデデーーータタタ] を選択します。
3. [ウウウェェェイイイポポポイイインンントトト] を選択します。

ウェイポイント リストが表示されます。
4. [検検検索索索] を選択します。

検索ページが表示されます。
5. [領領領域域域] を選択します。

海図アプリケーションに領域検索メニュー オプションが
表示されます。

6. 検索領域の最初の端点の場所を選択します。
7. 検索領域の反対側の端点の場所を選択します。

選択した領域を囲むボックスが画面上に描画されます。

ボックスの描画場所を間違えた場合は、2つの新しい端点
を選択することによって、新しい領域を描画できます。

8. メニューから [検検検索索索] を選択します。
選択した領域のすべてのウェイポイントのリストが表示さ
れます。
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9. [ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの削削削除除除]を選択して、ウェイポイントを一
覧から選択します。または

10. [ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの移移移動動動] を選択して、ウェイポイントを
新しいグループ、または既存のグループに移動します。
または

11. [シシシンンンボボボルルルののの割割割りりり当当当ててて]を選択して、新しいシンボルを検索
結果リストのすべてのウェイポイントに割り当てます。

また、リストからウェイポイントを選択して詳細を表示し
て、海図アプリケーションで「進行」または「ウェイポイン
トの表示」を設定することができます。

ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトのののシシシンンンボボボルルル
さまざまなウェイポイントのタイプを表すことができるよう
に、いろいろなウェイポイントシンボルが用意されています。

黒の十字 赤の十字

黒の円 赤の円

黒の正方形 赤の正方形

黒の三角形 赤の三角形

青の十字 緑の十字

青の円 緑の円

青の正方形 緑の正方形

青の三角形 緑の三角形

アンカー 難破船

ブイ 燃料

お手洗い レストラン

傾斜 注意

緑のレースマー
ク (左回り)

緑のレースマーク
(右回り)

黄色のレース
マーク (左回り)

黄色のレースマー
ク (右回り)

赤のレースマー
ク (左回り)

赤のレースマーク
(右回り)

マーカー 制限

ボトムマーク トップマーク

航路開始 航路終了

ダイバー潜水中 ダイバー潜水中 2

石油掘削装置 塗りつぶした丸印

FAD (集魚装置) コンクリート破片

海草 カキ

緑のカンブイ 緑のナンブイ

赤のカンブイ 赤のナンブイ

黄色のカンブイ 黄色のナンブイ

漁獲網 ブラッシュパイル

お好みマーク くい
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岩棚 魚

魚 1スター 魚 2スター

魚 3スター 魚群

ロブスター 小魚

岩山 リーフ

リーフ (私有) リーフ (公共)

イルカ サメ

ビルフィッシュ タンク

リーフボール 帆船

フィッシング
ボート

トロール船

泳いでいる人 マティーニ

木 タワー

丘陵の頂 橋

飛行機 車

頭蓋骨 ダイヤモンド T (検
潮所)

ダイヤモンドク
オーター

塗りつぶし三角形

ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトグググルルルーーープププののの表表表示示示おおおよよよびびび非非非表表表示示示
海図またはレーダー アプリケーションで、次の操作を実行
します。
1. [WPT] を選択します。

2. 開いたアプリケーションに応じて、[ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの表表表
示示示: 海海海図図図]または [ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの表表表示示示: レレレーーーダダダーーー]のいず
れかを選択します。
[ウェイポイントの表示/非表示]一覧が表示されます。

上記の例で見た場合、「日中距離」グループは、海図ア
プリケーションに表示されません。

3. [並並並べべべ替替替えええ]を選択して、[グループ]と [シンボル]を切り替
えます。
シンボルまたはグループの一覧が表示されます。

4. 表示/非表示にする[グループ] または [シンボル] を一覧か
ら選択します。

一覧が [表表表示示示]される設定であれば、グループまたはシン
ボルが表示され、一覧が [非非非表表表示示示] になる設定であれば、
グループまたはシンボルがアプリケーションに表示され
なくなります。

5. 表示または非表示にするウェイポイントのグループまたは
シンボルの種類ごとに手順 4を繰り返します。

6. あるいは、すべてのウェイポイントを表示または非表示に
する場合は、[すすすべべべててて表表表示示示]または [すすすべべべててて非非非表表表示示示]を選択し
て、すべてのウェイポイントを表示/非表示にします。

ウェイポイントとシンボルの一覧には、アプリケーションメ
ニューからもアクセスできます。

• 海図アプリケーションの場合: [メメメニニニュュューーー] > [マママイイイデデデーーータタタ] >
[ウウウェェェイイイポポポイイインンントトト]を選択します。

• レーダー アプリケーションの場合：[メメメニニニュュューーー] > [プププレレレゼゼゼ
ンンンテテテーーーシシショョョンンン] > [表表表示示示すすするるるウウウェェェイイイポポポイイインンントトトををを選選選択択択] を選択
します。

ウェイポイント、航路、航跡 157



15.2 航航航路路路
航路とはウェイポイントが組み合わさったもので、通常は経
路の計画や航海に役立つものとして利用されます。
航路は、一本の線で結ばれたひとつながりのウェイポイント
として画面に表示されます。

D11750-1

航航航路路路機機機能能能
航路を作成、操作、管理するためにさまざまな航路機能が用
意されています。
航路機能を利用すると、次の操作を行うことができます。
• 必要なときに使用できるように航路を作成および保存する
(航路リスト内にて保管)。

• 航路を(辿って) 航海する。
• システムに保管した航路を管理および編集する。
• 既存の航跡から航路を作成する。
航路の機能には、海図アプリケーションから次の方法でアク
セスできます。
• 既存の航路を選択する。
• 海図コンテキストメニューで [航航航路路路ののの作作作成成成]オプションを使
用する。

• 海図アプリケーションメニューで [メメメニニニュュューーー] > [航航航海海海] > [航航航
路路路ののの追追追従従従] または[航航航路路路ののの作作作成成成] を選択する。

注注注意意意: 航路リストにアクセスするには、ホーム画面で [マママイイイ
デデデーーータタタ]を選択し、続けて [航航航路路路]を選択します。

航航航路路路ののの作作作成成成
航路は次の組み合わせで構成されています。
• 新しいウェイポイント
• 既存のウェイポイント
• 既存の航跡
ウェイポイントを 1つ追加するごとに、航路の位置に準じて
インデックス番号が割り当てられ、現在指定されているシン
ボルで海図上に表されます。次の点にご留意ください。
• 航路の作成中は航路は非アクティブ状態となりますが、現
行の航海には一切影響はありません。

• 航路にあるウェイポイントが 1つも稼動していない場合、
新しく作成した航路を保存することはできません。

航航航路路路ののの作作作成成成
タッチスクリーンの多機能ディスプレイで航路を作成するに
は、次の手順に従います。

D11762-1

海図アプリケーションで、次の操作を実行します。

1. 画面上で場所を選択し、押さえたままにします。
海図コンテキスト メニューが表示されます。

2. [航航航路路路ののの作作作成成成]を選択します。
航路の作成メニューが表示されます。

3. 画面上で開始場所となる場所を選択します。
4. 以降のウェイポイントに設置する場所を順番に選択しま

す。
各ウェイポイントを配置するたびに、航路は保存され、
表示されます。

5. 航路が完成したら、[作作作成成成完完完了了了]を選択します。
航路作成が完了したことを示すポップアップ メッセー
ジが表示されます。

6. すぐに航路を追従するには、[追追追従従従]を選択します。
7. 航路名や航路の色を変更するには、[編編編集集集]を選択します。
8. 航路を保存して海図アプリケーションに戻るには、[終終終了了了]

を選択します。

注注注意意意: ウェイポイントの設置場所を間違えたときは、[航路]
メニューの [ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトををを元元元ににに戻戻戻すすす]を選択します。

航航航路路路ののの作作作成成成
海図アプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [航航航海海海] を選択します。
3. [航航航路路路ののの作作作成成成]を選択します。

航路の作成メニューが表示されます。
4. [ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの設設設置置置] を選択します。
5. ジジジョョョイイイススステテティィィッッックククを用いて、画面上で場所を選択します。
6. [Ok] ボタンを押して、航路に最初のウェイポイントを

配置します。
7. ジジジョョョイイイススステテティィィッッックククと[Ok] ボタンを使用して、以降のウェ

イポイントを配置します。
各ウェイポイントを配置するたびに、航路は保存され、
表示されます。

8. 航路が完成したら、[作作作成成成完完完了了了]を選択します。
航路作成が完了したことを示すポップアップ メッセー
ジが表示されます。

9. すぐに航路を追従するには、[追追追従従従]を選択します。
10.航路名や航路の色を変更するには、[編編編集集集]を選択します。
11.航路を保存して海図アプリケーションに戻るには、[終終終了了了]

を選択します。

注注注意意意: ウェイポイントの設置場所を間違えたときは、[ウウウェェェ
イイイポポポイイインンントトトををを元元元ににに戻戻戻すすす] を選択します。

ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトリリリススストトトををを使使使用用用しししたたた航航航路路路ののの作作作成成成
海図アプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [航航航海海海] を選択します。
3. [航航航路路路ののの作作作成成成]を選択します。

航路の作成メニューが表示されます。
4. [ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトリリリススストトトののの使使使用用用]を選択します。

ウェイポイント リストが表示されます。
5. 必要なウェイポイントを選択します。

航路の作成メニューに戻ります。
6. 以降のウェイポイントを航路に追加します。

各ウェイポイントを配置するたびに、航路は保存され、
表示されます。

7. 航路が完成したら、[作作作成成成完完完了了了]を選択します。
航路作成が完了したことを示すポップアップ メッセー
ジが表示されます。

8. すぐに航路を追従するには、[追追追従従従]を選択します。
9. 航路名や航路の色を変更するには、[編編編集集集]を選択します。
10.航路を保存して海図アプリケーションに戻るには、[終終終了了了]

を選択します。

注注注意意意: ウェイポイントの設置場所を間違えたときは、航路メ
ニューの [ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトををを元元元ににに戻戻戻すすす]を選択します。
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航航航路路路作作作成成成時時時ののの海海海図図図ののの有有有効効効範範範囲囲囲ののの調調調整整整
[航路の作成]メニューで、次の操作を実行します。
1. 画面に表示される [範範範囲囲囲内内内]アイコンと [範範範囲囲囲外外外]アイコンを

使用して、海図の有効範囲を変更します。

航航航路路路作作作成成成時時時ののの海海海図図図ののの有有有効効効範範範囲囲囲ののの調調調整整整
[航路の作成]メニューで、次の操作を実行します。
1. [範範範囲囲囲内内内]ボタンと [範範範囲囲囲外外外]ボタンを使用して、海図の有効

範囲を変更します。

航航航跡跡跡かかからららののの航航航路路路ののの作作作成成成
記録されている鉱跡から航路を作成することができます。
航跡を変換すると、システムは最小限のウェイポイントを使
用して、記録されている鉱跡に最も近い航路を作成します。
作成された各ウェイポイントは、その測位の深度および温度
データ (該当する場合) と一緒に保存されます。

D11752-2

注注注意意意: 航跡が中断されている場合、最後の部分のみが航
路に変換されます。

航航航跡跡跡かかからららののの航航航路路路ののの作作作成成成
航跡リストから、次の操作を実行します。
• ホーム画面からアクセスする場合: [マママイイイデデデーーータタタ] > [航航航跡跡跡]
• 海図アプリケーションからアクセスする場合: [メメメニニニュュューーー] >
[マママイイイデデデーーータタタ] > [航航航跡跡跡]

1. 航路に変換する航跡を選択します。
航跡オプションのダイアログが表示されます。

2. [航航航跡跡跡かかかららら航航航路路路ををを作作作成成成] を選択します。
完了すると、記録された航跡からの最大脱離航路がダイア
ログに表示され、新しい航路が航路リストに追加されま
す。これで、システムの他の航路と同様に航路を表示、編
集、消去できるようになりました。

3. [Ok] を選択して確定します。
4. 作成した航路の名前やライン色を変更するには、[編編編集集集]

を選択します。

海海海図図図ににに表表表示示示ささされれれててていいいるるる航航航跡跡跡かかからららののの航航航路路路ののの作作作成成成
海図アプリケーションで、次の操作を実行します。
1. 必要な航跡を選択します。

追跡コンテキスト メニューが表示されます。
2. [航航航跡跡跡かかかららら航航航路路路ををを作作作成成成] を選択します。

完了すると、記録された航跡からの最大脱離航路がポップ
アップメッセージとして表示され、新しい航路が航路リス
トに追加されます。これで、システムの他の航路と同様に
航路を表示、編集、消去できるようになりました。

3. [Ok] を選択して確定します。
4. 作成した航路の名前やライン色を変更するには、[編編編集集集]

を選択します。

航航航路路路ををを見見見直直直すすす、、、まままたたたははは編編編集集集すすするるる
航路には、さまざまな特性があります。航路の特性を見直し
たり、編集できます。
次の操作ができます。
• 海図画面上に航路を表示、非表示する。
• 航路の詳細を見直す。
• 航路の名前や色を変更する。
• 航路からウェイポイントを追加、移動、削除する。
• 航路線の幅を変更する。

注注注意意意: 稼動中の航路を編集することも可能です。ただし、
ターゲットウェイポイントは除きます。ウェイポイントが
編集されて有効になると、システムにより編集は取り消さ
れます。ウェイポイントは本来の位置にとどまります。

航航航路路路おおおよよよびびび航航航跡跡跡ののの表表表示示示ととと非非非表表表示示示
海図アプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [マママイイイデデデーーータタタ] を選択します。
3. [航航航路路路] または [航航航跡跡跡] を選択します。
4. [表表表示示示/非非非表表表示示示] を選択します。
5. [表示] と [非表示] を切り替える航路または航跡を選択し

ます。

見見見直直直しししまままたたたははは編編編集集集すすするるる航航航路路路ののの選選選択択択
1. 必要とする航路を選択するには、次のいずれか 1 つの

操作を実行します。
• 海図アプリケーションで、画面上の航路を選択すると、
航路のコンテキストメニューが表示されます。

• 海図アプリケーションで、[メメメニニニュュューーー] > [マママイイイデデデーーータタタ] >
[航航航路路路]を選択し、リストから必要な航路を選択します。

• ホーム画面で [マママイイイデデデーーータタタ] > [航航航路路路]を選択し、リストか
ら必要な航路を選択します。

海海海図図図画画画面面面でででのののウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの航航航路路路へへへののの追追追加加加
海図アプリケーションで、次の操作を実行します。
1. 適切な航路区間を選択します。

航路のコンテキストメニューが表示されます。
2. [ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの挿挿挿入入入] を選択します。
3. 新しいウェイポイントの場所を選択します。

航海区間が延長され、新しいウェイポイントが含められ
ます。

航航航路路路かかからららのののウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの削削削除除除
海図アプリケーションで、次の操作を実行します。
1. 消去するウェイポイントを選択します。

ウェイポイントのコンテキストメニューが表示されます。
2. [ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの削削削除除除] を選択します。

[ウェイポイントの削除]ダイアログが表示されます。
3. [はははいいい]を選択して確定するか、[いいいいいいえええ]を選択して取り消

します。
ウェイポイントが航路から削除されますが、ウェイポイント
は引き続き使用可能です。

航航航路路路内内内でででのののウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの移移移動動動
海図アプリケーションで、次の操作を実行します。
1. カーソルを移動させたいウェイポイント上に合わせます。

ウェイポイントのコンテキストメニューが表示されます。
2. [ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの移移移動動動] を選択します。
3. ウェイポイントの新しい場所を選択します。

航航航路路路ののの消消消去去去
表表表示示示ささされれれててていいいるるる航航航路路路ののの消消消去去去
海図アプリケーションで、次の操作を実行します。
1. 航路を選択します。

航路のコンテキストメニューが表示されます。
2. [航航航路路路ののの消消消去去去] を選択します。

航路の消去を確認するためのポップアップ メッセージが
表示されます。

3. [はははいいい]を選択して操作を確定するか、[いいいいいいえええ]を選択して
取り消します。

航航航路路路リリリススストトトををを使使使用用用しししたたた航航航路路路ののの消消消去去去
海図アプリケーションメニューまたはホーム画面で、次の操
作を実行します。
1. [マママイイイデデデーーータタタ] を選択します。
2. [航航航路路路] を選択します。

航路リストが表示されます。
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3. 消去したい航路を選択します。
4. [航航航路路路ののの消消消去去去] を選択します。

システムからの航路を消去するダイアログが表示されま
す。

5. [はははいいい]を選択して操作を確定するか、[いいいいいいえええ]を選択して
取り消します。

注注注意意意: 現在追跡中の航路以外のすべての航路を削除すること
が可能です。航路を消去すると、その航路に関連したウェ
イポイントのみが削除されます。

すすすべべべてててののの航航航路路路ののの消消消去去去
ホーム画面で、次の操作を実行します。
1. [マママイイイデデデーーータタタ] を選択します。
2. [イイインンンポポポーーートトト/エエエクククスススポポポーーートトト] を選択します。
3. [シシシススステテテムムムかかからららデデデーーータタタををを消消消去去去] を選択します。
4. [シシシススステテテムムムかかかららら航航航路路路ををを消消消去去去] を選択します。

システムからの航路の消去を確認するダイアログが表示さ
れます。

5. [すすすべべべててて消消消去去去] を選択します。
削除を確認するためのダイアログが表示されます。

6. [はははいいい]を選択して操作を確定するか、[いいいいいいえええ]を選択して
取り消します。

[航航航路路路] コココンンンテテテキキキススストトトメメメニニニュュューーー
海図アプリケーションの航路にカーソルを置くと、カーソル
によって強調表示された航路区間とメニュー項目を示すコン
テキスト メニューが表示されます。

コンテキスト メニューには、次のメニュー項目も表示され
ます。
• 航航航路路路ののの追追追従従従
• 航航航路路路ののの逆逆逆コココーーースススをををたたたどどどるるる
• 航航航路路路ののの非非非表表表示示示
• ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの挿挿挿入入入
• 航航航路路路ののの編編編集集集
• 航航航路路路ののの消消消去去去
• 航航航海海海区区区間間間ををを追追追加加加
• タタターーーゲゲゲッッットトトののの取取取得得得 (レーダーのオーバーレイがオンになって
いる場合にのみ使用可能です。)

航路を追従すると、コンテキスト メニュー オプションは次
のように変わります。
• 追追追従従従ののの停停停止止止
• XTE ののの再再再起起起動動動
• ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトををを進進進めめめるるる
• ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの挿挿挿入入入
• 航航航路路路ののの編編編集集集
• 航航航路路路ののの消消消去去去 — 無効
• 航航航海海海区区区間間間ををを追追追加加加
• タタターーーゲゲゲッッットトトののの取取取得得得 (レーダーのオーバーレイがオンになって
いる場合にのみ使用可能です。)

コココンンンテテテキキキススストトトメメメニニニュュューーーへへへのののアアアクククセセセススス
コンテキスト メニューにアクセスするには、次の手順に従
います。
1. タッチスクリーン型以外のディスプレイおよび HybridTouch

型ディスプレイの場合:

i. オンスクリーンで場所、物体、ターゲットを選択し、
[Ok]ボタンを押します。

2. HybridTouch型およびタッチ専用ディスプレイの場合:
i. 物体またはターゲットをオンスクリーンで選択します。
ii. オンスクリーンで場所を選択し、押さえたままにし

ます。
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15.3 航航航跡跡跡
航跡は画面上に表示されるもので、船舶がたどった経路を表
示します。この航路は、航跡地点が組み合わさって形成され
ており、自動的に作成されます。自分でたどった航路を永久
的な記録として残すために航跡を保存することができます。

D11754-2

航跡では次の操作ができます
• 過去の航跡を見直す。
• 航跡から航路を作成する際。

航航航跡跡跡ののの作作作成成成
海図アプリケーションメニューで、次の操作を実行します。
1. [航航航海海海] を選択します。
2. [航航航跡跡跡ををを開開開始始始] を選択します。

航跡の開始を確認するためのポップアップ メッセージが
表示されます。

3. [Ok] を選択します。
船舶の操縦を開始すると、航海は自動的に航跡として記
録されます。

注注注意意意: 航跡記録中に停電が起きたり位置固定が失われたりす
ると、航跡は中断されます。

注注注意意意: 追跡地点数が最大数に達すると警告が表示されま
す。航跡の記録は継続され、これまでの追跡地点は上書
きされます。

4. 航跡を完了するには、[航航航海海海] メニューから [追追追跡跡跡停停停止止止] を
選択します。[メメメニニニュュューーー] > [航航航海海海] > [追追追跡跡跡停停停止止止] の順にア
クセスします。
[追跡停止]ポップアップメッセージが表示されます。

5. [保保保存存存]、[消消消去去去]、または [取取取りりり消消消ししし]から選択します。
• 保保保存存存—航跡が保存され、[航跡の特性の編集]ダイアログ
が表示されるので、航跡に名前を付けたり、航跡の色
を選択したりすることができます。

• 消消消去去去— 航跡が消去されます。
• 取取取りりり消消消ししし— [追跡停止]操作が取り消されます。

航航航跡跡跡間間間隔隔隔
航跡間隔では、航跡地点を示す時間間隔や距離を指定します。
追跡地点間の間隔を調整し、間隔タイプ (距離や時間など)を
選択することで、記憶域を最も有効に活用できるようにな
ります。
この設定は、[航跡セットアップ] オプションから使用でき
ます。
• [船船船舶舶舶ののの航航航跡跡跡ををを記記記録録録] — 間隔の種類を指定します ([自動] /
[時間] / [距離])。

• [航航航跡跡跡間間間隔隔隔]—間隔の単位を指定します (例：15分毎)。
たとえば、長距離の航海用に航跡を作成するのに [自動]に設
定すると、航跡地点用に利用できる記憶域が急速に消耗しま
す。この場合、航跡間隔を高い値に設定することで航跡能力
を長く保つことができます。

航航航跡跡跡間間間隔隔隔ののの設設設定定定
海図アプリケーションの [マイ データ] メニュー、もしくは
ホーム画面で、次の操作を実行します。
1. [追追追跡跡跡] を選択します。
2. [航航航跡跡跡セセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
3. [船船船舶舶舶ののの航航航跡跡跡ををを記記記録録録:] オプションを選択し、適切な数値

に設定します。

• 自動—追跡間隔は自動設定されます ([自動]を選択する
と、航跡と実際の追跡経路との相関関係が維持されなが
ら、最低限の航跡地点が提供されます)。

• 時間—航跡地点は一定時間間隔で設けられます。
• 距離—航跡地点は一定距離間隔で設けられます。

4. [航航航跡跡跡間間間隔隔隔]を選択し、適切な数値に設定します。
• 時間単位 (「船舶の航跡を記録」が時間に設定されてい
れば利用可能です)。

• 距離単位 (「船舶の航跡を記録」が距離に設定されてい
れば利用可能です)。

• 使用不可能—「船舶の航跡を記録」が「自動」に設定
されている場合は、航跡間隔は使用できません)。

航航航跡跡跡ののの見見見直直直しししととと編編編集集集
保存した航跡の特性を見直したり、編集できます。
次の操作ができます。
• 航跡を削除する。
• 航跡から航路を作成する。
• 海図上に航跡を表示、非表示する (海図アプリケーション
からのみ操作可能)。

• 航跡の名前を変更する。
• 航跡の色を変更する。

航航航路路路おおおよよよびびび航航航跡跡跡ののの表表表示示示ととと非非非表表表示示示
海図アプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [マママイイイデデデーーータタタ] を選択します。
3. [航航航路路路] または [航航航跡跡跡] を選択します。
4. [表表表示示示/非非非表表表示示示] を選択します。
5. [表示] と [非表示] を切り替える航路または航跡を選択し

ます。

見見見直直直しししまままたたたははは編編編集集集すすするるる航航航跡跡跡ののの選選選択択択
1. 必要とする航跡を選択するには、次のいずれか 1 つの

操作を実行します。
• 海図アプリケーションで画面上の航路を選択すると、航
路のコンテキストメニューが表示されます。

• 海図アプリケーションから [メメメニニニュュューーー] > [マママイイイデデデーーータタタ] >
[航航航跡跡跡]に移動し、必要な航跡を選択します。

• ホーム画面で [マママイイイデデデーーータタタ] > [航航航跡跡跡] を選択し、必要な
航路を選択します。

いずれかの操作を実行したら、利用可能なオプションを使用
して必要とする航跡を見直したり、編集できます。

航航航跡跡跡名名名ののの変変変更更更
保存されている航跡の名前を変更することができます。
航跡リストが表示されます。
1. 編集する航跡を選択します。

航跡オプション ページが表示されます。
2. [名名名前前前ののの編編編集集集] を選択します。

オンスクリーン キーボードが表示されます。
3. オンスクリーン キーボードを使用して、航跡名を変更

します。
4. 完了したら、[保保保存存存] を選択します。
また、[航跡]コンテキストメニューで、[航航航跡跡跡ののの編編編集集集]を選択
して、航跡の詳細を編集することもできます。

航航航跡跡跡ののの色色色ののの変変変更更更
保存されている航跡の色を変更することができます。
航跡リストが表示されます。
1. 編集する航跡を選択します。

航跡オプション ページが表示されます。
2. [色色色ののの編編編集集集] を選択します。

色の一覧が表示されます。
3. 使用する色を選択します。
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また、[航跡]コンテキストメニューで、[航航航跡跡跡ののの編編編集集集]を選択
して、航跡の詳細を編集することもできます。

航航航跡跡跡ののの消消消去去去
航航航跡跡跡ののの消消消去去去
[マイデータ]メニューで、次の操作を実行します。
1. [追追追跡跡跡] を選択します。

航跡リストが表示されます。
2. 消去したい航跡を選択します。
3. [航航航跡跡跡ののの消消消去去去] を選択します。

航跡の消去を確認するためのポップアップ メッセージが
表示されます。

4. [はははいいい]を選択して操作を確定するか、[いいいいいいえええ]を選択して
取り消します。

すすすべべべてててののの航航航跡跡跡ののの消消消去去去
ホーム画面で、次の操作を実行します。
1. [マママイイイデデデーーータタタ] を選択します。
2. [イイインンンポポポーーートトト/エエエクククスススポポポーーートトト] を選択します。
3. [シシシススステテテムムムかかからららデデデーーータタタををを消消消去去去] を選択します。
4. [シシシススステテテムムムかかかららら航航航跡跡跡ををを消消消去去去] を選択します。

航跡リストが表示されます。
5. [すすすべべべててて消消消去去去] を選択します。

削除を確認するためのダイアログが表示されます。
6. [はははいいい]を選択して操作を確定するか、[いいいいいいえええ]を選択して

取り消します。

[航航航跡跡跡] コココンンンテテテキキキススストトトメメメニニニュュューーー
海図アプリケーションで航跡を選択すると、航跡の長さ、
地点数、メニュー項目などを示すコンテキスト メニューが
表示されます。

コンテキスト メニューには、次のメニュー項目も表示され
ます。

• 進進進行行行ののの停停停止止止 (アクティブな航海中にのみ使用可能です。)

• 航航航跡跡跡ののの消消消去去去

• 航航航跡跡跡ののの非非非表表表示示示

• 航航航路路路ののの作作作成成成元元元

• 名名名前前前ののの変変変更更更

• 色色色ののの編編編集集集

• タタターーーゲゲゲッッットトトののの取取取得得得 (レーダーのオーバーレイがオンになって
いる場合にのみ使用可能です。)

航跡を作成すると、コンテキスト メニュー オプションは次
のように変わります。

• 進進進行行行ののの停停停止止止 (アクティブな航海中にのみ使用可能です。)

• 追追追跡跡跡停停停止止止

• 航航航路路路ののの消消消去去去 — 無効

• 航航航路路路ののの作作作成成成元元元

• 名名名前前前ののの変変変更更更

• 色色色ののの編編編集集集

• タタターーーゲゲゲッッットトトののの取取取得得得 (レーダーのオーバーレイがオンになって
いる場合にのみ使用可能です。)

コココンンンテテテキキキススストトトメメメニニニュュューーーへへへのののアアアクククセセセススス
コンテキスト メニューにアクセスするには、次の手順に従
います。
1. タッチスクリーン型以外のディスプレイおよび HybridTouch

型ディスプレイの場合:
i. オンスクリーンで場所、物体、ターゲットを選択し、

[Ok]ボタンを押します。
2. HybridTouch型およびタッチ専用ディスプレイの場合:

i. 物体またはターゲットをオンスクリーンで選択します。
ii. オンスクリーンで場所を選択し、押さえたままにし

ます。
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15.4イイインンンポポポーーートトトとととエエエクククスススポポポーーートトト
ウェイポイント、航路、航跡は、メモリカードを使用してイ
ンポート/エクスポートすることができます。
ウェイポイント、航路、航跡のインポートとエクスポートの
詳細については、「8.4ユーザーデータとユーザー設定の保
存」を参照してください。

15.5 ウウウェェェイイイポポポイイインンントトト、、、航航航路路路、、、おおおよよよびびび航航航
跡跡跡ののの記記記憶憶憶容容容量量量
ディスプレイで保管できるウェイポイント、航路、および航
跡の数は次のとおりです。

ウェイポ
イント

• 3000個のウェイポイント

• 100個のウェイポイントグループ。各グルー
プごとに最大 3000個のウェイポイントを含め
ることができます。

航路 • 150個の航路。各航路ごとに最大 200個のウェ
イポイントを含めることができます。

航跡 • 15個の航跡。各航跡ごとに最大 10,000個の
ウェイポイントを含めることができます。
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16.1海海海図図図アアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンンののの概概概要要要
海図アプリケーションは、航路の計画や航海機能を備えてい
ます。海図アプリケーションには、基本的な世界地図があらか
じめ搭載されています。互換性のある電子海図を使用して、
周囲および海図上の物体に関する情報および詳細を拡張する
ことができます。地図情報のタイプに応じて、海図アプリ
ケーションを 2Dまたは 3D表示に設定することができます。

海図アプリケーションの標準的なタスクは次のとおりです。
• 船舶の場所や船首をモニタする。
• 周囲の状況を読み取る。
• 距離と方位を測定する。
• ウェイポイントを使用して操縦する。
• 航路を使用して、計画、および航海を行う。
• 針路を追跡、記録する。
• 海図上のオブジェクトに関する情報を表示する。
• レーダーのオーバーレイを使用して固定オブジェクトと移
動オブジェクトをモニタする。

• AISオーバーレイを使用して、付近にある AIS装備の船舶
をモニタする。

• NOWRadオーバーレイを使用して、米国およびカナダの気
象情報をモニタする。

• 航空オーバーレイを使用して、航空写真を表示する。

注注注意意意: 3Dの完全な詳細を取得するには、該当する地理的地
域の 3D地図情報が入った海図カードが必要です。

海図アプリケーションは、カスタマイズすることができま
す。次の操作ができます。
• 船舶に関して海図の描画方法や航海進路を変更する (海図
方向と運動モード)。

• 入力した海図データを管理、編集する。
• 画面上に表示される詳細レベルを制御する。

海海海図図図基基基準準準面面面
海図基準面設定によって、海図アプリケーションに表示され
る船舶の測位情報の精度が変わります。
GPSレシーバと多機能ディスプレイが紙の海図と正確に相関
するようにするには、同じ基準面を使用する必要があります。
多機能ディスプレイの既定の基準面は WGS1984です。この
基準面が紙の海図で使用されている基準面と異なる場合は、
システム環境設定ページを使用して多機能ディスプレイの基
準面を変更できます。システム環境設定ページにアクセスす
るには、ホーム画面から [セセセッッットトトアアアッッップププ] > [シシシススステテテムムムののの設設設定定定] >
[シシシススステテテムムム環環環境境境設設設定定定] > [シシシススステテテムムム基基基準準準面面面]を選択します。
多機能ディスプレイの基準面を変更すると、新しい基準面に
従って海図グリッドが移動し、地図機能の緯度と経度もそれ
に伴って変更されます。多機能ディスプレイは次のように新
しい基準面に合わせて GPSレシーバを設定しようとします。
• 多機能ディスプレイに GPS レシーバが組み込まれている
場合は、基準面を変更するたびに自動的に相関調整が行わ
れます。

• SeaTalk または SeaTalkng を使用した Raymarine GPS レ
シーバをお持ちの場合は、多機能ディスプレイの基準面を
変更するたびに、自動的に相関調整が行われます。

• NMEA0183 を使用した Raymarine GPS レシーバ、または
サードパーティ製の GPSレシーバをお持ちの場合は、別途
相関関係を設定する必要があります。

多機能ディスプレイから NMEA0183 GPSレシーバとの相関
関係を設定できる場合もあります。ホーム画面で [セセセッッットトトアアアッッッ
プププ] > [シシシススステテテムムムののの設設設定定定] > [GPSのののセセセッッットトトアアアッッップププ] > [衛衛衛星星星ススステテテーーー
タタタスススののの表表表示示示]を選択します。基準面のバージョンが表示された
場合、変更が可能です。ホーム画面で [セセセッッットトトアアアッッップププ] > [シシシススス
テテテムムムののの設設設定定定] > [デデデーーータタタソソソーーーススス] > [GPS基基基準準準面面面]を選択します。

注注注意意意: 海図アプリケーションに表示されている実際の近接
部分に対する船舶の測位場所を海図に示されている既知の
物標と比較することをお勧めします。標準的な GPS の精
度は 5 ～ 15 m です。

海海海図図図コココンンンテテテキキキススストトトメメメニニニュュューーー
海図コンテキスト メニューは、カーソルの位置データやメ
ニューオプションへのショートカットを提供します。

タッチスクリーンディスプレイで海図オブジェクトを選択す
る方法は、海図の [セセセッッットトトアアアッッップププ]メニューのコココンンンテテテキキキススストトトメメメ
ニニニュュューーーの設定によって異なります。この設定は、[タッチ]また
は [長押し] に設定できます。
コンテキストメニューでは、船舶を基準としたカーソル位置
について、次の位置データが提供されます。
• 緯度
• 経度
• 有効範囲
• 方位
次のメニュー項目が使用できます。
• カカカーーーソソソルルルににに進進進行行行 / 進進進行行行ののの停停停止止止 / 追追追従従従ののの停停停止止止
• ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの設設設置置置
• 写写写真真真
• 検検検潮潮潮所所所 (検潮所を選択した場合にのみ使用できます。)
• 海海海流流流観観観測測測局局局 (海流観測局を選択した場合にのみ使用でき
ます。)

• パパパイイイロロロッッットトトブブブッッッククク (一部の港でのみ使用できます。)
• 動動動画画画 (検潮所または海流観測局を選択した場合にのみ使用
できます。)

• 海海海図図図オオオブブブジジジェェェクククトトト
• 最最最寄寄寄りりりををを検検検索索索
• 測測測定定定
• 航航航路路路ののの作作作成成成
• タタターーーゲゲゲッッットトトののの取取取得得得 (レーダーのオーバーレイがオンになって
いる場合にのみ使用可能です。)

• 赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララのののスススルルルーーー (赤外線カメラが接続され、作動中の
場合にのみ使用可能です。)

コココンンンテテテキキキススストトトメメメニニニュュューーーへへへのののアアアクククセセセススス
コンテキスト メニューにアクセスするには、次の手順に従
います。
1. タッチスクリーン型以外のディスプレイおよび HybridTouch

型ディスプレイの場合:
i. オンスクリーンで場所、物体、ターゲットを選択し、

[Ok]ボタンを押します。
2. HybridTouch型およびタッチ専用ディスプレイの場合:

i. 物体またはターゲットをオンスクリーンで選択します。
ii. オンスクリーンで場所を選択し、押さえたままにし

ます。
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コココンンンテテテキキキススストトトメメメニニニュュューーー設設設定定定ののの選選選択択択
タッチスクリーンの多機能ディスプレイでは、海図オブジェ
クトのコンテキストメニューへのアクセス方法を選択するこ
とができます。
ホーム画面で、次の操作を実行します。
1. [カカカスススタタタマママイイイズズズ] を選択します。
2. [デデディィィスススプププレレレイイイののの設設設定定定] を選択します。
3. [海海海図図図コココンンンテテテキキキススストトトメメメニニニュュューーー]を選択して、[タッチ]と [長

押し] を切り替えます。

• 長押し—コンテキストメニューにアクセスする際に、
海図オブジェクトに触れ、押したままにする必要があ
ります。

• タッチ—コンテキストメニューにアクセスする際に、
海図オブジェクトに触れる必要があります。

16.2 電電電子子子海海海図図図ののの概概概要要要
お使いの多機能ディスプレイには、基本的な世界地図が組み
込まれています。電子海図は、追加の地図情報を提供します。
表示される地図情報の詳細レベルは、海図の種類、地理的場
所、海図の尺度によって異なります。使用中の海図の尺度
は、画面に表示される尺度インジケータで表示されます。表
示される値は、画面を横切る線が表す距離になります。
海図カードは、いつでも出し入れすることができます。互換
性のある海図カードが出し入れされたことがシステムで検出
されると、海図画面は自動的に再描画されます。
デュアル ビュー ページを使用すれば、異なる種類の地図情
報を同時に表示することも可能です。

警警警告告告: 海海海図図図カカカーーードドドとととメメメモモモリリリカカカーーードドドののの
おおお手手手入入入れれれ
海図カードやメモリ カードが修復不可能なほど
損傷したり、データが失われたりするのを防ぐた
め、次の点に注意してください。

• 海図情報が入っているカードにデータやファイ
ルを保存しないでください。海図が上書きさ
れてしまうことがあります。

• 海図カードおよびメモリ カードが正しい方向
に装着されていることを確認します。カードを
無理矢理押し込まないでください。

• スクリュードライバーやペンチなどの金属製の
工具を使って海図カードやメモリ カードを挿
入したり取り外したりしないでください。

LightHouse
CHARTS

LightHouse 海海海図図図
LightHouse IIソフトウェアの導入に伴い、Raymarine多機能
ディスプレイでも Raymarineの新しい LightHouse海図を使用
できるようになりました。
ベクタベースとラスタベースの海図から派生した LightHouse
海図エンジンを使用すると、世界中の新しい海図タイプおよ
び地域を Raymarineで使用することができます。
使用可能な LightHouse海図の最新情報については、Raymarine
ホームページ: を参照してください。

ラララスススタタタ海海海図図図

ラスタ海図は、既存の紙の海図を正確にコピー /スキャンし
たものです。すべての情報は、直接海図に埋め込まれていま
す。ラスタ海図を拡大・縮小すると、テキストを含むすべて
のものが大きく見えたり小さく見えたりします。海図アプリ
ケーションの方向を変更すると、海図上に表示されているも
のすべてが、テキストも含めて回転します。ラスタ海図はス
キャンされた画像であるため、同等のベクタと比べたとき
に、ファイルのサイズは大きくなるのが普通です。
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ベベベクククタタタ海海海図図図

ベクタ海図は、コンピュータで生成された、海図を形成する
一連の点と線で構成されています。ベクタ海図の海図オブ
ジェクトとオーバーレイは、オンとオフを切り替えることが
できるほか、海図オブジェクトを選択して、詳細を確認する
こともできます。ベクタ海図を拡大または縮小すると、地理
的特性が画面上で大きく表示されたり小さく表示されたりし
ますが、有効範囲に関係なく、テキストと海図オブジェクト
のサイズは同じに保たれます。海図アプリケーションの方向
を変更すると、地理的特性は回転しますが、テキストおよび
海図オブジェクトはその表示に適切な方向を維持します。ベ
クタ海図はスキャンされた画像ではなく、生成された画像で
あるため、同等のラスタ海図と比べてファイルのサイズは
小さくなるのが普通です。

LightHouseTM 海海海図図図のののダダダウウウンンンロロローーードドド
LightHouseTM 海図は、Raymarine のホームページかダウン
ロードできます。

重重重要要要: LightHouseTM 海図をダウンロードして使用する前
に、LightHouseTM 海図エンドユーザー使用許諾契約 (EULA)
を読み、同意していただく必要があります。

1. Raymarine ホームページの LightHouse 海図のページ:
http://www.raymarine.com/lighthousecharts/ にアクセスし
てください。

2. ラスタ海図かベクタ海図かを選択します。
海図地域ページが表示されます。

3. 該当する地域を選択します。
海図地域のダウンロードページが表示されます。

4. ‘View the terms of use’ (使用条件を表示する)をクリック
します。

5. エンドユーザー使用許諾契約 (EULA) を読み、完全に理
解したことを確認します。

EULA の条件に同意した場合のみ、次の手順に進んでく
ださい。

6. 該当するフィールドに詳細情報を入力します。
7. ‘I have read and agree to the LightHouse Charts terms of

use' (LightHouse海図の使用条件を読み、同意しました)の
チェックボックスをクリックします。

8. Download Chart(海図のダウンロード)をクリックします。
ダウンロードが自動的に開始されます。ダウンロードが開
始されない場合は、リンクを提供されます。

注注注意意意:

• ファイル サイズが大きいため、ダウンロードに時間が
かかる可能性があります。

• ダウンロード所要時間は、接続速度によって異なります。

• ファイルが大きいため、ダウンロード時間を加速化でき
るダウンロードマネージャ/アクセラレータを使用して、
ダウンロードが途中で中断されても、ファイル全体をダ
ウンロードし直さずに途中から再開できるようにするこ
とをお勧めします。

9. ダウンロードが終了するまで待ちます。
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ダウンロードしたファイルをメモリカードに解凍/抽出して、
多機能ディスプレイで使用することができます。

メメメモモモリリリカカカーーードドドへへへのののフフファァァイイイルルルののの展展展開開開
LightHouse 海図のダウンロード ファイルは、メモリ カード
に展開/抽出して、多機能ディスプレイで使用することがで
きます。

注注注意意意: 下の指示は、あくまでも参考にお使いください。PC
のオペレーティング システムおよび使用中のアーカイブ
(zip)ソフトウェアによっては、必要な手順が下に示す手順
とは多少異なる場合があります。はっきりしない場合は、
オペレーティングシステムおよびアーカイブソフトウェア
のヘルプ ファイルを参照してください。

ファイルのサイズが 4GBを超える海図を展開/抽出する場合
は、7zip: http://www.7–zip.org/などのサードパーティ製アー
カイブ ソフトウェアのインストールが必要になる場合があ
ります。
ダウンロードする海図を収めるのに十分な領域がメモリカー
ドにあることを確認してください。ファイルのサイズは、各
海図地域のダウンロードページに表示されます。
最適なパフォーマンスを確保するには、クラス 10 または
UHS (超高速) クラスのメモリ カードを使用することをお
勧めします。
1. ダウンロードしたファイルを見つけます。

ファイルは選択したフォルダ、または通常のダウンロード
フォルダに保存されます。

2. ファイルを右クリックし、Zip オプションから Extract
Here (ここに展開)オプションを選択します。

3. すべてのファイルが抽出されたら、海図ファイルを選択
します。

4. 右クリックして、[送送送るるる] > [リリリムムムーーーバババブブブルルルデデディィィスススククク]を選択
します。

海図ファイルがメモリカードにコピーされます。
5. ファイルブラウザの内容を表示して、ファイルが正常にメ

モリ カードに配置されたことを確認します。

6. PC のカード リーダーからメモリ カードを取り出して
も安全です。

7. メモリ カードを多機能ディスプレイのカード リーダー
に挿入します。

8. 多機能ディスプレイで海図アプリケーションを開きます。
9. [海海海図図図選選選択択択]メニューで新しい海図を選択します。[メメメニニニュュューーー]

> [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] > [海海海図図図選選選択択択]を選択します。
新しく選択した海図の種類を表示するように、海図画面が再
描画されます。

Navionics 海海海図図図
お使いの多機能ディスプレイは、Navionics 海図情報と互換
性があります。
お使いの多機能ディスプレイでは、次の Navionics 海図情
報タイプが使用できます。

• Ready to Navigate(レディ・トゥ・ナビゲート)

• Silver(シルバー)

• Gold (ゴールド)

• Gold+(ゴールド プラス)

• Platinum(プラチナ)

• Platinum+(プラチナ プラス)

• Fish'N Chip(フィッシン チップ)

• Hotmaps(ホットマップ)

現在利用可能な Navionics海図カードおよび種類を確認するに
は、www.navionics.com または www.navionics.it にアクセス
してください。

注注注意意意: サポート対象の海図情報の最新一覧は、Raymarine
Webサイト (www.raymarine.com)をご覧ください。
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Navionics 海海海図図図携携携帯帯帯アアアプププリリリ
多機能ディスプレイ (MFD)と Navionics海図携帯アプリが実
行されている携帯端末の間で、ワイヤレスにデータを同期さ
せることができます。
同期を行うと、携帯端末から MFDにNavionics Freshest Data
がダウンロードされ、MFD のソナー ログが携帯端末にアッ
プロードされます。携帯端末と MFD の間で、ウェイポイン
トと航路を同期することも可能です。

D12166-3

67

1 2 4 53

1 Navionicsサーバー

2 Navionics Freshest Dataを携帯端末にダウンロード
(インターネット接続が必要)

3 Navionics携帯アプリが実行されている携帯端末

4 Navionics Freshest Dataを MFDにダウンロード (MFD
への Wi-Fi接続が必要)

5 MFD

6 *ソナーログとコミュニティ編集データを携帯端
末にアップロード (MFDへのWi-Fi接続が必要)

7 ** ソナーログとコミュニティ編集を匿名で
Navionicsサーバーにアップロード (インターネッ
ト接続が必要)

注注注意意意:
* Navionicsソナーチャートに参加するには、お使いの MFD
でソナーログが有効になっている必要があります。ソナー
ログは、海図アプリケーションメニューで有効にできます:
[メメメニニニュュューーー] > [等等等深深深線線線] > [ソソソナナナーーーロロログググ]を選択します。
**ソナーログは、匿名で Navionicsサーバーにアップロー
ドされます。

この機能を使用するには、最初に次の設定を行っておく必
要があります。

1. 該当するアプリストアから Navionics Mobile Marineアプ
リをダウンロードしてインストールしておきます。

2. Navionics Freshest Data を購読します。

3. Freshest Dataを携帯端末にダウンロードします。

4. MFDの [システムの設定]で Wi-Fiを有効にします。

5. 携帯端末で Wi-Fi を有効にします。

6. 携帯端末の使用可能なWi-Fiネットワークの一覧から MFD
Wi-Fi 接続を選択します。

Navionics Freshest Data
Navionicsでは、12ヶ月間の Freshest Data購読サービスを提
供しています。このサービスを利用すると、最新の海図、ソ
ナーチャート、コミュニティ編集レイヤが利用できます。
海海海図図図— Navionics 2D 海図。
ソソソナナナーーーチチチャャャーーートトト— Navionicsコミュニティユーザーから提供
されたソナーログなど、複数のデータソースを組み合わせて
作成された、高解像度の海底地形図レイヤ。
コココミミミュュュニニニテテティィィ編編編集集集— Navioinicsユーザーによる編集データ。
Freshest Dataを入手するには、Navionics海図カードをお使
いの PCに挿入し、Navionics Webサイト www.navionics.com
にアクセスして、 Downloads & Updates (ダウンロードと最
新情報) をクリックします。

16.3 航航航海海海オオオプププシシショョョンンン
海図アプリケーションには、選択した場所の航海に役立つ
機能が揃っています。
航海オプションは、[航海]メニューの [メメメニニニュュューーー] > [航航航海海海]か
らアクセスできます。

• パパパイイイロロロッッットトトコココンンントトトロロローーールルル—自動操縦コントロールが有効に
なっている場合に、[パイロットコントロール]ダイアログ
にアクセスします。

• カカカーーーソソソルルルににに進進進行行行— カーソルの位置をアクティブな目的地
に設定します。

• ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトににに進進進行行行—システムに保存されているウェイ
ポイントに進むオプションを提供します。

• 進進進行行行ののの停停停止止止— [カーソルに進行]または [ウェイポイントに
進行] を停止します。

• 追追追従従従ののの停停停止止止—現在の航路の追従を停止します。

• XTE ののの再再再起起起動動動— 航路誤差を再開します。

• ウウウェェェイイイポポポイイインンントトト前前前進進進—航路を追従する際に、航路をスキッ
プして次のウェイポイントまで進みます。

• 航航航路路路ににに追追追従従従— システムに保存されている針路に進むオプ
ションを提供します。

• 航航航路路路ををを開開開始始始 / 航航航路路路ををを停停停止止止— 画面上で航路を開始して進行
と同時に針路をプロットするか、現在作成中の航路を停止
します。

• 航航航路路路ののの作作作成成成— 航路を作成するためのオプションを提供し
ます。

ウェイポイント、航路、航跡の作成方法の詳細については、
「章 15ウェイポイント、航路、航跡」を参照してください。

航航航海海海
画画画面面面上上上のののウウウェェェイイイポポポイイインンントトトへへへののの航航航行行行

D11753-2

海図またはレーダー アプリケーションで、次の操作を実行
します。
1. ウェイポイントを選択します。

ウェイポイントのコンテキストメニューが表示されます。
2. [ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトににに進進進行行行] を選択します。

注注注意意意: アクティブなウェイポイントが選択されている場合
は、ウェイポイントのコンテキストメニューから [進進進行行行ののの
停停停止止止] オプションを選択して、操作を取り消すことがで
きます。

ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトグググルルルーーープププリリリススストトトををを使使使用用用しししててて、、、ウウウェェェイイイポポポイイインンントトト
ににに移移移動動動しししままますすす。。。
海図アプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [WPT] を選択します。

ウェイポイントのメニューが表示されます。
2. [ウウウェェェイイイポポポイイインンントトト] を選択します。

ウェイポイントグループリストが表示されます。
3. 該当するウェイポイントのグループリストに移動します。
4. ウェイポイントを選択します。

ウェイポイントオプションのダイアログが表示されます。
5. [進進進行行行]を選択します。
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海海海図図図上上上ののの場場場所所所へへへののの航航航行行行
海図アプリケーションで、次の操作を実行します。
1. 画面上で必要な場所を選択します。

海図コンテキスト メニューが表示されます。
2. [カカカーーーソソソルルルににに進進進行行行] を選択します。

メメメニニニュュューーーををを使使使用用用しししたたた海海海図図図上上上のののカカカーーーソソソルルル位位位置置置へへへののの航航航行行行

D11764-2

海図アプリケーションで、次の操作を実行します。
1. 海図上の目的地にカーソルを合わせます。
2. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
3. [航航航海海海] を選択します。
4. [カカカーーーソソソルルルににに進進進行行行] を選択します。

ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトへへへののの航航航海海海ののの取取取りりり消消消ししし
1. 画面上の任意の位置を選択します。

ウェイポイントのコンテキストメニューが表示されます。
2. [進進進行行行ののの停停停止止止]を選択します。
3. または海図アプリケーションで、[メメメニニニュュューーー] > [航航航海海海] > [進進進

行行行ののの停停停止止止] を選択します。

注注注意意意: 航海がアクティブでなくなると、ウェイポイントの
シンボルが通常の状態に戻り、船舶とウェイポイント間
の破線が消えます。

ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトへへへののの到到到達達達
船舶がウェイポイントに近づくと、ウェイポイント到達ア
ラームによる警告が発動します。
1. ウェイポイント到達アラームのポップアップメッセージが

表示されたら、[Ok] を選択します。
アラームを承認すると、次のウェイポイントが選択され、
ディスプレイが航路の次の区間を示すように更新されます。

注注注意意意: ウェイポイント到達アラームが発動する接近距離 (半
径) を設定するには、ホーム画面の [アアアラララーーームムム] メニュー
で [セセセッッットトトアアアッッップププ] > [アアアラララーーームムム] > [ウウウェェェイイイポポポイイインンントトト到到到達達達]
を選択します。

航航航路路路誤誤誤差差差 (XTE)
航路誤差 (XTE)は予定の航路またはウェイポイントからの逸
脱を距離で表したものです。

D11765-2

XTE

航跡を外れて操舵した場合、XTEをリセットすることでまっ
すぐターゲットに到達することができます。

航航航路路路誤誤誤差差差 (XTE) のののリリリセセセッッットトト
海図アプリケーションで航路追従中に、次の操作を実行し
ます。
1. 航路を選択します。

航路のコンテキストメニューが表示されます。
2. [XTE ののの再再再起起起動動動] を選択します。

XTEをリセットすると、新たな針路が現在の船舶位置から現
在のターゲット ウェイポイントになります。保存済みの航
路には変更は生じません。

D12295-1

[航海]メニューから XTEをリセットすることもできます。[メメメ
ニニニュュューーー] > [航航航海海海] > [XTEののの再再再起起起動動動]を選択します。

航航航路路路ののの航航航海海海
ディスプレイ上に保管されている航路は、いずれも追従可能
です。航路を追従する際には、ウェイポイントを順番にた
どっていきます。互換性のある自動操縦と連動させて航路追
従オプションを使用し、選択した航路に沿って自動的に航行
することも可能です。

D11751-2

航路追従オプションを選択するには、次のようないくつかの
方法があります。

• 航路リスト内に保管されている航路を使う。
• 選択したウェイポイントまたは航路内の区間から選
択する。

いずれの航路を選択した場合も、その航路を逆の順番でた
どることも可能です。

保保保管管管ささされれれててていいいるるる航航航路路路ををを追追追従従従
海図アプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [航航航海海海] を選択します。
3. [航航航路路路ののの追追追従従従] を選択します。

航路リストが表示されます。
4. 追従したい航路を選択します。
5. [航航航路路路ののの追追追従従従] を選択します。または
6. [航航航路路路ののの逆逆逆コココーーースススをををたたたどどどるるる]を選択して、航路を逆順にたど

ります。

航航航路路路ののの航航航海海海ののの取取取りりり消消消ししし
海図アプリケーションで、次の操作を実行します。
1. 航路を選択します。

航路のコンテキストメニューが表示されます。
2. [追追追従従従ののの停停停止止止] を選択します。

航航航路路路ののの次次次のののウウウェェェイイイポポポイイインンントトトににに進進進むむむ
現在アクティブなウェイポイントを飛ばして、いつでも航路
の次のウェイポイントに進むことができます。
海図アプリケーションで航路追従中に、次の操作を実行し
ます。
1. 航路を選択します。

航路のコンテキストメニューが表示されます。
2. [ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトををを進進進めめめるるる] を選択します。

注注注意意意: 現在の目的地が最後のウェイポイントの場合は、航路
の最初のウェイポイントに移ります。
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16.4海海海図図図ののの有有有効効効範範範囲囲囲設設設定定定とととパパパンンン

範範範囲囲囲内内内ととと範範範囲囲囲外外外ののの設設設定定定
ディスプレイ型式ごとに使用可能な有効範囲コントロール
を下の表に示します。

回回回転転転ノノノブブブ • cシリーズ

• eシリーズ

• RMK-9キーパッ
ド

[範範範囲囲囲内内内]ボタンと
[範範範囲囲囲外外外]ボタン

• cシリーズ

• eシリーズ (e7と
e7Dを除く)

• RMK-9キーパッ
ド

[範範範囲囲囲内内内]オンスク
リーンアイコンと
[範範範囲囲囲外外外]オンスク
リーンアイコン

• aシリーズ

• eシリーズ

• gSシリーズ

注注注意意意: eシリー
ズと gSシリー
ズのオンスク
リーンの有効
範囲コントロー
ルは、ホーム画
面から有効と無
効を切り替える
ことができます
([カカカスススタタタマママイイイズズズ]
> [デデディィィスススプププレレレイイイ
ののの設設設定定定] > [有有有効効効
範範範囲囲囲コココンンントトトロロローーー
ルルル])。

�

�

�

�
���� マルチタッチジェ

スチャ—ピンチ操
作でズーム

• aシリーズ

• gSシリーズ

海海海図図図のののパパパンンン
タッチスクリーンの多機能ディスプレイで海図領域をパン (左
右に移動) するには、次の手順に従います。
海図アプリケーションで、次の操作を実行します。
1. 右にパンするには、指を右から左に走らせます。
2. 左にパンするには、指を左から右に走らせます。
3. 上にパンするには、指を上から下に走らせます。
4. 下にパンするには、指を下から上に走らせます。

海海海図図図のののパパパンンン
タッチスクリーン以外の多機能ディスプレイで海図領域をパ
ン (左右に移動)するには、次の手順に従います。
海図アプリケーションで、次の操作を実行します。
1. ジジジョョョイイイススステテティィィッッックククをパンしたい方向に動かします。

16.5 海海海図図図ののの選選選択択択
海図アプリケーションで使用する地図情報のタイプを選択す
ることができます。海図選択は、アクティブな海図インスタ
ンスに適用されます。別の地図情報タイプを表示するには、
必要な地図情報海図カードを多機能ディスプレイに挿入する
必要があります。

地地地図図図情情情報報報タタタイイイプププののの選選選択択択
海図アプリケーションに表示する地図情報のタイプを選択
することができます。
表示したい地図情報のタイプが含まれた海図カードが挿入さ
れていることを確認してください。
海図アプリケーションメニューで、次の操作を実行します。
1. [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] を選択します。
2. [海海海図図図選選選択択択] を選択します。

使用可能な地図情報の一覧が表示されます。
3. 表示する地図情報のタイプを選択します。

選択した地図情報タイプを表示するように、海図ウィンド
ウが再描画されます。
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16.6 海海海図図図デデディィィスススプププレレレイイイ上上上にににおおおけけけるるる船船船舶舶舶
ののの位位位置置置
現在の位置は、画面上に船のシンボルで表されます。
船舶のシンボルは、船首または COG データが使用できる
場合にのみ表示されます。
船舶のシンボルは、選択した設定と船首データが使用可能か
どうかによって異なります。

モーター船
舶

モーター船舶のシンボ
ルは、初期セットアップ
ウィザードで選択した船
舶のタイプがモーター船
舶だった場合に使用され
ます。

帆船 帆船のシンボルは、初期
セットアップウィザード
で選択した船舶のタイプ
が帆船だった場合に使用
されます。

小型船舶 小型船舶のシンボルは、
[船船船舶舶舶のののサササイイイズズズ]設定が [小]
に設定されている場合に
使用されます。

黒の点 黒の点は、船首データと
COGデータが使用できな
い場合に表示されます。

船舶の位置データもデータバーに表示することができます。

船船船舶舶舶ののの位位位置置置ををを突突突ききき止止止めめめるるる
船舶アイコンを画面中央に再配置するには、以下の手順を
実行します。

1. 画面左側の [船を探す]アイコン を選択します。

船船船舶舶舶ののの位位位置置置ををを突突突ききき止止止めめめるるる
船舶アイコンを画面中央に再配置するには、以下の手順を
実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [船船船ををを探探探すすす] を選択します。

16.7 海海海図図図ののの方方方向向向
海図の方向は、海図と航行する方向の関係によって決まり
ます。
海図の方向は運動モードと併せて使用します。この操作に
より、船舶と海図の相互関係や画面上への表示方法を管理
します。
選択したモードはアクティブな海図インスタンスに適用さ
れ、電源投入時に復元されます。
次のオプションを利用できます。

ノノノーーースススアアアッッップププ

D12300-1

N

ノースアップモードでは、海図の方向は真北を上にした方向
で固定されています。船首が変わると、船舶シンボルもこれ
に従って移動します。これが海図アプリケーションの初期設
定となります。

ヘヘヘッッッドドドアアアッッップププ

D12298-1

ヘッドアップモードでは、船舶の現在の船首を上にした方向
で海図が表示されます。船首が変わると、船舶シンボルは固
定されたままで、海図画像はこれに従って回転します。

注注注意意意: 船舶が左右にそれるたびに画像が継続して前後に回転
するのを防ぐため、船首が最後に表示された方向から少な
くとも 10度は動かない限り、海図は更新されません。

注注注意意意: 運動モードを [真]に設定している場合、[ヘッドアッ
プ] を選択することはできません。

コココーーースススアアアッッップププ

D12299-1

コース アップ モードでは、海図画像が安定し、現在の針路
を上にした方向が表示されます。船舶の船首が変わると、船
舶シンボルもこれに従って移動します。新しい針路を選択し
た場合、画像はリセットされ新しい針路が上方に表示されま
す。コース アップに使用される参考資料は、その時点で利
用可能な情報となります。システムは常に次の順序でこの情
報に優先順位をつけます。
1. 本来の目的地からの方位、予定している針路。
2. 自動操縦からの固定済み船首
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3. ウェイポイントまでの方位。

4. ある瞬間の船首。

このモードを選択した状態で、船首データが使用できなく
なった場合、警告ポップアップ メッセージが表示され、海
図は相対運動で船首は 0° になります。

海海海図図図方方方向向向ののの設設設定定定
海図アプリケーションメニューで、次の操作を実行します。
1. [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] を選択します。
2. [ビビビュュューーーととと運運運動動動] を選択します。
3. [海海海図図図ののの方方方向向向] を選択します。
4. [ヘッド アップ]、[ノース アップ]、[コース アップ] オプ

ションから必要なオプションを選択します。
選択すると、新しい方向を反映するように、画面が更新さ
れます。

16.8 海海海図図図運運運動動動モモモーーードドド
運動モードでは、海図と船舶間の関係を制御します。
運動モードが機能している間は、船舶が航行するにつれ、海
図は描き直されていき画面上に船舶が表示されます。運動
モードには次の 3 つがあります。

• 相相相対対対運運運動動動 (default)

• 真真真運運運動動動

• 自自自動動動範範範囲囲囲

注注注意意意: 3Dの海図ビューでは、相対運動モードのみが利用可
能です。

現在の運動モードが海図アプリケーションのアクティブなイ
ンスタンスに適用されます。
海図を左右に動かすと、その時点で運動モードは動作しなく
なります。この状態になると、ステータス バーに括弧付き
の運動モード、例 (相対運動) と表示されます。括弧付きの
運動モードが現れると、航海する一方で海図の他の領域を表
示することができます。運動モードをリセットし船舶を画面
に戻すには、[船船船ををを探探探すすす]アイコンを選択するか、メニューか
ら [船船船ををを探探探すすす]を選択します。自動範囲内で有効範囲を手動で
変更したり左右に動かしたりした場合にも、運動モードは機
能しなくなります。既定の設定は、相対運動で、船舶アイコ
ンが画面の中央に位置する状態です。選択するモードは電源
投入時点で復元されます。

船船船舶舶舶ののの位位位置置置 (相相相対対対運運運動動動のののみみみ)

位位位置置置 例例例

中央

部分オフ
セット

完全オフ
セット

運動モードを [相対運動]に設定すると、乗船している船舶の
位置は画面上に固定され、海図画像は船舶に呼応して移動し
ます。[メメメニニニュュューーー] > [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] > [ビビビュュューーーととと運運運動動動] >
[船船船舶舶舶ののの位位位置置置:] メニューオプションを使用して、船舶をウィン
ドウの中央に固定するか、オフセットにするかを決定できま
す。位置を部分オフセットまたは完全オフセットに変更する
と、船舶前方のビューが大きくなります。
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真真真運運運動動動

D12304-1

運動モードを [真運動] に設定すると、海図は固定された状
態となり船舶は画面上に固定されている陸地に沿って真実に
基づく視点で移動します。船舶の位置が画面の端に達する
と、海図画像は自動的にリセットされ船舶の前方の領域が映
し出されます。

注注注意意意: 向きを [ヘッドアップ]に設定している場合、[真運動]
を選択することはできません。

自自自動動動範範範囲囲囲

D12305-1

自動範囲は可能な限り大きい尺度の海図を選択し、保持しま
す。海図には船舶とターゲットウェイポイントの両方が表示
されます。レーダーチャートの同期がオンになっていると、
自動範囲は利用できません。

運運運動動動モモモーーードドドののの設設設定定定
運動モードを変更するには、以下の手順に従います。
海図アプリケーションメニューで、次の操作を実行します。
1. [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] を選択します。
2. [ビビビュュューーーととと運運運動動動] を選択します。
3. [運運運動動動モモモーーードドド] を選択します。
4. 必要に応じて、[真運動]、[相対運動]、[自動範囲]オプショ

ンから選択します。
選択すると、新しいモードを反映するように、画面が更新さ
れます。

船船船舶舶舶アアアイイイコココンンンののの位位位置置置ののの変変変更更更
海図アプリケーションメニューで、次の操作を実行します。
1. [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] を選択します。
2. [ビビビュュューーーととと運運運動動動] を選択します。
3. [船船船舶舶舶ののの位位位置置置] を選択します。
4. 必要に応じて、[中中中央央央]、[部部部分分分オオオフフフセセセッッットトト]、[完完完全全全オオオフフフセセセッッッ

トトト] から選択します。

16.9 海海海図図図ビビビュュューーー
地図情報のタイプでサポートされている場合、海図アプリ
ケーションを 2Dまたは 3D表示に設定することができます。

2D海海海図図図ビビビュュューーーととと 3D海海海図図図ビビビュュューーーののの選選選択択択
お使いの地図情報でサポートされている場合、海図アプリ
ケーションの 2D ビューと 3D ビューを切り替えることがで
きます。
海図アプリケーションメニューで、次の操作を実行します。
1. [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] を選択します。
2. [ビビビュュューーーととと運運運動動動] を選択します。
3. [海海海図図図ビビビュュューーー]を選択して、[2D]または [3D]を選択します。

2D 海海海図図図ビビビュュューーー
2D 海図ビューには、航海に役立つさまざまな情報を表示で
きます。
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項項項目目目 説説説明明明

1 有有有効効効範範範囲囲囲—水平の海図スケールインジケータ (特
定のシステムユニットに表示されます)。

2 ウウウェェェイイイポポポイイインンントトト—非アクティブ

3 方方方向向向—海図で使用している方向 (ノースアップ、
ヘッドアップ、コースアップ)。

4 船船船舶舶舶アアアイイイコココンンン—現在位置を示します。

5 航航航海海海起起起点点点線線線—航海中に、開始点からターゲット
のウェイポイントまでを実線で示します。開始
点には、船舶の元の場所、XTEリセット地点、
または現在の航路区間が開始された地点を使用
できます。

6 運運運動動動モモモーーードドド—現在の運動モード (相対、真、自動
範囲)を示します。

7 海海海図図図タタタイイイプププ—使用中の海図のタイプ (漁獲、ま
たは航海)を示します。

8 [船船船ををを探探探すすす]アアアイイイコココンンン—船舶を探し、海図の中央に
配置する際に使用します。

9 船船船舶舶舶位位位置置置線線線—航海中に、船舶の現在の位置から
ターゲットのウェイポイントまでを破線で示しま
す。

10 カカカーーーソソソルルル—海図オブジェクトを選択し、海図領
域の周辺で動かす場合に使用します。

11 タタターーーゲゲゲッッットトトウウウェェェイイイポポポイイインンントトト—現在のターゲット
ウェイポイント。

12 デデデーーータタタボボボッッックククススス—深度などのデータを海図画面
に表示する場合に使用します。

13 AISタタターーーゲゲゲッッットトト— AIS情報を放送している船舶 (オ
プション)。

海図アプリケーション 175



項項項目目目 説説説明明明

14 範範範囲囲囲外外外—範囲対象外にする場合にこのアイコン
を選択します (タッチスクリーンディスプレイ
のみ)。

15 範範範囲囲囲内内内—範囲対象に含める場合にこのアイコン
を選択します (タッチスクリーンディスプレイ
のみ)。

16 地地地図図図作作作成成成対対対象象象物物物—地図作成対象物のレベルは、
地図情報のタイプによって決定されます。

3D 海海海図図図ビビビュュューーー
3D ビューには、航海に役立つさまざまな情報を表示でき
ます。

000°T
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32 84 7
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項項項目目目 説説説明明明

1 有有有効効効範範範囲囲囲—水平の海図スケールインジケータ
(特定のシステムユニットに表示されます)。

2 水水水深深深スススケケケーーールルル—船舶の下のおおよその深さ
(オプション)。

3 ウウウェェェイイイポポポイイインンントトト—オプション。

4 ビビビュュューーーののの中中中心心心部部部—海図ビューの水位の中央
を示す白い×印 (オプション)。

5 方方方向向向—海図で使用している方向。

6 地地地図図図対対対象象象物物物— [地図製作セットアップ] メ
ニューを使用して、表示する対象物を選択
します。

7 回回回転転転—真方位で、オンスクリーンビューが
船首からどの程度回転されているか、およ
び船舶の傾斜角を示します。

8 北北北向向向ききき矢矢矢印印印 –海図ビューと関連して真北を 3D
表示したもの。北向き矢印はまた、ピッチ
角を示すように傾斜します。

9 海海海図図図タタタイイイプププ—使用中の海図のタイプ (漁獲、
または航海)を示します。

10 [船船船ををを探探探すすす]アアアイイイコココンンン—船舶を探し、海図の中
央に配置する際に使用します。

11 船船船舶舶舶アアアイイイコココンンン—船舶の現在位置。

12 デデデーーータタタオオオーーーバババーーーレレレイイイ—深度などのデータを
海図画面に表示する場合に使用します。

13 範範範囲囲囲外外外—範囲対象外にする場合にこのアイ
コンを使用します (タッチスクリーン型ディ
スプレイのみ)。

14 範範範囲囲囲内内内—範囲対象に含める場合にこのアイ
コンを使用します (タッチスクリーン型ディ
スプレイのみ)。

3D 海海海図図図ビビビュュューーーののの操操操作作作
海図アプリケーションで、次の操作を実行します。

1. 海図を 3D モードにして、[視野角の調整] メニュー [メメメ
ニニニュュューーー] > [視視視野野野角角角ののの調調調整整整] に移動します。

2. [調調調整整整:] を選択して、[傾斜と回転] が強調表示されるよ
うにします。

3. 傾斜を調整するには
i. タッチスクリーン型以外のディスプレイまたは

HybridTouch 型のディスプレイの場合 — ジジジョョョイイイススス
テテティィィッッックククを上上上 /下下下に動かして、傾斜を調整します。

ii. HybridTouch型のディスプレイまたはタッチ専用ディス
プレイの場合 — 画面全体を指で上下になぞって傾斜
を調整します。

D11755-1

4. 回転を調整するには
i. タッチスクリーン型以外のディスプレイまたは

HybridTouch 型のディスプレイの場合 — ジジジョョョイイイススス
テテティィィッッックククを左左左 /右右右に動かして、回転を調整します。

ii. HybridTouch型のディスプレイまたはタッチ専用ディス
プレイの場合 — 画面全体を指で左右になぞって回転
を調整します。

D
11756-1

3D 表表表示示示オオオプププシシショョョンンン
海図アプリケーションの 3Dビューでは、次のオプションを
利用できます。

• ビビビュュューーーののの中中中心心心部部部— 海面での画面の中央の×印の表示のオ
ンとオフを切り替えます。

• 強強強調調調表表表示示示—強調表示を調整して、海図上の物体を縦に引き
伸ばし、形状や位置を見やすくすることができます。

• トトトララランンンスススデデデュュューーーサササ円円円錐錐錐形形形—魚群探知機の対象範囲を示すト
ランスデューサ円錐形の表示のオンとオフを切り替えます。

• 水水水深深深スススケケケーーールルル—船舶測位の水深スケールの表示のオンとオ
フを切り替えます。

ビビビュュューーーののの中中中心心心部部部ののの有有有効効効化化化
3Dビューでビューの中心部の海面の×印を有効化するには、
以下の手順に従ってください。
海図アプリケーションメニューで、次の操作を実行します。
1. [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] を選択します。
2. [ビビビュュューーーととと運運運動動動] を選択します。
3. [3D 表表表示示示オオオプププシシショョョンンン] を選択します。
4. [ビビビュュューーーののの中中中心心心部部部] を選択し、[オン] が強調表示されるよ

うにします。
ビューの中心部を選択すると、×印のオンとオフを切り替
えることができます。

3D ののの強強強調調調表表表示示示ののの調調調整整整
3D 海図ビューで、次の操作を実行します。
海図アプリケーションメニューで、次の操作を実行します。
1. [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] を選択します。
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2. [ビビビュュューーーととと運運運動動動] を選択します。
3. [3D 表表表示示示オオオプププシシショョョンンン] を選択します。
4. [強強強調調調表表表示示示] を選択します。

強調表示数値調整コントロールが表示されます。
5. 数値調整コントロールを 1.0～20.0 の間の必要な設定に

調整します。
6. [Ok] または [戻戻戻るるる] を選択して設定を確定し、数値調整

コントロールを閉じます。

トトトララランンンスススデデデュュューーーサササ円円円錐錐錐形形形ののの有有有効効効化化化
3D ビューで魚群探知機トランスデューサのカバー範囲を表
示するトランスデューサ円錐形を有効にするには、以下の手
順に従ってください。
海図アプリケーションメニューで、次の操作を実行します。
1. [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] を選択します。
2. [ビビビュュューーーととと運運運動動動] を選択します。
3. [3D 表表表示示示オオオプププシシショョョンンン] を選択します。
4. [トトトララランンンスススデデデュュューーーサササ円円円錐錐錐形形形]を選択し、[オン]が強調表示さ

れるようにします。
トランスデューサ円錐形を選択すると、機能の [オン] と
[オフ] を切り替えることができます。

水水水深深深スススケケケーーールルルののの有有有効効効化化化
3D ビューで船舶の場所で水深インジケータを有効にするに
は、以下の手順に従ってください。
海図アプリケーションメニューで、次の操作を実行します。
1. [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] を選択します。
2. [ビビビュュューーーととと運運運動動動] を選択します。
3. [3D 表表表示示示オオオプププシシショョョンンン] を選択します。
4. [水水水深深深スススケケケーーールルル]を選択し、[オン]が強調表示されるように

します。
水深スケールを選択すると、水深インジケータのオンと
オフを切り替えることができます。

16.10 海海海図図図表表表示示示
海図表示メニューオプションでは、画面に表示される詳細レ
ベルが決定されます。
海図表示メニュー オプションは、ベクタ ベースの地図情報
を使用した場合にのみ使用可能です。
海図表示オプションを以下に示します。

簡簡簡易易易

詳詳詳細細細

特特特別別別詳詳詳細細細

画面に表示される詳細レベルは、地図情報の [海海海図図図ののの詳詳詳細細細]
設定によっても変わります。詳細については、「 海図の詳
細」を参照してください。

海海海図図図表表表示示示ののの詳詳詳細細細ののの変変変更更更
海図アプリケーションメニューで、次の操作を実行します。
1. [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] を選択します。
2. [海海海図図図ののの詳詳詳細細細] を選択します。

次のオプションを利用できます。

• 簡易

• 詳細

• 特別詳細

3. 必要なオプションを選択します。
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16.11 オオオーーーバババーーーレレレイイイ
海図にはさまざまなオーバーレイがあり、異なる種類のビュー
および情報が表示されます。オーバーレイを使用するには、適
切な特性サポートを備えた電子海図、および追加のハードウェ
アおよびサービスの申し込みが必要になることがあります。
データのオーバーレイを 2D海図に重ねて、より詳しい情報
を得ることができます。使用可能なオーバーレイは次のとお
りです。

• * AIS— AISターゲットを表示および追跡します。このオー
バーレイは、3Dビューでは使用できません。

• *レレレーーーダダダーーー—レーダーを海図に重ねます。このオーバーレ
イは、3D ビューでは使用できません。

• 航航航空空空—航空 /衛星写真のオーバーレイを提供します。

• ** 航航航空空空オオオーーーバババーーーレレレイイイ: — 航空オーバーレイのカバー範囲
を特定します。

• * NOWRad — NOWRad 気象レーダーのオーバーレイを提
供します。このオーバーレイは、3D ビューでは使用でき
ません。

• デデデーーータタタボボボッッックククススス—データボックスを画面に表示するかどう
か、またどのデータが表示されるかを選択します。

• 海海海図図図グググリリリッッッドドド—緯度と経度を表すグリッド線を海図に表示
するかどうかを決定します。

• ** 2Dシシシェェェーーーデデディィィンンングググ—地形のシェーディングを 2Dビュー
で表示するかどうかを決定します。

• ** コココミミミュュュニニニテテティィィ編編編集集集— コミュニティ レイヤを有効にする
か、無効にするかを決定します。

• **海海海図図図テテテキキキススストトト—海図テキスト (場所の名前など)を表示す
るかどうかを決定します。

• 海海海図図図境境境界界界線線線— 海図の境界線を表示するかどうかを決定し
ます。

• 距距距離離離環環環—距離環を海図アプリケーションに表示します。こ
のオーバーレイは、3Dビューでは使用できません。

• 安安安全全全区区区域域域環環環—安全区域環を表示します。このオーバーレイ
は、3D ビューでは使用できません。

• 燃燃燃料料料距距距離離離環環環—燃料距離環を表示します。このオーバーレイ
は、3D ビューでは使用できません。

• 船船船舶舶舶サササイイイズズズ— 画面に表示される船舶アイコンのサイズを
決定します。

• ウウウェェェイイイポポポイイインンントトト名名名—ウェイポイント名をウェイポイントの
横に表示するかどうかを決定します。

• 航航航路路路幅幅幅—画面上の航路線の幅を決定します。

• 航航航跡跡跡幅幅幅—画面上の航跡線の幅を決定します。

注注注意意意:
* 追加のハードウェアが必要です。
**地図情報のタイプでサポートされている場合。

海海海図図図アアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンンでででののの AISののの有有有効効効化化化
海図アプリケーションで AIS オーバーレイを有効にするに
は、以下の手順に従います。
AISオーバーレイを有効にするには、システムに AISレシー
バまたはトランシーバが含まれている必要があります。
transceiver. AIS オーバーレイは、3D ビューでは使用でき
ません。
海図アプリケーションメニューで、次の操作を実行します。
1. [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] を選択します。
2. [オオオーーーバババーーーレレレイイイ] を選択します。
3. [AIS:]を選択し、[オン]が選択されるようにします。

[AIS:] を選択すると、AIS のオンとオフを切り替えるこ
とができます。

AIS の情報については、「章 14 AIS 機能」を参照してくだ
さい。

レレレーーーダダダーーーオオオーーーバババーーーレレレイイイ
海図アプリケーションでレーダーおよび MARPA機能をオー
バーレイすることによって、ターゲット追跡を実行したり、
固定されている物標とその他の船舶交通を見分けるための手
段として利用することができます。
次に挙げるレーダー機能と海図を組み合わせることで、海図
をさらに有効にご活用いただけます。
• MARPA。
• レーダー オーバーレイ（物標が固定性か移動性かを見分
ける）。

注注注意意意: レーダーオーバーレイ機能を使用するには、機首磁
方位に外部ソース (例 フラックスゲート コンパスなど)を
使用する必要があります。レーダーオーバーレイに COG
データを使用することはできません。

海海海図図図でででののの MARPA タタターーーゲゲゲッッットトトののの表表表示示示
小型自動レーダープロッティング補助 (MARPA)機能を使用
して、ターゲット追跡と危険分析を実行できます。MARPA
ターゲットを追跡すると、レーダー オーバーレイがオンに
なっているかどうかに関わらず、海図アプリケーションにこ
のターゲットが表示されます。関連した MARPA機能には、
海図メニューからアクセスできます。

レレレーーーダダダーーーオオオーーーバババーーーレレレイイイををを使使使用用用しししててて物物物標標標ががが固固固定定定性性性かかか移移移動動動性性性かかかををを
見見見分分分けけけるるる
海図画像上にレーダー画像データをオーバーレイさせて、固
定物標とその他の船舶交通を上手に見分けることができま
す。最良の結果を得るためには、レーダーチャート同期を作
動し、レーダー範囲と海図スケールを同期させます。

レレレーーーダダダーーーオオオーーーバババーーーレレレイイイののの有有有効効効化化化
レーダーがオンで伝送中の状態で、海図アプリケーションの
2D ビューで次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] を選択します。
3. [オオオーーーバババーーーレレレイイイ] を選択します。
4. [レレレーーーダダダーーー] を選択します。

現在の透過度の割合 (パーセンテージ) を示すレーダー
オーバーレイ透過度スライダバーコントロールが表示さ
れます。

5. スライダバーを必要な透過度に調整します。または
6. [オオオフフフ] を選択して、レーダー オーバーレイをオフにし

ます。

海海海図図図でででのののレレレーーーダダダーーーコココンンントトトロロローーールルルへへへのののアアアクククセセセススス
海図アプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [レレレーーーダダダーーーオオオプププシシショョョンンン] または [レレレーーーダダダーーーおおおよよよびびび AIS オオオプププ

シシショョョンンン] を選択します。

注注注意意意: 海図アプリケーションからレーダー オプションに
加えたすべての変更が、レーダー アプリケーションに適
用されます。

海海海図図図スススケケケーーールルルとととレレレーーーダダダーーー有有有効効効範範範囲囲囲ののの同同同期期期
すべてのレーダー ウィンドウのレーダー有効範囲を海図ス
ケールと同期させることができます。
同期をオンにすると、次の状態が表示されます。
• すべてのレーダーウィンドウのレーダー有効範囲が海図ス
ケールに一致するように変更されます。
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• 海図ウィンドウの左上隅に‘Sync’(同期)と表示されます。

• レーダー ウィンドウでレーダー有効範囲を変更すると、
同期を取ったすべての海図ビューのスケールもそれに合わ
せて変更されます。

• 同期した海図ウィンドウでスケールを変更すると、すべて
のレーダーウィンドウもそれに合わせて変更されます。

海海海図図図とととレレレーーーダダダーーー有有有効効効範範範囲囲囲ののの同同同期期期
2D 海図ビューで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] を選択します。
3. [ビビビュュューーーととと運運運動動動] を選択します。
4. [海海海図図図ののの同同同期期期] を選択します。
5. [レレレーーーダダダーーー] を選択します。

注注注意意意: レーダーの有効範囲の同期は、海図運動モードが [自
動範囲]に設定されている場合は使用できません。

航航航空空空写写写真真真のののオオオーーーバババーーーレレレイイイ
電子海図には航空写真が含まれていることがあります。

航空写真の範囲は海岸線内の可航海域、最大 3マイルに及び
ます。解像度は海図カードの対象地域によって異なります。

航航航空空空写写写真真真のののオオオーーーバババーーーレレレイイイののの有有有効効効化化化
海図アプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] を選択します。
3. [オオオーーーバババーーーレレレイイイ] を選択します。
4. [航航航空空空] を選択します。

現在の透過度の割合 (パーセンテージ)を示す航空透過度ス
ライダ バー コントロールが表示されます。

5. スライダバーを必要な透過度に調整します。または
6. [オオオフフフ]を選択して、航空オーバーレイをオフにします。

空空空中中中オオオーーーバババーーーレレレイイイ領領領域域域ののの指指指定定定
海図アプリケーションメニューで、次の操作を実行します。
1. [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] を選択します。
2. [オオオーーーバババーーーレレレイイイ] を選択します。
3. [航航航空空空オオオーーーバババーーーレレレイイイ:] を選択します。

オーバーレイオプションの一覧が表示されます。
4. [地上]、[地上と浅瀬]、または [地上と海上] のいずれか

を選択します。
新しいオーバーレイの選択を表示するように、海図表示
が再描画されます。

NOWRad 気気気象象象オオオーーーバババーーーレレレイイイ
適切な気象レシーバをお手元の多機能ディスプレイに接続す
ることで、NOWRad 気象情報を海図ディスプレイ上にオー
バーレイすることができます。
NOWRad気象オーバーレイでは、海図アプリケーション内で
NOWRad気象情報やレポートをご覧になれます。オーバーレ
イの度合いを調整して、海図および気象情報の両方を見やす
く表示させることができます。

注注注意意意: NOWRad気象オーバーレイを使用できるのは、北米
とその沿岸海域に限られます。

海海海図図図でででののの NOWRad 気気気象象象オオオーーーバババーーーレレレイイイののの有有有効効効化化化
2D 海図ビューで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] を選択します。
3. [オオオーーーバババーーーレレレイイイ] を選択します。
4. [NOWRad] を選択します。

現在の透過度の割合 (パーセンテージ)を示す NOWRad透
過度スライダバーコントロールが表示されます。

5. スライダバーを必要な透過度に調整します。または
6. [オオオフフフ] を選択して、NOWRad オーバーレイをオフにし

ます。

海海海図図図アアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンンかかからららののの気気気象象象情情情報報報ののの表表表示示示
2D 海図ビューで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [天天天気気気予予予報報報] を選択します。
3. [レレレポポポーーートトトののの場場場所所所]を選択すると、船舶の場所からのレポー

トとカーソルの場所のレポートを切り替えることができ
ます。

4. [熱帯に関するステートメント]、[海上警報]、[海上気象予
報]、[小屋警報] のいずれかを選択します。

デデデーーータタタボボボッッックククススス
データボックスをアプリケーションウィンドウに表示するこ
とができます。
データボックスは、オンとオフを切り替えたり、表示される
データをカスタマイズしたりすることができます。

海海海図図図アアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンンでででのののデデデーーータタタボボボッッックククスススのののカカカスススタタタマママイイイズズズ
データボックスのオンとオフを切り替えて、表示するデータ
を選択するには、以下の手順に従ってください。
海図アプリケーションメニューで、次の操作を実行します。
1. [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] を選択します。
2. [オオオーーーバババーーーレレレイイイ] を選択します。
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3. [デデデーーータタタボボボッッックククススス] を選択します。
4. [デデデーーータタタボボボッッックククススス 1] > [オオオンンン] を選択します。
5. [デデデーーータタタボボボッッックククススス 2] > [オオオンンン] を選択します。
6. 該当するデータボックスの [デデデーーータタタををを選選選択択択] オプション

を選択します。
7. データボックスに表示するデータのタイプを表すカテゴリ

を選択します。たとえば、水深データなどを選択します。
8. データ項目を選択します。

選択したデータが、画面上の該当するデータボックスに
表示されます。

海海海図図図グググリリリッッッドドド
グリッドを海図アプリケーションのオーバーレイにするこ
とができます。
海図グリッドは、経度と緯度の線を表しています。

既定では、海図グリッドのスイッチはオフになっています。

海海海図図図グググリリリッッッドドドのののオオオンンンとととオオオフフフののの切切切りりり替替替えええ
海図グリッドは、以下の手順に従ってオンとオフを切り替
えることができます。
海図アプリケーションメニューで、次の操作を実行します。
1. [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] を選択します。
2. [オオオーーーバババーーーレレレイイイ] を選択します。
3. [海海海図図図グググリリリッッッドドド:] を選択して、グリッドの表示がオンになる

ように [オン] を選択します。または
4. [海海海図図図グググリリリッッッドドド:] を選択して、グリッドの表示がオフになる

ように [オフ] を選択します。

2D シシシェェェーーーデデディィィンンングググ
地図情報タイプでサポートされている場合、地上と海の等高線
のシェーディングのオンとオフを切り替えることができます。

D13002-1

1

2

1. 2D シェーディングを「オン」にした場合
2. 2D シェーディングを「オフ」にした場合
既定では、2Dシェーディングはオンになっています。

2D シシシェェェーーーデデディィィンンングググのののオオオンンンとととオオオフフフののの切切切りりり替替替えええ
2D シェーディングは、以下の手順に従ってオンとオフを切
り替えることができます。
海図アプリケーションメニューで、次の操作を実行します。
1. [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] を選択します。

2. [オオオーーーバババーーーレレレイイイ] を選択します。
3. [2Dシシシェェェーーーデデディィィンンングググ:] を選択して、シェーディングの表示

がオンになるように [オン]を選択します。または
4. [2Dシシシェェェーーーデデディィィンンングググ:] を選択して、シェーディングの表示

がオフになるように [オフ]を選択します。または

コココミミミュュュニニニテテティィィレレレイイイヤヤヤ
お使いの地図情報でサポートされている場合は、ユーザー生
成コンテンツ (UGC) を海図アプリケーションに表示するこ
とができます。

D13008-1

1

2

1. コミュニティ機能が「オン」の場合
2. コミュニティ機能が「オフ」の場合
お使いの Navionics地図情報がコミュニティ編集のダウンロー
ドをサポートしているかどうかを確認するには、Navionics
の Webサイト: で、最新情報を海図カードにダウンロードす
る方法をご確認ください。

コココミミミュュュニニニテテティィィ編編編集集集のののオオオンンンとととオオオフフフののの切切切りりり替替替えええ
お使いの地図情報タイプでサポートされている場合、以下の
手順に従って、ユーザー生成コンテンツ (UGC)のオーバーレ
イの表示のオンとオフを切り替えることができます。
海図アプリケーションメニューで、次の操作を実行します。
1. [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] を選択します。
2. [オオオーーーバババーーーレレレイイイ] を選択します。
3. [コココミミミュュュニニニテテティィィ編編編集集集:] を選択して、UGCが表示されるよう

に [オン] を選択します。または
4. [コココミミミュュュニニニテテティィィ編編編集集集:] を選択して、UGC が非表示になる

ように [オフ] を選択します。または

海海海図図図テテテキキキススストトト
海図の種類でサポートされている場合は、場所の名前や注意
のテキストなどの海図テキストの表示のオンとオフを切り替
えることができます。

D13006-1

1

2

1. 海図テキスト オン
2. 海図テキスト オフ
海図テキストの既定の設定は「オン」です。
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海海海図図図テテテキキキススストトトのののオオオンンンとととオオオフフフののの切切切りりり替替替えええ
海図テキストは、以下の手順に従ってオンとオフを切り替
えることができます。
海図アプリケーションメニューで、次の操作を実行します。
1. [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] を選択します。
2. [オオオーーーバババーーーレレレイイイ] を選択します。
3. [海海海図図図テテテキキキススストトト:] を選択して、テキストの表示がオンになる

ように [オン] を選択します。または
4. [海海海図図図テテテキキキススストトト:] を選択して、テキストの表示がオフになる

ように [オフ] を選択します。

海海海図図図境境境界界界線線線
海図境界線を画面に表示することができます。この線は、現
在使用中の地図の境界線を表します。

D13005-1

1

2

1. 海図境界線が「オン」の場合。

2. 海図境界線が「オフ」の場合。

既定では、海図境界線は「オン」に設定されています。

海海海図図図ののの境境境界界界線線線のののオオオンンンとととオオオフフフののの切切切りりり替替替えええ
海図の境界線は、以下の手順に従ってオンとオフを切り替
えることができます。
海図アプリケーションメニューで、次の操作を実行します。
1. [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] を選択します。
2. [オオオーーーバババーーーレレレイイイ] を選択します。
3. [海海海図図図境境境界界界線線線]を選択して、[オン]が選択されており、境界

線が表示されていることを確認します。または
4. [海海海図図図境境境界界界線線線]を選択して、[オフ]が選択されており、境界

線が表示されていないことを確認します。

距距距離離離環環環
距離環では、ひと目で判断できるように乗船している船舶か
らの距離を画面に増分表示します。

距離環は常に船舶を中心にして広がっていきます。環の尺度
は、海図範囲により変動します。環ごとに船舶からの距離
が付けられています。
既定では、距離環はオフになっています。距離環は、3D
ビューでは表示されません。

距距距離離離環環環ののの表表表示示示のののオオオンンンとととオオオフフフののの切切切りりり替替替えええ
距離環は、以下の手順に従ってオンとオフを切り替えるこ
とができます。
2D ビューの海図アプリケーションで、次の操作を実行し
ます。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] を選択します。
3. [オオオーーーバババーーーレレレイイイ] を選択します。
4. [距距距離離離環環環:] を選択して、距離環が表示されるように [オン]

が選択されていることを確認します。または
5. [距距距離離離環環環:] を選択して、距離環が非表示になるように [オフ]

が選択されていることを確認します。

安安安全全全区区区域域域環環環
海図アプリケーションでは、MARPA / AIS 安全区域環を表
示・設定することができます。

安全区域環ではレーダーアプリケーションの安全区域環と設
定が共有されていますが、レーダーアプリケーションでの安
全区域環とは別に表示することができます。
MARPAまたは AISターゲットが選択した安全区域までの時間
内に安全区域環に到達しないと、アラームが発動します。

海海海図図図アアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンンでででののの安安安全全全区区区域域域環環環ののの表表表示示示
安全区域環を表示するには、以下の指示に従ってください。
海図アプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] を選択します。
3. [オオオーーーバババーーーレレレイイイ] を選択します。
4. [安安安全全全区区区域域域環環環] を選択して、[表表表示示示] が選択されるようにし

ます。
安全区域環を選択すると、区域の環の表示と非表示を切
り替えることができます。

安安安全全全区区区域域域環環環ののの設設設定定定
[安全区域セットアップ]メニューを使用して、安全区域環の
半径や安全区域までの到達時間を調整したり、AISターゲッ
トで安全区域アラームをトリガするかどうかを選択したり
することができます。
[安全区域セットアップ] メニューには、次の方法でアクセ
スできます。

• レーダー アプリケーションで、[メメメニニニュュューーー] > [区区区域域域] > [安安安
全全全区区区域域域セセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。

• AISオーバーレイのみを有効にした海図アプリケーション
で、 [メメメニニニュュューーー] > [AISオオオプププシシショョョンンン] > [安安安全全全区区区域域域] > [安安安全全全区区区域域域
セセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。

• レーダー オーバーレイのみを有効にした海図アプリケー
ションで、[メメメニニニュュューーー] > [レレレーーーダダダーーーオオオプププシシショョョンンン] > [タタターーーゲゲゲッッッ
トトト追追追跡跡跡] > [安安安全全全区区区域域域セセセッッットトトアアアッッップププ]を選択します。

• AIS オーバーレイとレーダー オーバーレイを有効にした
海図アプリケーションで、 [メメメニニニュュューーー] > [レレレーーーダダダーーーおおおよよよびびび
AIS オオオプププシシショョョンンン] > [安安安全全全区区区域域域] > [安安安全全全区区区域域域セセセッッットトトアアアッッップププ]
を選択します。

[安全区域セットアップ]メニューで、次の操作を実行します。
1. [安安安全全全区区区域域域半半半径径径] を選択します。

i. 安全区域に必要な半径を選択します。
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2. [安安安全全全区区区域域域まままでででののの時時時間間間] を選択します。
i. 必要な時間を選択します。

3. [AISアアアラララーーームムム]を選択し、[オン]が強調表示されるように
します。
AISアラームを選択すると、危険なターゲットアラームの
[オン]と [オフ]を切り替えることができます。

燃燃燃料料料距距距離離離環環環
燃料距離環を使用すると、船上の推定燃料残量で到達できる
推定範囲が表示されます。

燃料距離環は海図アプリケーションにグラフィカルに表示す
ることができ、次の値に基づいた推定範囲が示されます。

• 現在の燃料消費率。

• 船上の燃料の推定残量。

• 直線での残り針路。

• 現在維持されている速度。

注注注意意意:
燃料距離環は、現在の燃料消費率、船上の燃料で到達でき
る推定距離範囲を示すもので、予想範囲を延長または短縮
させる数々の外的因子に基づいて計算されます。
この推定値は、外部の燃料管理装置、または燃料マネー
ジャのデータに基づいて算出されます。潮流、海流、海面
状態や風などの一般条件は考慮していません。
正確な航海計画を立てる場合や、緊急時または安全を最重
視すべき状況では、燃料距離環機能を頼りにしないでく
ださい。

燃燃燃料料料距距距離離離環環環ののの有有有効効効化化化
2D ビューの海図アプリケーションで、次の操作を実行し
ます。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] を選択します。
3. [オオオーーーバババーーーレレレイイイ] を選択します。
4. [燃燃燃料料料距距距離離離環環環] を選択して、[オン] が選択されるようにし

ます。
燃料距離環のポップアップメッセージが表示されます。

5. [OK]を選択して、燃料距離環をオンにします。

燃燃燃料料料距距距離離離環環環ののの無無無効効効化化化
2D ビューの海図アプリケーションで、次の操作を実行し
ます。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] を選択します。
3. [オオオーーーバババーーーレレレイイイ] を選択します。
4. [燃燃燃料料料距距距離離離環環環] を選択して、[オフ] が選択されるようにし

ます。

船船船舶舶舶シシシンンンボボボルルルのののサササイイイズズズののの変変変更更更
船舶シンボルのサイズは、以下の手順に従って変更するこ
とができます。
海図アプリケーションメニューで、次の操作を実行します。
1. [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] を選択します。
2. [オオオーーーバババーーーレレレイイイ] を選択します。
3. [船船船舶舶舶サササイイイズズズ:] を選択して、大きい船舶シンボルを表示する

のに [大]が選択されていることを確認します。または
4. [船船船舶舶舶サササイイイズズズ:] を選択して、小さい船舶シンボルを表示する

のに [小]が選択されていることを確認します。

ウウウェェェイイイポポポイイインンントトト名名名ののの表表表示示示
ウェイポイント名を該当するウェイポイントシンボルの横に
表示することができます。

海図アプリケーションメニューで、次の操作を実行します。
1. [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] を選択します。
2. [オオオーーーバババーーーレレレイイイ] を選択します。
3. [ウウウェェェイイイポポポイイインンントトト名名名:] を選択して、[表示]が選択され、ウェ

イポイント名が表示されるようにします。または
4. [ウウウェェェイイイポポポイイインンントトト名名名:] を選択して、[非表示] が選択され、

ウェイポイント名が非表示にされるようにします。

航航航路路路ととと航航航跡跡跡ののの幅幅幅
航路と航跡の線の幅は変更が可能です。

設設設定定定 航航航路路路 航航航跡跡跡

細

標準

太

航航航路路路まままたたたははは航航航跡跡跡ののの幅幅幅ののの変変変更更更
航路または航跡を構成する線の幅は、以下の手順に従って
変更することができます。
海図アプリケーションメニューで、次の操作を実行します。
1. [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] を選択します。
2. [オオオーーーバババーーーレレレイイイ] を選択します。
3. 必要に応じて、[航航航路路路幅幅幅] または [航航航跡跡跡幅幅幅] のいずれかを

選択します。
4. リストから必要な幅を選択します。
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16.12 海海海図図図ののの方方方位位位
海図の方位は、船首、COG、風向、および潮流の方向に対
して使用できます。海図の方位は、2D ビューでのみ使用可
能です。
2D 海図ビューでは、海図アプリケーションにさまざまな方
位グラフィックを表示することができます。次の方位を個別
に有効、無効化することができます。

D13007-1

2 3

1

4

項項項目目目 説説説明明明

1 風風風向向向矢矢矢印印印—風向方向は、船舶に向かってに風向き
を示す黄色い線の矢印で表示されます。風の強度
は矢印の幅で示されます。

2 潮潮潮流流流矢矢矢印印印—潮流は船舶から離れた潮の流向を指す
青い線の矢印で表示されます。潮流の強度は矢
印の幅で示されます。

3 HDG (船船船首首首)方方方位位位—船舶の船首を示す赤い線。方位
長が無限以外の値に設定されている場合は、矢印
が使用されます。

4. COG (対対対地地地針針針路路路)方方方位位位—船舶の実際の針路を示す緑
の線。方位長が無限以外の値に設定されている場
合は、双方向の矢印が使用されます。

注注注意意意: 対地速力 (SOG)または船首データが使用できない場
合は、方位を表示することはできません。

方方方位位位長長長
HDG および COG 方位線の長さは、現在の速度で指定した
船舶の移動距離に設定するか、または無限に設定すること
ができます。

海海海図図図方方方位位位ののの有有有効効効化化化ととと無無無効効効化化化
使用可能な海図方位の有効化と無効化を切り替えるには、以
下の手順に従います。
2D 海図ビューで、次の操作を実行します。
海図アプリケーションメニューで、次の操作を実行します。
1. [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] を選択します。
2. [方方方位位位] を選択します。
3. 必要に応じて、該当するメニュー項目を選択し、[船船船首首首方方方

位位位]、[COG方方方位位位]、[潮潮潮流流流矢矢矢印印印]、または [風風風向向向矢矢矢印印印]の [オン]
または [オフ]を切り替えることができます。

方方方位位位長長長ととと幅幅幅ののの設設設定定定
以下の手順に従って、船首と COG 方位の長さと幅を指定
することができます。
2D 海図ビューで、次の操作を実行します。
海図アプリケーションメニューで、次の操作を実行します。
1. [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] を選択します。
2. [方方方位位位] を選択します。
3. [方方方位位位長長長] を選択します。

時間の一覧が表示されます。
4. 時間設定を選択するか、[無限]を選択します。
5. [方方方位位位幅幅幅] を選択します。

幅の一覧が表示されます。
6. [細]、[標準]、[広] のいずれかを選択します。

16.13 海海海図図図オオオブブブジジジェェェクククトトト

海海海図図図ののの詳詳詳細細細
海図の詳細設定を指定することで、海図アプリケーション
詳細の量を指定できます。

低低低

高高高

[海図の詳細]の [低低低]オプションを選択すると、次のオブジェ
クトとオーバーレイが非表示になります。

• コミュニティ編集

• 海図テキスト

• 海図境界線

• 照明区域

• 航路指定システム

• 注意領域

• 海上特性

• 地上特性

• 道路

• 追加の難破船

• 色分け海底領域

• 等深線

海海海図図図ののの詳詳詳細細細レレレベベベルルルののの変変変更更更
海図アプリケーションメニューで、次の操作を実行します。
1. [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] を選択します。
2. [オオオブブブジジジェェェクククトトト] を選択します。
3. [海海海図図図ののの詳詳詳細細細] を選択し、必要に応じて [高] と [低] を切

り替えます。
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海海海図図図オオオブブブジジジェェェクククトトト
お使いの地図情報タイプでサポートされている場合、海図オブジェクトの表示のオンとオフを個別に切り替えることができま
す。以下の表に、これらのオブジェクトの一覧を示します。
[オブジェクト]メニューには、[メメメニニニュュューーー] > [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] > [オオオブブブジジジェェェクククトトト]からアクセスします。

注注注意意意: [オブジェクト]メニューは、使用中の海図情報でこれらの機能がサポートされている場合にのみ使用可能です。

オオオブブブジジジェェェクククトトト (メメメニニニュュューーー項項項目目目) 説説説明明明 オオオプププシシショョョンンン

岩岩岩石石石ををを表表表示示示 海図アプリケーションに岩石を表示する深度
を決定します。

• 0～6フィート / 0～2 m / 0～1 fa

• 0～18フィート / 0～5 m / 0～3 fa

• 0～30フィート / 0～10 m/ 0～5 fa

• 0～50フィート / 0～15 m / 0～8 fa

• 0～60フィート / 0～20 m / 0～10 fa

• すべて (default)

航航航路路路標標標識識識 航路標識を海図に表示するかどうかを決定
します。

• オオオフフフ—航路標識は表示されません。

• オオオンンン—航路標識が表示されます。

• オフ

• オン (default)

航航航路路路標標標識識識記記記号号号 どの航路標識記号 (国際、米国)を使用するか
を決定します。記号は紙の海図に対応して
います。

• 国際 (default)

• 米国

照照照明明明区区区域域域 固定標識灯による照明区域を表示するかど
うかを決定します。

• オオオフフフ—照明区域は表示されません。

• オオオンンン—照明区域は表示されます。

• オフ

• オン (default)

航航航路路路指指指定定定シシシススステテテムムム 航路データを表示するかどうかを決定します。

• オオオフフフ—航路データは表示されません。

• オオオンンン—航路データが表示されます。

• オフ

• オン (default)

注注注意意意領領領域域域 注意データを表示するかどうかを決定します。

• オオオフフフ—注意データは表示されません。

• オオオンンン—注意データが表示されます。

• オフ

• オン (default)

海海海上上上特特特性性性 このメニュー項目が [オン]に設定されている
と、水に関する次の地図特性が表示されます。

• ケーブル

• 海底点の特質

• 検潮所

• 海流観測局

• 港に関する情報

• オフ

• オン (default)

地地地上上上特特特性性性 このメニュー項目が [オン]に設定されてい
ると、土地に関する次の地図特性が表示さ
れます。

• オフ

• オン (default)

事事事業業業サササーーービビビススス このメニュー項目を [オン]に設定すると、事
業所の場所を表す記号が表示されます。

• オフ

• オン (default)

パパパノノノラララマママ写写写真真真 パノラマ写真が港やマリーナなどの陸標に使
用できるかどうかを決定します。

• オフ

• オン (default)

道道道路路路 主要な湾岸道路を海図に表示するかどうか
を決定します。

• オオオフフフ—湾岸道路は表示されません。

• オオオンンン—湾岸道路が表示されます。

• オフ

• オン (default)

追追追加加加ののの難難難破破破船船船 新しい難破船に関する詳細情報を表示するか
どうかを決定します。

• オフ

• オン (default)

色色色分分分けけけ海海海底底底領領領域域域 海底をより詳細に定義します。追加の詳細情
報が提供されている一部の領域にのみ適用さ
れます。

• オフ (default)

• オン
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16.14 オオオブブブジジジェェェクククトトト情情情報報報
お使いの海図情報タイプでサポートされている場合、特定の
海図オブジェクトに関する詳細を表示することができます。

使用中の海図情報の種類に応じて、次の追加情報の一部、ま
たは全部を表示できます。
• 海図に印が付いている各地図作成オブジェクトの詳細。
構造、線、外海区域など。

• 港、港の地形、事業サービスなどの詳細。
• パイロットブック情報 (船舶海洋年鑑に記載されているよ
うな情報です)。パイロット ブックは一部の港でのみ提供
されています。

• 港とマリーナのパノラマ写真。写真があるかどうかは海図
ディスプレイのカメラアイコンで判断できます。

また、[最最最寄寄寄りりりををを検検検索索索]オプションを使用して、特定の海図オ
ブジェクトの最寄りのインスタンスを検索することもできま
す。次のオブジェクトを検索できます。
• 港港港 (名名名前前前ででで検検検索索索— Navionics 海図のみ。
• ウウウェェェイイイポポポイイインンントトト
• 港港港— Navionics 海図のみ。
• 検検検潮潮潮所所所— Navionics 海図のみ。
• 海海海流流流観観観測測測局局局— Navionics 海図のみ。
• 障障障害害害物物物
• 難難難破破破船船船
• ポポポーーートトト サササーーービビビススス
• 事事事業業業サササーーービビビススス— Navionics 海図のみ。
• 小小小型型型船船船舶舶舶設設設備備備— LightHouse 海図のみ。
• 港港港施施施設設設— LightHouse 海図のみ。
この情報には、海図コンテキストメニューの [海海海図図図オオオブブブジジジェェェ
クククトトト] または [最最最寄寄寄りりりををを検検検索索索] オプションを使用してアクセ
スできます。
• 画面上の海図オブジェクトを選択し、海図コンテキストメ
ニューから [海海海図図図オオオブブブジジジェェェクククトトト]を選択すると、選択したオ
ブジェクトに関する情報が表示されます。

• 海図コンテキストメニューから [最最最寄寄寄りりりををを検検検索索索]を選択する
と、最寄りのオブジェクトが検索されます。

海海海図図図オオオブブブジジジェェェクククトトト情情情報報報ののの表表表示示示
海図アプリケーションで、次の操作を実行します。
1. オブジェクトを選択します。

海図コンテキスト メニューが表示されます。
2. [海海海図図図オオオブブブジジジェェェクククトトト] を選択します。

[海図オブジェクト]ダイアログが表示されます。
3. 使用可能なオプションを選択すると、その項目に関する

詳細情報が表示されます。
4. ダイアログで位置を選択すると、情報ダイアログが閉じ

て、オブジェクトの上にカーソルが配置されます。

最最最寄寄寄りりりののの海海海図図図オオオブブブジジジェェェクククトトトまままたたたはははサササーーービビビスススののの
検検検索索索
海図アプリケーションで、次の操作を実行します。

1. 画面上で場所を選択します。
海図コンテキスト メニューが表示されます。

2. [最最最寄寄寄りりりををを検検検索索索] を選択します。
海図オブジェクトタイプのリストが表示されます。

3. リストから海図オブジェクトまたはサービスを選択しま
す。
使用可能な特定のオブジェクトまたはサービスのリストが
表示されます。

4. 検索する項目を選択します。
選択したオブジェクトの上にカーソルが再配置されるか、
インスタンスのリストが表示されます。

名名名前前前ををを使使使用用用しししたたたポポポーーートトトののの検検検索索索
海図アプリケーションで、次の操作を実行します。
1. 画面上で場所を選択します。

海図コンテキスト メニューが表示されます。
2. [最最最寄寄寄りりりををを検検検索索索] を選択します。

海図オブジェクトタイプのリストが表示されます。
3. リストから [ポポポーーートトト (名名名前前前ででで検検検索索索)]を選択します。

オンスクリーン キーボードが表示されます。
4. オンスクリーン キーボードで、新しいポート名を入力

します。
5. [保保保存存存] を選択します。

検索結果が表示されます。
6. リストのエントリに対する位置を選択し、その場所の上に

カーソルを再度位置合わせします。

パパパイイイロロロッッットトトブブブッッッククク情情情報報報ののの表表表示示示
海図アプリケーションで、パイロットブックがある港の港シ
ンボルが表示されたら、次の操作を実行します。
1. 港のシンボルを選択します。

海図コンテキスト メニューが表示されます。
2. [パパパイイイロロロッッットトトブブブッッッククク] を選択します。
3. 該当する章を選択します。

パパパノノノラララマママ写写写真真真ののの表表表示示示
海図アプリケーションで、使用可能な写真を示すカメラシン
ボルが表示されたら、次の操作を実行します。
1. カメラのシンボルを選択します。

海図コンテキスト メニューが表示されます。
2. [写写写真真真] を選択します。

写真が画面に表示されます。

注注注意意意: パノラマ写真を表示できない地図データもあります。

最最最新新新情情情報報報
動動動画画画ににによよよるるる海海海流流流情情情報報報
電子海図では、海流観測局の海流情報を動画で表示できます。

D11748-3

動画による海流情報を海図アプリケーションで使用できるの
は、菱形に「C」と記載されたシンボルが表示されている場
合です。

このシンボルは、海流観測局の場所とその場所で海
流情報が使用できることを示します。

海流観測局シンボルを選択すると、海図のコンテキスト メ
ニューが表示され、[動動動画画画]オプションが表示されます。
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[動動動画画画]を選択すると、動画メニューが表示され、菱形の海流
シンボルが海流の方向や強度を示す動的な海流矢印に変わ
ります。

海流の動画

• 矢印は海流の方向を示します。
• 矢印の長さは流量を示します。
• 矢印の色は流速を示します。
– 赤赤赤: 海流の速度が上がっています。
– 青青青: 海流の速度が下がっています。

動画は連続的に表示することも、指定した間隔で表示するこ
ともできます。動画の日付を設定し、24時間以内の任意の時
点に動画を開始、または再開することもできます。有効な日時
がない場合は、正午がシステム既定日として使用されます。

注注注意意意: 電子海図の中には、動画による海流機能をサポー
トしていないものもあります。Navionics Web サイト:
www.navionics.com を調べて、選択した地図情報レベルで
機能が利用できることを確認してください。

動動動画画画ににによよよるるる海海海流流流情情情報報報ののの表表表示示示
海図アプリケーションで、次の操作を実行します。
1. 菱形の海流アイコンを選択します。

海図コンテキスト メニューが表示されます。
2. [動動動画画画] を選択します。

動画メニューが表示され、海流アイコンが動的な海流矢印
に置き換えられます。

動動動画画画ののの制制制御御御
海図アプリケーションで、動画メニューを表示した状態で次
の操作を実行します。
1. 動画を開始または停止するには、[動動動画画画]を選択して [再生]

と [一時停止] を切り替えます。
2. 動画をステップ順に表示するには、[一一一歩歩歩後後後退退退]または [一一一

歩歩歩前前前進進進] を選択します。
3. 動画ステップの間隔を設定するには、再生中の動画を一時

停止し、[時時時間間間間間間隔隔隔ののの設設設定定定] を選択します。
4. 動画の日付を設定するには、[日日日付付付設設設定定定] を選択し、オン

スクリーン キーボードを使用して、必要な日付を入力
します。

5. 動画の日付を現在の日付に設定するには、[今今今日日日]を選択
します。

6. 動画の日付を現在の日付から 24時間前に設定するには、
[前前前日日日] を選択します。

7. 動画の日付を現在の日付から 24時間先に設定するには、
[翌翌翌日日日] を選択します。

海海海流流流グググラララフフフ
海流グラフを使用すると、海流の動作をグラフィカル表示
することができます。

D12309-1
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1. 戻戻戻るるる—前のメニューまたはビューに戻ります。
2. 日日日ののの出出出表表表示示示—日の出の時刻が表示されます。

3. 日日日没没没表表表示示示— 日没時刻が表示されます。
4. 終終終了了了— ダイアログを閉じます。
5. 日日日暮暮暮れれれ表表表示示示—グラフのグレーアウト表示部分は、夕暮れ

が始まったときを示します。
6. 海海海流流流ののの方方方向向向—北を基準とした海流の方向を示します。
7. 干干干潮潮潮/洪洪洪水水水— 干潮、潮だるみ、上げ潮の一覧を表示し

ます。
8. 日日日付付付ナナナビビビゲゲゲーーーシシショョョンンン—アイコンを使用して、日付を前後

に動かします。
9. 時時時間間間—グラフの横軸には、[ユユユニニニッッットトトセセセッッットトトアアアッッップププ]オプ

ションで指定した形式の時間が表示されます。
10. 海海海流流流速速速度度度—グラフの縦軸には、[ユユユニニニッッットトトセセセッッットトトアアアッッップププ]

オプションで指定した形式の速度が表示されます。

注注注意意意: 海流グラフから提供されるデータは、情報提供目的で
のみ示されているため、賢明な航海情報の代用情報には使
用しないでください。安全な航海に必要な最新情報がすべ
て含まれているのは、政府が発行する海図および水路通報
だけです。常に注意を怠らないようにしてください。

海海海流流流ののの詳詳詳細細細情情情報報報ののの表表表示示示
海図アプリケーションで、次の操作を実行します。

1. C 菱形の海流アイコンを選択します。
海図コンテキスト メニューが表示されます。

2. [海海海流流流観観観測測測局局局] を選択します。
選択した検潮所のグラフが表示されます。

潮潮潮流流流情情情報報報
動動動画画画ににによよよるるる潮潮潮流流流情情情報報報
電子海図では、検潮所の潮流情報を動画で表示できます。
動画による潮流情報を海図アプリケーションで使用できるの
は、菱形に「T」と記載されたシンボルが表示されている場
合です。

このシンボルは、検潮所とその場所で潮流情報が使
用できることを示します。

検潮所シンボルを選択すると、海図のコンテキストメニュー
が表示され、[動動動画画画]オプションが表示されます。
[動動動画画画]を選択すると、動画メニューが表示され、菱形の潮流
シンボルが、実際の日時の潮流の高さの予想値を示す動的
な潮流バーに変わります。

潮流の動画

• 潮流の高さはゲージで表示されます。ゲージは 8つのレベ
ルで構成されており、その日の絶対最小値/最大値に従って
設定されています。

• 潮流ゲージの矢印の色は、潮流の高さの変化を示します。
– 赤赤赤: 潮流の高さが上昇しています。
– 青青青: 潮流の高さが下降しています。

動画は連続的に表示することも、指定した間隔で表示するこ
ともできます。動画の日付を設定し、24時間以内の任意の時
点に動画を開始、または再開することもできます。有効な日時
がない場合は、正午がシステム既定日として使用されます。

注注注意意意: 電子海図の中には、動画による潮流機能をサポー
トしていないものもあります。Navionics Web サイト:
www.navionics.com を調べて、選択した地図情報レベルで
機能が利用できることを確認してください。

動動動画画画ににによよよるるる潮潮潮流流流情情情報報報ののの表表表示示示
海図アプリケーションで、次の操作を実行します。
1. 菱形の潮流アイコンを選択します。

海図コンテキスト メニューが表示されます。
2. [動動動画画画] を選択します。

動画メニューが表示され、潮流アイコンが動的な潮流バー
インジケータに置き換えられます。
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動動動画画画ののの制制制御御御
海図アプリケーションで、動画メニューを表示した状態で次
の操作を実行します。
1. 動画を開始または停止するには、[動動動画画画]を選択して [再生]

と [一時停止] を切り替えます。
2. 動画をステップ順に表示するには、[一一一歩歩歩後後後退退退]または [一一一

歩歩歩前前前進進進] を選択します。
3. 動画ステップの間隔を設定するには、再生中の動画を一時

停止し、[時時時間間間間間間隔隔隔ののの設設設定定定] を選択します。
4. 動画の日付を設定するには、[日日日付付付設設設定定定] を選択し、オン

スクリーン キーボードを使用して、必要な日付を入力
します。

5. 動画の日付を現在の日付に設定するには、[今今今日日日]を選択
します。

6. 動画の日付を現在の日付から 24時間前に設定するには、
[前前前日日日] を選択します。

7. 動画の日付を現在の日付から 24時間先に設定するには、
[翌翌翌日日日] を選択します。

潮潮潮流流流グググラララフフフ
潮流グラフを使用すると、潮流の動きをグラフィカル表示
することができます。
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1. 戻戻戻るるる—前のメニューまたはビューに戻ります。

2. 日日日ののの出出出表表表示示示—日の出の時刻が表示されます。

3. 日日日没没没表表表示示示— 日没時刻が表示されます。

4. 終終終了了了— ダイアログを閉じます。

5. 日日日暮暮暮れれれ表表表示示示—グラフのグレーアウト表示部分は、夕暮れ
が始まったときを示します。

6. 干干干潮潮潮/満満満潮潮潮—干潮または満潮が起きた時刻を示します。

7. 日日日付付付ナナナビビビゲゲゲーーーシシショョョンンン—アイコンを使用して、日付を前後
に動かします。

8. 時時時間間間—グラフの横軸には、[システム設定]オプションで
指定した形式の時間が表示されます。

9. 水水水深深深— グラフの縦軸は、潮汐水の深度を示します。深
度測定の単位は、[ホホホーーームムム画画画面面面] > [カカカスススタタタマママイイイズズズ] > [ユユユ
ニニニッッットトトセセセッッットトトアアアッッップププ] > [水水水深深深単単単位位位]メニューで指定した単
位となります。

注注注意意意: 潮流グラフから提供されるデータは、情報提供目的で
のみ示されているため、賢明な航海情報の代用情報には使
用しないでください。安全な航海に必要な最新情報がすべ
て含まれているのは、政府が発行する海図および水路通報
だけです。常に注意を怠らないようにしてください。

潮潮潮流流流ののの詳詳詳細細細情情情報報報ののの表表表示示示
海図アプリケーションで、次の操作を実行します。

1. T 菱形の潮流アイコンを選択します。
海図コンテキスト メニューが表示されます。

2. [検検検潮潮潮所所所] を選択します。
選択した検潮所のグラフが表示されます。
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16.15 等等等深深深線線線オオオプププシシショョョンンン
地図情報タイプでサポートされている場合、次の等深線設定を使用することができます。

注注注意意意: 使用可能なメニュー項目は、お使いの地図情報タイプによって異なります。深度のオプションは、システムで
使用中の測定単位によっても異なります。

メメメニニニュュューーー項項項目目目
地地地図図図情情情報報報タタタイイイ
プププ 説説説明明明 オオオプププシシショョョンンン

測測測深深深値値値ををを表表表示示示 LightHouseベク
タ海図および
Navionics

測深値が表示される深さを決定
します。

• なし

• 0～30フィート / 0～10 m / 0～5 fa

• 0～60フィート / 0～20 m / 0～10 fa

• 0～180フィート / 0～50 m / 0～30 fa

• 0～500フィート / 0～150 m / 0～83 fa

• すべて (default)

等等等深深深線線線ををを表表表示示示 Navionics 等深線を表示するかどうかを決
定します。

• オフ

• 0～6フィート / 0～2 m / 0～1 fa

• 0～18フィート / 0～5 m / 0～3 fa

• 0～30フィート / 0～10 m / 0～5 fa

• 0～50フィート / 0～15 m / 0～8 fa

• 0～60フィート / 0～20 m / 0～10 fa

• すべて (default)

浅浅浅瀬瀬瀬ののの等等等深深深線線線 LightHouse海図 浅瀬の等深線を表示する深さを
決定します。
浅瀬の等深線を安全等深線また
は深い等深線よりも大きい値に
設定することはできません。

• オフ

• 6フィート / 2 m / 1 fa

• 12フィート / 3 m / 2 fa (default)

• 18フィート / 5 m / 3 fa

• 20フィート / 6 m / 4 fa

• 30フィート / 10 m / 5 fa

• 50フィート / 15 m / 8 fa

• 60フィート / 20 m / 10 fa

安安安全全全等等等深深深線線線 LightHouse海図 安全等深線を表示する深さを決
定します。
安全等深線を浅瀬の等深線より
も小さい値に、または深い等深
線よりも大きい値に設定するこ
とはできません。

• オフ

• 6フィート / 2 m / 1 fa

• 12フィート / 3 m / 2 fa

• 18フィート / 5 m / 3 fa

• 20フィート / 6 m / 4 fa

• 30フィート / 10 m / 5 fa (default)

• 50フィート / 15 m / 8 fa

• 60フィート / 20 m / 10 fa

深深深いいい等等等深深深線線線 LightHouseベク
タ海図および
Navionics

深い等深線を表示する深さを決
定します。
浅瀬の等深線を浅瀬の等深線ま
たは安全等深線よりも小さい値
に設定することはできません。

• オフ

• 6フィート / 2 m / 1 fa

• 12フィート / 3 m / 2 fa

• 18フィート / 5 m / 3 fa

• 20フィート / 6 m / 4 fa

• 30フィート / 10 m / 5 fa

• 50フィート / 15 m / 8 fa (default)

• 60フィート / 20 m / 10 fa
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メメメニニニュュューーー項項項目目目
地地地図図図情情情報報報タタタイイイ
プププ 説説説明明明 オオオプププシシショョョンンン

深深深海海海色色色 Navionics 深海を表す色を決定します。 • 白 (default)

• 青

ソソソナナナーーーロロログググ Navionics Navionics海図カードに深度およ
び位置データをログ記録でき
るようにします。このデータ
を Navionicsに送信して、多機能
ディスプレイのソナーチャー
トの輪郭の詳細を改善するこ
とができます。ソナーログの
アップロード方法の詳細につ
いては、Navionics Web サイト
www.navionics.comを参照してくだ
さい。

• オン

• オフ

深深深度度度ののの測測測深深深値値値ととと等等等深深深線線線
地図情報タイプでサポートされている場合、深度の測深値と
等深線を海図アプリケーションで使用して、水深を認識する
ことができます。
ベクタベースの地図情報を使用している場合は、画面に表示
される等深線と測深値に深度を調整することができます。

D13009-1
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1. 浅瀬の等深線

2. 安全等深線

3. 深海等深線

等深線メニューには、[メメメニニニュュューーー] > [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] >
[等等等深深深線線線] からアクセスできます。
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16.16 [マママイイイデデデーーータタタ]オオオプププシシショョョンンン
[マイデータ]メニューで、ユーザーデータにアクセスします。
オプションには、[マママイイイデデデーーータタタ]メニューの [メメメニニニュュューーー] > [マママイイイ
デデデーーータタタ]から選択できます。

• ウウウェェェイイイポポポイイインンントトト—ウェイポイントグループリストを表示
します。

• 航航航路路路— 航路リストを表示します。

• 航航航跡跡跡— 航跡リストを表示します。

詳細については、「章 15 ウェイポイント、航路、航跡」
を参照してください。

16.17 複複複数数数ののの海海海図図図ののの同同同期期期
船首、範囲、および位置情報を複数の海図ビューおよびネット
ワーク接続済みのディスプレイ上で同期することができます。
複数の海図が同期されると、次のような変化が現れます。

• 海図アプリケーション タイトル バーに、[海図の同期] と
表示されます。

• 海図インスタンスで変更した船首、範囲、または位置はす
べてその他の海図インスタンスにも反映されます。

注注注意意意: 2D や 3D 海図表示を同期すると、運動モードは常
に [相対運動] となります。

複複複数数数ののの海海海図図図イイインンンスススタタタンンンスススののの同同同期期期
海図アプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] を選択します。
3. [海海海図図図ののの同同同期期期] を選択します。
4. 一覧から [海図] を選択します。

選択したオプションの横にチェックマークが付きます。
5. 海図インスタンスごとに、また必要であれば、海図ビュー

を同期させるネットワーク接続されているすべての多機能
ディスプレイで上記手順を繰り返します。

注注注意意意: レーダー同期がオンになっている場合は、別の海図に
同期することはできません。
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16.18 距距距離離離おおおよよよびびび方方方位位位ののの測測測定定定
データバーとコンテキスト メニュー情報を利用して測定機
能を使用することにより、海図アプリケーションにおける
距離を測定できます。
次の用法で距離と方位を測定できます。
• 船舶からカーソルの位置までを測定。
• 海図上にある 2 つのポイント間を測定。

船船船舶舶舶ののの位位位置置置かかからららカカカーーーソソソルルルまままでででののの測測測定定定
海図アプリケーションで、次の操作を実行します。
1. 画面上で、距離を測定する場所、または船舶からの方位

を選択します。
海図コンテキスト メニューが表示されます。

2. [測測測定定定] を選択します。
次の操作が行われます。
• 測定メニューが表示されます。
• カーソルの位置から画面の中心までを結ぶ線が描画さ
れます。

• カーソルの場所が画面中心に移動します。
• 方位と距離がカーソルの場所の横に表示されます。

3. 測定メニューで [開開開始始始] を選択し、[船舶] が選択される
ようにします。
カーソル位置から船舶までの目盛り線が再描画されます。

4. これでカーソルを必要な場所に移動して、目盛りの位置を
調整できるようになりました。

5. 測定メニューを閉じた後も目盛りが表示されるようにした
い場合は、[目目目盛盛盛りりり] を選択し、[オン] が強調表示される
ようにします。
目盛りを選択すると、目盛りの [オン] と [オフ] を切り替
えることができるようになります。

6. [戻る] または [OK] を選択すると、測定メニューが閉じ、
現在の測定内容が画面に残ります。

測測測位位位点点点かかかららら測測測位位位点点点ののの測測測定定定
海図アプリケーションで、次の操作を実行します。
1. 画面上で、距離を測定する場所、または船舶からの方位

を選択します。
海図コンテキスト メニューが表示されます。

2. [測測測定定定] を選択します。
次の操作が行われます。
• 測定メニューが表示されます。
• カーソルの位置から画面の中心までを結ぶ線が描画さ
れます。

• カーソルの場所が画面中心に移動します。
• 方位と距離がカーソルの場所の横に表示されます。

3. [開開開始始始]を選択し、[カーソル]が選択されるようにします。
[測定開始]を選択すると、[船舶]と [カーソル]を切り替え
ることができます。

4. これでカーソルを必要な場所に移動して、終了ポイントを
調整できるようになりました。

5. 目盛りの [方方方向向向ののの切切切りりり替替替えええ]を使用して、方位が終点から始
点までの方位になるようにします。

6. 測定メニューを閉じた後も目盛りが表示されるようにした
い場合は、[目目目盛盛盛りりり] を選択し、[オン] が強調表示される
ようにします。
[目盛りの表示]を選択すると、目盛りの [オン]と [オフ]を
切り替えることができるようになります。

7. [戻戻戻るるる]または[OK]を選択すると、測定メニューが終了し、
現在の測定内容が画面に残ります。

目目目盛盛盛りりりををを再再再配配配置置置すすするるる
目盛りを再配置するには、以下の手順を実行します。
1. 現在の目盛りを選択します。

目盛りのコンテキストメニューが表示されます。

2. [測測測定定定] を選択します。
これで必要に応じて目盛りを再配置できます。
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章章章 17: 魚魚魚群群群探探探知知知機機機アアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンン
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17.1 魚魚魚群群群探探探知知知機機機ののの仕仕仕組組組みみみ
魚群探知機アプリケーションでは、ソナー モジュールおよ
びそれに見合ったソナー トランスデューサを採用していま
す。ソナー モジュールは、トランスデューサからの信号を
読み取り、水面下の景色を詳細に映し出します。さまざまな
ソナー テクノロジが提供されていますが、いずれも基本原
理は同じです。
ソナー トランスデューサは、音波の波動を海中に送り、音
波が海底に到達して跳ね返ってくる時間を測定します。跳ね
返ってくるエコーは、海底の構造やエコーの通る道に存在す
るその他の物標、例えば、暗礁、難破船、砂洲または魚など
の影響を受けます。ソナー モジュールはこれらの信号を解
釈し、詳しい水中ビューを構築して、魚群探知機アプリケー
ションに表示します。
魚群探知機アプリケーションでは、色とシェーディングを使
用して、返ってくるエコーの強度を示します。この情報を利
用して海底の構造、魚の大きさや海中にある残骸や気泡な
ど、その他の物標を見極めることができます。

注注注意意意: トランスデューサの中には、水温や速度を測定するた
めに別途センサー搭載しているものもあります。

17.2 ソソソナナナーーーテテテクククノノノロロロジジジ

従従従来来来型型型のののソソソナナナーーーテテテクククノノノロロロジジジ
これまでの従来型ソナーでは、ソナーのピングに 1つの搬送
周波数、または搬送波を使用していました。このようなソナー
では、pingエコーがトランスデューサに戻って来るまでの所
要時間を測定して、ターゲット深度が測定されていました。

D12600-2

CHIRP テテテクククノノノロロロジジジ
ブロードバンドソナーは、掃引周波数 'CHIRP' (チャープ)を
使用すると、信号が至近距離にある複数のターゲットを区別
できるようになるため、従来型の CHIRP を使用しないソ
ナーを使用したときに見られるような 1つの大きなターゲッ
トの組み合わせではなく、複数のターゲットをソナーで表示
することができます。
CHIRPの利点には、ターゲット解像度が改善されたこと、ベ
イトボールやサーモクラインがあっても、海底を検出できる
こと、検出感度が高いことなどが挙げられます。

D12601-2

CHIRP ソソソナナナーーーののの概概概要要要
ソナーは、トランスデューサからの信号を読み取り、水面下
の景色を詳細に映し出します。トランスデューサは、音波の
波動を海中に送り、音波が海底に到達して跳ね返ってくる時
間を測定します。跳ね返ってくるエコーは、海底の構造やエ
コーの通る道に存在するその他の物標、例えば、暗礁、難破
船、砂洲または魚などの影響を受けます。
ソナーでは 25°の円錐型ビームが生成されます。円錐型ビー
ムの範囲は、船舶の真下の水柱までです。
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円円円錐錐錐型型型ビビビーーームムム

D12784-2

ソナーは速度範囲内でのみ有効です。深海では、下部固定を
向上させて、より広い水柱で移動オブジェクト (魚など)の検
出を高めるため、CHIRP帯域幅が自動的に最適化されます。
CHIRP ソソソナナナーーー画画画面面面ののの例例例

CHIRP DownVisionTM ののの概概概要要要
DownVisionTM は、広角の左右ビームおよび細い前後ビームを
生成します。DownVisionTM ビームの対象範囲は、船舶の真下
から船舶の両側までです。

DownVisionTM ビビビーーームムム

D12777-2

DownVisionTM は、船舶速度が低い方が効果的です。深海で
は、下部固定を向上させて、より広い水柱で移動オブジェク
ト (魚など)の検出を高めるため、CHIRP帯域幅が自動的に最
適化されます。
幅が広く、細いビームの方が、明瞭なターゲット戻り値が得
られます。CHIRP処理を使用し、動作周波数を高く設定する
ことで、詳細な画像が得られ、魚が存在する近辺の海底構造
を特定しやすくなります。
CHIRP DownVisionTM 画画画面面面ののの例例例
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17.3 Raymarineソソソナナナーーーモモモジジジュュューーールルル
Raymarineのソナーモジュールの詳細を以下に示します。
下に示す DownVisionTM ソナーモジュールの深度は、最適な水
中条件で接続されているトランスデューサにもよりますが、標
準的な達成可能な深度です。下に示す従来型および CHIRPソ
ナーモジュールの深度は、最適な水中条件で接続されている
トランスデューサにもよりますが、達成可能な最大深度です。

2500 m (8,202 ft.)

3000 m (9,843 ft.)

2000 m (6,562 ft.) 

1500 m (4,921 ft.)

1000 m (3,281 ft.)

800 m (2,625 ft.)

500 m (1,640 ft.)

190 m (623 ft.)

90 m (295 ft.)90 m (295 ft.))ftt )t.)90 m (295 ft.)90 m (295 ft.)90 m (295 ft.)

Traditional (600 W)

DownVision

Traditional (1 kW)

CHIRP (1 kW)

ソソソナナナーーーモモモジジジュュューーールルル テテテクククノノノロロロジジジ /説説説明明明

CP450C CHIRP (外付け)

CP100 DownVisionTM (外付け)

Dragonfly DownVisionTM (内蔵)

a68 / a78 DownVisionTM (内蔵)

CP300 従来型 (外付け)

a67 / a77 従来型 (内蔵)

c97 / c127 従来型 (内蔵)

e7D / e97 / e127 従来型 (内蔵)

DSM25 / DSM30 / DSM300 レガシ (外付け)

17.4 魚魚魚群群群探探探知知知機機機ののの概概概要要要
魚群探知機アプリケーションは、船舶周辺の水中に何がある
かを解釈する際に役立ちます。
魚群探知機の各種機能、特徴は次のとおりです。

• チャンネル選択 (アクティブなソナーモジュールと周波数)

• *ディスプレイモード (ズーム、Aスコープ、下部固定)

• 自動/手動の有効範囲コントロール

• 表示されている画像を最適化し、簡素化するための感度
設定。

• スクローリング画像の速度の一時停止と調整。

• ウェイポイントを使用した測位位置のマーク。

• ターゲットの深度と距離の判断。

• 魚群探知機アラーム (漁獲、深度、水温)。

注注注意意意: *使用可能なディスプレイモードは、表示されている
ソナーチャンネル /モジュールによって異なります。

魚魚魚群群群探探探知知知機機機画画画面面面
魚群探知機アプリケーションには、船舶の下の海底部の右か
ら左へのスクロール画像が表示されます。各魚群探知機アプ
リケーションペインは、別々のソナーモジュール/周波数を表
示するように、別々に設定することができます。
CHIRP 画画画面面面ののの例例例

DownVisionTM 画画画面面面ののの例例例

魚群探知機ウィンドウには次の機能があります。

• 岩礁や難破船などの海底構造を含む海底部。

• 魚を示すターゲット画像。

• 現在使用中のソナーモジュールとチャンネルを示すステー
タス バー。

• 海底深度。

• * オンスクリーン　コントロール。

注注注意意意: *オンスクリーンコントロールは、タッチスクリーン
装備の多機能ディスプレイでのみ使用可能であり、表示され
ているソナーモジュールおよびチャンネルに依存します。
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魚魚魚群群群探探探知知知機機機アアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンンペペペイイインンン
魚群探知機アプリケーションのインスタンスを表示するペイ
ンはすべて独立しており、チャンネル選択またはディスプレ
イモードに加えた変更はすべて、そのアプリケーションのペ
インに対して保存されます。
複数のページをホーム画面にセットアップして、異なる組
み合わせのチャンネルとディスプレイ モードを表示するこ
とができます。

魚魚魚群群群探探探知知知機機機コココンンンテテテキキキススストトトメメメニニニュュューーー
魚群探知機アプリケーションのコンテキスト メニューに
は、データおよびメニュー項目へのショートカットが表示さ
れます。

コンテキスト メニューでは、カーソルの位置のデータが表
示されます。

• 深度

• 有効範囲

コンテキスト メニューには、次のメニュー項目も表示され
ます。

• ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの設設設置置置

• マママーーーカカカーーーををを配配配置置置

• * マママーーーカカカーーーををを移移移動動動

• * マママーーーカカカーーーををを消消消去去去

注注注意意意: * マーカーが配置されている場合にのみ使用できま
す。

コココンンンテテテキキキススストトトメメメニニニュュューーーへへへのののアアアクククセセセススス
コンテキスト メニューにアクセスするには、次の手順に従
います。
1. タッチスクリーン型以外のディスプレイおよび HybridTouch

型ディスプレイの場合:
i. オンスクリーンで場所、物体、ターゲットを選択し、

[Ok]ボタンを押します。
2. HybridTouch型およびタッチ専用ディスプレイの場合:

i. 物体またはターゲットをオンスクリーンで選択します。
ii. オンスクリーンで場所を選択し、押さえたままにし

ます。

17.5複複複数数数のののソソソナナナーーーモモモジジジュュューーールルルのののサササポポポーーー
トトト
お使いの多機能ディスプレイでは、同じネットワークで複数
のアクティブなソナーモジュールがサポートされています。
画面に表示するソナー チャンネルを選択することができま
す。1つの魚群探知機アプリケーションペインで 1度に表示
できるチャンネルは 1つだけです。カスタム分割画面ページ
を使えば、複数のチャンネルを同時に表示することができま
す。または、個々の要件に合わせて、複数のカスタムページ
を設定することもできます。

チチチャャャンンンネネネ
ルルル 説説説明明明 ソソソナナナーーーモモモジジジュュューーールルル

自動 海底追跡に最も適し
た周波数を自動選択
します。

CP300、CP450C、ソ
ナー型式多機能ディ
スプレイ

50 kHz / 83
kHz

深海および幅広のソ
ナービームに適して
います。

CP300、CP450C、ソ
ナー型式多機能ディ
スプレイ

100 kHz ほとんどの深度、お
よびやや幅広のソナー
ビームに適切な詳細
が得られます。

CP450C

160 kHz 浅瀬で詳細が得られ
ます。

CP450C

200 kHz 浅瀬で最適な詳細が
得られます。

CP300、ソナー型式多
機能ディスプレイ

低 CHIRP 深海でターゲットを
分離するのに適して
います。

CP450C

中 CHIRP 全体的に良いパフォー
マンスで、ターゲット
分離も優れています。

CP450C

高 CHIRP 浅瀬での明確なター
ゲット分離と海底の
詳細を得る場合に最
適です。

CP450C

DownVi-
sionTM

海底構造を写真のよう
な画像で捉えます。

CP100、DownVisionTM 型
式多機能ディスプレイ

ソナー (200
kHz CHIRP)

広いソナービーム
で、えさや捕食魚を
ターゲットにします。

CP100、DownVisionTM 型
式多機能ディスプレイ

注注注意意意:

1. 使用可能なチャンネルは、ソナーモジュールおよび接
続されているトランスデューサによって異なります。

2. DownVisionTM ソナー モジュールには、DownVisionTM
チャンネルと従来型のソナー チャンネルの両方が含
まれます。
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ソソソナナナーーーチチチャャャンンンネネネルルルののの選選選択択択
表示するチャンネルを選択するには、以下の手順に従ってく
ださい。
魚群探知機アプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [チチチャャャンンンネネネルルル] を選択します。

チャンネル選択ページが表示されます。
3. 使用するソナーモジュールのタブを選択します。

選択したソナー モジュールで使用可能なチャンネルの一
覧が表示されます。

4. 一覧からチャンネルを選択します。
チャンネル選択ページが閉じ、魚群探知機アプリケーション
に、選択したチャンネルが表示されるようになります。

複複複数数数のののソソソナナナーーーチチチャャャンンンネネネルルルののの表表表示示示
複数の魚群探知機アプリケーション インスタンスが含まれ
るカスタム分割画面ページを作成して、最大 4つのチャンネ
ルを同時に表示することができます。

重重重要要要: 同じソナーモジュールから同時に異なるチャンネル
を表示すると、ピング率が低下することがあります。

1. 魚群探知機アプリケーションの複数インスタンスを使用し
て、新しい分割画面ページを作成します。

ページの作成方法は、「ホーム画面での既存のページの変
更」の項を参照してください。

2. 新しく作成したページを開きます。

3. 魚群探知機ペインの 1つで [Ok]ボタンを選択します。
4. 選択したペインに表示するチャンネルを選択します。

ソナー　チャンネルを選択する際の詳細については、「ソ
ナーチャンネルの選択」の項を参照してください。

5. 分割画面ページのペインごとに手順 3 と 4 を繰り返し
ます。

深深深度度度デデデーーータタタソソソーーーススス
複数の深度データソースがシステムに存在するときに、深度
のデータソースが「自動」に設定されている場合、深度デー
タに最適なソースが自動選択されます。
深度のデータ ソースは、以下の優先順位に従って設定され
ます。

第 1位 CP450C SeaTalkhs

第 2位 CP300 SeaTalkhs

第 3位 DSM300 SeaTalkhs

第 4位 DSM30 SeaTalkhs

第 5位 従来型のソナー型
式多機能ディスプ
レイ

SeaTalkhs /内蔵

第 6位 DownVisionTM型式多
機能ディスプレイ

SeaTalkhs /内蔵

第 7位 CP100 SeaTalkhs

第 8位 計器 /多機能ディ
スプレイ

SeaTalkng

第 9位 計器 SeaTalk

第 10位 計器 /多機能ディ
スプレイ

NMEA 0183

同じ種類の複数のソナー モジュールが a SeaTalkhs ネット
ワークに存在する場合、シリアル番号の最も高いユニットが
推奨データソースに選択されます。SeaTalkng および NMEA
0183ネットワークでは、CANアドレスが最も高いユニットが
選択されます。
推奨深度データソースが使用できなくなると、次に優先順位
の高いデータ ソースが自動的に選択されます。
推奨データソースの選択に関する詳細は、「データソース
メニュー」の項を参照してください。

重重重要要要: 設置されているすべてのトランスデューサに水深オフ
セットを設定して、一貫して正確なデータが表示されるよ
うにする必要があります。詳細は、「 水深オフセット」
の項を参照してください。
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17.6 カカカスススタタタムムムチチチャャャンンンネネネルルル
各ソナー チャンネルの既定のチャンネルからカスタム チャ
ンネルを作成することができます (自動チャンネルは除きま
す)。こうすることで、一部の設定をカスタマイズし、別の
チャンネルとして保存することができます。その後、これら
のチャンネルを個々の魚群探知機アプリケーションペインに
割り当てることができます。接続されているソナーモジュー
ルごとに、最大 10個のカスタムチャンネルを作成できます。
変更した場合、次の設定が現在表示されているチャンネルに
保存されます。
• 感度設定
• 有効範囲設定
• 周波数調整—トランスデューサ/ソナーモジュールの組み
合わせごとに、2 つの周波数設定のみ保存することがで
きます。

注注注意意意: ソナーのリセットを実行すると、現在のソナー モ
ジュールのすべてのカスタムチャンネルが消去されます。

カカカスススタタタムムムチチチャャャンンンネネネルルルののの作作作成成成
カスタムチャンネルを作成するには、以下の手順に従ってく
ださい。
魚群探知機アプリケーション メニューで、次の操作を実行
します。
1. [チチチャャャンンンネネネルルル] を選択します。

チャンネル選択ページが表示されます。
2. カスタムチャンネルを作成するソナーモジュールのタブ

を選択します。
3. 使用するチャンネルの横にある [チチチャャャンンンネネネルルルオオオプププシシショョョンンン]

アイコンを選択します。または
4. ノンタッチ型コントロールでチャンネルを選択し、オプ

ション画面が表示されるまで [Ok]ボタンを押したままに
します。

5. [チチチャャャンンンネネネルルルのののコココピピピーーー] を選択します。
オンスクリーン キーボードが表示されます。

6. 新しいチャンネルに割り当てる名前を入力します。
7. [保保保存存存] を選択します。

該当するソナー モジュールの新しいチャンネルがチャン
ネルで使用できるようになります。

8. 新しいチャンネルを選択し、魚群探知機アプリケーション
ペインに表示します。
感度、有効範囲、周波数調整設定に加えた変更は、自動的
に表示されるチャンネルに保存されます。

これで新しいチャンネルを魚群探知機アプリケーションペイ
ンに割り当てることができるようになります。

カカカスススタタタムムムチチチャャャンンンネネネルルルののの名名名前前前ののの変変変更更更
チャンネル選択ページを表示した状態で、次の操作を実行
します。
1. 名前を変更するチャンネルが含まれたソナーモジュールの

タブを選択します。
2. カスタムチャンネルの横の [チチチャャャンンンネネネルルルオオオプププシシショョョンンン]アイ

コンを選択します。
カスタム チャンネル オプションのページが表示されま
す。channel options page is displayed

3. [名名名前前前ののの変変変更更更]を選択します。
オンスクリーン キーボードが表示されます。

4. チャンネルの新しい名前を入力します。
5. [保保保存存存] を選択します。

カカカスススタタタムムムチチチャャャンンンネネネルルルののの削削削除除除
チャンネル選択ページを表示した状態で、次の操作を実行
します。
1. 削除するチャンネルが含まれたソナー モジュールのタブ

を選択します。
2. カスタムチャンネルの横の [チチチャャャンンンネネネルルルオオオプププシシショョョンンン]アイ

コンを選択します。
3. [削削削除除除] を選択します。

確認ダイアログ ボックスが表示されます。
4. [はははいいい] を選択します。
これでシステムからカスタムチャンネルが削除されました。
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17.7 ソソソナナナーーー画画画像像像

ソソソナナナーーーををを使使使用用用しししてててののの海海海底底底ののの読読読みみみ取取取りりり
画面に表示される海底の構造を、正しく読み取る方法を理解
することが重要です。
海底は一般的に強力なエコーを発しています。
次の図では、状態の異なる海底が画面にどのように現れるの
かをご覧になれます。

D
68

55
-3

 

1

2

3

項項項目目目 説説説明明明

1 海底が固い (砂)場合は細い線で表示されます。

2 海底が柔らかい (泥や海草で覆われている)場
合は太い線で表示されます。

3 岩が多くでこぼこの海底や難破船がある場合
は、海峰や海溝などがある不規則な画像が
生成されます。

濃い色のレイヤは、エコーの状態がよいところ、薄い色の部
分はエコーの状態が弱いところを表しています。これはつま
り、上層がやわらかいことから音波が下方の固体層のさらに
深いところを通っていることを意味しています。
音波は、二回往復することもあります。海底に到達し、船舶
に跳ね返ってから再び海底に反射して戻ってきます。これは
浅瀬の場合や海底が固い場合に発生することがあります。

ソソソナナナーーーデデディィィスススプププレレレイイイににに影影影響響響ををを与与与えええるるる要要要因因因
ディスプレイの質と正確さは、船舶速度、深度、物標サイ
ズ、背景ノイズ、トランスデューサ周波数など多くの要因の
影響を受けます。

船船船舶舶舶速速速度度度
ターゲットの形状は速度に応じて変わります。速度が遅いほ
ど、平坦でより横に長いマークになります。高速にすると
ターゲットは厚みが出て多少弓なりになり、最終的に二重
の縦線のようになります。

タタターーーゲゲゲッッットトト深深深度度度
ターゲットが表面に近づくにつれ、画面に表示されるマー
クは大きくなります。

水水水深深深
水の深度が増えると信号強度は弱まり、下部に薄いオンスク
リーン画像が表示されるようになります。

タタターーーゲゲゲッッットトトのののサササイイイズズズ
ターゲットが大きいほど、魚群探知機ディスプレイの応答も
大きくなります。漁獲ターゲットのサイズも、全体のサイズ
ではなく魚の浮袋のサイズによって決まります。浮袋のサイ
ズは魚の種類によって異なります。

クククラララッッッタタターーー / 背背背景景景ノノノイイイズズズ
魚群探知機の画像は、浮遊中または沈んでいた残骸、気泡、
船舶の動きなどによるエコーによって劣化することがありま
す。これは「ノイズ」または「クラッター」と呼ばれ、感度
設定によって制御されます。一部の設定は深度や水質などの
条件に従って自動制御できます。必要に応じて、手動で設定
を調整することもできます。

トトトララランンンスススデデデュュューーーサササ周周周波波波数数数
同じターゲットでも異なるトランスデューサ周波数を使用す
ると異なって表示されます。周波数が低いほどマークは広
がって表示されます。

失失失わわわれれれたたた海海海底底底ののの復復復元元元
海底が失われた場合、以下の手順で海底の深度を回復します。
魚群探知機アプリケーションで、次の操作を実行します。
1. 船舶が透き通った、攪乱のない水面にあることを確認し

ます。
2. 有効範囲が [手動] に設定されている場合は、有効範囲

を海図に示されている、既知の場所の深度になるように
調整してください。または

3. 有効範囲が [自動] に設定されている場合は、有効範囲を
手動で海図に示されている既知の場所の深度になるよう
に調整します。

4. 海底が取得されたら、有効範囲モードを [自動]に戻します。
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17.8 有有有効効効範範範囲囲囲
[有効範囲]機能を使用すると、魚群探知機アプリケーション
に表示される深度の有効範囲を設定できます。自動範囲を使
用すると、魚群探知機アプリケーションは範囲を自動調整し
て、水柱と海底が常に表示されるようにします。手動範囲を
使用した場合は、画面に表示される範囲をニーズに合わせて
手動で調整できます。
異なるソナー タイプで使用した場合の有効範囲の例を下の
表に示します。

従従従来来来型型型おおおよよよびびび CHIRP
チチチャャャンンンネネネルルル

DownVisionTM チチチャャャンンンネネネ
ルルル

自動範囲

手動範囲

水水水深深深有有有効効効範範範囲囲囲ののの変変変更更更
次のいずれかの設定から選択できます。
• 自自自動動動調整を選択すると、最も浅い必要有効範囲がディスプ
レイに自動的に表示されます。

• 手手手動動動調整を選択すると、深度の有効範囲を魚群探知機アプ
リケーションで許可されている最大深度まで調整できます。

魚群探知機アプリケーション メニューで、次の操作を実行
します。
1. [有有有効効効範範範囲囲囲] を選択します。
2. [有有有効効効範範範囲囲囲]を選択して、[自動]と [手動]を切り替えます。
3. 手動モードを選択した状態で、画面に表示される水深有

効範囲を調整することができます。

注注注意意意: [有有有効効効範範範囲囲囲]メニューを表示した状態で、回回回転転転ノノノブブブを使
用して範囲外にしたり範囲内にしたりすることはできませ
ん。回回回転転転ノノノブブブを使用して範囲外にしたり範囲内にしたりす
る場合は、最初に [有有有効効効範範範囲囲囲]メニューを閉じてください。

範範範囲囲囲内内内ととと範範範囲囲囲外外外ののの設設設定定定
魚群探知機アプリケーションの有効範囲内に含める、または
有効範囲外に出す方法は、お使いの多機能ディスプレイの
型式によって異なります。
ディスプレイ型式ごとに使用可能な有効範囲コントロール
を下の表に示します。

コココンンントトトロロローーールルル
多多多機機機能能能デデディィィスススプププレレレ
イイイ

回回回転転転ノノノブブブ • cシリーズ

• eシリーズ

• RMK-9キーパッ
ド

[範範範囲囲囲内内内]ボタンと
[範範範囲囲囲外外外]ボタン

• cシリーズ

• eシリーズ (e7と
e7Dを除く)

• RMK-9キーパッ
ド

画面を上上上または
下下下にスライド

• aシリーズ

• eシリーズ

• gSシリーズ

有有有効効効範範範囲囲囲ののの変変変化化化
有効範囲の変化機能を使用すると、特定の水柱領域を画面に
表示することができます。
下の例では、水柱の上 20フィートが表示されていません。

有有有効効効範範範囲囲囲ののの変変変更更更
既定の設定では、画面の下半分に海底が表示されるように
ディスプレイを自動的に調整します。もしくは、現在の有効
範囲内で画像を移動させることもできます。
アプリケーションメニューで [有有有効効効範範範囲囲囲]を [手動]に設定した
状態で、次の操作を実行します。
1. [有有有効効効範範範囲囲囲] を選択します。
2. [有有有効効効範範範囲囲囲ののの変変変化化化] を選択します。

[有効範囲の変化]ダイアログが表示されます。
3. 設定を必要な値に調整します。

設定を調整すると、画面上の有効範囲が変化するのが確
認できます。

4. [戻戻戻るるる] を選択するか、[Ok] ボタンを使用して設定を確定
し、[有効範囲の変化]ダイアログを閉じます。
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17.9魚魚魚群群群探探探知知知機機機のののスススクククロロローーーリリリンンングググ
魚群探知機の画像は右から左へとスクロールします。画面に
ウェイポイントや VRMを配置しやすくするために、スクロー
ル速度を調整したり、一時停止させたりすることができます。

スススクククロロローーールルル速速速度度度
魚群探知機画像のスクロール速度を調整することができま
す。高速になるほど細部まで詳しい画像が得られるため、魚
を探している場合などに便利です。速度を落とすと、ディス
プレイでの情報表示時間が長くなります。

スススクククロロローーールルルののの一一一時時時停停停止止止
表示を一時停止して、魚群探知機画像の「スナップショット」
を表示することができます。画像を一時停止するとスクロール
は停止しますが、深度に関する表示は引き続き更新されます。

スススクククロロローーールルル速速速度度度ののの調調調整整整
既定のスクロール速度は 100%です。スクロール速度は、以
下の手順で調整することができます。
魚群探知機アプリケーション メニューで、次の操作を実行
します。
1. [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] を選択します。
2. [スススクククロロローーールルル速速速度度度] を選択します。

スクロール速度の数値調整コントロールが表示されます。
3. スクロール速度を必要な設定に調整します。

調整の増分は次のとおりです。

• 10% ～ 100% の値には 10% の増分

• 100% ～ 500% の値には 100% の増分

4. [戻戻戻るるる] または [Ok] を選択して確定し、数値調整コント
ロールを閉じます。

画画画面面面ののの一一一時時時停停停止止止
魚群探知機アプリケーションは、一時停止させることがで
きます。
魚群探知機アプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [スススクククロロローーールルル] を選択して、[一時停止] が強調表示される

ようにします。
スクロールを再度選択すると、スクロールが再開されま
す。

17.10魚魚魚群群群探探探知知知機機機デデディィィスススプププレレレイイイモモモーーードドド

魚魚魚群群群探探探知知知機機機デデディィィスススプププレレレイイイモモモーーードドドののの選選選択択択
魚群探知機アプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [デデディィィスススプププレレレイイイモモモーーードドド] を選択します。
3. [モモモーーードドドののの選選選択択択:] を選択します。
4. 必要とするディスプレイモードを選択します。

• なし
• ズーム
• * A-スコープ
• * 下を固定

注注注意意意: * DownVisionTM ソナー モジュールの DownVisionTM
チャンネルではご利用いただけません。

魚魚魚群群群探探探知知知機機機ズズズーーームムムモモモーーードドド
ズーム ディスプレイ モードでは、魚群探知機の画面領域を
拡大し詳細を表示します。
このズームオプションには以下のような機能があります。
• 魚群探知機の標準画像を拡大画像に差し替えたり、魚群探
知機の標準画像のとなりに拡大画像を表示する。

• ズーム比を既定レベルに設定したり、手動でズームの倍
率を調整する。

• 拡大した画像部分をディスプレイの別の場所に移す。
有効範囲が拡大するにつれて、ズーム ウィンドウ内に表示
される領域も広がります。

ズズズーーームムム分分分割割割
ズーム ディスプレイ モードでは、画面を分割して魚群探知
機の標準画像のとなりに拡大画像を表示できます (ズーム分
割)。拡大部分は、魚群探知機の標準画面上にズーム ボッ
クスで表示されます。

ズズズーーームムムモモモーーードドドでででののの分分分割割割画画画面面面ののの選選選択択択
魚群探知機アプリケーションで、ズーム表示モードを選択し
た状態で、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [デデディィィスススプププレレレイイイモモモーーードドド] を選択します。
3. [ズズズーーームムム]を選択し、[分割]が強調表示されるようにします。

[ズーム]を選択すると、[分割]と [全画面]を切り替えるこ
とができます。

魚魚魚群群群探探探知知知機機機のののズズズーーームムム比比比ののの調調調整整整
表示モードを「ズーム」に設定した場合、ズーム係数を選択
するか、手動で調整することができます。
魚群探知機アプリケーションで、表示モードをズームに設定
した状態で、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [デデディィィスススプププレレレイイイモモモーーードドド] を選択します。
3. [ズズズーーームムム比比比] を選択します。
4. プリセットのズーム比 ([2倍倍倍]、[3倍倍倍]、[4倍倍倍])を選択する

か、[手手手動動動] を選択します。
設定を選択すると、[ディスプレイ モード] メニューに戻
ります。
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5. [手動]を選択した場合は、[手手手動動動ズズズーーームムム]を選択します。
[手動ズーム比]数値調整ダイアログが表示されます。

6. 設定を必要な値に調整します。
7. [戻戻戻るるる] を選択するか、[Ok] ボタンを使用して設定を確定

します。

魚魚魚群群群探探探知知知機機機のののズズズーーームムム区区区域域域ののの位位位置置置調調調整整整
ズーム表示モードを選択すると、システムは下の部分の詳細
が常に画面の下半分に来るように、ズーム位置を自動調整し
ます。必要に応じてズーム画像の位置を調整し、別の区域が
表示されるようにすることができます。
魚群探知機アプリケーションで、ズーム表示モードを選択し
た状態で、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [デデディィィスススプププレレレイイイモモモーーードドド] を選択します。
3. [ズズズーーームムム位位位置置置] を選択して、 [手動] が選択されるようにし

ます。
ズーム位置を選択すると、[手動]と [自動]を切り替えるこ
とができます。

4. [手手手動動動ズズズーーームムム位位位置置置:] を選択します。
ズーム位置数値調整コントロールが表示されます。

5. 設定を必要な値に調整します。
6. [戻戻戻るるる]または [Ok]を選択して、メニューを閉じます。

魚魚魚群群群探探探知知知機機機ののの A スススコココーーープププモモモーーードドド
Aスコープモードを使用すると、海底や船舶の真下の魚のラ
イブ画像を (履歴画像ではなく) 表示できます。
標準の魚群探知機ディスプレイには、魚群探知機エコーの履
歴記録が表示されます。必要に応じて A スコープ機能を使
用して、海底の構造とトランスデューサの真下の魚のライブ
画像を表示することができます。Aスコープで表示される海
底範囲の幅は、ウィンドウの下部に表示されます。Aスコー
プを使用すると、ターゲット強度をより正確かつ簡単に読み
取ることができます。
3 つの A スコープ モードがあります。

モモモーーードドド 1 モモモーーードドド 2 モモモーーードドド 3

Aスコープ画像は
ウィンドウの中央
に表示されます。

モード 1画像の左
側を展開して、よ
り詳しいビューを
表示することがで
きます。

A スコープ画像
は、深さに伴って
信号幅が増える
と、外に広がりま
す。

Aスコープモードで下部に表示される数値は、海底をカバー
する円錐型ビームの (選択した深度単位での)概算直径です。

A-スススコココーーープププモモモーーードドドののの選選選択択択
魚群探知機アプリケーションで、A スコープ モードを選択
した状態で、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [デデディィィスススプププレレレイイイモモモーーードドド] を選択します。
3. [モモモーーードドドののの選選選択択択:] を選択します。
4. [A-スススコココーーープププ] を選択します。
5. [A-スススコココーーープププ] を選択すると、A-スコープ モードの一覧が

表示されます。
6. 必要なモードを選択します。

下下下ををを固固固定定定
[下を固定]表示モードは、フィルタをかけて海底の画像を平ら
にし、その上の物体を見分けやすくします。この機能は、特
に海底付近で餌を探す魚を捕獲する際に便利です。
下を固定した画像の範囲を調整すると、海底の詳細をさらに
表示できます。また、[下をシフト]コントロールを使用して、
画面上の画像の位置をウィンドウの下部 (0%)からウィンドウ
の中間部 (50%)までの間で変更することもできます。

下下下部部部ののの固固固定定定範範範囲囲囲/位位位置置置ののの調調調整整整
魚群探知機アプリケーションで、下部固定表示モードを選択
した状態で、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [デデディィィスススプププレレレイイイモモモーーードドド] を選択します。
3. [下下下ををを固固固定定定]を選択すると、[全画面]表示と [分割]画面を切

り替えることができます。
4. [下下下ののの固固固定定定範範範囲囲囲] を選択します。

下の固定範囲を選択すると、[下の固定範囲] 数値調整ダ
イアログが表示されます。

5. 設定を必要な値に調整します。
6. [戻戻戻るるる] を選択するか、[Ok] ボタンを使用して設定を確定

します。
7. [下下下ののの固固固定定定シシシフフフトトト]を選択して、画面の画像の位置を再指定

します。
下の固定シフトを選択すると、[下の固定シフト]数値調整
ダイアログが表示されます。

8. 設定を必要な値に調整します。
9. [戻戻戻るるる] を選択するか、[Ok] ボタンを使用して設定を確定

します。
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17.11 プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンンメメメニニニュュューーーオオオ
プププシシショョョンンン
[プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン]メニューを使用すると、追加のオンス
クリーン詳細情報を提供する機能にアクセスできます。
使用可能なプレゼンテーション オプションを以下の表に示
します。

メメメニニニュュューーー項項項目目目 説説説明明明 オオオプププシシショョョンンン

*タタターーーゲゲゲッッットトト深深深度度度 ID 確認されたター
ゲットの深度を表
示するかどうかを
制御します。表示
されるターゲット
のレベルは、漁獲
アラームの感度に
直接関連していま
す。

• オン

• オフ

深深深度度度線線線 深度を示す水平線
を表示するかどう
かを制御します。

• オン

• オフ

*白白白線線線 このオプションを
[オン]に設定する
と、海底の等深線
に沿って白線が表
示されます。海底
に近い物標を見分
ける際に役立ちま
す。

• オン

• オフ

*海海海底底底塗塗塗りりりつつつぶぶぶししし このオプション
を [オン]に設定す
ると、海底が一色
で塗りつぶされま
す。

• オン

• オフ

カカカラララーーーパパパレレレッッットトト さまざまな状況や
お好みに応じて使
い分けられる各種
カラーパレット
が用意されていま
す。

従従従来来来型型型 / CHIRPソソソ
ナナナーーーチチチャャャンンンネネネルルル

• クラシックブ
ルー

• クラシックブ
ラック

• クラシックホワ
イト

• サンバースト

• グレースケール

• 反転グレース
ケール

• 銅

• 暗視

DownVisionTM チチチャャャ
ンンンネネネルルル

• 銅

• (反転)銅

• スレートグレー

• (反転)スレート
グレー

スススクククロロローーールルル速速速度度度 魚群探知機スク
ロール速度を指定
します。

• 10% — 500%

メメメニニニュュューーー項項項目目目 説説説明明明 オオオプププシシショョョンンン

ゲゲゲイイインンンコココンンントトトロロローーー
ルルル

オンスクリーンの
感度設定を表示す
るかどうかを制御
します。

• 表示 (default)

• 非表示

デデデーーータタタボボボッッックククススス
セセセッッットトトアアアッッップププ

最大 2つのデータ
ボックスを設定
し、画面左下隅に
表示したり、非表
示にすることがで
きます。

• データボックス
1

• データを選択

• データボックス
2

• データを選択

デデデーーータタタボボボッッックククススス 1

• オン

• オフ

デデデーーータタタををを選選選択択択
カテゴリ別にデー
タタイプを選択で
きます。
デデデーーータタタボボボッッックククススス 2

• オン

• オフ

デデデーーータタタををを選選選択択択
カテゴリ別にデー
タタイプを選択で
きます。

注注注意意意:

• * DownVisionTM チャンネルでは使用できません。
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17.12 深深深度度度ととと距距距離離離
魚群探知機アプリケーションには、深度と距離の判断に役立
つ多数の機能があります。これらの機能について詳しく説明
します。

D12222-5

1 2 43 5 76

説説説明明明

1 深深深度度度値値値—現在の海底の深度が表示されます。

2 深深深度度度タタターーーゲゲゲッッットトト ID—認識されたターゲットに対する
深度が表示されます。この IDの感度は漁獲アラーム
の感度と直接関連しています。漁獲アラームの感度が
大きいほど、ラベル付きターゲット数が増えます。

3 深深深度度度線線線—水面からの深さを示す水平破線を一定間隔
で描画します。

4 水水水平平平 VRMマママーーーカカカーーー—ターゲットの深度を示します。

5 垂垂垂直直直 VRMマママーーーカカカーーー—船舶の後ろの距離を示します。

6 カカカーーーソソソルルルののの深深深度度度—カーソル位置の深度です。
カカカーーーソソソルルルののの有有有効効効範範範囲囲囲—船舶からカーソル位置までの
有効範囲です。

7 深深深度度度マママーーーカカカーーー—深度を示す数値です。

VRMににによよよるるる深深深度度度おおおよよよびびび距距距離離離ののの測測測定定定
可変距離マーカー (VRM) を使用して、船舶からは見えない
ところにある物標の深度と距離を測定できます。深度と距離
は、水平（深度）線と垂直（距離）線で表されます。各々の
線には、しかるべき測定ラベルが設けられています。
魚群探知機アプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [スススクククロロローーールルル]を選択し、[一時停止]が強調表示されるよう

にします (マーカーの位置指定が簡単になります)。
[スクロール] を選択すると、スクロールの [一時停止] と
[再開] を切り替えられるようになります。

3. マーカーを配置する場所を選択します。
4. 魚魚魚群群群探探探知知知機機機コココンンンテテテキキキススストトトメメメニニニュュューーーを開きます。
5. [マママーーーカカカーーーををを配配配置置置] を選択します。

配置したマーカーは、魚群探知機コンテキストメニューの
[マママーーーカカカーーーををを移移移動動動]を選択して移動することができます。

注注注意意意: VRMは、[分分分割割割]画面でディスプレイモードを使用し
た場合に、[下を固定]モードでのみ使用できます。

17.13魚魚魚群群群探探探知知知機機機アアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンンにににおおお
けけけるるるウウウェェェイイイポポポイイインンントトト
魚群探知機アプリケーションにウェイポイントを設けておく
と、後で戻れる位置に印を付けておくことができます。
ウェイポイントを設置すると、その詳細はウェイポイントリ
ストに追加され、ウェイポイントシンボルを示す垂直線がオ
ンスクリーンに表示されます。そこから海図アプリケーショ
ンでウェイポイントを辿ることができます。

魚魚魚群群群探探探知知知機機機アアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンンでででのののウウウェェェイイイ
ポポポイイインンントトトののの設設設置置置
魚群探知機アプリケーションで、次の操作を実行します。
1. 必要な場所を選択し、押さえたままにします。

魚群探知機コンテキストメニューが表示されます。
2. [ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの設設設置置置] を選択します。

WPTボボボタタタンンンまままたたたはははアアアイイイコココンンンををを使使使用用用しししたたたウウウェェェイイイ
ポポポイイインンントトトののの設設設置置置
魚群探知機アプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [WPT] を選択します。

ウェイポイントのメニューが表示されます。
2. ウェイポイント メニューが表示されている状態で、次の

操作を実行します。

• [WPT]を再度押して、船舶の位置にウェイポイントを置
きます。または

• [船舶にウェイポイントを設置]、[カーソルにウェイポイ
ントを設置]または [経度/緯度にウェイポイントを設置]
から適切なオプションを選択します。

コココンンンテテテキキキススストトトメメメニニニュュューーーををを使使使用用用しししたたたウウウェェェイイイポポポ
イイインンントトトののの設設設置置置
コンテキスト メニューを使用して、魚群探知機アプリケー
ションにウェイポイントを設置することができます。
魚群探知機コンテキストメニューで、次の操作を実行します。
1. [ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの設設設置置置] を選択します。

ウェイポイントがカーソルの場所に配置され、新しいウェ
イポイントのダイアログが表示されます。

2. [Ok] を選択して、既定のウェイポイントの詳細を受け入
れます。または

3. フィールドを選択して、新しいウェイポイントの詳細を
編集します。
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17.14 感感感度度度設設設定定定
[感感感度度度設設設定定定]メニューを使用すると、画面に表示されている画
像の質を高めるさまざまな機能や特徴にアクセスできます。
ほとんどの場合は、既定値で十分と考えられます。
各ソナー　モジュールの種類ごとに使用可能な感度設定を下
の表に示します。

DownVi-
sionTM

CHIRP
(外付け)

従来型
(外付け)

従来型
(内蔵)

レガシ
(外付け)

ゲゲゲイイインンン 〇 ○ ○ ○ ○

自自自動動動
ゲゲゲイイインンン
モモモーーードドド

× × × ○ ○

カカカラララーーー
ゲゲゲイイインンン × ○ ○ ○ ○

コココンンントトト
ラララススストトト

○ × × × ×

TVG × ○ ○ ○ ○

自自自動動動
TVG
モモモーーードドド

× ○ ○ × ×

ノノノイイイズズズ
フフフィィィルルル
タタタ

○ × × × ×

カカカラララーーー
しししきききいいい
値値値

○ ○ ○ ○ ○

電電電源源源
モモモーーードドド × ○ ○ ○ ○

注注注意意意: *自動 TVGモードは、TVGが「手動」に設定されて
いるときは使用できません。

ゲゲゲイイインンン
ゲイン設定により、ソナー モジュールが背景ノイズを処理
する方法を変更できます。ゲイン設定を調整することで、ソ
ナー画像を向上させることができます。ただし、大半の状況
において最適な性能を確保してくれる自動設定をご利用する
ことを当社ではお勧めしています。
ゲインコントロールによって、どの強度よりも強いエコーが
画面に表示されるかが決定されます。

20%手動ゲイン調
整

自動ゲイン 80%手動ゲイン調
整

自自自動動動
[自動] モードでは、ソナー モジュールは現在の状況に応じ
て自動的にゲイン設定を調整します。
レガシのソナー モジュールまたは従来型の内蔵ソナー モ
ジュールに接続された場合、3 つの自動ゲイン モードを使
用できます。
• クルージング (低)
• トローリング (中)
• フィッシング (高速)
。

手手手動動動
ゲインコントロールは必要に応じて、0%～ 100%の値の間
で、手動で設定できます。魚群や海底の詳細を見るために、
ゲイン設定は背景ノイズが大きくなりすぎない程度に十分高
い値に設定してください。一般的に、深海や透き通った海で
は高ゲインを、浅瀬や濁った海では低ゲインを使用します。
新しい値は、ディスプレイのスイッチを切っても設定され
たままです。

オオオンンンスススクククリリリーーーンンンのののゲゲゲイイインンンコココンンントトトロロローーールルル
タッチ専用および HybridTouchの多機能ディスプレイには、
オンスクリーンのゲインコントロールがあります。
オンスクリーンゲイン コントロールを選択すると、ゲイン
設定が表示されます。

レガシのソナー モジュールまたは従来型の内蔵ソナー モ
ジュールに接続した場合の自動ゲインには、3 つのモード
があります。

外付け CHIRP、外付けの従来型、もしくは DownVisionTM ソ
ナーモジュールの場合は、ゲインモードは必要ありません。

手動モードにすると、スライダ バー コントロールが表示さ
れます。

オオオンンンスススクククリリリーーーンンンのののゲゲゲイイインンンコココンンントトトロロローーールルルののの有有有効効効化化化ととと無無無効効効化化化
次の手順に従って、オンスクリーンのゲインコントロールの
有効化と無効化を切り替えることができます。
タッチスクリーン型多機能ディスプレイで、該当するアプリ
ケーションを表示して、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] を選択します。
3. [ゲゲゲイイインンンコココンンントトトロロローーールルル] を選択します。

[ゲインコントロール]を選択すると、オンスクリーンのコ
ントロールの表示と非表示を切り替えることができます。

注注注意意意: オンスクリーンのゲイン コントロールが [非表示]
に設定されている場合、アプリケーション メニュー: [メメメ
ニニニュュューーー] > [ゲゲゲイイインンン] から直接ゲイン設定にアクセスするこ
とができます。

オオオンンンスススクククリリリーーーンンンコココンンントトトロロローーールルルををを使使使用用用しししたたたゲゲゲイイインンンののの手手手動動動調調調整整整
1. 魚群探知機アプリケーションの左側にあるオンスクリーン

の [ゲゲゲイイインンン] コントロールを選択します。
2. [自自自動動動]ボックスをオンにして、[自動]ゲインと [手動]ゲイ

ンを切り替えます。
3. [自自自動動動] を選択解除した状態で、スススララライイイダダダを選択して押し

たまま、左左左に動かして値を減らすか、右右右に動かして値を
増やします。

オオオンンンスススクククリリリーーーンンンコココンンントトトロロローーールルルををを使使使用用用しししたたた自自自動動動ゲゲゲイイインンンモモモーーー
ドドドののの設設設定定定
1. 魚群探知機アプリケーションの左側にあるオンスクリーン

の [ゲゲゲイイインンン] コントロールを選択します。
2. [自自自動動動]ボックスをオンにして、ボックスにチェックマーク

が付くようにします。
3. 必要な自自自動動動ゲゲゲイイインンンモモモーーードドドを選択します。

メメメニニニュュューーーををを使使使用用用しししたたた魚魚魚群群群探探探知知知機機機ゲゲゲイイインンンののの調調調整整整
魚群探知機ゲイン設定には、魚群探知機メニューからアク
セスできます。
魚群探知機アプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
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2. [感感感度度度設設設定定定] を選択します。
3. [ゲゲゲイイインンン] を選択します。

ゲイン調整ダイアログが表示されます。
4. ゲインコントロールを必要な設定に調整します。または
5. [自自自動動動] を選択します。

自動ゲインが有効になっていることを示すチェックマーク
が [自自自動動動] ボックスに付けられます。

メメメニニニュュューーーををを使使使用用用しししたたた自自自動動動ゲゲゲイイインンンモモモーーードドドののの設設設定定定
レガシのソナー モジュールまたは従来型の内蔵ソナー モ
ジュールを使用した場合、3つの自動ゲインモードを使用で
きます。自動ゲイン モードは、以下の手順に従って設定で
きます。
魚群探知機アプリケーション メニューで、次の操作を実行
します。
1. [感感感度度度設設設定定定] を選択します。
2. [自自自動動動ゲゲゲイイインンンモモモーーードドド] を選択します。
3. 必要な自動ゲイン モードを選択します。

カカカラララーーー ゲゲゲイイインンン
従来型、CHIRPおよびレガシのソナーチャンネルは、さまざ
まな色を使用して、エコーの強度を判断します。カラー ゲ
インは、0% ～ 100% の間で調整するか、自動設定するこ
とができます。

20%手動カラーゲ
イン

自動カラーゲイン 80%手動カラーゲ
イン

カラー ゲインは最も強烈なエコー色の下限を設定します。
この値を上回る信号強度を持つすべてのエコーは最も強烈な
色で表示されます。これよりも低い値は残りの色に均等に
分割されます。
• 低い値を設定すると、最も薄い色の帯域が広くなり、他の
色の信号帯域は小さくなります。

• 高い値を設定すると、最も強烈な色の帯域が広くなり、他
の色の信号帯域は小さくなります。

カカカラララーーー ゲゲゲイイインンンののの調調調整整整
レガシ、従来型、および CHIRPソナーチャンネルのカラー
ゲインを調整するには、以下の手順に従ってください。
魚群探知機アプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [感感感度度度設設設定定定] を選択します。
3. [カカカラララーーーゲゲゲイイインンン] を選択します。

カラー ゲインのスライダ バー コントロールが表示され
ます。

4. コントロールを必要な値に調整します。
5. [戻戻戻るるる] を選択して設定を確定し、スライダ バーを閉じ

ます。または
6. [自自自動動動]を選択して自動カラーゲインを有効にします。

コココンンントトトラララススストトト
DownVisionTM では、モノクロの濃淡を使用して、エコーの強
度を判定します。コントラストは、0%～ 100%の間で調整す
るか、自動設定することができます。

20%の手動コント
ラスト調整

自動コントラスト
調整

80%の手動コント
ラスト調整

コントラストは最も強烈なエコー濃淡の下限を設定します。
この値を上回る信号強度を持つすべてのエコーは最も明るい
色で表示されます。これよりも低い値は残りの濃淡に均等に
分割されます。
• 低い値を設定すると、最も暗い色の帯域が広くなり、他の
濃淡の信号帯域は小さくなります。

• 高い値を設定すると、最も明るい色の帯域が広くなり、他
の濃淡の信号帯域は小さくなります。

コココンンントトトラララススストトトののの調調調整整整
コントラスト設定を調整するには、以下の手順に従います。
魚群探知機アプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [感感感度度度設設設定定定] を選択します。
3. [コココンンントトトラララススストトト] を選択します。

コントラストのスライダ バー コントロールが表示され
ます。

4. コントロールを必要な値に調整します。
5. [戻戻戻るるる] を選択して設定を確定し、スライダ バーを閉じ

ます。または
6. [自自自動動動]を選択して自動コントラストを有効にします。

時時時変変変ゲゲゲイイインンン (TVG)
時変ゲイン (TVG)設定では、水柱全体に適用される減衰の量
が制御されます。これは深海における戻り (エコーが弱い場
所)と浅瀬における戻り (エコーが強い場所)のバランスを取
ることで、ターゲットの深度に関係なく、同じサイズのター
ゲットが同様のサイズのエコーを生成できるようにするもの
です。TVG設定は、0～ 100%の間で手動設定するか、自動
設定にすることができます。

D13057-1

0% 10% 20% 30% 40% 50% 60% 70% 80% 90% 100%

• TVG設定を高くすると、ターゲットが弱く /反射が少なく
画面に表示されます。

• TVG設定を低くすると、ターゲットが強く /反射が多く画
面に表示されます。

注注注意意意: 0% ～ 30% の TVG 値はトップ アウト モード コン
トロールを、31%～ 100%の値は TVGコントロールを表
します。

31% の TVG 100% の TVG 自動 TVG

注注注意意意: TVGはシミュレータモードに影響しませんが、トッ
プアウトモード (0%～ 30%)は影響があります。

トトトッッップププ アアアウウウトトト モモモーーードドド
トップアウトモードは、TVGコントロールと組み合わさった
デジタルフィルタです。トップアウトモードフィルタを使
うと、ソナー ビームの上の部分からノイズやクラッターが
削減されます。
トップアウトモードは、TVGの値が 0%～ 30%の場合にア
クティブになります。31% ～ 100% の値が TVG コントロー
ルを表します。

0% の TVG 30% の TVG
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TVG ののの「「「自自自動動動」」」設設設定定定
TVG 設定は、以下の手順に従って「自動」に設定すること
ができます。
魚群探知機アプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [感感感度度度設設設定定定] を選択します。
3. [TVG] を選択します。

TVGのスライダバーコントロールが表示されます。
4. [自自自動動動] を選択して、[自動] ボックスにチェックマークが

付くようにします。

自自自動動動 TVG モモモーーードドド
TVGが自動に設定されている場合、使用中のソナーモジュー
ルに応じて、3 つの自動 TVG モードを使用することができ
ます。
使用可能な自動 TVGモードは次のとおりです。
• 低
• 中
• 高
自動 TVGモードは、レガシのソナー　モジュールおよび従来
型の内蔵ソナーモジュールでのみ使用可能です。

自自自動動動 TVG モモモーーードドドののの選選選択択択
自動 TVGモードを選択するには、以下の手順に従います。
魚群探知機アプリケーションで、TVGを [自動]に設定して、
次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [感感感度度度設設設定定定] を選択します。
3. [自自自動動動 TVG] を選択します。
4. 必要な設定を [低]、[中]または [高]から選択します。

TVG ののの手手手動動動調調調整整整
魚群探知機アプリケーション メニューで、次の操作を実行
します。
1. [感感感度度度設設設定定定] を選択します。
2. [TVG] を選択します。

TVGのスライダバーコントロールが表示されます。
3. スライダバーのコントロールを必要な設定に調整します。

31%～ 100%の値が TVGコントロールを表します。
4. [戻戻戻るるる]または [OK]を選択して、スライダバーコントロー

ルを閉じます。

オオオンンンスススクククリリリーーーンンンののの TVG コココンンントトトロロローーールルル
タッチ専用および HybridTouchの多機能ディスプレイには、
オンスクリーンの TVGコントロールがあります。

オンスクリーン TVGコントロールを選択すると、TVG設定が
表示されます。
外付け CHIRPソナーモジュール (DownVisionTM を除く)およ
び外付けの従来型ソナーモジュール (レガシを除く)に接続し
ている場合は、3つの自動 TVGモードがあります。

手動モードにすると、スライダ バー コントロールが表示さ
れます。

オオオンンンスススクククリリリーーーンンンのののゲゲゲイイインンンコココンンントトトロロローーールルルののの有有有効効効化化化ととと無無無効効効化化化
次の手順に従って、オンスクリーンのゲインコントロールの
有効化と無効化を切り替えることができます。
タッチスクリーン型多機能ディスプレイで、該当するアプリ
ケーションを表示して、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] を選択します。
3. [ゲゲゲイイインンンコココンンントトトロロローーールルル] を選択します。

[ゲインコントロール]を選択すると、オンスクリーンのコ
ントロールの表示と非表示を切り替えることができます。

注注注意意意: オンスクリーンのゲイン コントロールが [非表示]
に設定されている場合、アプリケーション メニュー: [メメメ
ニニニュュューーー] > [ゲゲゲイイインンン] から直接ゲイン設定にアクセスするこ
とができます。

オオオンンンスススクククリリリーーーンンンコココンンントトトロロローーールルルををを使使使用用用しししたたた TVGののの手手手動動動調調調整整整
タッチ専用および HybridTouchの多機能ディスプレイには、
オンスクリーンの TVGコントロールがあります。
1. 魚群探知機アプリケーションの左側にあるオンスクリーン

の [TVG] コントロールを選択します。
2. [自自自動動動]ボックスをオンにして、[自動] TVGと [手動] TVGを

切り替えます。
3. 設定を必要な値に調整します。

オオオンンンスススクククリリリーーーンンンコココンンントトトロロローーールルルををを使使使用用用しししたたた自自自動動動 TVGののの設設設定定定
タッチ専用および HybridTouchの多機能ディスプレイには、
オンスクリーンの TVGコントロールがあります。
1. 魚群探知機アプリケーションの左側にあるオンスクリーン

の [TVG] コントロールを選択します。
2. [自自自動動動] ボックスを選択して、自動 TVG モードを選択し

ます。
3. 外付け CHIRPソナーモジュール (DownVisionTM を除く)お

よび外付けの従来型ソナーモジュール (レガシを除く)に
接続している場合は、自動 TVGモードを選択できます。

ノノノイイイズズズ フフフィィィルルルタタタ
ノイズフィルタは、DownVisionTM ソナーモジュールでご利
用いただけます。ノイズフィルタは、水柱全体のゲインを変
えて、画面に表示されるクラッターの量を減らします。
ノイズフィルタは、自動調整するように設定することも、手
動で調整するように設定することもできます。

• 自自自動動動— [自動] モードでは、ノイズ フィルタは 20% に設
定されます。

• 手手手動動動—ノイズフィルタは 0～ 100%の間で手動で調整す
ることができます。

– 値を低くすると、フィルタが適用される水深が減少し
ます。

– 値を高くすると、フィルタが適用される水深が増加し
ます。

新しい値は、ディスプレイのスイッチを切っても設定され
たままです。

ノノノイイイズズズフフフィィィルルルタタタののの調調調整整整
ノイズフィルタの調整を行うには、以下の手順に従います。
魚群探知機アプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [感感感度度度設設設定定定] を選択します。
3. [ノノノイイイズズズフフフィィィルルルタタタ] を選択します。

ノイズ フィルタのスライダ バー コントロールが表示さ
れます。

4. ノイズ フィルタを必要な値に調整します。
5. [自自自動動動] チェックボックスを選択して、[自動] モードに切

り替えます。

注注注意意意: ノイズフィルタも、画面上のノノノイイイズズズフフフィィィルルルタタタコント
ロールを使用して調整することができます。
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カカカラララーーーしししきききいいい値値値
カラーしきい値によって、ターゲットが表示されなくなる信
号強度が決まります。従来型および CHIRPソナーでは、さま
ざまな色を使用して信号の強度を判断し、DownVisionTM では
モノクロの濃淡を使用します。
カラーしきい値設定は、グローバル設定です。カラーしきい
値の値を変更すると、ネットワーク接続されているすべての
多機能ディスプレイの魚群探知機アプリケーションペインで
同じカラーしきい値が共有されます。

カカカラララーーーしししきききいいい
値値値

従従従来来来型型型 / CHIRPチチチャャャンンン
ネネネルルル

DownVisionTM チチチャャャンンン
ネネネルルル

100% (default)

50%

低く設定すると、最も強烈な色、または最も明るい色だけが
表示されるようになります。

カカカラララーーーしししきききいいい値値値ののの調調調整整整
カラーしきい値の既定値は 100% です。この設定を調整し
て、表示される色を少なくすることができます。
魚群探知機アプリケーション メニューで、次の操作を実行
します。
1. [感感感度度度設設設定定定] を選択します。
2. [カカカラララーーーしししきききいいい値値値] を選択します。
3. カラーしきい値を必要な値に調整します。
4. [Ok] を選択して設定を確定し、数値調整コントロール

を閉じます。

電電電源源源モモモーーードドド
電源モードは、トランスデューサの電源レベルを制御しま
す。電源モードは、0%～ 100%の間で自動調整、または手動
調整することができます。電源モードは、CHIRP、従来型、
およびレガシのソナーモジュールでのみ使用可能です。

• 自自自動動動—こちらが既定の設定です。「自動」を選択すると、
ソナー　モジュールは現在の深度、速度、および (海底)信
号強度に基づいて自動的に最適な設定を判断します。

• 手手手動動動— 1%の増分単位で電源レベルを調整することができ
ます。通常、2.4 m (8フィート)未満の深度には低い電源レ
ベルが使用され、3.7 m (12フィート)を超える深度には高
い電源レベルが使用されます。

トトトララランンンスススデデデュュューーーサササののの電電電力力力レレレベベベルルルののの調調調整整整
魚群探知機アプリケーション メニューで、次の操作を実行
します。
1. [感感感度度度設設設定定定] を選択します。
2. [電電電源源源モモモーーードドド] を選択します。

電源モードのスライダバーコントロールが表示されます。
3. スライダバーを必要な設定に調整します。または
4. [自自自動動動]を選択して、自動電源モードに設定します。

17.15 魚魚魚群群群探探探知知知機機機アアアラララーーームムム
深度データソースが使用可能な場合、次の魚群探知機アラー
ムを設定することができます。
• 漁漁漁獲獲獲—ターゲットが指定の感度レベルを満たし、深度制限
(有効になっている場合)の範囲内にある場合に発動します。

• 魚魚魚群群群探探探知知知機機機 (深深深海海海)—深度が深海制限よりも大きいことが検
出された場合に発動します。

• 魚魚魚群群群探探探知知知機機機 (浅浅浅瀬瀬瀬)—深度が浅瀬制限よりも小さいことが検
出された場合に発動します。

漁漁漁獲獲獲アアアラララーーームムムののの設設設定定定
[アラーム]メニュー [ホホホーーームムム画画画面面面] > [セセセッッットトトアアアッッップププ] > [アアアラララーーー
ムムム]で、次の操作を実行します。
1. [魚魚魚] を選択します。

漁獲アラーム メニューが表示されます。
2. [魚魚魚]を選択し、[オン]が強調表示されるようにします。
3. [漁漁漁獲獲獲感感感度度度] を選択します。

漁獲感度の数値調整コントロールが表示されます。
4. 漁獲感度を必要な値に調整します。

漁獲アラームの感度が大きいほど、表示されるターゲット
画像の数も増えます。

5. [漁漁漁獲獲獲深深深海海海制制制限限限]を選択し、[オオオンンン]が強調表示されるように
します。
浅瀬および深海漁獲制限設定がメニューでアクティブにな
ります。

6. [浅浅浅瀬瀬瀬漁漁漁獲獲獲制制制限限限] を選択します。
浅瀬漁獲制限の数値調整コントロールが表示されます。

7. 値を必要な設定に調整します。
8. [Ok] を選択して新しい値を確定し、数値調整コントロー

ルを閉じます。
9. [深深深海海海漁漁漁獲獲獲制制制限限限] を選択します。

深海漁獲制限の数値調整コントロールが表示されます。
10.値を必要な設定に調整します。
11. [Ok] を選択して新しい値を確定し、数値調整コントロー

ルを閉じます。

魚魚魚群群群探探探知知知機機機深深深海海海アアアラララーーームムムののの設設設定定定
[アラーム]メニュー [ホホホーーームムム画画画面面面] > [セセセッッットトトアアアッッップププ] > [アアアラララーーー
ムムム]で、次の操作を実行します。
1. [魚魚魚群群群探探探知知知機機機 (深深深海海海)] を選択します。
2. [深海]を選択し、[オン]が強調表示されるようにします。

[深海] を選択すると、[オン] と [オフ] を切り替えること
ができます。

3. [深深深海海海制制制限限限] を選択します。
深海制限の数値調整コントロールが表示されます。

4. 設定を必要な値に調整します。
5. [Ok] を選択して新しい値を確定し、数値調整コントロー

ルを閉じます。

注注注意意意: [深海制限]を [浅瀬制限] よりも少ない値に設定する
ことはできません。

魚魚魚群群群探探探知知知機機機浅浅浅瀬瀬瀬アアアラララーーームムムののの設設設定定定
[アラーム]メニュー [ホホホーーームムム画画画面面面] > [セセセッッットトトアアアッッップププ] > [アアアラララーーー
ムムム]で、次の操作を実行します。
1. [魚魚魚群群群探探探知知知機機機 (浅浅浅瀬瀬瀬)] を選択します。
2. [浅瀬]を選択し、[オン]が強調表示されるようにします。

[浅瀬] を選択すると、[オン] と [オフ] を切り替えること
ができます。

3. [浅浅浅瀬瀬瀬制制制限限限] を選択します。
浅瀬制限の数値調整コントロールが表示されます。

4. 設定を必要な値に調整します。
5. [Ok] を選択して新しい値を確定し、数値調整コントロー

ルを閉じます。

注注注意意意: [浅瀬制限]を [深海制限] よりも大きい値に設定する
ことはできません。
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17.16 周周周波波波数数数調調調整整整
周波数は、使用するソナーモジュールとトランスデューサに
よって異なります。CHIRP 以外のソナー モジュールを使用
している場合や、非 CHIRPモードで動作している CHIRPソ
ナーモジュールを使用している場合は、トランスデューサの
周波数を手動で微調整することができます。
伝送周波数を調整できることの利点は次のとおりです。

• 特定の魚種または水条件に合わせて最適化できます。

• 同じ周波数を持つ付近の他のソナーの動作からの干渉を防
ぐことができます。

• 特定のトランスデューサで幅広ビームまたは幅狭ビームを
使用できます。

従従従来来来型型型おおおよよよびびびレレレガガガシシシののの周周周波波波数数数調調調整整整
次の周波数の種類は、レガシおよび従来型のソナーモジュー
ルで移用することができます。

• 自自自動動動—自動操作する際には、お使いのトランスデューサの
動作状態に応じて、システムが自動的に周波数を設定する
ため、微調整は必要ありません。

• 低低低域域域周周周波波波数数数— (例 50 kHz) —幅広のソナービームを発し、
水中をよく突き抜けます。周波数が低い場合、画像の解像
度は低くなるため、小さな魚群を探知するのには向いてい
ません。低域周波数は、船舶の真下の広範領域を対象とす
る際や遠海で使用します。

• 中中中周周周波波波数数数— (例 90 kHz) —比較的幅広のソナービームを用
いて、大部分の深度で適度な詳細を提供します。

• 高高高周周周波波波数数数— (例： 200 kHz) —は、幅狭のビームを発し、高
解像度を生み出します。高周波数は、浅瀬 (1000フィート
まで)および高速時にもっともその効果を発揮します。

下のグラフは、従来型またはレガシのソナーの周波数の微調
整を示したものです (–50% ～ +50%)。
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2. トランスデューサの特性

3. 動作周波数

CHIRP ののの周周周波波波数数数調調調整整整
CHIRPソナーモジュールを使用した場合に使用可能な周波数
の種類についての詳細を下のリストに示します。

• 自自自動動動—自動操作する際には、お使いのトランスデューサの
動作状態に応じて、システムが自動的に周波数を設定する
ため、微調整は必要ありません。

• 低低低域域域周周周波波波数数数—非 CHIRPモード (例 50 kHz) —幅広のソナー
ビームを発し、水中をよく突き抜けます。周波数が低い場
合、画像の解像度は低くなるため、小さな魚群を探知する
のには向いていません。低域周波数は、船舶の真下の広範
領域を対象とする際や遠海で使用します。

• 中中中周周周波波波数数数— 非 CHIRP モード (例 90 kHz) — 比較的幅広
のソナー ビームを用いて、大部分の深度で適度な詳細を
提供します。

• 高高高周周周波波波数数数— 非 CHIRP モード (例： 200 kHz) — は、幅狭
のビームを発し、高解像度を生み出します。高周波数は、
浅瀬 (1000 フィート まで) および高速時にもっともその
効果を発揮します。

• 低低低 CHIRP — CHIRP モード (例 42 ～ 65 kHz) — ピング
(Ping) のたびごとに、CHIRP ソナー モジュールがトラン

スデューサで使用可能な周波数範囲をスイープするため、
微調整は必要ありません。

• 中中中 CHIRP — CHIRP モード (例 85 ～ 135 kHz) — ピング
(Ping) のたびごとに、CHIRP ソナー モジュールがトラン
スデューサで使用可能な周波数範囲をスイープするため、
微調整は必要ありません。

• 高高高 CHIRP — CHIRP モード (例 130 ～ 210 kHz) — ピング
(Ping) のたびごとに、CHIRP ソナー モジュールがトラン
スデューサで使用可能な周波数範囲をスイープするため、
微調整は必要ありません。

CHIRPソナーモジュールが非 CHIRPモードに設定されてい
る場合は、トランスデューサの伝送周波数に合わせて周波数
を微調整することができます。
下のグラフは、CHIRPブロードバンドソナーの周波数の微調
整を示したものです (—50% ～ +50%)。
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ソソソナナナーーー周周周波波波数数数ののの微微微調調調整整整
従来型、またはレガシのソナー　モジュールに接続している
場合、または CHIRP以外のモードで CHIRPソナーモジュー
ルを操作している場合は、伝送周波数を微調整することがで
きます。
魚群探知機アプリケーションで、次の操作を実行します。
1. 微調整するチャンネル周波数が、アクティブな魚群探知機

ペインに表示されていることを確認します。
2. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
3. [セセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
4. [音音音響響響セセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
5. [周周周波波波数数数ののの調調調整整整] を選択します。

周波数調整コントロールが表示されます。
6. 最適な結果が得られるまで、周波数を調整します。
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17.17 [音音音響響響セセセッッットトトアアアッッップププ] メメメニニニュュューーーオオオプププシシショョョンンン
本項では、[音響セットアップ]メニュー: ([メメメニニニュュューーー] > [セセセッッットトトアアアッッップププ] > [音音音響響響セセセッッットトトアアアッッップププ])で使用可能なオプションにつ
いて詳しく説明します。

メメメニニニュュューーー項項項目目目 説説説明明明 オオオプププシシショョョンンン

ピピピンンングググ率率率 超高速ピングは、従来型の内蔵およびレガシソ
ナーモジュールで、浅瀬 (6 m (20フィート)以下
の深度範囲)に使用する場合にのみ使用できま
す。6 m (20フィート)を超える深度になると、
深度条件が満たされるまで、ピング率は標準
に戻ります。
[超高速]に設定すると、最大 40 ktまでの速度
で、歪みのない正確な海底の画像がディスプ
レイに表示されます。

• 標準 (default)

• 超高速

ピピピンンングググ率率率限限限界界界 速度制限の役割を果たします。地域の状況に見
合うようにピング率制限を調整する際に役立ち
ます。たとえば、浅瀬で海底が固い場合にはピ
ング率が早過ぎることがあります。

注注注意意意: ピング率限界は、ピング率が「超高速」
に設定されている場合は無効になります。

• DownVisionTM および SideVisionTM ソナー:
5～ 80ピング/秒

• レガシおよび従来型内蔵ソナー: 5～
50ピング/秒

• CHIRPおよび従来型外付けソナー: 5
～ 30ピング/秒

ピピピンンングググ有有有効効効 ソナーのピングは無効にすることができます。
この機能を無効にしておくと、機器を検査する
際や誰かが船舶の下に潜っている際に役立ちま
す。ソナーモジュールの電源が入っていないと
きには、この設定は有効に戻ります。

• オン

• オフ

周周周波波波数数数ののの調調調整整整 CHIRP以外のチャンネル周波数を手動で調整で
きるようにします。

• –50%～ +50%

干干干渉渉渉除除除去去去 レーダーを搭載する他の船舶からの干渉により
発生するスパイクを取り除きます。

注注注意意意: 干渉除去は、ピング率が「超高速」に
設定されている場合には無効になります。

• 自動

• 低

• 中

• 高

• オフ

二二二次次次エエエコココーーー IR 二次エコーレベルに応じて、ピング率をわずか
に上げるように調整します。この調整により、
画像の感度が良くなります。

注注注意意意: 二次エコー IRは、ピング率が「超高速」
に設定されている場合には無効になります。

• オフ

• 低

• 高

ソソソナナナーーーのののリリリセセセッッットトト ソナーモジュールの設定を工場出荷時の設定に
戻します。ソナーのリセットを実行すると、す
ぐにソナーモジュールとの接続が失われます。
トランスデューサの選択は、ソナーのリセット
操作の影響を受けません。

• はい

• いいえ

トトトリリリッッップププのののリリリセセセッッットトト ソナーモジュールのトリップカウンターをリ
セットします。

• はい

• いいえ
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17.18 [トトトララランンンスススデデデュュューーーサササセセセッッットトトアアアッッップププ] メメメニニニュュューーーオオオプププシシショョョンンン
多機能ディスプレイを初回設定する場合や、深度トランスデューサを設置する場合に、[トトトララランンンスススデデデュュューーーサササセセセッッットトトアアアッッップププ]
メニューを使用します。

メメメニニニュュューーー項項項目目目 説説説明明明 オオオプププシシショョョンンン

トトトララランンンスススデデデュュューーーサササ 表示されているトランスデューサの中から適切
なトランスデューサのタイプを選択します。
一部のトランスデューサは、システムによっ
て自動検出されます。

使用可能なオプションは、接続されて
いるソナーモジュールによって異なり
ます。

速速速度度度トトトララランンンスススデデデュュューーーサササ 使用可能なトランスデューサの中から適切な速
度トランスデューサを選択します。このオプ
ションは、深度/速度または、深度/速度/温度の組
み合わせを使用していないときのみ有効です。

使用可能なオプションは、接続されて
いるソナーモジュールによって異なり
ます。

水水水深深深オオオフフフセセセッッットトト オフセットは、トランスデューサの深度を表
します。

• 水線 = 0.0フィート以上

• キール = 0.1フィート以上

• –9.8～ +9.8フィート —またはこれに
等価するもの

速速速度度度オオオフフフセセセッッットトト 速度ログに対するオフセットです。 • 0 ～ 100%

温温温度度度オオオフフフセセセッッットトト 温度トランスデューサ値に対するオフセットで
す。

• –9.9～ +9.9 °F —またはこれに等価す
るもの
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17.19 ソソソナナナーーーのののリリリセセセッッットトト
リセット機能を使用すると、ユニットが工場出荷時の初期設
定値に戻ります。

注注注意意意: 工場出荷時の設定にリセットすると、速度と温度の
キャリブレーション設定と深度オフセットが消去されます。

1. 互換性のある Raymarine多機能ディスプレイを使用して、
魚群探知機アプリケーションページに移動します。

2. サイドメニューから [メメメニニニュュューーー]を選択します。
3. [セセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
4. [音音音響響響セセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
5. [ソソソナナナーーーのののリリリセセセッッットトト] を選択します。
6. [はははいいい] を選択して確定します。
これでお手元のユニットは工場出荷時設定にリセットされ
ます。
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章章章 18: レレレーーーダダダーーーアアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンン
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18.1 レレレーーーダダダーーーののの概概概要要要
レーダーを使用して、ターゲットを追跡したり、距離や方位
を測定する際に役立つ情報を入手できます。
海上でレーダー (RADAR)を使用して、離れたところにある物
標（「タ－ゲットと呼ばれる」）の存在を探り当てます。物
標が移動している場合には、その速度を検出します。
レーダーは無線パルスを伝送することで動作します。領域内
の物標から発せられるこうしたパルス（エコー）の反射を検
出してから、お手元のディスプレイにこの反射をターゲッ
トとして表示します。
レーダー表示の読み取りに慣れるまでの間は、機会があるご
とにレーダー画面のパターンを、その他の船舶やブイ、海岸
構造物など視覚上のターゲットと見比べるようにしてくだ
さい。 晴天時の日照時間内に、港や沿岸航海で練習を積む
ようにしてください。

HD おおおよよよびびび SuperHD レレレーーーダダダーーー
お使いの多機能ディスプレイはデジタルレーダースキャナと
一緒に使用することができます。
HDおよび SuperHDレーダースキャナにはさまざまな利点が
あるため、船舶周辺の物標が区別しやすくなります。
HD および SuperHD レーダー スキャナには次の特徴があり
ます。

• ターゲット検出の向上

• フルカラー画像

• デュアル レンジ操作

• SuperHDオプション。このオプションを使用すると、送信
機電力が二倍以上になり、ビーム幅も同程度に縮小します。

注注注意意意: SuperHDオプションを使用するには、SuperHDレー
ダー スキャナを接続する必要があります。

複複複数数数のののレレレーーーダダダーーースススキキキャャャナナナ
多機能ディスプレイでは、ネットワーク上で 1台のレーダー
の使用のみがサポートされています。
レーダーアプリケーションを開いたときに複数のレーダース
キャナが検出されると、警告メッセージが表示されます。余
分なスキャナをネットワークから排除しなければ、レーダー
アプリケーションは機能しません。

レレレーーーダダダーーーののの機機機能能能
Raymarineレーダーのタイプによって、使用可能な機能は異
なります。サポート対象の機能と設定をレーダーの種類ごと
に下の表に示します。

機機機能能能

非非非 HD 型型型
デデデジジジタタタルルル
レレレーーードドドーーー
ムムム

HD型型型レレレーーー
ドドドーーームムム

HD型型型オオオーーー
プププンンンアアアレレレ
イイイ

SuperHD
型型型オオオーーープププ
ンンンアアアレレレイイイ

カラーゲ
イン

自動 /手動
(0～100%)

自動 /手動
(0～100%)

自動 /手動
(0～100%)

FTC オフ/オン
(0～100%)

海面 港 / 沿岸
/ 沖合い /
手動 (0～
100%)

自動 /手動
(0～100%)

自動 /手動
(0～100%)

自動 /手動
(0～100%)

自動モー
ド: ブイ
自動モー
ド: 港

自動モー
ド: 沖合い

自動モー
ド: 沿岸

機機機能能能

非非非 HD 型型型
デデデジジジタタタルルル
レレレーーードドドーーー
ムムム

HD型型型レレレーーー
ドドドーーームムム

HD型型型オオオーーー
プププンンンアアアレレレ
イイイ

SuperHD
型型型オオオーーープププ
ンンンアアアレレレイイイ

自動モー
ド: バード

パワー
ブースト

アンテナ
ブースト

干渉除去 オフ / 標
準 /高

オフ / オ
ン

オフ / オ
ン

オフ / オ
ン

ターゲッ
ト拡張

オフ /低 /
高

オフ / オ
ン

オフ / オ
ン

オフ / オ
ン

MARPA
ターゲッ
ト

10 25 25 25

デュアル
レンジ

デュアル
レンジの
制限

該当なし

スキャナ
速度

24 RPM 24 RPM /自
動

24 RPM /自
動

24 RPM /自
動

パーキン
グ オフ
セット

0～360 ° 0～360 °

アンテナ
サイズ

4フィート
/ 6フィー
ト

4フィート
/ 6フィー
ト

ディスプ
レイタイ
ミング

0～153.6m 0～767m
(有効範囲
による)

0～767m
(有効範囲
による)

0～767m
(有効範囲
による)

STC プリ
セット

0～100%

ゲインプ
リセット

0～100

波長修正

注注注意意意: 記載されていない機能は、すべての種類の Raymarine
デジタル、HD、SuperHD レーダーでサポートされてい
ます。
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18.2 レレレーーーダダダーーースススキキキャャャナナナのののススステテテーーータタタススス
記記記号号号
レーダースキャナの電源モードステータスはデータバー内に
表示されます。

アアアイイイコココンンン

レレレーーー
ダダダーーー電電電
源源源モモモーーー
ドドド 説説説明明明

伝送 (TX) 回転式アイコン。スキャナがオン
になっており、伝送中であること
を示します。[スキャナ]を [オン]
に設定する際には、このモードを
選択しスキャナを起動します。操
作時は通常このモードになって
います。

スタ
ンバイ
(STBY)

静的アイコンで、スキャナはオン
なっていますが、伝送中ではない
ことを示します。アンテナは回転
していません。スキャナは伝送を
行いません。レーダーデータは画
面から取り除かれます。これは省
電力モードで、レーダーを短時間
必要としないときに使用します。
伝送モードに戻す際には、マグネ
トロンを再び暖機運転する必要は
ありません。これは初期設定モー
ドです。

オフ レーダー不要時には、スキャナの
電源は切れていますが、ディスプ
レイは海図などその他のアプリ
ケーションで使用するために電源
が入っています。このモードを選
択すると、システムはカウントダ
ウンを始めます。このカウントダ
ウン中はスキャナの電源を再投
入できません。

時限式
伝送

スキャナは、オンまたは伝送、ス
タンバイモード間で切り替えま
す。レーダーを常時必要としない
場合には、スキャナは省電力モー
ドに入ります。

レレレーーーダダダーーースススキキキャャャナナナののの電電電源源源ををを入入入れれれるるる、、、切切切るるる
レーダーアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [電電電源源源]を選択して、レーダーの電源のオンとオフを切り替

えます。
レーダーはスタンバイ モードで常に電源がオンになり
ます。

3. [レレレーーーダダダーーー]を選択すると、レーダーの伝送モードとスタン
バイモードを切り替えることができます。

電電電源源源ボボボタタタンンンををを使使使用用用しししたたた操操操作作作モモモーーードドドののの切切切りりり替替替えええ
多機能ディスプレイの電源ボタンメニューを使用してもレー
ダー操作モードを設定することができます。
1. [電電電源源源] ボタンを押して、放します。

ショートカット メニューが表示されます。

2. Power up Radar(レーダーの電源を入れる)を選択してレー
ダーをオンにするか、Power down Radar(レーダーの電源
を切る)を選択してレーダーをオフにします。

3. レーダーの伝送を開始するには、[レレレーーーダダダーーー: Tx] を選択
し、伝送を停止するには [レレレーーーダダダーーー: Stdby]を選択します。
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18.3レレレーーーダダダーーーデデディィィスススプププレレレイイイののの概概概要要要
レーダースキャナが接続されており、レーダーが伝送モード
の状態であれば、レーダー画像にはレーダーが捉えている領
域が地図状で表されます。

D12207-2

10 13 1411

1 3 5 6 7 982 4

1512

項項項目目目 説説説明明明

1 有効範囲

2 オンスクリーンコントロール (タッチスク
リーン型多機能ディスプレイのみ)

3 ゲインモード

4 船首マーカー (SHM)

5 向き

6 警報区域

7 運動モード

8 有効範囲ステータス

9 距離環の間隔

10 データセルのオーバーレイ

11 ウェイポイント

12 安全区域環

13 範囲外 (タッチスクリーン型多機能ディス
プレイのみ)

14 範囲内 (タッチスクリーン型多機能ディス
プレイのみ)

15 船舶の位置

注注注意意意: オンスクリーンの有効範囲コントロールは、ホーム画
面から有効と無効を切り替えることができます ([カカカスススタタタマママ
イイイズズズ] > [デデディィィスススプププレレレイイイののの設設設定定定] > [有有有効効効範範範囲囲囲コココンンントトトロロローーールルル])。

レーダーアプリケーションのその他の機能として、次の追加
機能があります。
• カラー パレット
• AIS オーバーレイの追加
• MARPA ターゲット
• VRM/EBL マーカー
一般的には、乗船している船舶の位置がディスプレイの中央
にきます。船舶の真正面方向は、船首マーカー (SHM)として
知られる垂直の船首線で示されます。

注注注意意意: SHM の上にカーソルを置くと、マーカーの配置や
ターゲットの取得を助けるために、SHMが一時的に除去さ
れます。

画面に表示されるターゲットは、その大きさや向き、表面に
よって大小、または濃淡で表されます。非 HD型のデジタル
レードーム スキャナを使用している場合、強力なターゲッ

ト応答は黄色で表示され、微弱な応答は濃淡のある青色で表
示されます。HD型 または SuperHD 型のレードーム スキャ
ナを使用している場合、強力なターゲット応答は 256 色の
中から異なる色合いでより明確に示されます。画面上に表示
されるターゲットの大きさは、多様な要素のうえに成り立っ
ており、実際のターゲットの物理的な大きさを必ずしも反映
したものではないということをご承知おきください。近くに
ある物標は、離れた場所にある大きな物標と同程度の大きさ
で現れることがあります。

注注注意意意: 上記の色は、既定のカラー パレットの色を指して
います。

経験を積むとともに、エコーの相対的な大きさや輝度によっ
て物標ごとのおおよその大きさを特定できるようになります。
画面上に表示される各ターゲットの大きさは、以下の要素に
よって左右されることを覚えておいてください。

• 物標の物理的な大きさ。

• 物標の原料。金属製の表面の方が非金属製の表面より、信
号反射に優れている。

• 崖など垂直状の物標の方が砂洲など傾斜状の物標より、信
号反射に優れている。

• 高台にある海岸線や山地にある沿岸水域は、広めのレー
ダー有効範囲で観測されることがある。こうしたことか
ら、最初に目にする陸地は海岸線から数マイル離れた山に
なる場合がある。実際には海岸線がもっと近くにあるにも
かかわらず、船舶が沿岸に接近するまでレーダーには海岸
線が現れないこともある。

• ブイや小型船舶などターゲットの中には識別が難しいもの
もある。その理由はこうしたターゲットの場合、波にもま
れて上下しているため、反射面が安定した状態で姿を見せ
ないためである。その結果、これらのエコーは弱まったり
明るくなったりする傾向にあり、時には一瞬にして消えて
しまうこともある。

• ブイや小型船舶は互いに類似しているが、船舶はその動き
で見分けがつくことが多い。

注注注意意意: MARPAを操作したり、レーダー /海図オーバーレイ
を使用するには、GPS レシーバおよび高速船首センサー
が必要です。

レレレーーーダダダーーーのののコココンンンテテテキキキススストトトメメメニニニュュューーー
レーダーアプリケーションは、測位データとメニュー項目が
表示されるコンテキストメニューが付いています。

コンテキストメニューでは、船舶を基準としたカーソルの場
所について、次の位置データが提供されます。

• 緯度

• 経度

• 有効範囲

• 方位

コンテキスト メニューには、次のメニュー項目も表示され
ます。

• タタターーーゲゲゲッッットトトののの取取取得得得

• VRM/EBL ののの配配配置置置

• カカカーーーソソソルルルにににウウウェェェイイイポポポイイインンントトトををを配配配置置置

• 赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララのののスススルルルーーー (赤外線カメラが接続され、作動中の
場合にのみ使用可能です。)
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コココンンンテテテキキキススストトトメメメニニニュュューーーへへへのののアアアクククセセセススス
コンテキスト メニューにアクセスするには、次の手順に従
います。
1. タッチスクリーン型以外のディスプレイおよび HybridTouch

型ディスプレイの場合:
i. オンスクリーンで場所、物体、ターゲットを選択し、

[Ok]ボタンを押します。
2. HybridTouch型およびタッチ専用ディスプレイの場合:

i. 物体またはターゲットをオンスクリーンで選択します。
ii. オンスクリーンで場所を選択し、押さえたままにし

ます。

18.4 レレレーーーダダダーーーののの有有有効効効行行行為為為範範範囲囲囲ととと画画画像像像ののの
品品品質質質

レレレーーーダダダーーーののの最最最大大大有有有効効効範範範囲囲囲
利用可能なレーダー有効範囲は、スキャナの高さやターゲッ
トの高度といった複数の要素によって決まります。
本来はレーダーの最大有効範囲が視程範囲ですので、スキャ
ナの高さや以下の図で示しているようにターゲットの高度に
よって範囲が決まります。

a 1 a 2

h H

D1643-4

Rmax

Rmax = 2.23 (     h   +    H   )

1
3

2

項項項目目目 説説説明明明

1 レーダーを搭載した船舶。

2 地球の曲率。

3 ターゲット (崖)。

a1 アンテナのレーダー水平線。

a2 ターゲットのレーダー水平
線。

Rmax レーダーの最大有効範囲 (海
里)。
Rmax = a1 + a2

h レーダーアンテナ高度 (メー
トル)。

H ターゲットの高さ (メート
ル)。

以下の表では、さまざまなタイプのレーダーアンテナとター
ゲットの高度の組み合わせにおける標準的なレーダーの最大有
効範囲を示しています。レーダー水平線は視水平線の領域を
上回りますが、レーダーが検出できるのはターゲットのみ、
それも十分な大きさを持つターゲットがレーダー水平線の上
にある場合に限る、ということを覚えておいてください。

アアアンンンテテテナナナののの高高高さささ
(メメメーーートトトルルル)

タタターーーゲゲゲッッットトトののの高高高
度度度 (メメメーーートトトルルル) 最最最大大大有有有効効効範範範囲囲囲 (海海海里里里)

3 3 7.7

3 10 10.9

5 3 8.8

5 10 12

レレレーーーダダダーーー画画画像像像ののの品品品質質質
レーダー画像の品質には、エコー、海面反射、およびその他
の通信障害など多くの要因が影響しています。
有効なターゲットより発せられるのは、レーダーエコーだけ
というわけではありません。見せ掛けのエコー、またはエコー
の欠落が発生する原因には、次のようなものがあります。

• サイドローブ。

• 間接エコー。

• 多重エコー。

• 見通しがきかない区域。

• 海面、雨、または雪によるクラッター。

• 干渉。

観測、実践、および経験を通じて、このような状況を速やか
に察知し、影響を最小限に抑えられるようにレーダーのコン
トローラを操れるようになります。
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サササイイイドドドロロローーーブブブ
サイドローブのパターンは、幅の狭いメイン ビームの外側
に放射された送信パルスから発せられる微量のエネルギーに
よって生成されます。サイドローブは、ターゲットが短距離
(通常 3 nm 以内) にあり、特に物標が大きいほど、その影響
は顕著です。レーダー画面上の左右いずれかに形成される
サイドローブ エコーは、距離環や壊れた弓形を形成する一
組のエコーに似ています。

D1638-5

1

2 2

3

4
5

6

6

項項項目目目 説説説明明明

1 メインローブ

2 サイドローブ

3 アンテナ

4 弓形

5 真エコー

6 サイドエコー

間間間接接接エエエコココーーー
間接エコーまたはゴースト画像には、いくつかの種類があり
ます。一見したところでは、本当のエコーに見えるものもあ
りますが、大概は断片的かつ不明瞭なものです。

D1641-5

1

3

2

4

5

6

項項項目目目 説説説明明明

1 偽エコー

2 真エコー

3 通過船

4 マストまたは通風管

5 真エコー

6 偽エコー

多多多重重重エエエコココーーー
多重エコーはあまり見かけませんが、比較的近距離で幅の広
い垂直面を持つ大きなターゲットがある場合に発生します。
伝達信号は、ターゲットと乗船している船舶間で行ったり来
たりと往復して反射することから、多重エコーが発生し、
真のターゲット エコーの有効範囲外に表示されます。ただ
し、方位は同じです。

D1642-4

1

2

項項項目目目 説説説明明明

1 真エコー

2 多重エコー

見見見通通通しししがががきききかかかななないいい区区区域域域
レーダーアンテナ付近にある通風管やマストといった障害物
はレーダー ビームを遮り、レーダーの影になったり、「見
通しがきかない区域」を生み出すことがあります。障害物の
範囲が比較的狭い場合、ビームの強度は弱まるものの完全に
遮断されることは必ずしもありません。ただし、障害物の範
囲が広い場合、レーダーの影部分で信号は完全に遮断される
ことがあります。その障害物の影には多重エコーも存在する
可能性があります。見通しがきかない区域により生じる悪影
響は、スキャナを設置する前に設置場所を慎重に検討するこ
とで最小限に抑えることができます。

海海海面面面、、、雨雨雨、、、まままたたたははは雪雪雪ににによよよるるるクククラララッッッタタターーー。。。
レーダーは雨や雪からのエコーを読み取ることができます。
暴風区域や雨を伴うスコールからの応答は、大きさ、度合い
および位置が絶え間なく変わる無数のエコーで構成されま
す。こうした応答は降水セルの度合いによっては、広範囲に
渡るかすみがかった区域となって現れることがあります。レ
インコントロールを使用してこれらのクラッターを消去する
方法を以下の表に示します。

レイン
クラッ
ターが
オフの
場合

レイン
クラッ
ターが
オンの
場合

海海海面面面反反反射射射
船舶周辺の波からのレーダー応答は、レーダー画像の中心部
分を混乱させ、本物のターゲットを検出するのを難しくさせ
ることがあります。こうした「海面反射」は、短距離の観測
時に多重エコーとしてディスプレイ上に現れるのが一般的で
す。エコーは断続的であったり、所定の位置に落ちつくこと
はありません。強風や過酷な環境下では、海面反射からのエ
コーは、一枚の円盤状の形をした濃密な背景のクラッターと
なって現れることがあります。海面反射は、海面反射設定で
抑制することができます。海面反射設定を使用して一部のク
ラッターを消去する方法を以下の表に示します。
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海面反
射－オ
フ

海面反
射－自
動

干干干渉渉渉
レーダーを搭載している船舶が二隻以上がお互いの有効範囲
内でレーダーを操作すると、相互レーダー干渉が発生するこ
とがあります。この場合、ディスプレイの中心部からいくつ
もの小さな点が伸び、らせん状となって現れます。こうした
タイプの障害は長距離観測でもっともよく見られます。干渉
は、干渉除去設定で抑制することができます。干渉除去設定を
使用して一部の干渉を消去する方法を以下の表に示します。

干渉除
去－オ
フ

干渉除
去－オ
ン

18.5 タタターーーゲゲゲッッットトト追追追跡跡跡
[警警警報報報区区区域域域]、[VRM/EBL] および [MARPA] 機能を使用して、
ターゲットを追跡し、衝突を防止することができます。
お手元の多機能ディスプレイにレーダーが接続されていれ
ば、次の操作ができます。
• ターゲットまでの距離とその方位 (VRM/EBL)を評価する。
• ターゲットが特定の区域内(警報区域)に現れた時点でア
ラームを発動する。

• 追跡済みターゲットに関する詳細情報を表示する(MARPA)。
• ターゲットの有効範囲と方位を表示する。

レレレーーーダダダーーー警警警報報報区区区域域域ののの設設設定定定
レーダーアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [区区区域域域] を選択します。
3. [警警警報報報区区区域域域]を選択して、[オン] が強調表示されるように

します。
警報区域を選択すると、区域の [オン]と [オフ]を切り替え
ることができます。

4. [警警警報報報区区区域域域セセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
5. [形形形状状状:] を選択して、[セクター]と [円]を切り替えます。
6. [外外外側側側:] を選択します。

[外側]数値調整コントロールが表示されます。
7. 警報区域の外縁を必要な距離に調整します。
8. [Ok]を選択して、数値調整コントロールを閉じます。
9. [内内内側側側:] を選択します。

[内側]数値調整コントロールが表示されます。
10.警報区域の内縁を必要な距離に調整します。
11. [Ok]を選択して、数値調整コントロールを閉じます。
12. [幅幅幅:] を選択します。

[幅] 数値調整コントロールが表示されます。
13.警報区域の幅を度単位で調整します。
14. [Ok]を選択して、数値調整コントロールを閉じます。
15. [方方方位位位:] を選択します。

[方位]数値調整コントロールが表示されます。
16.警報区域の方位を左舵または右舵の度単位で調整します。
17. [Ok]を選択して、数値調整コントロールを閉じます。

注注注意意意: 警報区域の幅と方位は、[形形形状状状]が [セクター]に設定
されている場合にのみ調整できます。

[警警警報報報区区区域域域] コココンンンテテテキキキススストトトメメメニニニュュューーー
警報区域機能には、追加のメニュー項目が表示されるコンテ
キスト メニューが付いています。

コンテキスト メニューには、次のメニュー項目も表示され
ます。
• タタターーーゲゲゲッッットトトののの取取取得得得
• 区区区域域域ののの調調調整整整
• 区区区域域域オオオフフフ

コココンンンテテテキキキススストトトメメメニニニュュューーーへへへのののアアアクククセセセススス
コンテキスト メニューにアクセスするには、次の手順に従
います。
1. タッチスクリーン型以外のディスプレイおよび HybridTouch

型ディスプレイの場合:
i. オンスクリーンで場所、物体、ターゲットを選択し、

[Ok]ボタンを押します。
2. HybridTouch型およびタッチ専用ディスプレイの場合:

i. 物体またはターゲットをオンスクリーンで選択します。
レーダー アプリケーション 221



ii. オンスクリーンで場所を選択し、押さえたままにし
ます。

警警警報報報区区区域域域ののの感感感度度度ののの調調調整整整
警報区域にターゲットが入ってきた場合にアラームを発動す
る際のしきい値を調整することができます。
レーダー アプリケーション メニューで、次の操作を実行
します。
1. [区区区域域域] を選択します。
2. [感感感度度度] を選択します。

感度の数値調整コントロールが表示されます。
3. 感度を必要な値に調整します。
4. [Ok] または [戻戻戻るるる] を選択して設定を確定し、数値調整

コントロールを閉じます。
警報区域の感度設定は、[アアアラララーーームムム]メニューのホホホーーームムム画画画面面面 >
[セセセッッットトトアアアッッップププ] > [アアアラララーーームムム] > [警警警報報報区区区域域域] > [感感感度度度]からもアク
セスできます。

MARPA ののの概概概要要要
MARPAは、レーダーアプリケーションでターゲット追跡と
危険分析用に使用します。
お手元の多機能ディスプレイに適切な船首センサーが接続さ
れていれば、小型自動レーダープロッティング補助 (MARPA)
機能を使用して、ターゲット追跡と危険分析を実行できま
す。MARPAは、追跡したターゲット情報を算出することで衝
突防止機能を向上し、状態を継続的かつ正確、迅速に評価し
ます。常時追跡できるターゲットの数は、使用しているレー
ダー スキャナのモデルによって異なります。
MARPA は取得したターゲットを追跡し、ターゲットの速
度やコースを算出します。
追跡された各ターゲットは、最接近点 (CPA)と最接近点まで
の時間 (TCPA) を示すグラフィクスで表示されます。算出さ
れたターゲットのデータをお手元の画面に映すこともできま
す。各ターゲットは継続的に評価され、ターゲットに危険が
及んだり、消失すると警報音が鳴ります。
MARPA を効率的に操作するためには、ご使用の多機能ディ
スプレイに船舶の正確な船首および速度データが備わってい
る必要があります。船首と速度データの品質が高いほど、
MARPAの性能は向上します。最高の船首データを得るには、
Raymarine SMART 船首センサーかジャイロ安定型自動操
縦が必要です。
真運動モードで、実際のターゲットコースと速度を表示する
には対地速力 (SOG)および対地針路 (COG)情報が必要です。
相対運動モードでは、船首および速度情報が必要です。

1 32 4
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項項項目目目 説説説明明明

1 安全なターゲット

2 消失したターゲット

3 危険なターゲット

4 取得中のターゲット

安安安全全全注注注意意意事事事項項項
MARPAを上手に活用すれば、衝突防止機能を向上させること
ができます。一般的な思慮分別に基づき、各人の責任におい
て航海上の判断を下すものとします。

場所によっては、ターゲットの捕捉が難しい状況に遭遇する
場合があります。こうした状況は、ターゲットを上手に追跡
するうえでの 1つの要素となります。ここでいう状況とは、
次のようなものがあります。
• ターゲット エコーが弱い。追跡するターゲットが、陸地
やブイ、またはその他の大きなターゲットに非常に接近し
ている。

• 追跡するターゲットや乗船している船舶が、高速移動し
ている。

• 海が波立っており、激しい海面反射や強い波のうねりに
ターゲットが埋もれている。

• 海が波立っており、安定性に乏しい。船舶の船首データが
非常に不安定な状態。

• 船首データが不十分。
このような状況の兆候としては、次のようなものがあります。
• 目標捕捉が困難で、MARPA の方位が一定の場所に落ち着
かない。

• シンボルがターゲットに定まらず、他のターゲットを自動
追跡したり、消失シンボルターゲットに変わってしまう。

こうした状況下では、目標捕捉ならびに追跡を再度初期化す
る必要があります。また、こうした操作を継続するのが難し
い場合もあります。船首データの品質が高ければ、こうした
状況下での性能が向上します。

MARPA 危危危険険険ののの評評評価価価方方方法法法
各ターゲットは、ある一定の時間内に乗船している船舶のあ
る一定の区域内に進入してくるかどうかを見極めるために監
視されています。この条件に当てはまる場合、そのターゲッ
トは危険と見なされ可聴警告が鳴り、警報が表示されます。
危険と見なされたターゲットのシンボルは、危険ターゲット
シンボルに変わり、点滅で危険ターゲットを知らせます。警
報を承認すると、警告は解除されます。
MARPAソフトウェアの通信が途絶えたり、ターゲットが圏外
に移ったりして、ターゲットが見失われると、警報音が鳴り
画面上に警告が表示されます。画面上に表示されるシンボル
は、ターゲット消失シンボルに変わります。警告を承認すれ
ば警報は鳴り止み、画面上に表示されている警告とターゲッ
ト消失シンボルは消えます。

MARPA タタターーーゲゲゲッッットトトののの有有有効効効範範範囲囲囲
MARPAのターゲット捕捉は、レーダー域の範囲が 12 nm以
内の場合に限って有効ですが、追跡はレーダーの有効範囲に
かかわらず継続されます。
レーダー域の有効範囲をせばめると、ターゲットはご使用の
レーダー スキャナの範囲から外れ、消失することがありま
す。この場合、画面上には警告が表示され、画面からター
ゲットが消えたことを知らせます。

MARPA コココンンンテテテキキキススストトトメメメニニニュュューーー
MARPA機能には、測位データとメニュー項目が表示されるコ
ンテキスト メニューが付いています。

コンテキスト メニューには、次の ターゲット情報が表示さ
れます。
• CPA

• TCPA

• COG

• SOG

コンテキスト メニューには、次のメニュー項目も表示され
ます。
• タタターーーゲゲゲッッットトトののの取取取りりり消消消ししし
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• CPA グググラララフフフィィィッッッククク
• MARPA デデデーーータタタ
• 赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララのののスススルルルーーー (赤外線カメラが接続され、作動中の
場合にのみ使用可能です。)

コココンンンテテテキキキススストトトメメメニニニュュューーーへへへのののアアアクククセセセススス
コンテキスト メニューにアクセスするには、次の手順に従
います。
1. タッチスクリーン型以外のディスプレイおよび HybridTouch

型ディスプレイの場合:
i. オンスクリーンで場所、物体、ターゲットを選択し、

[Ok]ボタンを押します。
2. HybridTouch型およびタッチ専用ディスプレイの場合:

i. 物体またはターゲットをオンスクリーンで選択します。
ii. オンスクリーンで場所を選択し、押さえたままにし

ます。

タタターーーゲゲゲッッットトトオオオプププシシショョョンンンののの設設設定定定
レーダーアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [タタターーーゲゲゲッッットトト] を選択します。
3. [タタターーーゲゲゲッッットトトオオオプププシシショョョンンン] を選択します。
4. [方方方位位位長長長] を選択します。
5. 適切な期間を選択します。

ここで指定する船舶が周期時間内に航行する距離によっ
て、方向線の長さが決まります。

6. [タタターーーゲゲゲッッットトト履履履歴歴歴] を選択します。
7. 適切な期間を選択します。

ターゲットのこれまでの位置が、ターゲットアイコンとし
て、実際のターゲットよりも薄い色でレーダーディスプレ
イ上にプロットされます。

注注注意意意: MARPAおよび AIS機能では [安安安全全全区区区域域域]設定と [方方方位位位
長長長] 設定が共有されます。

安安安全全全区区区域域域環環環ののの設設設定定定
[安全区域セットアップ]メニューを使用して、安全区域環の
半径や安全区域までの到達時間を調整したり、AISターゲッ
トで安全区域アラームをトリガするかどうかを選択したり
することができます。
[安全区域セットアップ] メニューには、次の方法でアクセ
スできます。
• レーダー アプリケーションで、[メメメニニニュュューーー] > [区区区域域域] > [安安安
全全全区区区域域域セセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。

• AISオーバーレイのみを有効にした海図アプリケーション
で、 [メメメニニニュュューーー] > [AISオオオプププシシショョョンンン] > [安安安全全全区区区域域域] > [安安安全全全区区区域域域
セセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。

• レーダー オーバーレイのみを有効にした海図アプリケー
ションで、[メメメニニニュュューーー] > [レレレーーーダダダーーーオオオプププシシショョョンンン] > [タタターーーゲゲゲッッッ
トトト追追追跡跡跡] > [安安安全全全区区区域域域セセセッッットトトアアアッッップププ]を選択します。

• AIS オーバーレイとレーダー オーバーレイを有効にした
海図アプリケーションで、 [メメメニニニュュューーー] > [レレレーーーダダダーーーおおおよよよびびび
AIS オオオプププシシショョョンンン] > [安安安全全全区区区域域域] > [安安安全全全区区区域域域セセセッッットトトアアアッッップププ]
を選択します。

[安全区域セットアップ]メニューで、次の操作を実行します。
1. [安安安全全全区区区域域域半半半径径径] を選択します。

i. 安全区域に必要な半径を選択します。
2. [安安安全全全区区区域域域まままでででののの時時時間間間] を選択します。

i. 必要な時間を選択します。
3. [AISアアアラララーーームムム]を選択し、[オン]が強調表示されるように

します。
AISアラームを選択すると、危険なターゲットアラームの
[オン]と [オフ]を切り替えることができます。

MARPA ののの使使使用用用

追追追跡跡跡すすするるる MARPA タタターーーゲゲゲッッットトトののの取取取得得得
レーダーアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. 取得するターゲットを選択します。

MARPAコンテキストメニューが表示されます。
2. [タタターーーゲゲゲッッットトトののの取取取得得得] を選択します。
「ターゲット取得中」アイコンが表示されます。複数のス
キャンにターゲットが存在する場合、レーダーはターゲット

を自動追跡し、アイコンは「安全なターゲット」ステータス
に変わります。

MARPAコココンンンテテテキキキススストトトメメメニニニュュューーーををを使使使用用用しししたたた MARPAタタターーーゲゲゲッッッ
トトトののの取取取りりり消消消ししし
レーダーアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. 該当するターゲットを選択します。

MARPAコンテキストメニューが表示されます。
2. [タタターーーゲゲゲッッットトトののの取取取りりり消消消ししし] または [すすすべべべてててのののタタターーーゲゲゲッッットトトののの

取取取りりり消消消ししし]を選択します。

メメメニニニュュューーーををを使使使用用用しししたたた MARPAタタターーーゲゲゲッッットトトののの取取取りりり消消消ししし
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [タタターーーゲゲゲッッットトト] を選択します。
3. [タタターーーゲゲゲッッットトトリリリススストトトををを表表表示示示]を選択します。
4. [MARPA リリリススストトトををを表表表示示示] を選択します。
5. リストから該当する MARPAターゲットを選択します。
6. [タタターーーゲゲゲッッットトトののの取取取りりり消消消ししし] または [すすすべべべてててのののタタターーーゲゲゲッッットトトののの

取取取りりり消消消ししし]を選択します。

船船船舶舶舶方方方位位位 (CPA グググラララフフフィィィクククススス) ののの概概概要要要
CPA グラフィクスでは、船舶と選択したターゲットの方位
を表示します。
方位は画面上に記される 1本の線で、現在のコースをたどっ
た場合の船舶と選択したターゲットの予測針路を表示します。
表示される方位の長さは、[MARPAセットアップ]メニューで
設定する船舶の速度や方位の長さによって変わります。

0.556nm
00h30m09s

143°T
28.0kt

1 2
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項項項目目目 説説説明明明

1 ターゲット方位

2 CPAグラフィクス

真真真運運運動動動
ディスプレイを真運動モードに設定すると、船舶およびター
ゲットの方位はその交点を経由して描かれます。CPAは、船
舶の方位を示す 1つの線となって船舶の方位上に表示されま
す。表示される線の長さと方向は、CPAにおけるターゲット
の距離および方位を示します。テキストは CPAと TCPAを示
します。ターゲット シンボルの隣にあるテキストは、実際
の針路と速度を示します。

相相相対対対運運運動動動
ディスプレイを相対運動モードに設定すると、船舶からの方
位線は描かれません。CPA線は乗船している船舶から現れ、
ターゲット方位線は相対的に表示されます。これは実際の針
路や速度ではありません。ターゲットの隣にあるテキスト
は、その針路と速度を示します。

MARPA タタターーーゲゲゲッッットトトデデデーーータタタののの表表表示示示
1. ターゲットを選択します。

MARPAコンテキストメニューが表示され、次のデータが
提供されます。
• 最接近点 (CPA)
• 最接近点までの時間 (TCPA)
• COG (使用可能な場合)
• SOG (使用可能な場合)

2. CPAグラフィックを表示するには、コンテキストメニュー
で [CPA グググラララフフフィィィッッッククク] を選択します。
i. ターゲットを選択したときに CPA グラフィックを表

示するには、[自自自動動動] を選択します。
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ii. ターゲットの追跡中に CPAグラフィックを表示する場
合は、[オオオンンン] を選択します。

iii. CPA グラフィックを非表示にするには、[オオオフフフ] を選
択します。

3. ターゲットと一緒に針路と方位に関する情報を表示する
には、[MARPAデデデーーータタタ]を選択して、[表示]が強調表示さ
れるようにします。
i. MARPAデータを選択すると、表示と非表示を切り替え

ることができます。

MARPA ののの全全全タタターーーゲゲゲッッットトト情情情報報報ののの表表表示示示
レーダーアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [タタターーーゲゲゲッッットトト] を選択します。
3. [タタターーーゲゲゲッッットトトリリリススストトトををを表表表示示示]を選択します。
4. [MARPA リリリススストトトををを表表表示示示] を選択します。
5. 該当するターゲットを選択します。
6. [全全全タタターーーゲゲゲッッットトトデデデーーータタタををを表表表示示示]を選択します。

18.6 距距距離離離、、、有有有効効効範範範囲囲囲、、、方方方位位位
レーダーアプリケーションを使用する際には、さまざまな手
法で距離、有効範囲、方位を測定することができます。
以下の表では、これらのオプションの詳細を説明します。

機機機能能能
ポポポイイインンントトト間間間
ののの距距距離離離

乗乗乗船船船しししててていいい
るるる船船船舶舶舶かかかららら
ののの有有有効効効範範範囲囲囲 方方方位位位

距離環 可 (おおよそ
の距離)

可 (おおよそ
の有効範囲)

不可

カーソル 不可 可 可

可変距離
マーカー /
電子方位線
(VRM/EBL)

不可 可 可

浮動型
VRM/EBL

可 不可 可

距距距離離離環環環ををを使使使用用用しししてててののの測測測定定定
距離環を使用して、ポイント間のおおよその距離を測定しま
す。距離環は画面上に表示される同心円です。乗船している
船舶から既定間隔で広がっています。環の数とスペースは、
有効範囲の変化に伴って変動します。

例例例：：：

D12214-1 D12215-1 D12216-1

有効範囲 - 1/4 nm
距離環 — 760
フィート離間

有効範囲 - 3/4 nm
距離環 - 1/4 nm離間

有効範囲 - 1 1/2 nm
距離環 - 1/4 nm離間

カカカーーーソソソルルルををを使使使用用用しししたたた測測測定定定
乗船している船舶から指定するターゲットまでの方位と有効
範囲を測定するには、カーソルを画面上の適当な位置に合わ
せて [Ok] を押すと、レーダー コンテキスト メニューが開
き、次のオプションが表示されます。

• 緯度

• 経度

• 有効範囲

• 方位

D12217-2

1 2

項項項目目目 説説説明明明

1. カーソル

2. 船舶からカーソル位置まで
の方位と有効範囲

データバーにカーソル位置を表示するには、ホーム画面から
[カカカスススタタタマママイイイズズズ] > [デデデーーータタタバババーーーセセセッッットトトアアアッッップププ] > [デデデーーータタタバババーーーののの
編編編集集集]を選択し、カーソル位置を表示するデータボックスを選
択します。[航航航海海海] > [カカカーーーソソソルルルののの位位位置置置]を選択します。

VRM/EBL ををを使使使用用用しししたたた測測測定定定
可可可変変変距距距離離離マママーーーカカカーーー (VRM)
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可変距離マーカー (VRM)は船舶の位置を中心にして広がり、
船首モードに固定されています。この円がターゲットと合う
ように調整されている場合、乗船している船舶からの有効範
囲は、カーソルで [VRM]を選択したときに [レーダー]コンテ
キスト メニューで測定されて表示されます。
電電電子子子方方方位位位線線線 (EBL)
電子方位船 (EBL)は、中心にある船舶からウィンドウの端へ
と伸びる一本の線です。この線がターゲットと合うように回
転する場合、乗船している船舶の船首に対する方位は、カー
ソルで [VRM] を選択したときに [レーダー] コンテキスト メ
ニューで測定されて表示されます。
VRM/EBLを組み合わせて、特定のターゲットの有効範囲と方
位の両方を測定することができます。

D8403-2

1 32

0.624nm
56°S

4

VRM/EBL

項項項目目目 説説説明明明

1 VRM

2 ターゲット

3 EBL

4 有効範囲と方位

浮浮浮動動動型型型 VRM ととと EBL ををを使使使用用用たたた測測測定定定
VRM/EBL浮動機能を使用して、レーダースクリーン上にあ
る 2つのポイント（いずれの組み合わせも可）間の有効範囲
と方位を測定することができます。この機能を利用して、
VRM/EBL の中心部を船舶の位置から動かし、ターゲットに
移すことができます。移動後、VRM の半径を変更し 2 つの
ポイント間の距離を測定できます。新たな始点に対する EBL
の角度を変更して方位を取得します。

2 3

VRM/EBL

0.471nm
55°P

1

D12218-1

項項項目目目 説説説明明明

1 有効範囲と方位

2 ターゲット 1

3 ターゲット 2

VRM/EBL コココンンンテテテキキキススストトトメメメニニニュュューーー
[VRM/EBL]機能には、測位データとメニュー項目が表示され
るコンテキスト メニューが付いています。

コンテキストメニューでは、船舶を基準とした VRM/EBLに
ついて、次の位置データが提供されます。
• 有効範囲
• 方位
コンテキスト メニューには、次のメニュー項目も表示され
ます。
• 中中中央央央
• 調調調整整整
• VRM/EBL オオオフフフ

コココンンンテテテキキキススストトトメメメニニニュュューーーへへへのののアアアクククセセセススス
コンテキスト メニューにアクセスするには、次の手順に従
います。
1. タッチスクリーン型以外のディスプレイおよび HybridTouch

型ディスプレイの場合:
i. オンスクリーンで場所、物体、ターゲットを選択し、

[Ok]ボタンを押します。
2. HybridTouch型およびタッチ専用ディスプレイの場合:

i. 物体またはターゲットをオンスクリーンで選択します。
ii. オンスクリーンで場所を選択し、押さえたままにし

ます。

レレレーーーダダダーーーデデディィィスススプププレレレイイイでででののの VRM/EBL ののの
作作作成成成
タッチスクリーンの多機能ディスプレイで VRM/EBLを作成す
るには、次の手順に従います。
レーダーアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. 画面を選択し、押さえたままにします。

レーダーのコンテキストメニューが表示されます。
2. [VRM/EBL ののの設設設置置置] を選択します。
3. 必要な場所 / ターゲットを選択します。

これで VRM/EBLが選択した場所に設定されます。

レレレーーーダダダーーーデデディィィスススプププレレレイイイでででののの VRM/EBL ののの
作作作成成成
レーダーアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. 画面上でターゲットまたは場所を選択します。
2. [Ok] ボタンを押します。

レーダーのコンテキストメニューが表示されます。
3. [VRM/EBL ののの設設設置置置] を選択します。
4. ジジジョョョイイイススステテティィィッッックククを使用して、VRM/EBL を必要な方位

と有効範囲に調整します。
5. [Ok] ボタンを押して、設定を保存します。

レレレーーーダダダーーー デデディィィスススプププレレレイイイでででののの浮浮浮動動動型型型
VRM/EBL ののの作作作成成成
タッチスクリーンの多機能ディスプレイで VRM/EBLを浮動さ
せるには、次の手順に従います。
VRM/EBLを既に作成した状態で、レーダーアプリケーション
から次の操作を実行します。
1. VRM/EBL を押したままにします。

VRM/EBLコンテキストメニューが表示されます。
2. [中中中央央央] を選択します。
3. 中央に配置するために必要な場所を選択します。

VRM/EBL が新しい場所に配置されます。
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レレレーーーダダダーーー デデディィィスススプププレレレイイイでででののの浮浮浮動動動型型型
VRM/EBL ののの作作作成成成
VRM/EBLを既に作成した状態で、レーダーアプリケーション
から次の操作を実行します。
1. VRM/EBL の上にカーソルを置きます。
2. [Ok] ボタンを押します。

レーダーのコンテキストメニューが表示されます。
3. 回回回転転転ノノノブブブを使用して、[中中中央央央] を選択します。
4. [Ok] ボタンを押します。
5. ジジジョョョイイイススステテティィィッッックククを使用して、○の中心を必要な位置に

動かします。
6. [Ok]ボタンを押して、新しい位置を確定します。

レレレーーーダダダーーーデデディィィスススプププレレレイイイ上上上ののの VRM/EBL ののの
フフフロロローーーテテティィィンンングググ解解解除除除
タッチスクリーンの多機能ディスプレイで VRM/EBLを再度中
央に配置するには、次の手順に従います。
レーダーアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. VRM/EBL の上にカーソルを置きます。

レーダーのコンテキストメニューが表示されます。
2. [中中中央央央] を選択します。

レレレーーーダダダーーーデデディィィスススプププレレレイイイ上上上ののの VRM/EBL ののの
フフフロロローーーテテティィィンンングググ解解解除除除
レーダーアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. VRM/EBL の上にカーソルを置きます。
2. [Ok] ボタンを押します。

VRM/EBLコンテキストメニューが表示されます。
3. [中中中央央央] を選択します。

距距距離離離環環環ののの使使使用用用
距離環を利用して、レーダーディスプレイ上にある 2つのポ
イント間の距離を測定することができます。
距離環を使用して、ポイント間のおおよその距離を測定しま
す。距離環は画面上に表示される同心円です。乗船している
船舶から既定間隔で広がっています。環の数とスペースは、
有効範囲の変化に伴って変動します。

例例例：：：

D12214-1 D12215-1 D12216-1

有効範囲 - 1/4 nm
距離環 — 760
フィート離間

有効範囲 - 3/4 nm
距離環 - 1/4 nm離間

有効範囲 - 1 1/2 nm
距離環 - 1/4 nm離間

レレレーーーダダダーーーののの距距距離離離環環環ののの有有有効効効化化化ととと無無無効効効化化化
レーダーアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] を選択します。
3. [距距距離離離環環環] を選択します。

距離環を選択すると、距離環の [オン]と [オフ]を切り替え
ることができます。

18.7 レレレーーーダダダーーーモモモーーードドドととと方方方向向向

レレレーーーダダダーーー方方方向向向モモモーーードドド
レーダーは、さまざまなタイプの航海に適合するように複数
の方向モードで操作できます。
レーダーの方向は、レーダーと航行する方向の関係によって
決まります。方向モードは、次の 3つから選べます。
• ヘッドアップ
• ノースアップ
• コースアップ
これらの方向モードは運動モードと併せて使用します。この
操作により、船舶とレーダーの相互関係や画面上への表示方
法を管理します。多機能ディスプレイの電源を切る際には、
レーダーの方向に対する変更はすべて保持されます。

ヘヘヘッッッドドドアアアッッップププ
これがレーダーアプリケーションの初期設定となります。

N

N

1 2

D12208-1

項項項目目目 説説説明明明

1 船首マーカー (SHM) (船舶の
現在の船首を上にした方向
で表示されます)。

2 船舶の船首が変わった場合：

• SHMは上向きで固定

• レーダー画像はこれに従っ
て回転

ノノノーーースススアアアッッップププ
N N

1 2

D12209-1

項項項目目目 説説説明明明

1 真北が上

2 船舶の船首が変わった場合：

• レーダー画像は固定 (ノー
スアップ)

• SHMはこれに従って回転

注注注意意意: このモードを選択した状態で、船首データが使用で
きなくなった場合、警告メッセージが表示され、ステータ
ス バーには括弧付きで North-Up(ノース アップ) と現れ
ます。レーダーは相対運動で船首は 0° になります。船首
データが再び使用可能になると、North-Up(ノースアップ)
モードは元通りになります。

注注注意意意: 運動モードを [真]に設定している場合、[ヘッドアッ
プ]モードを選択することはできません。

226 a Series / c Series / e Series



コココーーースススアアアッッップププ
N N

1 2

D12210-1

項項項目目目 説説説明明明

1 現在の針路が上向き

2 船舶の船首が変わった場合：

• レーダー画像は固定

• SHMはこれに従って回転

新しい針路を選択した場合、画像はリセットされ新しい針
路が上方に表示されます。
[コース アップ] に使用される参考資料は、その時点で利用
可能な情報となります。システムは常に次の順序でこの情
報に優先順位をつけます。
1. 本来の目的地からの方位、予定している針路。
2. 自動操縦からの固定済み船首
3. ウェイポイントまでの方位。
4. ある瞬間の船首 (コースアップ選択時)。

注注注意意意: このモードを選択した状態で、船首データが使用でき
なくなった場合、警告メッセージが表示され、ステータス
バーには括弧付きで [コースアップ]と現れます。レーダー
は相対運動で船首は 0°になります。船首データが再び使用
可能になると、[コースアップ]モードは元通りになります。

レレレーーーダダダーーー方方方向向向モモモーーードドドののの選選選択択択
レーダーアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] を選択します。
3. [方方方向向向おおおよよよびびび運運運動動動モモモーーードドド] を選択します。
4. [方方方向向向] を選択します。
5. 必要な方向を選択します。

レレレーーーダダダーーー運運運動動動モモモーーードドドののの概概概要要要
運動モードでは、レーダーと船舶間の関係を制御します。運
動モードには次の 2 つのモードがあります。
• 相対運動。
• 真運動。
選択した運動モードは、ステータスバーに表示されます。初
期設定では、オフセットなしの [相対運動]になっています。

相相相対対対運運運動動動 (RM)、、、船船船舶舶舶オオオフフフセセセッッットトトオオオプププシシショョョンンン付付付ききき
運動モードを [相対] に設定すると、乗船している船舶の位
置は画面上に固定され、ターゲットはすべて船舶に呼応して
移動します。船舶の位置は、ウィンドウの中央に来るように
固定したり、部分オフセットや完全オフセットを指定できま
す。この設定により、以下のように前方表示領域を広げるこ
とができます。

例例例：：：

D12211-1 D12212-1 D12213-1

中央オフセット 部分オフセット 完全オフセット

初期設定では運動モードは、中央オフセットの「相対」に
なっています。

真真真運運運動動動 (TM)
運動モードを [真]に設定すると、固定済みレーダーターゲッ
トは一定の位置に保たれ、航行中の船舶（自船を含む）が互
いの船舶や画面上で固定されている陸地に対して相関的に移
動します。船舶の位置が画面の端に達すると、レーダー画像
は自動的にリセットされ前方の領域が映し出されます。

注注注意意意: [真] モードを選択した状態で、船首および位置デー
タが使用できなくなると、警告メッセージが表示され相
対運動モードに戻ります。ステータス バーには括弧付き
で、(TM) と現れます。

注注注意意意: 向きをヘッドアップに設定している場合、真運動を
選択することはできません。

レレレーーーダダダーーー運運運動動動モモモーーードドドののの選選選択択択
レーダーアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] を選択します。
3. [方方方向向向おおおよよよびびび運運運動動動モモモーーードドド] を選択します。
4. [運運運動動動モモモーーードドド] を選択します。

運動モードを選択すると、[真]モードと [相対]モードを切
り替えることができます。

レレレーーーダダダーーー船船船舶舶舶オオオフフフセセセッッットトトののの変変変更更更
レーダーオブセットは、相対運動モードでのみ使用可能です。
レーダーアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] を選択します。
3. [方方方向向向おおおよよよびびび運運運動動動モモモーーードドド] を選択します。
4. [船船船舶舶舶オオオフフフセセセッッットトト] を選択します。
5. 必要なオフセット値を選択します。
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18.8 レレレーーーダダダーーーのののプププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンンメメメニニニュュューーーオオオプププシシショョョンンン
機機機能能能 説説説明明明 オオオプププシシショョョンンン

デデデュュュアアアルルルレレレンンンジジジ このメニュー項目を使用すると、デュアルレンジモードの
[オン]と [オフ]を切り替えることができます。

• オン

• オフ

デデデュュュアアアルルルレレレンンンジジジチチチャャャンンンネネネ
ルルル

このメニュー項目を使用すると、デュアルレンジのチャン
ネルをロングチャンネルとショートチャンネルから選ぶこ
とができます。

• 1

• 2

方方方向向向おおおよよよびびび運運運動動動モモモーーードドド このメニュー項目には、方向および運動モードを調整できる
サブメニューが含まれています。

• 方方方向向向

• 運運運動動動モモモーーードドド

• 船船船舶舶舶オオオフフフセセセッッットトト

方方方向向向

• ヘッドアップ

• ノースアップ

• コースアップ

運運運動動動モモモーーードドド

• 真

• 相対

船船船舶舶舶オオオフフフセセセッッットトト

• 中央 (default)

• 部分オフセット

• 完全オフセット

表表表示示示すすするるるウウウェェェイイイポポポイイインンントトト
ををを選選選択択択

このメニュー項目を選択すると、[ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの表表表示示示]
ダイアログが表示され、レーダーアプリケーションで表示
する/非表示にするウェイポイントアイコンを選択するこ
とができます。

ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの表表表示示示

• 表示

• 非表示

ウウウェェェイイイポポポイイインンントトト名名名 このメニュー項目を使用すると、ウェイポイント名をレー
ダーアプリケーションに表示したり、非表示にしたりするこ
とができます。

• 表示

• 非表示

エエエコココーーー強強強化化化 このメニュー項目には、次のオプションを調整できるサブメ
ニューが含まれています。

• 干干干渉渉渉除除除去去去

• IRレレレベベベルルル—非 HD型デジタルレードームでのみ使用可能
です。

• 拡拡拡張張張

• 拡拡拡張張張レレレベベベルルル—非 HD型デジタルレードームでのみ使用可
能です。

• 航航航跡跡跡

• 航航航跡跡跡期期期間間間

干干干渉渉渉除除除去去去

• オン

• オフ

IRレレレベベベルルル—非 HD型デジタル
レードームでのみ使用可能で
す。

• 標準

• 高

拡拡拡張張張

• オン

• オフ

拡拡拡張張張レレレベベベルルル—非 HD型デジタ
ルレードームでのみ使用可能
です。

• 低

• 高

航航航跡跡跡

• オン

• オフ

航航航跡跡跡期期期間間間

• 10 秒

• 30 秒

• 1 分

• 5 分

• 10 分
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機機機能能能 説説説明明明 オオオプププシシショョョンンン

カカカラララーーーパパパレレレッッットトト このメニュー項目では、レーダーアプリケーションのカラー
パレットを選択できます。

• ボールド

• プロフェッショナル 1

• プロフェッショナル 2

• クラシック

• 暗視

距距距離離離環環環 このメニュー項目を使用すると、距離輪の [オン]と [オフ]を
切り替えることができます。

• オン

• オフ

安安安全全全区区区域域域環環環 この項目を使用すると、レーダーアプリケーションで安全区
域環を表示したり、非表示にしたりすることができます。

• 表示

• 非表示

ゲゲゲイイインンンコココンンントトトロロローーールルル この項目を使用すると、タッチスクリーン型の多機能ディ
スプレイでオンスクリーンのゲインコントロールの表示と
非表示を切り替えることができます。

• 表示

• 非表示

デデデーーータタタボボボッッックククススス このメニュー項目には、オンにしてレーダーアプリケーショ
ンの左下のデータセルに表示する情報を選択できるサブメ
ニューが含まれています (データセルはすべてのレーダー
ウィンドウに表示されます)。

• デデデーーータタタセセセルルル 1

• デデデーーータタタカカカテテテゴゴゴリリリののの選選選択択択

• デデデーーータタタセセセルルル 2

• デデデーーータタタセセセルルルををを選選選択択択

デデデーーータタタセセセルルル 1おおおよよよびびび 2

• オン

• オフ

デデデーーータタタセセセルルルををを選選選択択択

• カテゴリ別使用可能なデー
タのリスト

エエエコココーーー強強強化化化機機機能能能
レレレーーーダダダーーー干干干渉渉渉除除除法法法ののの有有有効効効化化化
レーダーアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] を選択します。
3. [エエエコココーーーののの強強強化化化] を選択します。
4. [干干干渉渉渉除除除去去去] を選択し、[オン] が強調表示されるようにし

ます。
干渉除去を選択すると、機能の [オン]と [オフ]を切り替え
ることができます。

5. 非HD デジタル レードームの場合は、干渉除去レベルを
選択することもできます。
i. [IR レレレベベベルルル] を選択します。

[IR レベル] を選択すると、[標準] と [高] を切り替え
ることができます。

レレレーーーダダダーーー拡拡拡張張張ののの有有有効効効化化化
レーダーアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] を選択します。
3. [エエエコココーーーののの強強強化化化] を選択します。
4. [拡拡拡張張張]を選択し、[オン]が強調表示されるようにします。

拡張を選択すると、機能の [オン] と [オフ] を切り替え
ることができます。

5. 非HD デジタル レードームの場合は、干渉除去レベルを
選択することもできます。
i. [拡拡拡張張張レレレベベベルルル] を選択します。

[拡張レベル] を選択すると、[低] と [高] を切り替え
ることができます。

レレレーーーダダダーーー航航航跡跡跡
レーダー航跡を使用することで、ターゲット履歴を確認できま
す。航跡は、レーダーが真運動モードに設定されているか、相
対運動モードに設定されているかによって表示が異なります。

相相相対対対運運運動動動モモモーーードドド
相対運動モードでは、レーダー航跡は海 (安定した海面)を基
準として、移動しているターゲット上に表示されます。これ
には杭など、地面に固定されているものも含まれます。
航跡は、ターゲットが船舶と同じ速度で同じ方向に移動して
いるときは、表示されません。

相相相対対対運運運動動動モモモーーードドドののの例例例
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1 ターゲットが船舶より速く、船舶と同じ方向に
移動している場合 (航跡は船舶の船首方向に表示
されます)。

2 船首マーカー

3 ターゲットが船舶と反対方向に移動している場合
(航跡は船舶の船首と反対方向に表示されます)。

4 ターゲットが船舶とほぼ同じ速度で同じ方向に移
動している場合 (最小限～航跡なし)。

5 ターゲットが固定されている場合 (航跡は船舶の
船首と反対方向)。

真真真運運運動動動モモモーーードドド
真運動モードでは、レーダー航跡は地上を基準として、移動
中のターゲット上に表示されます。
地面に固定されているターゲットには、航跡は表示されま
せん。
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真真真運運運動動動モモモーーードドドののの例例例
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1 船首マーカー

2 ターゲットが 0 kt～ 1 ktで移動している場合 (最
小限～航跡なし)。

3 ターゲットが船舶と反対方向に移動している場合
(航跡は船舶の船首と反対方向に表示されます)。

4 ターゲットが船舶と同じ方向に移動している場合
(航跡は船舶の船首方向に表示されます)。

注注注意意意: 開店時間の遅延などの微小の誤り要因が原因で、固定
されたターゲットの周辺に航跡の「環」が表示されることが
あります。これは正常な動作であり、問題はありません。

レレレーーーダダダーーー航航航跡跡跡ののの有有有効効効化化化
レーダーアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] を選択します。
3. [エエエコココーーーののの強強強化化化] を選択します。
4. [ウウウェェェイイイククク]を選択して、[オン] が強調表示されるように

します。
[ウェイク] を選択すると、機能の [オン] と [オフ] を切
り替えることができます。

5. [航航航跡跡跡期期期間間間] を選択します。
航跡期間の一覧が表示されます。

• 10 秒

• 30 秒

• 1 分

• 5 分

• 10 分

6. 必要な時間を選択します。
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18.9 レレレーーーダダダーーー調調調整整整: オオオンンンスススクククリリリーーーンンン
のののゲゲゲイイインンンコココンンントトトロロローーールルル
タッチスクリーン型の多機能ディスプレイでは、ゲインコン
トロール、レインコントロール、海面反射クラッターコント
ロールにオンスクリーンからアクセスできます。

ゲゲゲイイインンン コココンンントトトロロローーールルル

レレレイイインンン コココンンントトトロロローーールルル

海海海面面面コココンンントトトロロローーールルル

注注注意意意: タッチスクリーンではないコントロールには、メ
ニューオプションからアクセスできます ([メメメニニニュュューーー] > [レレレ
イイインンン] および [メメメニニニュュューーー] > [ゲゲゲイイインンンののの調調調整整整])。

オオオンンンスススクククリリリーーーンンンのののゲゲゲイイインンンコココンンントトトロロローーールルルののの
有有有効効効化化化ととと無無無効効効化化化
次の手順に従って、オンスクリーンのゲインコントロールの
有効化と無効化を切り替えることができます。
タッチスクリーン型多機能ディスプレイで、該当するアプリ
ケーションを表示して、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] を選択します。
3. [ゲゲゲイイインンンコココンンントトトロロローーールルル] を選択します。

[ゲインコントロール]を選択すると、オンスクリーンのコ
ントロールの表示と非表示を切り替えることができます。

注注注意意意: オンスクリーンのゲイン コントロールが [非表示]
に設定されている場合、アプリケーション メニュー: [メメメ
ニニニュュューーー] > [ゲゲゲイイインンン] から直接ゲイン設定にアクセスするこ
とができます。

オオオンンンスススクククリリリーーーンンンのののゲゲゲイイインンンコココンンントトトロロローーールルルののの
使使使用用用
オンスクリーンのコントロールを使用して設定を調整するに
は、以下の手順に従います。
タッチスクリーン型多機能ディスプレイで、レーダーアプリ
ケーションを表示して、次の操作を実行します。
1. [ゲゲゲイイインンン]、[レレレイイインンン]または [海海海面面面]オンスクリーンアイコン

のいずれかを選択します。
オンスクリーンのスライダ バー コントロールが表示さ
れます。

2. [自自自動動動]ボックス (ゲインおよび海面)または [オオオフフフ]ボックス
(レイン)を選択して、自動コントロールに切り替える、ま
たはコントロールをオフにするボックスにチェックマーク
が付付付くくくようにします。または

3. [自自自動動動]ボックス (ゲインおよび海面)または [オオオフフフ]ボックス
(レイン)を選択して、手動コントロールに切り替えるボッ
クスからチェックマークが外外外れれれるるるようにします。または

4. スライダ バーを必要な設定に調整します。
5. スライダ バーは自動的に消えます。またはオンスクリー

ン アイコンを再度選択してスライダ バーを閉じること
もできます。
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18.10 HD 型型型おおおよよよびびび SuperHD 型型型レレレーーーダダダーーーののの調調調整整整
プリセットやその他の機能を使用してレーダーの画質を向上させることができます。
次の設定は [レーダー] メニューから使用でき、HD 型レー
ドーム、HD および SuperHD 型オープン アレイ スキャナに
適用されます。

メメメニニニュュューーー項項項目目目 説説説明明明 オオオプププシシショョョンンン

プププリリリセセセッッットトトモモモーーードドド レーダーゲインプリセットを利用
して、既定の設定をすぐに選択でき
るので、さまざまな状況に合わせて
最高の画像を得ることができます。
Raymarineでは、これらのプリセット
を利用して最良の結果を得ることを
強くお勧めします。

• ブブブイイイ—係留ブイなど、小型の物標の検出を強化する特殊モー
ドです。0.75 nmまでの範囲で役立ちます。

• 港港港—こちらが初期モードとなります。この設定ではランド
クラッターを考慮していることから、航海ブイなど小型の
ターゲットを見失うことはありません。

• 沿沿沿岸岸岸—港から離れたところで遭遇する可能性がある海面反射
より若干高い位置にあるものに使用し、その高さに応じて
レーダーディスプレイを調整します。

• 沖沖沖合合合いいい—高い位置にある海面反射に合わせて自動的に調整
します。

• バババーーードドドモモモーーードドド—適切な漁場を特定する際など、鳥の群れを
見つけるのに役立つ特殊モードです。

注注注意意意: バードモードには、SuperHD型オープンアレイと
ソフトウェアバージョン 3.23以降、または HD型レー
ドームが必要です。

雨雨雨 レーダースキャナは雨や雪からエ
コーを検出します。こうしたエコー
は、画面上に無数の小さなエコーと
なって絶えず大きさ、強度、および
位置を変えながら現れます。レイン
クラッター機能を [オン]にすると、
船舶周辺からの雨の応答によるバル
ク効果が抑制され、他の物標を識別
しやすくなります。0から 100%の間
で設定の強度を調整できます。

• オオオンンン—この機能で [雨]機能を有効にして、0から 100%の
間で設定を調整できます。

• オオオフフフ— [雨]機能を無効にします。こちらが初期設定となり
ます。

プププリリリセセセッッットトトののの調調調整整整 ゲイン、カラーゲイン、および海面
反射機能を利用して、それぞれのゲ
インプリセットを手動で調整する
こともできます。

• ゲゲゲイイインンン—この機能により、自動モードでプリセットを利
用できます。または、 0から 100%の間でゲインを手動で
調整できます。

• カカカラララーーーゲゲゲイイインンン—表示されるターゲットの強度 (色合い)を調
整します。ただし、表示されるターゲットの数に大きな影
響はありません。カラーゲインを上げると、さらに多くの
ターゲットが同じ色で表示されるようになります。この働
きにより、ある物標が事実上のターゲットか、それとも単
なる背景ノイズであるのかを見分ける際に役立ちます。カ
ラーゲインを下げると、ターゲットのさらなる詳細と精度の
高い検出が得られることがあります。

• 海海海—船舶周辺の波から発生するレーダー応答は、レーダー画
像の中心部分を混乱させ、本物のターゲットを検出するのを
難しくさせることがあります。海上ゲインを調整すること
で、船舶から 5海里まで (波と海上条件により変動)は、この
クラッターを減らせます。

• SuperHD型型型コココンンントトトロロローーールルル— SuperHD型スキャナのみが対象
となります。

– アンテナブースト：アンテナの有効サイズを測ります。ゼ
ロに設定すると、アンテナの有効サイズは実際のサイズに
一致します。95%に設定すると、アンテナの有効サイズは
二倍になります。アンテナの有効サイズを上げると、低い
設定では融合して現れるターゲットが分離して現れます。

– パワーブースト：有効伝送電力を調整します。ゼロに設
定すると、レーダーは標準電力 (4kWまたは 12kW)で動作し
ます。90に設定すると、有効電力は実際の二倍に増加し
ます。電力を上げると、ターゲットとノイズの違いがさ
らにはっきり現れます。機能を最大限活用するには、強
力なターゲットの飽和状態を防ぐために、パワーブース
トを下げます。

レレレーーーダダダーーープププリリリセセセッッットトトののの選選選択択択
これらのプリセットでは、HD または SuperHD レーダー ス
キャナが必要です。バード モードには、SuperHD 型オープ
ン アレイ スキャナとソフトウェア バージョン 3.23 以降、
または HD 型レードームが必要です。

レーダー アプリケーション メニューで、次の操作を実行
します。
1. [プププリリリセセセッッットトトモモモーーードドド] を選択します。
2. 必要に応じて、[ブイ]、[港]、[沿岸]、[沖合い]、[バード]か

ら選択します。
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レレレーーーダダダーーーのののプププリリリセセセッッットトトゲゲゲイイインンンののの調調調整整整
Raymarineでは、プリセットのゲインモードを利用して最良
の結果を得ることをお勧めします。ただし、必要に応じて手
動調整をすることも可能です。
レーダー アプリケーションで、[プププリリリセセセッッットトトモモモーーードドド] を選択
した状態で、次の操作を実行します。
1. [プププリリリセセセッッットトトののの調調調整整整 <モモモーーードドド>]を選択します。<モード>は

既に選択されたプリセットになります。
2. [ゲゲゲイイインンン] を選択します。
3. ゲインのスライダバーコントロールが表示されます。
4. ゲインのスライダ バー コントロールを適切な設定 (0 ～

100%) に調整します。または
5. [自自自動動動]ボックスをオンにして、自動ゲインコントロールの

ボックスにチェックマークが付くようにします。

レレレーーーダダダーーーのののプププリリリセセセッッットトトカカカラララーーーののの調調調整整整
レーダー アプリケーションで、[プププリリリセセセッッットトトモモモーーードドド] を選択
した状態で、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [プププリリリセセセッッットトトののの調調調整整整 <モモモーーードドド>]を選択します。<モード>は

既に選択されたプリセットになります。
3. [色色色:] を選択します。
4. カラーのスライダバーコントロールが表示されます。
5. カラー スライダ バー コントロールを適切な設定 (0 ～

100%) に調整します。または
6. [自自自動動動]ボックスをオンにして、自動カラーコントロールの

ボックスにチェックマークが付くようにします。

レレレーーーダダダーーーののの海海海面面面反反反射射射クククラララッッッタタターーーののの調調調整整整
レーダー アプリケーションで、[プププリリリセセセッッットトトモモモーーードドド] を選択
した状態で、次の操作を実行します。
1. [プププリリリセセセッッットトトののの調調調整整整 <モモモーーードドド>]を選択します。<モード>は

既に選択されたプリセットになります。
2. [海海海面面面:] を選択します。
3. 海面反射クラッターのスライダ バー コントロールが表

示されます。
4. 海面反射クラッターのスライダバーコントロールを適切

な設定 (0 ～ 100%) に調整します。または
5. [自自自動動動] ボックスをオンにして、自動海面反射クラッター

コントロールのボックスにチェックマークが付くように
します。

レレレーーーダダダーーーのののアアアンンンチチチレレレイイインンンクククラララッッッタタターーーののの調調調整整整
レーダーアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [レレレイイインンン] を選択します。

レインクラッターのスライダバーコントロールが表示さ
れます。

3. レインクラッターのスライダバーコントロールを適切な
設定 (0% ～ 100%) に調整します。または

4. [オオオフフフ]ボックスをオンにして、アンチレインクラッター
コントロールのボックスにチェックマークが付くように
します。

SuperHDレレレーーーダダダーーーアアアンンンテテテナナナブブブーーーススストトトののの調調調整整整
レーダー アプリケーション メニューで、次の操作を実行
します。
1. [プププリリリセセセッッットトトののの調調調整整整 <モモモーーードドド>]を選択します。<モード>は

既に選択されたプリセットになります。
2. [アアアンンンテテテナナナ] を選択します。

アンテナブーストのスライダバーコントロールが表示さ
れます。

3. アンテナブーストのスライダバーコントロールを適切な
設定 (0 ～ 100%) に調整します。または

4. [自自自動動動]ボックスをオンにして、自動ブーストコントロール
のボックスにチェックマークが付くようにします。

SuperHDレレレーーーダダダーーーパパパワワワーーーブブブーーーススストトトののの調調調整整整
レーダー アプリケーション メニューで、次の操作を実行
します。

1. [プププリリリセセセッッットトトののの調調調整整整 <モモモーーードドド>]を選択します。<モード>は
既に選択されたプリセットになります。

2. [電電電源源源]を選択します。
パワー ブーストのスライダ バー コントロールが表示さ
れます。

3. パワーブーストのスライダバーコントロールを適切な設
定 (0 ～ 100%) に調整します。または

4. [自自自動動動]ボックスをオンにして、自動ブーストコントロール
のボックスにチェックマークが付くようにします。

レーダー アプリケーション 233



18.11 非非非 HD 型型型デデデジジジタタタルルルレレレーーードドドーーームムムののの調調調整整整
ゲイン プリセットやその他の機能を使用してレーダーの画質を向上させることができます。
次の設定は非 HD 型デジタル レードームに適用され、[レー
ダー] メニューから使用することができます。

メメメニニニュュューーー項項項目目目 説説説明明明 オオオプププシシショョョンンン

雨雨雨 レーダースキャナは雨や雪からエコー
を検出します。こうしたエコーは、画面
上に無数の小さなエコーとなって絶えず
大きさ、強度、および位置を変えながら
現れます。レインクラッター機能を [オ
ン]にすると、船舶周辺からの雨の応答
によるバルク効果が抑制され、他の物
標を識別しやすくなります。0から 100%
の間で設定の強度を調整できます。

• オオオンンン—この機能で [雨]機能を有効に
して、0から 100%の間で設定を調整
できます。

• オオオフフフ— [雨]機能を無効にします。こち
らが初期設定となります。

プププリリリセセセッッットトトののの調調調整整整 この機能を利用して、レーダー受信状態
の感度を調整できます。場合によって
は、感度を調整することでレーダー画
像がより鮮明になることがあります。
次の設定を利用できます。

• ゲゲゲイイインンン

• FTC—この機能を利用すると、船舶か
ら離れた場所にあるクラッター領域を
取り除くことができます。また、同
じ方位にある非常に良く似たエコー
を見分ける際にも役立ちます。こう
したエコーは融合し、1つのエコーと
して現れることもあります。FTC機能
の強度は、0から 100%の間で調整す
ることができます。

– 設定値が高ければ、大型（レイン
クラッター）エコーの前縁だけを表
示する一方で、小型（船）エコー
に対する影響はごくわずかに抑え
られます。

– 設定値を低くすると、背景ノイズを
抑え陸地やその他の大型ターゲッ
トからの応答を与えることができ
ます。

• 海海海—既定の設定をすぐに選択できる
ので、さまざまな状況に合わせて最高
の画像を得ることができます。ゲイン
プリセットごとにゲイン機能が備わっ
ており、初期設定では自動モードに
設定されています。Raymarineでは、
これらのプリセットを利用して最良
の結果を得ることを強くお勧めしま
す。ただし必要に応じて、手動でこの
ゲインを調整することも可能です。

• 自自自動動動海海海上上上モモモーーードドド

ゲゲゲイイインンン

• 自動—このプリセットは自動モード
で動作します。こちらが初期設定と
なります。

• 手動— 0～ 100%の間で、ゲインの強
度を手動で調整できます。

FTC

• オン—この機能を利用して、FTC機
能を有効にして、0から 100%の間で
設定を調整できます。

• オフ— FTC機能を無効にします。こ
ちらが初期設定となります。

海海海

• 自動—このプリセットは自動モード
で動作します。こちらが初期設定と
なります。

• 手動— 0～ 100%の間で、海上ゲイン
の強度を手動で調整できます。

自自自動動動海海海上上上モモモーーードドド

• 港港港—こちらが初期モードとなりま
す。この設定ではランドクラッター
を考慮していることから、航海ブイ
など小型のターゲットを見失うこと
はありません。

• 沿沿沿岸岸岸—港から離れたところで遭遇す
る可能性がある海面反射より若干高
い位置にあるものに使用し、その高
さに応じてレーダーディスプレイを
調整します。

• 沖沖沖合合合いいい—高い位置にある海面反射に
合わせて自動的に調整します。

レレレーーーダダダーーーのののアアアンンンチチチレレレイイインンンクククラララッッッタタターーーののの調調調整整整
レーダーアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [レレレイイインンン] を選択します。

レインクラッターのスライダバーコントロールが表示さ
れます。

3. レインクラッターのスライダバーコントロールを適切な
設定 (0% ～ 100%) に調整します。または

4. [オオオフフフ]ボックスをオンにして、アンチレインクラッター
コントロールのボックスにチェックマークが付くように
します。

レレレーーーダダダーーーののの FTC 機機機能能能ののの調調調整整整
レーダーアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [プププリリリセセセッッットトトののの調調調整整整 <モモモーーードドド>]を選択します。<モード>は

既に選択されたプリセットになります。
3. [FTC] を選択します。

FTCのスライダバーコントロールが表示されます。

4. FTC のスライダ バー コントロールを適切な設定 (0 ～
100%) に調整します。または

5. [自自自動動動]ボックスをオンにして、自動 FTCコントロールの
ボックスにチェックマークが付くようにします。

レレレーーーダダダーーーののの海海海面面面反反反射射射クククラララッッッタタターーーののの調調調整整整
レーダー アプリケーションで、[プププリリリセセセッッットトトモモモーーードドド] を選択
した状態で、次の操作を実行します。
1. [プププリリリセセセッッットトトののの調調調整整整 <モモモーーードドド>]を選択します。<モード>は

既に選択されたプリセットになります。
2. [海海海面面面:] を選択します。
3. 海面反射クラッターのスライダ バー コントロールが表

示されます。
4. 海面反射クラッターのスライダバーコントロールを適切

な設定 (0 ～ 100%) に調整します。または
5. [自自自動動動] ボックスをオンにして、自動海面反射クラッター

コントロールのボックスにチェックマークが付くように
します。
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レレレーーーダダダーーープププリリリセセセッッットトトモモモーーードドドののの選選選択択択
これらのプリセットでは、デジタル レーダー スキャナが必
要です。
レーダーアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [プププリリリセセセッッットトトモモモーーードドド] を選択します。
3. 必要に応じて、[港]、[沿岸]、[沖合い]から選択します。
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18.12デデデュュュアアアルルルレレレンンンジジジレレレーーーダダダーーー操操操作作作
デュアル レンジ レーダー機能を使用すると、別々のウィン
ドウで同時に 2 つの有効範囲を表示できます。この機能は
SuperHDおよび HDレーダースキャナでのみ使用可能です。
多機能ディスプレイと HD レーダー スキャナを使用して、
短距離または長距離画像を別々のウィンドウに表示するこ
とができます。
既定の設定は標準のスキャナ有効範囲である [長]です。

制制制限限限事事事項項項
• デュアル レンジ操作は MARPA ターゲットがアクティブ
な場合は使用できません。

• デュアル レンジが有効な場合、MARPA ターゲットを取
得することはできません。

• デュアル レンジを有効にすると、レーダー/海図の同期と
レーダー/海図のオーバーレイは一時的に使用できなくな
ります。

デデデュュュアアアルルルレレレンンンジジジレレレーーーダダダーーーののの互互互換換換性性性
短距離の Dual Range(デュアルレンジ)オプションのカバー範
囲は、使用中のレーダー スキャナと使用されているソフト
ウェアのバージョンによって異なります。

スススキキキャャャナナナ
デデデュュュアアアルルルレレレ
ンンンジジジモモモーーードドド

*ソソソフフフトトトウウウェェェ
アアアバババーーージジジョョョ
ンンン 1.xx～～～ 2.xx
のののカカカバババーーー範範範囲囲囲

ソソソフフフトトトウウウェェェ
アアアバババーーージジジョョョ
ンンン 3.xx以以以降降降ののの
カカカバババーーー範範範囲囲囲

4 Kw HDオー
プンアレイ

長 (1) 1/8 nm ～ 72
nm

1/8 nm ～ 72
nm

短 (2) 1/8 nm～ 3 nm 1/8 nm ～ 72
nm

4 Kw SuperHD
オープンア
レイ

長 (1) 1/8 nm ～ 72
nm

1/8 nm ～ 72
nm

短 (2) 1/8 nm～ 3 nm 1/8 nm ～ 72
nm

12 Kw HDオー
プンアレイ

長 (1) 該当なし 1/8 nm ～ 72
nm

短 (2) 該当なし 1/8 nm ～ 72
nm

12 Kw SuperHD
オープンア
レイ

長 (1) 1/8 nm ～ 72
nm

1/8 nm ～ 72
nm

短 (2) 1/8 nm～ 3 nm 1/8 nm ～ 72
nm

HDレードー
ム

長 (1) 1/8 nm ～ 48
nm

1/8 nm ～ 48
nm

短 (2) 1/8 nm ～ 48
nm

1/8 nm ～ 48
nm

ソソソフフフトトトウウウェェェアアアバババーーージジジョョョンンン 1.xxおおおよよよびびび 2.xxののの制制制限限限
• 短距離範囲設定の値は、長距離範囲設定以下である必要
があります。

• [デデデュュュアアアルルルレレレンンンジジジ]が [オン]で、短距離範囲のウィンドウが
アクティブになると、[拡張]コントロールは [エエエコココーーーののの強強強化化化]
メニューで無効になります。

デデデュュュアアアルルルレレレンンンジジジををを SuperHD スススキキキャャャナナナととと使使使用用用
すすするるる
デュアルレンジレーダーを SuperHDスキャナと併せて使用
します。
短距離の Dual Range(デュアルレンジ)オプションを使用する
場合、SuperHDスキャナは HDモードでのみ動作します。長
距離の Dual Range(デュアルレンジ)オプションを使用する場
合、SuperHDレーダーは SuperHDモードで動作します。

スススキキキャャャナナナ
デデデュュュアアアルルルレレレンンンジジジ
モモモーーードドド 運運運動動動モモモーーードドド

4 Kw SuperHDオー
プンアレイ

長 SuperHD

短 HD

12 Kw SuperHDオー
プンアレイ

長 SuperHD

短 HD

デデデュュュアアアルルルレレレンンンジジジレレレーーーダダダーーー操操操作作作ののの有有有効効効化化化
レーダーアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] を選択します。
3. [デデデュュュアアアルルルレレレンンンジジジ] を選択し、[オン] が強調表示されるよ

うにします。
[デュアルレンジ]を選択すると、デュアルレンジの [オン]
と [オフ] を切り替えることができます。

レレレンンンジジジ操操操作作作ののの選選選択択択
[デュアルレンジ]をオンにして、レーダーアプリケーション
画面を表示した状態で、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] を選択します。
3. [デデデュュュアアアルルルレレレンンンジジジチチチャャャンンンネネネルルル] を選択し、必要に応じて 1

と 2 を切り替えます。
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18.13レレレーーーダダダーーーのののスススキキキャャャンンン速速速度度度
ソフトウェアバージョン 3.23以降を搭載した SuperHDオー
プン アレイ レーダーまたは HD レードームでは、複数のス
キャン速度がサポートされています。
レーダーのスキャン速度は、[レーダー セットアップ] メ
ニューで設定します。24 RPM と 48 RPM の両方で稼動で
きるスキャナが検出された場合は、2 つのスキャナ速度オ
プションが表示されます。

• 24 RPM

• Auto(自動)

24 RPMでのみ動作するデジタル　レーダースキャナを使用し
た場合、スキャナ速度オプションは無効になります。スキャ
ナ速度オプションが有効になっている場合により高速なス
キャンを使用したい場合は、Auto(自動)オプションを選択す
る必要があります。このオプションは、必要に合わせて自動
的に 24 RPMと 48 RPMの間で切り替えられます。

レレレーーーダダダーーースススキキキャャャンンン速速速度度度ののの選選選択択択
以下の手順に従って、レーダー速度を変更します。
速度オプションを使用するには、48 RPM互換の Raymarine
HD レードームまたは Raymarine SuperHD オープン アレイ
レーダー スキャナが必要です。
レーダー アプリケーションでレーダー スキャナの速度を
選択します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [レレレーーーダダダーーーセセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
3. [スススキキキャャャナナナ速速速度度度] を選択します。
4. 必要なスキャナ速度を選択します。

• 自動

• 24 RPM

[自動]オプションを選択すると、レーダー有効範囲に適し
た速度が自動選択されます。3 nmまでのレーダー有効範
囲には、48 RPMが使用されます。この設定にすると、リ
フレッシュ レートが高まるため、高速時、または多数の
レーダーターゲットがある場合などに便利です。3 nmを
超えるレーダー有効範囲の場合、ディスプレイのレーダー
速度は 24 RPM に切り替わります。
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18.14 レレレーーーダダダーーーセセセッッットトトアアアッッップププメメメニニニュュューーー
[レーダーセットアップ]メニューを使用すると、お手元のスキャナの機能や動作を設定することができます。

機機機能能能 説説説明明明 オオオプププシシショョョンンン

時時時限限限式式式伝伝伝送送送セセセッッットトトアアアッッップププ このメニュー項目には、時限式伝送オプションを調整できる
サブメニューが含まれています。

• 時時時限限限式式式伝伝伝送送送

• 伝伝伝送送送時時時間間間

• スススタタタンンンバババイイイ時時時間間間

時時時限限限式式式伝伝伝送送送

• オン

• オフ

伝伝伝送送送時時時間間間

• 10スキャン

• 20スキャン

• 30スキャン

スススタタタンンンバババイイイ時時時間間間

• 3 分

• 5 分

• 10 分

• 15 分

波波波長長長調調調整整整 このメニュー項目を使用すると、レーダースキャナのレシー
バを微調整し、ディスプレイで応答を最大限得られるように
することができます。Raymarineでは、この機能を [自動]に設
定することをお勧めします。この機能を [手動]に設定し、
レーダースキャナの電源投入直後に設定を調整した場合に
は、スキャナの電源を投入後 10分程度経過してから再度調
整してください。マグネトロンが温まると必要とされる設
定に変更が生じます。

手手手動動動

• 自動

• 手動 0%～ 100%

EBLリリリフフファァァレレレンンンススス 電子方位線 (EBL)と海図アプリケーションの距離環を使用して
距離を測定する際の参考となる測定ポイントです。オプショ
ンは、船首に「相対」するか、コンパスを基準とし、方位
モードで選択した「磁石/真」の度になります。

• 相対

• 磁石/真

海海海面面面反反反射射射曲曲曲線線線 このメニュー項目を使用すると、海面反射曲線を調整できま
す。波から生じるレーダーエコーがあると、本物のターゲッ
トを検出するのが難しくなります。これらのエコーは「海面反
射」として知られています。クラッターの度合いには、気象
や海面条件、ならびにレーダーが設置されている高さなど複
数の要因が影響しています。海面反射曲線では、海面反射に
対するレーダーの感度を調整します。もっとも急な曲線を描
く設定は 1で、もっともなだらかな曲線を描く設定は 8です。

• 曲線調整 (1～ 8)

スススキキキャャャナナナ速速速度度度 ソフトウェアバージョン 3.23以降を搭載した SuperHDオープ
ンアレイレーダーまたは HDレードームでは、複数のスキャ
ン速度がサポートされています。

• 24 RPM

• 48 RPM

スススキキキャャャナナナ速速速度度度

• 24 RPM

• 自動 —このオプションを使
用すると、必要に合わせて自
動的に 24 RPMと 48 RPMの間
で切り替えられます。

詳詳詳細細細 このメニュー項目には、次のオプションを調整できるサブメ
ニューが含まれています。

• 軸軸軸受受受アアアララライイイメメメンンントトト

• デデディィィスススプププレレレイイイタタタイイイミミミンンングググ

• メメメイイインンンバババンンングググ抑抑抑制制制

• 波波波長長長プププリリリセセセッッットトト

• STCプププリリリセセセッッットトト—非-HD型デジタルレードームのみ

• 詳詳詳細細細のののリリリセセセッッットトト

軸軸軸受受受アアアララライイイメメメンンントトト

• -180º～ 179.5º

デデディィィスススプププレレレイイイタタタイイイミミミンンングググ

• 0.415 n m～選択した範囲

メメメイイインンンバババンンングググ抑抑抑制制制

• オン

• オフ

波波波長長長プププリリリセセセッッットトト

• 0 ～ 255

STCプププリリリセセセッッットトト

• 0～ 100%

詳詳詳細細細のののリリリセセセッッットトト

• 〇

• ×
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レレレーーーダダダーーー調調調整整整コココンンントトトロロローーールルルののの調調調整整整
レーダーアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [レレレーーーダダダーーーセセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
3. [波波波長長長調調調整整整] を選択します。
4. [波波波長長長調調調整整整:] を選択します。

波長調整のスライダバーコントロールが表示されます。
5. スライダバーコントロールを適切な設定に調整します。

または
6. [自自自動動動] ボックスをオンにして、自動調整のボックスに

チェックマークが付くようにします。
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18.15 レレレーーーダダダーーーのののリリリセセセッッットトト
レーダー設定を初期設定にリセットするには、下の手順を
実行します。
レーダーアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [レレレーーーダダダーーーセセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
3. [詳詳詳細細細] を選択します。
4. [詳詳詳細細細のののリリリセセセッッットトト] を選択します。

確認ポップアップメッセージが表示されます。
5. [はははいいい] を選択してリセットを確定します。
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19.1デデデーーータタタアアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンンののの概概概要要要
データアプリケーションを使用すると、多機能ディスプレイ
で生成されたデータ、またはシステムで使用可能なデータを
表示することができます。
データは、SeaTalkhs、SeaTalkng または NMEAなどのプロト
コルを使用して接続された装置から取得できます。

既既既定定定のののデデデーーータタタペペペーーージジジ
既定のデータページ設定は、初期セットアップウィザードで
選択した船舶の種類によって異なります。
各データページは、情報が表示される多数の「セル」で構成
されています。
既定のデータページ設定を以下に示します。

モモモーーータタターーー船船船舶舶舶 帆帆帆船船船

ペペペーーージジジ番番番
号号号

ペペペーーージジジ ペペペーーージジジ番番番
号号号

ペペペーーージジジ

1/6 エンジン 1/5 エンジン

2/6 航海 2/5 航海

3/6 環境 3/5 帆船

4/6 フィッシング 4/5 環境

5/6 燃料 5/5 針路進行

6/6 針路進行

注注注意意意: データページ選択はローカル設定ですので、現在ご
使用中の単一ディスプレイにのみ有効となります。ネット
ワーク接続のディスプレイには一切適用されません。

エエエンンンジジジンンン ペペペーーージジジ
エンジンページは、すべての船舶の種類で使用できます。表
示されるダイヤルとデータの種類は、[船舶の詳細]設定の [エエエ
ンンンジジジンンン数数数] の設定によって異なります。

重重重要要要: エンジン データを [エンジン] ページに表示するに
は、該当するエンジンデータがネットワーク上で使用でき
る必要があります。

例例例— 2基基基のののエエエンンンジジジンンンををを搭搭搭載載載しししたたた船船船舶舶舶のののエエエンンンジジジンンンペペペーーージジジ。。。

D13058-1

5

7

6

1 42 3

8 9 10 11 12

1. 左舵エンジン (油圧と冷却水の温度を組み合わせたダイ
ヤル)

2. 全燃料
3. エンジン エコノミー合計
4. 右舵エンジン (油圧と冷却水の温度を組み合わせたダイ

ヤル)
5. 左舵エンジン RPM ダイヤル
6. 右舵エンジン RPM ダイヤル
7. トリム タブ
8. SOG
9. 左舵交流発電機
10. 舵棒グラフ
11. 右舵交流発電機
12. 奥行き

ナナナビビビゲゲゲーーーシシショョョンンンペペペーーージジジ
ナビゲーション ページは、すべての船舶の種類で使用でき
ます。

D13062-1

5

6

7

8

1 42 3

10 119

1. 船首
2. 針路進行
3. ターゲット ウェイポイント
4. ウェイポイント ETA (到着予定時刻)
5. 船首―ターゲット ウェイポイント
6. ターゲット ウェイポイントまでの距離
7. COG
8. SOG
9. VMG — ウェイポイント
10. 舵棒グラフ
11. 奥行き

帆帆帆船船船ペペペーーージジジ
船舶の種類が帆船に設定されていると、データ アプリケー
ションで [帆船] ページが使用できます。
[帆船] ページには、帆船に特化して設計されたさまざまな
データを表示できるコンパス ダイヤルおよびウィンド ダ
イヤルが含まれています。

D13020-1

3

4

5

7

6

5

1 2

1. コココンンンパパパススス ダダダイイイヤヤヤルルル
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2. ウウウィィィンンンドドド ダダダイイイヤヤヤルルル

3. ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトアアアイイイコココンンン— 有効なナビゲーションの間
のみ表示されます。

4. 船船船首首首 (赤) および COG (緑) の矢印

5. 真真真風風風矢矢矢印印印 (黄)

6. 見見見かかかけけけ風風風速速速矢矢矢印印印 (黄)

7. 潮潮潮流流流矢矢矢印印印 (青)

環環環境境境ペペペーーージジジ
環境ページは、すべての船舶の種類で使用できます。

D13059-1

3

5

7

4

6

8

1 2

9 10

1. ウィンド ダイヤル

2. AWAS および AWS

3. 気温

4. 水温

5. 潮の流向

6. AWS

7. 流速

8. TWS

9. 真風矢印

10. 見かけ風速矢印

フフフィィィッッッシシシンンングググペペペーーージジジ
船舶の種類をモーター船舶に設定した場合、フィッシング
ページが使用できるようになります。

D13060-1

2

4

6

3

5

7

1

1. 水温

2. 井戸水

3. 時間

4. ターゲットウェイポイントの有効範囲と方位

5. ウェイポイント TTG

6. SOG

7. 奥行き

燃燃燃料料料ペペペーーージジジ
船舶の種類をモーター船舶に設定した場合、燃料ページが使
用できるようになります。

D13061-1

3

4 5

1 2

1. 推定燃料

2. 全燃料

3. 燃料ゲージ

4. 燃料 (トリップ)

5. エンジン エコノミー合計

針針針路路路進進進行行行
針路進行ページは、すべての船舶の種類で使用できます。

D13063-1

4

3

5

1 2

1. 針路進行

2. ターゲット ウェイポイント

3. 船舶アイコン

4. 航路補正インジケータ

5. 航路補正の詳細
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19.2 タタタッッッチチチ操操操作作作ををを使使使用用用しししたたたデデデーーータタタ
ペペペーーージジジののの選選選択択択
タッチスクリーンを使用して、使用可能なすべてのページを
スクロールすることができます。

D12878-1

データアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. 画面にタッチします。
2. 指を上にスライドさせて離すと、次のデータページに進

みます。
3. 指を下にスライドさせて離すと、前のデータページに戻

ります。

19.3 デデデーーータタタペペペーーージジジののの選選選択択択
ノンタッチ型の多機能ディスプレイでデータページを選択す
るには、以下の手順に従います。
データアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. ジジジョョョイイイススステテティィィッッックククををを下下下に動かして次のページに進みま

す。または
2. ジジジョョョイイイススステテティィィッッックククををを上上上に動かして前のページに戻ります。
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19.4 デデデーーータタタアアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンンのののカカカススス
タタタマママイイイズズズ
必要なシステムデータや計器データを表示するようにデータ
アプリケーションをカスタマイズすることができます。
既定の定義済みデータページをデータアプリケーションに表
示する以外にも、次のことができます。
• データページの表示順序を変更する。
• データページの内容を特定の要件に合わせてカスタマイ
ズする。

• データページ名を変更する。
• 新しいカスタム データページを追加する。
• 既存のデータページを削除する。
• エンジン数、燃料タンク数、バッテリ数などの船舶の詳
細を設定する。

• 最大エンジン RPM 範囲を設定する。
• カラー テーマを変更する。
• 測定単位を変更する。
• 最小読み取り値と最大読み取り値をリセットする。
• すべてのページを既定の設定にリセットする。

デデデーーータタタペペペーーージジジ順順順序序序ののの変変変更更更
データページが表示される順序を変更することができます。
データアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. 移動するデータページにスクロールします。
2. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
3. [ペペペーーージジジののの編編編集集集] を選択します。

[ページの編集] メニューが表示されます。
4. [ペペペーーージジジををを上上上ににに移移移動動動]または [ペペペーーージジジををを下下下ににに移移移動動動] を選択し

ます。
ページを上に移動、またはページを下に移動を選択するた
びに、データページはデータ アプリケーション内で 1 ス
ペースずつ上下に移動します。

タタタッッッチチチ操操操作作作ををを使使使用用用しししたたたデデデーーータタタペペペーーージジジののの内内内容容容
のののカカカスススタタタマママイイイズズズ
タッチスクリーン型の多機能ディスプレイでは、画面上で項
目を押したままにすることで、データ項目をカスタマイズで
きます。
データアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. 変更したいデータ項目が含まれるデータページを表示し

ます。
2. データ項目をタッチし、指で押さえたままにします。

約 3秒が経過すると、データ項目が強調表示され、[デデデーーー
タタタカカカテテテゴゴゴリリリののの選選選択択択]メニューが表示されます。

3. メニューを移動して、使用するデータ項目を見つけます。
4. データ項目を選択します。

選択したデータ項目が、元のデータ項目の代わりに表示さ
れます。

デデデーーータタタペペペーーージジジののの内内内容容容のののカカカスススタタタマママイイイズズズ
データアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [ペペペーーージジジののの編編編集集集] を選択します。
3. 変更するセルを選択します。
4. [デデデーーータタタカカカテテテゴゴゴリリリののの選選選択択択] を選択します。
5. データ カテゴリを選択します。

選択すると、そのカテゴリのデータ項目一覧が表示され
ます。

6. 表示するデータ項目を選択します。
選択すると、メニューのデータ項目の横にチェックマー
クが付き、画面上のセルに新しいデータ項目が表示され
ます。

7. 変更するすべてのデータ項目について、手順 3～6 を繰
り返します。

デデデーーータタタペペペーーージジジ名名名ののの変変変更更更
データアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [ペペペーーージジジののの編編編集集集] を選択します。
3. [ペペペーーージジジ名名名ののの変変変更更更] を選択します。

画面上にキーボードが表示されます。
4. データページの新しい名前を入力します。
5. [保保保存存存] を選択します。

新新新しししいいいデデデーーータタタペペペーーージジジののの追追追加加加
独自にカスタマイズした自分だけのデータページをデータア
プリケーションに追加することができます。既定のページも
含めた合計データページ数は 10 ページです。
データアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [新新新しししいいいペペペーーージジジののの作作作成成成] を選択します。

使用可能なページレイアウトのリストが表示されます。
3. 必要なページ レイアウトを選択します。

新しいページが画面に表示されます。

4. 新しいページのレイアウト上で、データ項目を追加する空
のセルを選択します。

5. [デデデーーータタタカカカテテテゴゴゴリリリののの選選選択択択] を選択します。
6. データ カテゴリを選択します。

選択すると、そのカテゴリのデータ項目一覧が表示され
ます。

7. 表示するデータ項目を選択します。
選択すると、メニューのデータ項目の横にチェックマー
クが付き、画面上のセルに選択したデータ項目が表示さ
れます。

8. 変更するすべてのデータ項目について、手順 3～6 を繰
り返します。

9. [ペペペーーージジジ名名名ののの変変変更更更] を選択します。
画面上にキーボードが表示されます。

10.データページの新しい名前を入力します。
11. [保保保存存存] を選択します。

デデデーーータタタペペペーーージジジののの削削削除除除
カスタム、または既定のデータページをデータ アプリケー
ションから削除することができます。使用できるデータペー
ジの最小数は 1 ページです。
データアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. 削除するデータページにスクロールします。
2. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
3. [ペペペーーージジジののの削削削除除除] を選択します。

削除を確認するためのポップアップ メッセージが表示さ
れます。

4. [はははいいい]を選択してデータページを削除するか、[いいいいいいえええ]を
選択して操作を取り消します。

注注注意意意: 既定のエンジンのデータベースと同じレイアウトを持
つエンジンページを新規作成することができます。
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19.5 エエエンンンジジジンンンののの識識識別別別
データ アプリケーションを使用して、エンジン データを
MFD に表示することができます。最もよく使用されるエン
ジン データの種類のいくつかには、プリセットのエンジン
ページが用意されています。

重重重要要要: MFDでエンジンデータを表示する前に、次のことに
注意してください。

• お使いの MFDで、LightHouseソフトウェアのバージョ
ン 8以降が実行されていることを確認してください。

• 「「「エエエンンンジジジンンンのののイイインンンスススタタタンンンススス化化化」」」ととと「「「エエエンンンジジジンンン識識識別別別ウウウィィィ
ザザザーーードドド」」」ののの重重重要要要ななな情情情報報報ををを参参参照照照しししてててくくくだだださささいいい。。。

• 87202 ECI 設設設置置置説説説明明明書書書の説明に従って、データ接続を
行います。

• すべてのデータバスの電源が入っていることを確認しま
す (エンジンデータ CANバス、ゲートウェイ、SeaTalkng
バスも含む)。

• エンジンをかけます。「エエエンンンジジジンンンのののイイインンンスススタタタンンンススス化化化」情
報に従って、該当するシーケンス作成規則に従うよう
にします。

• エエエンンンジジジンンン識識識別別別ウウウィィィザザザーーードドドを実行して、必要とされるすべ
ての「インスタンス化」を完成し、エンジンがデータア
プリケーションに正しい順序で表示されていることを確
認します。
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エエエンンンジジジンンンのののイイインンンスススタタタンンンススス化化化とととセセセッッットトトアアアッッップププ
お使いの MFDにエンジンデータを表示する前に、セットアップと「インスタンス化」が必要になることがあります。

注注注意意意: エンジンが 1基しかない船舶には、エンジンのセットアップとインスタンス化は必要ありません。

大部分のエンジン データ設定は、LightHouse ソフトウェア バージョン 8 以降を実行中の Raymarine MFD から使用できる
「エンジン識別」ウィザードを使用してセットアップできます。ただし、エンジンの設置数が複数の場合、最初にエ
ンジン担当者 / 業者 (一意の ID アドレスが割り当てられています) にエンジンを正しく「インスタンス化」してもらうこ
とが必要になる場合があります。
サポートされているエンジンのタイプ、およびそれぞれのセットアップ要件を次の表に示します。

エエエンンンジジジンンン CANバババススス
プププロロロトトトコココルルル エエエンンンジジジンンン数数数

エエエンンンジジジンンン CANバババススス
ののの設設設定定定

必必必要要要ななな ECIユユユニニニッッッ
トトト数数数

MFDでででウウウィィィザザザーーードドド
使使使用用用のののセセセッッットトトアアアッッッ
プププががが必必必要要要

業業業者者者ににによよよるるるエエエンンンジジジ
ンンンのののイイインンンスススタタタンンンススス
化化化ががが必必必要要要

NMEA 2000 1 1つの CANバス 1

NMEA 2000 2つ以上 1つの共有 CANバ
ス

1

NMEA 2000 2つ以上 各エンジンごとに
別々の CANバス

各 CANバスごとに
1 つ

J1939 1 1つの CANバス 1

J1939 2つ以上 1つの共有 CANバ
ス

1

J1939 2つ以上 各エンジンごとに
別々の CANバス

各 CANバスごとに
1 つ

エエエンンンジジジンンン識識識別別別ウウウィィィザザザーーードドドののの使使使用用用
エンジンデータページのエンジンデータが正しくない順番で
表示される場合は、エンジン識別ウィザードを実行してこれ
を訂正することができます。
ホーム画面で、次の操作を実行します。
1. [セセセッッットトトアアアッッップププ] > [シシシススステテテムムム設設設定定定] > [外外外部部部装装装置置置] > [エエエンンンジジジンンン

のののセセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
2. 必要に応じて、[エエエンンンジジジンンン数数数:] を選択し、正しいエンジ

ン数を入力して、船舶に装備されているエンジンの数を
変更します。

最大 5 つまでエンジンを選択できます。
3. [エエエンンンジジジンンンののの識識識別別別] を選択します。

重重重要要要: システムが正しいエンジンデータメッセージを切り
分けられるように、1度に 1つのエンジンのみを稼働させ
ることが重要です。

4. 画面に表示される指示に従って、エンジン識別ウィザード
を完了します。

識別ウィザードに含まれるエンジンは、上記の手順 2で設
定したエンジン数によって決まります。
i. すべての船舶エンジンのスイッチを切り、[次次次へへへ]を選

択します。

ウィザードでは、左舵から右舵まで、すべてのエンジ
ン (上記の手順 2 で定義されたとおり最大 5 つ) が順
番に実行されます。

ii. 左左左舵舵舵エエエンンンジジジンンンをオンにして、[OK]を選択します。
ウィザードはデータをリッスンし、エンジンのインス
タンスを左舵エンジンに割り当てます。

iii. 中中中央央央左左左舵舵舵エエエンンンジジジンンンをオンにして、[OK]を選択します。
ウィザードはデータをリッスンし、エンジンのインス
タンスを中央左舵エンジンに割り当てます。

iv. 中中中央央央エエエンンンジジジンンンをオンにして、[OK]を選択します。
ウィザードはデータをリッスンし、エンジンのインス
タンスを中央エンジンに割り当てます。

v. 中中中央央央右右右舵舵舵エエエンンンジジジンンンをオンにして、[OK]を選択します。
ウィザードはデータをリッスンし、エンジンのインス
タンスを中央右舵エンジンに割り当てます。

vi. 右右右舵舵舵エエエンンンジジジンンンをオンにして、[OK]を選択します。
ウィザードはデータをリッスンし、エンジンのインス
タンスを右舵エンジンに割り当てます。

5. 識別エンジン確認ダイアログで [OK]を選択します。

エンジンがエンジン データ ページの正しい場所に表示さ
れます。
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19.6 船船船舶舶舶ののの詳詳詳細細細ののの設設設定定定
データアプリケーションメニューで船舶の設定を変更するこ
とができます。
データアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [船船船舶舶舶ののの詳詳詳細細細] を選択します。
3. [エエエンンンジジジンンン数数数]、[燃燃燃料料料タタタンンンククク数数数]、[バババッッッテテテリリリ数数数] を選択し

ます。
4. 1、2、3、4、5 から選択します。

エンジン数が変わると、[エンジン]データページがリセッ
トされ、正しいエンジン数が表示されます。

19.7最最最大大大エエエンンンジジジンンン RPMののの設設設定定定
最大 RPM 範囲を設定して、RPM データ項目に表示するこ
とができます。
データアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [最最最大大大 RPM 範範範囲囲囲]を選択します。

使用可能な RPM設定のリストが表示されます。
3. 必要な RPM 範囲を選択します。

メニューで選択した RPM範囲の横にチェックマークが付
き、エンジン データページの RPM 範囲が新しい設定に
変更されます。

例例例

自動* 10,000 RPM

注注注意意意: *自動モードでの最大 RPM はエンジンによって設
定されます。
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19.8 カカカラララーーーテテテーーーマママ
データアプリケーションのカラーテーマは、明るいテーマと
暗いテーマを切り替えることができます。

暗いテーマ
(default)

明るいテーマ

カカカラララーーーテテテーーーマママののの変変変更更更
カラーテーマを変更するには、以下の手順に従います。
データアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] を選択します。
3. [カカカラララーーーテテテーーーマママ] を選択します。

カラーテーマを選択すると、明るい色と暗い色を切り替
えることができます。
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19.9 ユユユニニニッッットトト セセセッッットトトアアアッッップププ
すべてのアプリケーションで使用される測定単位を指定することができます。

メメメニニニュュューーー項項項目目目 説説説明明明 オオオプププシシショョョンンン

距距距離離離単単単位位位 距離に関連したすべての値を表示する際に、す
べてのアプリケーションで使用される測定単
位。

• 海里

• NM & m (メジャー単位 =海里、マイ
ナー単位 =メートル)

• 法定マイル

• キロメートル

速速速度度度単単単位位位 速度に関連したすべての値を表示する際に、す
べてのアプリケーションで使用される測定単
位。

• ノット

• MPH (時速マイル)

• KPH (時速キロメートル)

水水水深深深単単単位位位 深度に関連したすべての値を表示する際に、す
べてのアプリケーションで使用される測定単
位。

• フィート

• メートル

• 尋

温温温度度度単単単位位位 温度に関連したすべての値を表示する際に、す
べてのアプリケーションで使用される測定単
位。

• 華氏

• 摂氏

気気気圧圧圧単単単位位位 気圧に関連したすべての値を表示する際に、す
べてのアプリケーションで使用される測定単
位。

• バール

• PSI

• キロパスカル

容容容量量量単単単位位位 容量に関連したすべての値を表示する際に、す
べてのアプリケーションで使用される測定単
位。

• 米ガロン

• 英ガロン

• リットル

エエエコココノノノミミミーーー単単単位位位 燃料の使用状況に関連したすべての値を表示す
る際に、すべてのアプリケーションで使用され
る測定単位。

• 容量当たりの距離

• 距離当たりの容量

• 100 km当たりのリットル量

風風風速速速単単単位位位 風速に関連したすべての値を表示する際に、す
べてのアプリケーションで使用される測定単
位。

• ノット

• メートル/秒速

測測測定定定単単単位位位ののの変変変更更更
多機能ディスプレイで使用されている測定単位を変更するこ
とができます。
データアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [ユユユニニニッッットトトセセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
3. 変更する単位の種類を選択します。
4. 測定単位を選択します。
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19.10 デデデーーータタタ項項項目目目一一一覧覧覧
データアプリケーション、データボックス、データバー、拡張データバーに表示できるデータのカテゴリを以下に示します。
ダイヤル グラフィックスは、データボックスまたはデータバーでは使用できません。
以下の表に、カテゴリ別に利用できるデータ項目を示します。

デデデーーータタタカカカテテテゴゴゴ
リリリ 説説説明明明 デデデーーータタタ項項項目目目 デデデーーータタタアアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンンのののグググラララフフフィィィッッックククススス

バッテリのアン
ペア

バッテリ温度

バババッッッテテテリリリ** バッテリステー
タス

バッテリの電圧

回頭率

ヒール角

船船船舶舶舶 船舶で生成さ
れるデータの種
類。例: タンク
レベルなど。

トリム タブ
(データアプリ
ケーションの
み)

深度

最大深度

深深深度度度 水深データ。

最小深度

ログおよびト
リップ

ログ

トリップ

接地ログとト
リップ

接地ログ

接地トリップ 1

接地トリップ 2

接地トリップ 3

距距距離離離 船舶の移動に関
連した距離デー
タの種類。例：
距離カウンター
など。

接地トリップ 4

データ アプリケーション 251



デデデーーータタタカカカテテテゴゴゴ
リリリ 説説説明明明 デデデーーータタタ項項項目目目 デデデーーータタタアアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンンのののグググラララフフフィィィッッックククススス

RPM

RPMおよび速度

冷却水の温度

冷却水の圧力

油温

油圧

油圧および冷却
水の温度

トランスミッ
ションオイル
の温度

トランスミッ
ションオイル
の油圧

トランスミッ
ションギア

過給圧

燃料圧

燃料の流量

燃料流量 (計器)

燃料流量 (平均)

エンジンの運転
時間

エンジントリ
ム

交流発電機

エエエンンンジジジンンン** エンジンで生成
されるデータの
種類。例：油圧
など。

エンジン負荷
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デデデーーータタタカカカテテテゴゴゴ
リリリ 説説説明明明 デデデーーータタタ項項項目目目 デデデーーータタタアアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンンのののグググラララフフフィィィッッックククススス

燃料レベル (%)

全燃料 (量)

燃料流量合計

エコノミー

燃料の推定残量

空になるまでの
距離

空になるまでの
時間

使用済み燃料
(トリップ)

燃燃燃料料料** 燃料システム関
連のデータの種
類。例：燃料レ
ベルなど。

使用燃料量
(シーズン)

気圧

気温

最低気温

最高気温

流速

潮の流向

潮の流向 /流速

見かけ体感温度

真の体感温度

湿度

露点

日の出 /日の入
り

水温

水温 (最低)

環環環境境境 環境関連デー
タ。例：気温な
ど。
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デデデーーータタタカカカテテテゴゴゴ
リリリ 説説説明明明 デデデーーータタタ項項項目目目 デデデーーータタタアアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンンのののグググラララフフフィィィッッックククススス

水温 (最高)

船舶測位

COG & SOG

COG

SOG

最大 SOG

GPS GPS 関連デー
タ。例：船舶測
位など。

平均 SOG

船首

船首と速度
(データアプリ
ケーションの
み)

固定済み船首

固定済み船首エ
ラー

LHエラーと LH
(データアプリ
ケーションの
み)

風上船首

船船船首首首 船首関連デー
タ。例：固定済
み船首など。

コンパス (デー
タアプリケー
ションのみ)

カーソルの位置
(データバーお
よびデータオー
バーレイでのみ
使用可能)

カーソル情報
(データバーお
よびデータオー
バーレイでのみ
使用可能)

航路誤差

ローリング道
路 (データアプ
リケーションの
み)

ウェイポイント
情報

アクティブな
ウェイポイント
の名前

航航航海海海 航海関連デー
タの種類。例：
ウェイポイント
までの方位な
ど。
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デデデーーータタタカカカテテテゴゴゴ
リリリ 説説説明明明 デデデーーータタタ項項項目目目 デデデーーータタタアアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンンのののグググラララフフフィィィッッックククススス

ターゲット位置

ウェイポイント
までの方位

BTW と DTW
(データ アプ
リケーションの
み)

有効コース

CMGと DMG

CMG と VMG
(データアプリ
ケーションの
み)

ウェイポイント
までの距離

有効距離

ウェイポイント
ETA

ウェイポイント
TTG

航路 ETA

航路 TTG

パパパイイイロロロッッットトト パイロット関連
データ。例：舵
など。

舵角度

速度

最高速度

平均速度

速度と SOG

VMG—風

速速速度度度 速度関連デー
タ。例：ウェ
イポイントまで
の VMG (有効速
度)など。

VMG—ウェイポ
イント
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デデデーーータタタカカカテテテゴゴゴ
リリリ 説説説明明明 デデデーーータタタ項項項目目目 デデデーーータタタアアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンンのののグググラララフフフィィィッッックククススス

真水 (%)

排水 (%)

下水 (%)

タタタンンンククク** 水タンク関連
データ

井戸水 (%)

現地時間時時時間間間 時間関連デー
タ。例：現地時
間など。

現地日付

AWA

最大 AWA

最小 AWA

AWS

最大 AWS

最小 AWS

TWA

最大 TWA

最小 TWA

TWS

最大 TWS

最小 TWS

TWD

四風

対地風力

ビューフォート

AWAと TWA

風風風 風速関連デー
タ。例：風上ま
での VMG (有効
速度)など。
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デデデーーータタタカカカテテテゴゴゴ
リリリ 説説説明明明 デデデーーータタタ項項項目目目 デデデーーータタタアアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンンのののグググラララフフフィィィッッックククススス

AWAと AWS

AWA (CH)と AWS

AWAと VMG

TWAと TWS

TWA (CH)と TWS

TWAと VMG

GWD とビュー
フォート

GWDと GWS

なななししし

注注注意意意: *ダイヤルとグラフィカル表示は、データアプリケーションでのみ使用可能です。データバーとデータセルオーバー
レイでは、デジタル項目のみを表示できます。

注注注意意意: **バッテリ、エンジン、燃料、タンクのメニューには、設定されている装置ごとに 1組のデータ項目が表示されます
(たとえば、システムが 3つのエンジンを持つ場合、3組のエンジンデータ項目が表示されます)。

データ アプリケーション 257



19.11 最最最小小小読読読みみみ取取取りりり値値値ととと最最最大大大読読読みみみ取取取りりり
値値値のののリリリセセセッッットトト
ディスプレイに並べて表示される最小読み取り値と最大読
み取り値は、データ アプリケーションからリセットするこ
とができます。
データアプリケーションで、リセットしたいデータを画面に
表示した状態で、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [デデデーーータタタのののリリリセセセッッットトト] を選択します。
3. リセットするデータ項目を選択します。

読み取り値がリセットされます。

注注注意意意: リセットは、現在画面に表示されているデータ項目に
対してのみ使用可能です。

19.12すすすべべべてててのののデデデーーータタタペペペーーージジジのののリリリセセセッッットトト
データアプリケーションのデータページを工場出荷時の初期
設定値にリセットすることができます。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [すすすべべべてててのののペペペーーージジジをををリリリセセセッッットトト] を選択します。

リセットを確認するためのポップアップ メッセージが
表示されます。

3. [はははいいい] を選択してリセットするか、[いいいいいいえええ] を選択して
取り消します。

注注注意意意: すべてのページをリセットすると、既定のページが初
期設定にリセットされ、作成されたカスタムページはすべ
て削除されます。エンジン数と最大 RPM設定はリセットを
行っても変更されません。
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章章章 20: 赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララアアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンン—カカカメメメラララのののパパパンンンおおおよよよびびびチチチルルルトトト

目目目次次次
• 20.1 赤外線カメラ アプリケーションの概要 ( 260 ページ)

• 20.2 赤外線カメラの画像 ( 260 ページ)

• 20.3 コントロールの概要 ( 261 ページ)

• 20.4 カメラの制御 ( 262 ページ)

• 20.5 画像の調整 ( 264 ページ)

• 20.6 カメラのパンとチルト — 新しいカメラ インターフェイス ( 266 ページ)

• 20.7 高出力モードと高トルク モード ( 269 ページ)

• 20.8 カメラのパンとチルト — 以前のカメラ インターフェイス ( 270 ページ)
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20.1 赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララアアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンン
ののの概概概要要要
赤外線カメラアプリケーションを使用すると、接続されてい
る赤外線カメラを制御して、その画像を多機能ディスプレイ
に表示することができます。
赤外線イメージングカメラを使用すると、微光、または真っ
暗な条件でもはっきりと見ることができます。たとえば夜間
の航海時や、視界の悪いところ、または真っ暗な場所でも障
害物を特定することができます。
赤外線アプリケーションでは次のことができます。

• カカカメメメラララののの制制制御御御:

– パン

– チルト

– ズーム (範囲)

– カメラを「ホーム」(既定の) 位置に戻す。

– カメラの「ホーム」位置を設定する。

– カメラ画像を一時停止する。

– 可視光と赤外線カメラのレンズを切り替える。

– 監視モードを切り替える。

• カカカメメメラララ画画画像像像ののの調調調整整整:

– カラー パレット

– シーン プリセット

– 明るさ

– コントラスト

– カラー

– ビデオ偏光 (リバース ビデオ)

赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララアアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンンののの表表表示示示
ホーム画面を表示し、次の操作を実行します。
1. 赤外線カメラ アプリケーションが表示されているページ

のアイコンを選択します。
赤外線カメラアプリケーションが表示されます。

注注注意意意: 赤外線カメラアプリケーションが含まれるページア
イコンがホーム画面に表示されない場合は、赤外線カメラ
アプリケーションが表示される新しいページ アイコンを
作成する必要があります。

20.2 赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララののの画画画像像像
赤外線カメラでは、お手元のディスプレイに表示されるビ
デオ画像を映し出します。

ビデオ フィードには次のものが表示されます。
• 赤外線画像
• ステータス アイコン / システム情報
赤外線画像に慣れるための時間を設けるようにしてくださ
い。赤外線画像に慣れ親しむことで、お手元のシステムを最
大限にご活用いただけます。
• 実際に自分の目に映る映像に反して、それぞれの物標が
「赤外線的」には、どのように映し出されるのかを認識し
ておきます。たとえば、太陽の加熱効果による変化を見て
みます。日没直後は、その違いが特に顕著です。

• 白高温と黒高温 (リバースビデオ)モードを試しておきます。
• 高温の物標 (人間など)と低温のものを見比べてみます。
• カメラが日中に映し出す映像を試しておきます。従来のビ
デオ カメラでは影や逆光などの影響を受ける場面におい
て、このカメラでは日中でも優れた画像を映し出します。

赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララのののススステテテーーータタタスススアアアイイイコココンンン
赤外線カメラには、現在のカメラのステータスを示すアイ
コンが表示されます。

アアアイイイコココンンン 説説説明明明

カメラ方向インジケータ。

カメラホーム位置。

カメラの一時停止。

夜間用シーンプリセットモード。

日中用シーンプリセットモード。

夜間ドッキング用シーンプリセット
モード。

海中に落下したのが人か物かを見分け
るためのシーンプリセットモード。

リアビューモード—画像は水平方向
に反転されています。
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アアアイイイコココンンン 説説説明明明

ズーム設定: 2xズーム。

ズーム設定: 4xズーム。

ネットワーク上にある単一のアクティ
ブコントローラ。

ネットワーク上にある複数のアクティ
ブコントローラ。

ネットワーク上で検出された PC /ノー
トパソコン。

ポイントモード有効。

ポイントモード無効。

安定化機能オフ。

安定化機能オン。

FFC (フフフラララッッットトトフフフィィィーーールルルドドド補補補正正正)
カメラは、定期的にフラットフィールド補正 (FFC)を実行し
ます。 この働きにより、現在の大気温度に見合うように赤
外線画像を微調整します。
FFC操作は、緑の四角が赤外線ビデオ画像の左上隅に瞬間的
に表示されて知らされます。

20.3 コココンンントトトロロローーールルルののの概概概要要要
互換性のある Raymarine多機能ディスプレイおよびシステム
では、赤外線カメラアプリケーションを使用することができ
ます。赤外線カメラを制御することも可能です。

回回回転転転ノノノブブブ 画像をズームイン /アウトします。

Joystick • カメラのパンおよびチルト

注注注意意意: タッチスクリーンディス
プレイでは、タッチスクリーン
を操作してカメラをパンおよび
チルトすることも可能です。

• メニューの操作

OK メニュー選択を確定します。

CANCEL / Back 選択を取り消します。

RANGE IN / OUT 画像をズームイン /アウトします。
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20.4 カカカメメメラララののの制制制御御御

電電電源源源投投投入入入おおおよよよびびびスススタタタンンンバババイイイ
電源とカメラをつなぐブレーカのスイッチを入れると、カメ
ラは 1分ほどのブートアップシーケンスを実行します。その
後、カメラは Standby(スススタタタンンンバババイイイ)モードに入ります。
カメラを操作するには、カメラコントロールを使用してカメ
ラをスタンバイ モードから切り替えます。

赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララのののスススタタタンンンバババイイイ
スタンバイ モードを使用して、長時間にわたってカメラを
必要としない場合に、赤外線カメラの機能を一時的に停止
することができます。
スタンバイモードのカメラは次のような状態になります。
• ライブ ビデオ画像は映し出されません。
• カメラを「格納」(停止)位置に移動し(レンズはカメラベー
ス方向に下がっている状態) 、カメラの光学装置を保護
します。

• パン /チルトモータを作動して、荒海においてカメラを所
定の位置に保ちます。

注注注意意意: 「格納」(停止) 位置は、カメラのセットアップ メ
ニューで設定可能です。

赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララのののスススタタタンンンバババイイイののの有有有効効効化化化ととと無無無効効効化化化
赤外線カメラアプリケーションを表示した状態で、次の操作
を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [スススタタタンンンバババイイイ]メニュー項目を使用して、カメラのスタンバ

イ モードのオンとオフを切り替えます。

注注注意意意: また、赤外線カメラアプリケーションの任意のカメ
ラコントロールを使用して、スタンバイモードから「目を
覚ます」ようにすることができます。

パパパンンンチチチルルルトトトおおおよよよびびびズズズーーームムム
カメラのコントロールで、パンおよびチルト (上昇)ができる
ようになっており、赤外線画像のズーム (拡大)も可能です。

D11973-1

• 360º の回転式です。
• 水平線上に、±90º チルト (可動) します。
• 赤外線カメラの画像をズーム (拡大) します。

注注注意意意: T-Seriesの赤外線カメラの安定化対応型式には、連続
ズーム機能が含まれています。安定化非対応の型式では 2
倍の拡大と 4倍の拡大表示を切り替えることができます。

赤赤赤外外外線線線画画画像像像のののパパパンンンとととチチチルルルトトト
タッチスクリーン型の多機能ディスプレイでは、タッチスク
リーンを使用して赤外線カメラの画像をパンおよびチルト
することができます。

画面上で指を上下に移動してカメラを上下に
傾けます。

画面で指を左右に移動して、カメラを左右に
回転させます (パン)。

赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララホホホーーームムム位位位置置置
ホーム位置は、カメラのプリセット位置です。
ホーム位置は、一般的に役立つ基準点となります。たとえ
ば、地平線に対してまっすぐかつ水平となります。必要に応
じてホーム位置を設定することで、いつでもカメラをホーム
位置に戻すことができます。

カメラがホーム位置に戻ると、ホームアイコ
ンが画面上に一瞬現れます。ホーム位置を新た
に設定すると、アイコンは点滅します。

赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララのののホホホーーームムム位位位置置置へへへのののリリリセセセッッットトト
パン、チルト赤外線カメラに接続されているカメラのホーム
位置を設定することができます。
赤外線カメラアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [カカカメメメラララホホホーーームムム] を選択します。

カメラが現在ホーム位置に設定されている位置に戻り、
「ホーム」アイコンが画面上に一瞬現れます。

赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララのののホホホーーームムム位位位置置置ののの設設設定定定
赤外線カメラアプリケーションを表示した状態で、次の操作
を実行します。
1. ジョイスティックまたはタッチスクリーンを使用して、

カメラを必要な位置に移動します。
2. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
3. [カカカメメメラララセセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
4. [ホホホーーームムム位位位置置置ののの設設設定定定] を選択します。

新しいホーム位置が設定されたことを示すために、「ホー
ム」アイコンが画面上で点滅します。

赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララののの画画画像像像ののの一一一時時時停停停止止止
赤外線カメラアプリケーションを表示した状態で、次の操作
を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [画画画像像像ののの一一一時時時停停停止止止] を選択します。

赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララ監監監視視視モモモーーードドド
監視モードでは、カメラは継続的に左右に動きます。
カメラは監視モードが無効になるか、カメラコントロールを
使ってカメラを移動するまで、継続的に動きます。カメラが
いったん停止すると、監視モードは自動的には再開されませ
んので、必要に応じて再度有効にしてください。

赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララののの監監監視視視モモモーーードドドののの有有有効効効化化化ととと無無無効効効化化化
赤外線カメラアプリケーションを表示した状態で、次の操作
を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [画画画像像像オオオプププシシショョョンンン] を選択します。
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3. [監監監視視視] メニュー項目を使用して、必要に応じて [オン] と
[オフ] のオプションを選択します。

監監監視視視モモモーーードドド設設設定定定
スキャン幅とスキャン速度は調整することができます。
スススキキキャャャンンン幅幅幅
スキャン幅は、監視モード時にカメラが左右にパンする距離
を決定します。

スススキキキャャャンンン速速速度度度
スキャン速度は、監視モード時にカメラが左右にパンする際
の速度を決定します。

スススキキキャャャンンン幅幅幅ののの設設設定定定
監視モードでのスキャン幅は、次の手順に従って調整でき
ます。
赤外線カメラアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [カカカメメメラララセセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
3. [監監監視視視設設設定定定] を選択します。
4. [スススキキキャャャンンン幅幅幅] を選択します。

スキャン幅のオプションが表示されます。
• 狭狭狭—中央から約 20º左右にスキャンします (合計 40º)。
• 中中中—中央から約 40º左右にスキャンします (合計 80º)。
• 広広広—中央から約 80º左右にスキャンします (合計 160º)。

5. 必要なオプションを選択します。

スススキキキャャャンンン速速速度度度ののの設設設定定定
監視モードでのスキャン速度は、次の手順に従って調整で
きます。
赤外線カメラアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [カカカメメメラララセセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
3. [監監監視視視設設設定定定] を選択します。
4. [スススキキキャャャンンン速速速度度度] を選択します。

スキャン速度のオプションが表示されます。
• 低低低速速速
• 中中中速速速
• 高高高速速速

5. 必要なオプションを選択します。

赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララののの安安安定定定化化化
Raymarine T470SC / T473SC赤外線カメラには、機械的安定
化機能が装備されています。
機械的安定化機能は、船舶の運動を補正し、カメラを対象領
域に向けたままにすることで、画像の安定性を改良します。
機械的安定化には、水平 (方位角) と垂直 (仰角) の 2 つの方
向があります。既定では、機械的安定化はオンになっていま
す。特に船舶が航行中で、荒海を航海していたり、波のうね
りが大きい状況を進行している場合、機械的安定化をオンに
することで最良の水上パフォーマンスが得られます。安定化
はいつでも好きなときに有効、無効を切り替えることができ
ます。完全な安定化 (水平および垂直)を有効にすると、安定
化オン (波なし) アイコンが点滅します。標準の操作モード
なので、このアイコンが継続的に表示されることはありませ
ん。安定化を無効にすると、安定化オフ (波)アイコンが画面
に表示されたままになります。これは、船舶の運動によって
カメラのパフォーマンスが影響を受けることを知らせるため
のものです。これは標準の操作モードではありません。カメ
ラをしまい込むと安定化機能は自動的にオフになりますが、
カメラの電源を入れると設定は復元されます。ポイントモー
ドを有効にして、チルト安定化を残しながら、水平 (パン)安
定化をオフにすることができます。

安安安定定定化化化機機機能能能ののの有有有効効効化化化 / 無無無効効効化化化
安定化機能は既定では有効になっています。以下の手順を
実行することにより、いつでも安定化機能を有効化/無効化
することができます。
赤外線カメラアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [カカカメメメラララセセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。

3. [安安安定定定化化化モモモーーードドド] を選択します。
安定化モードを選択すると、安定化の オンとオフを切
り替えることができます。

赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララポポポイイインンントトトモモモーーードドド
ポイントモードは、機械的安定化機能が付いた赤外線カメラ
でのみご利用いただけます。
ポイントモードを有効にすることに意義があるのは、安定化
機能が有効になっている場合のみです。ポイントモードを有
効にすると、垂直 (チルト)安定化は残りますが、水平 (パン)
安定化はオフになります。これは赤外線カメラを航海の補助に
使用し、船舶が向きを変えても、船舶を基準にカメラを同じ
位置に向けておきたい場合に便利です。たとえば、安定化機
能を有効にし、船舶の正面に対してカメラがまっすぐ前を向
くように設定したとします。この状態で船舶が鋭角に曲がっ
たとしても、カメラのセンサーは船舶の方向に従いません。
ポイントモードを有効にすると、安定した仰角位置が維持さ
れる一方で、カメラと船舶の向きが同期されます。ポイント
モードを有効にすると、ロックアイコンが表示されます。カ
メラの方位角位置が基底部に固定されます。ポイントモード
を無効にすると、ロック解除アイコンがすぐに表示されます。
カメラは、常にポイントモードが無効な状態で起動します。

ポポポイイインンントトトモモモーーードドドののの有有有効効効化化化 / 無無無効効効化化化
ポイントモードは既定では無効になっています。安定化機能
を有効にすると、以下の手順を実行することにより、いつで
もポイント モードを有効にできます。
赤外線カメラアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [カカカメメメラララセセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
3. [ポポポイイインンントトトモモモーーードドド] を選択します。

ポイントモードを選択すると、ポイントモードのオンと
オフを切り替えることができます。
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20.5 画画画像像像ののの調調調整整整

赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララののの画画画像像像ののの調調調整整整
赤外線カメラアプリケーションを表示した状態で、次の操作
を実行します。
1. Menu(メメメニニニュュューーー) を選択します。
2. Adjust Contrast(コココンンントトトラララススストトトののの調調調整整整)を選択します。
3. 必要に応じて、コントラスト、明るさ、カラーオプション

を選択します。
該当する数値調整コントロールが表示されます。

4. 必要に応じて、値を調整します。
5. [戻戻戻るるる]または [Ok]を選択して、新しい値を確定します。

赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララのののシシシーーーンンンプププリリリセセセッッットトト
シーンプリセットを使用することで、現在の環境に見合った
最適な画像設定を素早く選択することができます。
通常の動作中、赤外線カメラは大半の状況に合わせて最適化
した高コントラスト画像を映し出すよう、自動的に調整を行
います。Scene(シーン)プリセットには、特定の状況下におい
て、より鮮明な画像を映し出せるように 4つの追加設定が用
意されています。次の 4つのモードがあります。

夜夜夜間間間作作作動動動—夜間用のシーンプリセットモー
ドです。

日日日中中中作作作動動動—日中用のシーンプリセットモー
ドです。

夜夜夜間間間ドドドッッッキキキンンングググ—夜間ドッキング用のシー
ンプリセットモードです。

検検検索索索—海中に落下したのが人か物かを見分
けるためのシーンプリセットモードです。

プリセット名は使用用途を表すものですが、さまざまな環境
状況が考えられることから、本来の名前とは異なるモード
が、より状況に適している場合もあります。たとえば、夜間
操作シーン プリセットは港内で使用しても役立ちます。他
のシーン プリセットを本来の目的とは異なる用途に試行す
ることで、その状況に見合った最適なプリセットを発見する
こともあるでしょう。

赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララのののシシシーーーンンンのののプププリリリセセセッッットトトののの変変変更更更
赤外線カメラアプリケーションを表示した状態で、次の操作
を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [画画画像像像オオオプププシシショョョンンン] を選択します。
3. [シシシーーーンンン]メニュー項目で、必要に応じて使用可能なシーン

のプリセットを切り替えます。

赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララカカカラララーーーモモモーーードドド
異なる条件下で画面上の物標を見分けるには、さまざまなカ
ラー モードが役立ちます。
カラー モードを変更すると、赤外線カメラ画像をグレース
ケールモードか 1つもしくは 2つ以上のカラーモードに切り
替えられます。5つのカラーモードが使用可能です。
工場出荷時の設定は白で、この色は暗視を向上させる働きが
あります。この初期設定モードは必要に応じて変更が可能で
す。カメラのオンスクリーンの [ビビビデデデオオオセセセッッットトトアアアッッップププ) メ
ニューを操作して変更します。

注注注意意意: カラー赤外線ビデオの無効化オプションをカメラの
オンスクリーンの [ビビビデデデオオオセセセッッットトトアアアッッップププ]メニューで設定し
ている場合、利用できるカラーモードは、グレースケール
と赤の 2 つだけとなります。

赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララのののカカカラララーーーモモモーーードドドののの変変変更更更
赤外線カメラアプリケーションを表示した状態で、次の操作
を実行します。

1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [画画画像像像オオオプププシシショョョンンン] を選択します。
3. [色色色] メニュー項目で、必要に応じて使用可能なカラー パ

レットを切り替えます。

赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララリリリバババーーースススビビビデデデオオオ
ビデオ画像極性を反転させて、画面上のオブジェクトの見た
目を変えることができます。
リバースビデオオプション (ビデオ偏光)は、赤外線画像を白
高温 (またはカラー モード設定が有効な場合には、赤高温)
から黒高温に変化させます。白高温と黒高温の違いは、以
下の通りです。

白高温赤外線画像。

黒高温赤外線画像。

このオプションを試行して、ニーズに応じた最適の設定を見
つければ、この機能の便利さがわかるでしょう。

赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララリリリバババーーースススビビビデデデオオオののの有有有効効効化化化
赤外線カメラアプリケーションを表示した状態で、次の操作
を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [画画画像像像オオオプププシシショョョンンン] を選択します。
3. [リリリバババーーースススビビビデデデオオオ] を選択します。
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赤赤赤外外外線線線おおおよよよびびび可可可視視視光光光ののの操操操作作作
「デュアル ペイロード」赤外線カメラは、2 台のカメラを
装備しています。赤外線画像カメラが 1 台と可視光用カメ
ラ レンズが 1 台です。

赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララでは、異
なる物標間の温度差に
基づく夜間可視画像を
映し出します。赤外線
画像では、まったくの
暗闇でも鮮明な画像を
生み出します。

可可可視視視光光光用用用カカカメメメラララでは、
日中や微光な条件下に
おいて、白黒(またはグ
レースケール)の画像
を映し出します。微光
な条件下において、ナ
ビゲーション能力を向
上させる働きがありま
す。たとえば、たそが
れ時に複数の沿岸間に
またがる水路に沿って
航行している際や、港
湾入り口付近の航行中
などがこれに該当しま
す。

注注注意意意: T470SC と
T473SC にはカラー
カメラと連続ズーム
レンズが装備されて
います。

赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララととと可可可視視視光光光カカカメメメラララレレレンンンズズズののの切切切りりり替替替えええ
赤外線カメラアプリケーションを表示した状態で、次の操作
を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [画画画像像像オオオプププシシショョョンンン] を選択します。
3. 必要に応じて [画画画像像像タタタイイイプププ] メニュー項目を使用し、IR

ビューと可視光ビューを切り替えます。

赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララのののリリリアアアビビビュュューーーモモモーーードドド
リアビューモードでは、ビデオ画像を水平に反転させ、「左
右反対の画像」を映し出します。
この機能は、例えばカメラが後ろ向きになっている状態で、
前向きモニタで画像を見ている際などは非常に便利です。

赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララのののリリリアアアビビビュュューーーモモモーーードドドののの有有有効効効化化化
赤外線カメラアプリケーションを表示した状態で、次の操作
を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [画画画像像像オオオプププシシショョョンンン] を選択します。
3. [リリリアアアビビビュュューーー] を選択します。

スススルルルーーートトトゥゥゥーーーキキキュュューーー
「スルー トゥー キュー」は、赤外線カメラの視野内で選
択した位置または物体を保持する機能です。スルー トゥー
キュー オプションは、海図アプリケーションとレーダー ア
プリケーションで、ターゲット コンテキスト メニュー項目
として使用できます。

注注注意意意: スルー トゥー キューが正しく機能するには、船首
データがシステムで使用可能である必要があります。

ターゲットを「スルー」する方法の詳細については、マニュ
アルのレーダーと海図の項を参照してください。
赤外線カメラでは次を対象にスルーすることもできます。

• MOB ターゲット

• 危険な AIS ターゲット

• 危険な MARPA ターゲット

自動スルー オプションを有効または無効にするオプション
は、赤外線カメラのアプリケーションで使用できます。

カカカメメメラララののの高高高さささををを海海海面面面よよよりりり上上上ににに設設設定定定すすするるる
赤外線カメラの位置合わせが確実に正しく設定されるように
するには、海面レベルより上にカメラの高さを設定する必
要があります。
赤外線カメラアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [カカカメメメラララセセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
3. [スススルルルーーー設設設定定定] を選択します。

[スルー設定] ページが表示されます。
4. [カカカメメメラララののの高高高さささををを海海海面面面よよよりりり上上上ににに設設設定定定]を選択します。

[カメラの高さを海面より上に設定]ポップアップが表示さ
れます。

5. 値を必要な設定に調整します。

赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララののの水水水平平平ののの位位位置置置合合合わわわせせせ
スルートゥーキューの対象が常に画面の左または右に寄りす
ぎる場合は、次の手順を使用して、カメラの位置合わせを微
調整することができます。
赤外線カメラアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [カカカメメメラララセセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
3. [カカカメメメラララののの位位位置置置合合合わわわせせせ] を選択します。

[カメラと船舶の位置合わせ]ポップアップが表示されます。
4. 値を必要な設定に調整します。

この値によって、カメラのオフセット位置が左舵または右
舵側に調整されます。

赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララののの仰仰仰角角角ののの位位位置置置合合合わわわせせせ
スルートゥーキューの対象が常に画面の上または下に寄りす
ぎる場合は、次の手順を使用して、カメラの位置合わせを微
調整することができます。
赤外線カメラアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [カカカメメメラララセセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
3. Elev Align:(仰角位置合わせ) を選択します。

[カメラと船舶の位置合わせ]ポップアップが表示されます。
4. 値を必要な設定に調整します。

この値によって、カメラのオフセット位置が左舵または右
舵側に調整されます。

自自自動動動スススルルルーーートトトゥゥゥーーーキキキュュューーーののの有有有効効効化化化ととと無無無効効効化化化
赤外線カメラアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [カカカメメメラララセセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
3. [スススルルルーーー設設設定定定] を選択します。

[スルー設定]ページが表示されます。このページには、次
の自動スルー オプションが含まれています。

• Auto Slew to MOB (自動スルー －MOB)

• Auto Slew to Dangerous AIS target (自動スルー－危険な
AIS ターゲット)

• Auto Slew to Dangerous MARPA target (自動スルー－危
険な MARPA ターゲット)

4. 該当するオプションを選択します。
リストのオプションを選択すると、その項目の自動スルー
オプションのオンとオフが切り替わります。
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20.6カカカメメメラララのののパパパンンンとととチチチルルルトトト—新新新しししいいいカカカメメメララライイインンンタタターーーフフフェェェイイイススス
新しいカメラインターフェイスで赤外線カメラをパンまたはチルトする際の赤外線カメラアプリケーションのメニューオプ
ションは次のとおりです。

カカカメメメラララののの有有有効効効化化化 赤外線カメラをスタンバイモードから戻します (カメラがスタンバイ状態のとき
にのみ使用可能です)。

ポポポーーーズズズイイイメメメーーージジジ • オン

• オフ (default)

カカカメメメラララホホホーーームムム カメラのホーム位置に戻ります。

画画画像像像オオオプププシシショョョンンン 画画画像像像オオオプププシシショョョンンンサブメニューが表示されます。

• 色

– 赤

– グレースケール

– Glowbow

– Rainbow

– Fusion

• シーン

– 夜間実行

– 夜間実行

– 日中実行

– 落水者救助

• 赤外線 / 可視

• リバースビデオ

• リアビュー

• 監視

コココンンントトトラララススストトトののの調調調整整整 [コココンンントトトラララススストトトののの調調調整整整]サブメニューが表示されます。

• コントラスト

• 明るさ

• 色

スススタタタンンンバババイイイ カメラをスタンバイモードにします (カメラが有効化されている場合にのみ使
用可能です)。

カカカメメメラララセセセッッットトトアアアッッップププ [カカカメメメラララセセセッッットトトアアアッッップププ]メニューが表示されます。

• ホーム位置の設定

• スルー設定

• カメラの位置合わせ

• 仰角位置合わせ:

• 監視設定

• 既定の色

• アイコンレベル

• 安定化モード

• ポイントモード

• ボールダウンモード

• 高出力スタンバイ

• 高出力トルク

• JCU アイコン

• PC アイコン

• 工場出荷時の設定の復元

• プラットフォームのキャリブレーション
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カカカメメメラララ セセセッッットトトアアアッッップププ メメメニニニュュューーー

ホホホーーームムム位位位置置置ののの設設設定定定 カメラの現在の位置をカカカメメメラララのののホホホーーームムム
位置に設定します。

スススルルルーーー設設設定定定 自動スルーオプションとカメラの位置
合わせ設定を提供します。

• 自動スルー－MOB

• 自動スルー－危険な AISターゲット

• 自動スルー－危険な MARPAターゲッ
ト

• カメラの高さを海面より上に設定

カカカメメメラララののの位位位置置置合合合わわわせせせ カメラの水平位置合わせを変更できる
ようにします。

仰仰仰角角角位位位置置置合合合わわわせせせ カメラの仰角 (垂直)位置合わせを変更
できるようにします。

監監監視視視設設設定定定 監視モードでのカメラのスキャン幅と
速度を設定できます。

• スキャン速度

– 低速

– 中速

– 高速

• スキャン幅

– 狭

– 中

– 広

既既既定定定ののの色色色 既定のカラーパレットを選択できるよ
うにします。

• 赤

• グレースケール

• Glowbow

• Rainbow

• Fusion

アアアイイイコココンンンレレレベベベルルル 画面上に表示されるアイコンのレベル
を選択できます。

• なし

• 制限付き

• すべて

安安安定定定化化化モモモーーードドド 安定化モードの有効と無効を切り替え
ることができます。

注注注意意意: T-Seriesカメラの安定化対応型
式でのみ使用可能です。

• オン (default)

• オフ

ポポポイイインンントトトモモモーーードドド ポイントモードの有効と無効を切り替
えることができます。

• オン

• オフ (default)

ボボボーーールルルダダダウウウンンンモモモーーードドド このオプションは、カメラを逆さまに
して「ボールダウン」で取り付けた場
合に有効にしてください。

• オン

• オフ (default)

高高高出出出力力力スススタタタンンンバババイイイ このオプションでは、スタンバイモー
ド時にカメラを所定の位置に保持するた
めの電気使用量を制御します。この設定
を有効にすると、カメラの電力の消費
量が増しますが、荒海においてカメラ
を所定の位置に保つのに役立ちます。

• オン (default)

• オフ

高高高出出出力力力トトトルルルククク このオプションでは、使用中のカメラを
安定した状態に保つための電気使用量
を制御します。この設定を有効にする
と、カメラの電力の消費量が増します
が、荒海においてカメラを所定の位置
に保つのに役立ちます。高出力トルク
モードは、高速で航行し強い衝撃環境に
遭遇するモータボートにおいて有用で
す。高い電力消費にも対応可能です。

• オン (default)

• オフ

JCUアアアイイイコココンンン オンスクリーンの JCU接続状態アイコ
ンの表示と非表示を切り替えます。

• オン (default)

• オフ

PCアアアイイイコココンンン オンスクリーンの PC接続状態アイコン
の表示と非表示を切り替えます。

• オン (default)

• オフ
赤外線カメラ アプリケーション — カメラのパンお
よびチルト 267



工工工場場場出出出荷荷荷時時時ののの設設設定定定ののの復復復元元元 カメラの設定を工場出荷時の既定値に
復元できるようにします。

プププラララッッットトトフフフォォォーーームムムのののキキキャャャリリリブブブレレレーーーシシショョョンンン [プラットフォームのキャリブレーショ
ン]オプションは、赤外線カメラのパ
ンとチルトのメカニズムを再初期化し
ます。

注注注意意意: 使用可能な赤外線カメラのメニューオプションは、多機能ディスプレイと赤外線カメラのソフトウェアバージョンに
よって異なります。オプションが上記に記載のオプションと異なる場合は、赤外線カメラに付属のマニュアルを参照する
か、多機能ディスプレイに付属の設置および操作ハンドブックを参照してください。
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20.7高高高出出出力力力モモモーーードドドととと高高高トトトルルルクククモモモーーードドド
カカカメメメラララののの状状状
態態態 カカカメメメラララののの設設設定定定

デデデュュュアアアルルルペペペ
イイイロロローーードドド

シシシンンングググルルルペペペ
イイイロロローーードドド

スタンバイ • 高出力モード
オン

• 高トルクモー
ドオン

22W 17.4W

スタンバイ • 高出力モード
オフ

• 高トルクモー
ドオン

8W 7.4W

スタンバイ • 高出力モード
オン

• 高トルクモー
ドオフ

13W 13W

アウェイク • 高出力モード
オフ

• 高トルクモー
ドオフ

8W 7.4W

アウェイク • 高出力モード
オンまたはオフ

• 高トルクモー
ドオン

30W 19.4W

アウェイク • High Power Mode
ON(高出力モー
ドオン)または
OFF(オフ)

• 高トルクモー
ドオフ

20W 16.5W
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20.8カカカメメメラララのののパパパンンンとととチチチルルルトトト—以以以前前前のののカカカメメメララライイインンンタタターーーフフフェェェイイイススス
以前のカメラインターフェイスで赤外線カメラをパンまたはチルトする際の赤外線カメラアプリケーションのメニューオプ
ションは次のとおりです。
カカカメメメラララののの有有有効効効化化化 赤外線カメラをスタンバイモードから戻します (カメラがスタンバイ状態のとき

にのみ使用可能です)。

ポポポーーーズズズイイイメメメーーージジジ • オン

• オフ (default)

カカカメメメラララホホホーーームムム カメラのホーム位置に戻ります。

画画画像像像オオオプププシシショョョンンン 画画画像像像オオオプププシシショョョンンンサブメニューが表示されます。

• 色

– 赤

– グレースケール

– Glowbow

– Rainbow

– Fusion

• シーン

– 夜間実行

– 夜間実行

– 日中実行

– 落水者救助

• 赤外線 / 可視

• リバースビデオ

• リアビュー

• 監視

コココンンントトトラララススストトトののの調調調整整整 [コココンンントトトラララススストトトののの調調調整整整]サブメニューが表示されます。

• コントラスト

• 明るさ

• 色

スススタタタンンンバババイイイ カメラをスタンバイモードにします (カメラが有効化されている場合にのみ使
用可能です)。

カカカメメメラララセセセッッットトトアアアッッップププ [カカカメメメラララセセセッッットトトアアアッッップププ]メニューが表示されます。

• ホーム位置の設定

• カメラメニュー— (オンスクリーンディスプレイ (OSD)メニュー)

• カメラの位置合わせ

カカカメメメラララ セセセッッットトトアアアッッップププ メメメニニニュュューーー

ホホホーーームムム位位位置置置ののの設設設定定定 カメラの現在の位置をカカカメメメラララのののホホホーーームムム位置に設定します。

カカカメメメラララメメメニニニュュューーー カメラのオンスクリーンディスプレイ (OSD)メニューオプ
ションにアクセスします。

カカカメメメラララののの位位位置置置合合合わわわせせせ カメラの水平位置合わせを変更できるようにします。

注注注意意意: 使用可能な赤外線カメラのメニューオプションは、多機能ディスプレイと赤外線カメラのソフトウェアバージョンに
よって異なります。オプションが上記に記載のオプションと異なる場合は、赤外線カメラに付属のマニュアルを参照する
か、多機能ディスプレイに付属の設置および操作ハンドブックを参照してください。

注注注意意意: カメラを最新のカメラ インターフェイスに更新できる場合があります。詳細については、Raymarine 販売店に
お問い合わせください。

OSD メメメニニニュュューーーオオオプププシシショョョンンン
セセセッッットトトアアアッッップププメメメニニニュュューーー
セットアップ メニューでは、さまざまなツールや設定を操
作して、赤外線カメラを設定します。
メニューには、システムのいずれのコントローラからもアク
セスできます。メニューは、ビデオ画像上にオーバーレイ
表示されます。

注注注意意意: オンスクリーンメニューは、赤外線カメラ画像上にの
み表示されます。(デュアルペイロードモデル上の)可視光
画像を表示している際は、このメニューは使用できません。
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利利利用用用可可可能能能なななメメメニニニュュューーー

Enable Point Mode
/ Disable Point
Mode

Enable Point Mode(ポイントモードの有効化)
を選択すると、ポイントモードがオンに
なり、Disable Point Mode(ポイントモードの
無効化)を選択すると、ポイントモード
がオフになります。機械的安定化機能を
持つ型にのみ適用されます。

Video Setup このメニューを使用して、ビデオ設定オ
プションを設定します。

Set Symbology ステータスアイコンに関連する設定で
す。

User
Programmable
Button

JCUCの USERボタンを設定します。

System Setup この特定のシステム /設置に見合うよう
に、最適な操作を設定します。

About / Help 役立つ情報が表示され、工場出荷時の設
定に復元されます。

Exit オンスクリーンメニューをキャンセル
します。

ビビビデデデオオオセセセッッットトトアアアッッップププメメメニニニュュューーー

メメメニニニュュューーー項項項目目目 /説説説明明明 設設設定定定 /操操操作作作

Set Thermal Color
Default

これで、現在のカラー設定を既定値
として保存します。

Set Reverse Videoま
たはビビビデデデオオオ偏偏偏光光光ののの
設設設定定定

これで、赤外線画像を白高温 (また
は、カラー画像を表示している場合
には赤高温)および黒高温に切り替え
ます。

Enable / Disable Color
Thermal Video

赤外線カラーパレットの有効または
無効は、次のとおりです。

• [有効] – [グレースケール]、[赤]、[セ
ピア]、[レインボー]および [Fusion]
パレットを利用できます。

• [無効] – [グレースケール]と [赤]パ
レットのみ利用できます。

Display Test Pattern お手元の特定のディスプレイやモニ
タのディスプレイのカラー /コントラ
スト設定を設定する際には、テスト
パターンを使用します。4つのテスト
パターンからお選びいただけます。

Exit

メメメニニニュュューーーシシシンンンボボボルルルののの設設設定定定

メメメニニニュュューーー項項項目目目 /説説説明明明 設設設定定定 /操操操作作作

Enable / Disable PC
Icon

• 有効 –ネットワーク上で PCが検出
されると、常に PCアイコンが表示
されます。

• 無効 – PCアイコンは表示されませ
ん。

Enable / Disable JCU
Icon

• 有効 –ネットワーク上で JCUが検
出されると、常に JCUアイコンが
表示されます。

• 無効 – JCUアイコンは表示されま
せん。

Display All Icons このメニュー項目を選択すると、使
用可能なアイコンをすべて有効にし
ます。

メメメニニニュュューーー項項項目目目 /説説説明明明 設設設定定定 /操操操作作作

Display Minimal
Icons(制制制限限限付付付ききき
アアアイイイコココンンンののの表表表示示示)

このメニュー項目を選択すると、ア
イコンの働きを制限します。

• 位置、ズーム、リアビュー、一時停
止、安定化を無効にし、ポイント
モードを有効にしても、アイコンに
影響はありません。

• ホームおよびシーンアイコンは、
一瞬表示されるだけです。

• その他のアイコンは、表示されま
せん。

Hide All Icons このオプションを選択すると、すべ
てのアイコンが非表示になります。

• 位置インジケータ

• リアビューモード有効

• 安定化無効

• ポイントモード有効

Exit メインメニューに戻ります。

監監監視視視モモモーーードドド メメメニニニュュューーー

メメメニニニュュューーー項項項目目目 /説説説明明明 設設設定定定 /操操操作作作

Scan Width この設定で、監視モード時にカメラ
が左右にパンする距離が決まります。
次から選択します。

• Narrow —中央から約 20º左右にス
キャンします (合計 40º)。

• Medium —中央から約 40º左右にス
キャンします (合計 80º)。または

• Wide —中央から約 80º左右にスキャ
ンします (合計 160º)。

Scan Speed この設定で、監視モード時にカメラ
が左右にパンする際の速度が決まりま
す。次から選択します。

• Slow

• Medium

• Fast

Exit

シシシススステテテムムムセセセッッットトトアアアッッップププメメメニニニュュューーー

メメメニニニュュューーー項項項目目目 /説説説明明明 設設設定定定 /操操操作作作

Enable / Disable
Ball-Down Installation

カメラを逆さまにして、「ボールダ
ウン」で取り付けた場合には、このメ
ニューオプションを有効にします。

Enable / Disable
Twist-to-Pan mode

このメニューオプションは、JCUコン
トロールのパンおよびズーム機能を
次のように変更します。
有有有効効効— Puck(パパパッッッククク)を時計回り、また
は反時計回りに回してカメラをパン
するか、押したり引いたりしてズー
ムイン/ズームアウトします。(これは
JCUの既定の操作です)。
無無無効効効— Puck(パパパッッッククク)を左右に動かして
カメラをパンするか、 Puck(パパパッッッククク)を
時計回り、反時計回りに回してズーム
イン/ズームアウトします。
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メメメニニニュュューーー項項項目目目 /説説説明明明 設設設定定定 /操操操作作作

Enable / Disable High
Power Standby

このオプションでは、スタンバイ
モード時にカメラを所定の位置に保持
するための電気使用量を制御します。
この設定を有効にすると、電力の消費
量が増しますが、荒海においてカメラ
を所定の位置に保つのに役立ちます。

注注注意意意: スタンバイ時にカメラが移動
する場合 (衝撃や振動により)、位
置インジケータかホーム設定を再
度位置合わせする必要があります
(カメラをリセットして再度位置合
わせをします)。

Enable / Disable High
Motor Torque

このオプションでは、使用中のカメ
ラを安定した状態に保つための電気使
用量を制御します。この設定を有効
にすると、電力の消費量が増します
が、荒海においてカメラを所定の位置
に保つのに役立ちます。
High Motor Torque(高モータトルク)モー
ドは、高速で航行し強い衝撃環境に遭
遇するモータボートにおいて有用で
す。高い電力消費にも対応可能です。

注注注意意意: 衝撃や振動により、カメラが
移動する場合、位置インジケータ
かホーム設定を再度位置合わせす
る必要があります (カメラをリセッ
トして再度位置合わせをします)。

Enable / Disable
Rearview Mode

このオプションを有効にすると、カ
メラ画像は反対向きになり、ディス
プレイには左右反対の画像が映し出
されます。

Enable / Disable
Stabilization

このオプションを有効にすると、水平
および垂直の安定化機能がオンになり
ます。T470SCにのみ適用されます。

Set Stow Position このオプションでは、現在位置を
Stow(格納)位置として設定します。電
源を切ったり、スタンバイモードに
入れると、カメラは常に格納位置に
移動します。

Name Camera このオプションを使用して、カメラ
に名前を付けます。

Surveillance mode このオプションでは、監視モードで
のスキャン幅と速度を設定できます。

Exit 終了してメインメニューに戻ります。

高高高出出出力力力 / 高高高トトトルルルククク出出出力力力ののの使使使用用用

カカカメメメラララののの状状状
態態態 カカカメメメラララののの設設設定定定

デデデュュュアアアルルルペペペ
イイイロロローーードドド

シシシンンングググルルルペペペ
イイイロロローーードドド

スタンバイ • 高出力モード
オン

• 高トルクモー
ドオン

22W 17.4W

スタンバイ • High Power Mode
OFF(高出力モー
ドオフ)

• 高トルクモー
ドオン

8W 7.4W

スタンバイ • 高出力モード
オン

• 高トルクモー
ドオフ

13W 13W

カカカメメメラララののの状状状
態態態 カカカメメメラララののの設設設定定定

デデデュュュアアアルルルペペペ
イイイロロローーードドド

シシシンンングググルルルペペペ
イイイロロローーードドド

アウェイク • High Power Mode
OFF(高出力モー
ドオフ)

• 高トルクモー
ドオフ

8W 7.4W

アウェイク • High Power Mode
ON(高出力モー
ドオン)または
OFF(オフ)

• 高トルクモー
ドオン

30W 19.4W

アウェイク • High Power Mode
ON(高出力モー
ドオン)または
OFF(オフ)

• 高トルクモー
ドオフ

20W 16.5W

ユユユーーーザザザーーーににによよよるるるプププロロログググラララムムムががが可可可能能能なななボボボタタタンンンメメメニニニュュューーー
このメニューを使用して USER JCUのボタンを設定します。

メメメニニニュュューーー項項項目目目 /説説説明明明 USERボボボタタタンンン操操操作作作

検検検索索索設設設定定定 USERボタンで、カメラシーンを検索
モードに設定します。

赤赤赤外外外線線線 / VISビビビデデデオオオ
ののの切切切りりり替替替えええ
(デュアルペイロー
ドモデルのみ)

USERボタンで、赤外線と微光カメラ
画像を切り替えます。

Hide / Show All Icons USERボタンで、表示アイコンと非表
示アイコン設定を切り替えます。

Reverse Video USERボタンで、白高温と黒高温 (リ
バース)赤外線画像を切り替えます。

Rearview Mode USERボタンで、リアビューモードの
オン/オフを切り替えます。

Surveillance Mode USERボタンで、監視モードのオン/オ
フを切り替えます。

Point Mode USERボタンで、ポイントモードのオ
ン/オフを切り替えます。

終終終了了了 メインメニューに戻ります。
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章章章 21: 赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララアアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンン—固固固定定定用用用カカカメメメラララ

目目目次次次
• 21.1 赤外線カメラ アプリケーションの概要 ( 274 ページ)

• 21.2 赤外線カメラの画像 ( 274 ページ)

• 21.3 コントロールの概要 ( 275 ページ)

• 21.4 カメラの制御 ( 276 ページ)

• 21.5 画像の調整 ( 276 ページ)

• 21.6 固定用カメラ メニュー ( 278 ページ)
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21.1 赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララアアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンン
ののの概概概要要要
赤外線カメラアプリケーションを使用すると、接続されてい
る赤外線カメラを制御して、その画像を多機能ディスプレイ
に表示することができます。
赤外線イメージングカメラを使用すると、微光、または真っ
暗な条件でもはっきりと見ることができます。たとえば夜間
の航海時や、視界の悪いところ、または真っ暗な場所でも障
害物を特定することができます。
赤外線アプリケーションでは次のことができます。

• カカカメメメラララののの制制制御御御:

– ズーム (範囲)

– カメラ画像を一時停止する。

• カカカメメメラララ画画画像像像ののの調調調整整整:

– カラー パレット

– シーン プリセット

– 明るさ

– コントラスト

– カラー

– ビデオ偏光 (リバース ビデオ)

赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララアアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンンののの表表表示示示
ホーム画面を表示し、次の操作を実行します。
1. 赤外線カメラ アプリケーションが表示されているページ

のアイコンを選択します。
赤外線カメラアプリケーションが表示されます。

注注注意意意: 赤外線カメラアプリケーションが含まれるページア
イコンがホーム画面に表示されない場合は、赤外線カメラ
アプリケーションが表示される新しいページ アイコンを
作成する必要があります。

21.2 赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララののの画画画像像像
赤外線カメラでは、お手元のディスプレイに表示されるビ
デオ画像を映し出します。

ビデオ フィードには次のものが表示されます。
• 赤外線画像
• ステータス アイコン / システム情報
赤外線画像に慣れるための時間を設けるようにしてくださ
い。赤外線画像に慣れ親しむことで、お手元のシステムを最
大限にご活用いただけます。
• 実際に自分の目に映る映像に反して、それぞれの物標が
「赤外線的」には、どのように映し出されるのかを認識し
ておきます。たとえば、太陽の加熱効果による変化を見て
みます。日没直後は、その違いが特に顕著です。

• 白高温と黒高温 (リバースビデオ)モードを試しておきます。
• 高温の物標 (人間など)と低温のものを見比べてみます。
• カメラが日中に映し出す映像を試しておきます。従来のビ
デオ カメラでは影や逆光などの影響を受ける場面におい
て、このカメラでは日中でも優れた画像を映し出します。

赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララのののススステテテーーータタタスススアアアイイイコココンンン
赤外線カメラには、現在のカメラのステータスを示すアイ
コンが表示されます。

アアアイイイコココンンン 説説説明明明

カメラの一時停止。

夜間用シーンプリセットモード。

日中用シーンプリセットモード。

夜間ドッキング用シーンプリセット
モード。

海中に落下したのが人か物かを見分け
るためのシーンプリセットモード。

リアビューモード—画像は水平方向
に反転されています。

ズーム設定: 2xズーム。

ズーム設定: 4xズーム。
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アアアイイイコココンンン 説説説明明明

ネットワーク上にある単一のアクティ
ブコントローラ。

ネットワーク上にある複数のアクティ
ブコントローラ。

ネットワーク上で検出された PC /ノー
トパソコン。

FFC (フフフラララッッットトトフフフィィィーーールルルドドド補補補正正正)
カメラは、定期的にフラットフィールド補正 (FFC)を実行し
ます。 この働きにより、現在の大気温度に見合うように赤
外線画像を微調整します。
FFC操作は、緑の四角が赤外線ビデオ画像の左上隅に瞬間的
に表示されて知らされます。

21.3 コココンンントトトロロローーールルルののの概概概要要要
互換性のある Raymarine多機能ディスプレイおよびシステム
では、赤外線カメラアプリケーションを使用することができ
ます。赤外線カメラを制御することも可能です。

回回回転転転ノノノブブブ 画像をズームイン /アウトします。

OK メニュー選択を確定します。

Joystick メニュー間を移動します。

CANCEL / Back 選択内容を取り消します。

RANGE IN / OUT 画像をズームイン /アウトします。
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21.4 カカカメメメラララののの制制制御御御

電電電源源源投投投入入入おおおよよよびびびスススタタタンンンバババイイイ
電源とカメラをつなぐブレーカのスイッチを入れると、カメ
ラは 1分ほどのブートアップシーケンスを実行します。その
後、カメラは Standby(スススタタタンンンバババイイイ)モードに入ります。
カメラを操作するには、カメラコントロールを使用してカメ
ラをスタンバイ モードから切り替えます。

赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララのののスススタタタンンンバババイイイ
スタンバイ モードを使用して、長時間にわたってカメラを
必要としない場合に、赤外線カメラの機能を一時的に停止
することができます。
スタンバイ モードの場合、カメラによるライブ ビデオ画
像は提供されません。

赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララのののスススタタタンンンバババイイイののの有有有効効効化化化ととと無無無効効効化化化
赤外線カメラアプリケーションを表示した状態で、次の操作
を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [スススタタタンンンバババイイイ]メニュー項目を使用して、カメラのスタンバ

イ モードのオンとオフを切り替えます。

注注注意意意: また、赤外線カメラアプリケーションの任意のカメ
ラコントロールを使用して、スタンバイモードから「目を
覚ます」ようにすることができます。

赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララののの画画画像像像ののの一一一時時時停停停止止止
赤外線カメラアプリケーションを表示した状態で、次の操作
を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [画画画像像像ののの一一一時時時停停停止止止] を選択します。

21.5 画画画像像像ののの調調調整整整

赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララののの画画画像像像ののの調調調整整整
赤外線カメラアプリケーションを表示した状態で、次の操作
を実行します。
1. Menu(メメメニニニュュューーー) を選択します。
2. Adjust Contrast(コココンンントトトラララススストトトののの調調調整整整)を選択します。
3. 必要に応じて、コントラスト、明るさ、カラーオプション

を選択します。
該当する数値調整コントロールが表示されます。

4. 必要に応じて、値を調整します。
5. [戻戻戻るるる]または [Ok]を選択して、新しい値を確定します。

赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララのののシシシーーーンンンプププリリリセセセッッットトト
シーンプリセットを使用することで、現在の環境に見合った
最適な画像設定を素早く選択することができます。
通常の動作中、赤外線カメラは大半の状況に合わせて最適化
した高コントラスト画像を映し出すよう、自動的に調整を行
います。Scene(シーン)プリセットには、特定の状況下におい
て、より鮮明な画像を映し出せるように 4つの追加設定が用
意されています。次の 4つのモードがあります。

夜夜夜間間間作作作動動動—夜間用のシーンプリセットモー
ドです。

日日日中中中作作作動動動—日中用のシーンプリセットモー
ドです。

夜夜夜間間間ドドドッッッキキキンンングググ—夜間ドッキング用のシー
ンプリセットモードです。

検検検索索索—海中に落下したのが人か物かを見分
けるためのシーンプリセットモードです。

プリセット名は使用用途を表すものですが、さまざまな環境
状況が考えられることから、本来の名前とは異なるモード
が、より状況に適している場合もあります。たとえば、夜間
操作シーン プリセットは港内で使用しても役立ちます。他
のシーン プリセットを本来の目的とは異なる用途に試行す
ることで、その状況に見合った最適なプリセットを発見する
こともあるでしょう。

赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララのののシシシーーーンンンのののプププリリリセセセッッットトトののの変変変更更更
赤外線カメラアプリケーションを表示した状態で、次の操作
を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [画画画像像像オオオプププシシショョョンンン] を選択します。
3. [シシシーーーンンン]メニュー項目で、必要に応じて使用可能なシーン

のプリセットを切り替えます。

赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララカカカラララーーーモモモーーードドド
異なる条件下で画面上の物標を見分けるには、さまざまなカ
ラー モードが役立ちます。
カラー モードを変更すると、赤外線カメラ画像をグレース
ケールモードか 1つもしくは 2つ以上のカラーモードに切り
替えられます。5つのカラーモードが使用可能です。
工場出荷時の設定は白で、この色は暗視を向上させる働きが
あります。この初期設定モードは必要に応じて変更が可能で
す。カメラのオンスクリーンの [ビビビデデデオオオセセセッッットトトアアアッッップププ) メ
ニューを操作して変更します。

注注注意意意: カラー赤外線ビデオの無効化オプションをカメラの
オンスクリーンの [ビビビデデデオオオセセセッッットトトアアアッッップププ]メニューで設定し
ている場合、利用できるカラーモードは、グレースケール
と赤の 2 つだけとなります。

赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララのののカカカラララーーーモモモーーードドドののの変変変更更更
赤外線カメラアプリケーションを表示した状態で、次の操作
を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [画画画像像像オオオプププシシショョョンンン] を選択します。
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3. [色色色] メニュー項目で、必要に応じて使用可能なカラー パ
レットを切り替えます。

赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララリリリバババーーースススビビビデデデオオオ
ビデオ画像極性を反転させて、画面上のオブジェクトの見た
目を変えることができます。
リバースビデオオプション (ビデオ偏光)は、赤外線画像を白
高温 (またはカラー モード設定が有効な場合には、赤高温)
から黒高温に変化させます。白高温と黒高温の違いは、以
下の通りです。

白高温赤外線画像。

黒高温赤外線画像。

このオプションを試行して、ニーズに応じた最適の設定を見
つければ、この機能の便利さがわかるでしょう。

赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララリリリバババーーースススビビビデデデオオオののの有有有効効効化化化
赤外線カメラアプリケーションを表示した状態で、次の操作
を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [画画画像像像オオオプププシシショョョンンン] を選択します。
3. [リリリバババーーースススビビビデデデオオオ] を選択します。

赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララのののリリリアアアビビビュュューーーモモモーーードドド
リアビューモードでは、ビデオ画像を水平に反転させ、「左
右反対の画像」を映し出します。
この機能は、例えばカメラが後ろ向きになっている状態で、
前向きモニタで画像を見ている際などは非常に便利です。

赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララのののリリリアアアビビビュュューーーモモモーーードドドののの有有有効効効化化化
赤外線カメラアプリケーションを表示した状態で、次の操作
を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [画画画像像像オオオプププシシショョョンンン] を選択します。
3. [リリリアアアビビビュュューーー] を選択します。
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21.6 固固固定定定用用用カカカメメメラララ メメメニニニュュューーー
固定用赤外線カメラの赤外線カメラ アプリケーションのメニュー オプションは次のとおりです。

カカカメメメラララののの有有有効効効化化化 赤外線カメラをスタンバイモードから戻します (カメラがス
タンバイ状態のときにのみ使用可能です)。

ポポポーーーズズズイイイメメメーーージジジ • オン

• オフ (default)

画画画像像像オオオプププシシショョョンンン 画画画像像像オオオプププシシショョョンンンサブメニューが表示されます。

• 色

– 赤

– グレースケール

– Glowbow

– Rainbow

– Fusion

• シーン

– 夜間実行

– 夜間実行

– 日中実行

– 落水者救助

• リバースビデオ

• リアビュー

コココンンントトトラララススストトトののの調調調整整整 [コココンンントトトラララススストトトののの調調調整整整]サブメニューが表示されます。

• コントラスト

• 明るさ

• 色

スススタタタンンンバババイイイ カメラをスタンバイモードにします (カメラが有効化されて
いる場合にのみ使用可能です)。

カカカメメメラララセセセッッットトトアアアッッップププ [カカカメメメラララセセセッッットトトアアアッッップププ]メニューが表示されます。

• 既定の色

• アイコンレベル

• ボールダウンモード

• 高出力スタンバイ

• JCU アイコン

• PC アイコン

• 工場出荷時の設定の復元

カカカメメメラララ セセセッッットトトアアアッッップププ メメメニニニュュューーー

既既既定定定ののの色色色 既定のカラーパレットを選択できるよ
うにします。

• 赤

• グレースケール

• Glowbow

• Rainbow

• Fusion

アアアイイイコココンンンレレレベベベルルル 画面上に表示されるアイコンのレベル
を選択できます。

• なし

• 制限付き

• すべて

ボボボーーールルルダダダウウウンンンモモモーーードドド このオプションは、カメラを逆さまに
して「ボールダウン」で取り付けた場
合に有効にしてください。

• オン

• オフ (default)
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高高高出出出力力力スススタタタンンンバババイイイ このオプションでは、スタンバイモー
ド時にカメラを所定の位置に保持するた
めの電気使用量を制御します。この設定
を有効にすると、カメラの電力の消費
量が増しますが、荒海においてカメラ
を所定の位置に保つのに役立ちます。

• オン (default)

• オフ

JCUアアアイイイコココンンン オンスクリーンの JCU接続状態アイコ
ンの表示と非表示を切り替えます。

• オン (default)

• オフ

PCアアアイイイコココンンン オンスクリーンの PC接続状態アイコン
の表示と非表示を切り替えます。

• オン (default)

• オフ

工工工場場場出出出荷荷荷時時時ののの設設設定定定ののの復復復元元元 カメラの設定を工場出荷時の既定値に
復元できるようにします。

注注注意意意: 使用可能な赤外線カメラのメニューオプションは、多機能ディスプレイと赤外線カメラのソフトウェアバージョンに
よって異なります。オプションが上記に記載のオプションと異なる場合は、赤外線カメラに付属のマニュアルを参照する
か、多機能ディスプレイに付属の設置および操作ハンドブックを参照してください。
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章章章 22: カカカメメメラララアアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンン

目目目次次次
• 22.1 カメラ アプリケーションの概要 ( 282 ページ)

• 22.2 カメラの循環表示 ( 283 ページ)

• 22.3 カメラ / ビデオ フィードに名前を付ける ( 284 ページ)

• 22.4 ビデオ画像の調整 ( 284 ページ)

• 22.5 縦横比の選択 ( 285 ページ)

• 22.6 録画の保存場所の選択 ( 285 ページ)

• 22.7 録画と再生 ( 286 ページ)

• 22.8 写真の撮影 ( 287 ページ)
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22.1カカカメメメラララアアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンンののの概概概要要要
ビデオ入力かネットワーク上で使用可能な IPカメラフィード
を使用して、多機能ディスプレイに直接接続されているカメ
ラまたはビデオフィードを表示することができます。
カメラアプリケーションを使用して、次のことができます。

• ライブのカメラ フィードを表示する。

• 使用可能なカメラフィードを自動的に循環表示する。

• カメラでサポートされている場合は、ビデオ画像の明るさ、
コントラスト、色合い、および縦横比も調整できます。

• ライブの IP カメラ フィードを録画する。

• 録画した IP カメラ映像を再生する。

• 2番目の IPカメラフィードを録画しながら、同時に 1つ目
のカメラのフィードを表示する。

• IP カメラ フィードを録画すると同時に別のアプリケー
ションを開く。

• IP カメラ フィードの写真を撮影する。

• 画像を表示する。

注注注意意意: 録画と写真撮影機能は、IPカメラフィードに対して
のみ行うことができます。

D12881-1

7 8

6

1 2 3 4 5

1 カメラのフィード番号 –現在のフィードおよび使
用可能なフィード数を示します。

2 録画ステータス –カメラアプリケーションが録画
中であること、および現在の経過時間を示しま
す。

3 カメラ名 –現在表示中のカメラの名前を示しま
す。

4 録画 –カメラアプリケーションが録画中かどう
か、および録画中のフィードはどれかを示しま
す。

5 メニュー –カメラアプリケーションのメインメ
ニューを開きます。

6 循環 –フィードの循環表示がオンかオフかを示
します。

7 *ビデオ録画 –録画を開始/停止するために一時的
に画面に表示されるアイコン。

8 *写真撮影 –写真を撮影するために一時的に画面
に表示されるアイコン。

注注注意意意: * タッチスクリーン ディスプレイでのみ使用可能
です。

注注注意意意: ネットワーク接続されている IPカメラに電源を投入
する前に、多機能ディスプレイの電源を入れておく必要が
あります。こうすることで、多機能ディスプレイで IPカメ
ラに有効な IPアドレスを割り当てることができます。

注注注意意意: IPカメラが多機能ディスプレイによって検出されな
い場合は、多機能ディスプレイの電源を入れたまま、IPカ
メラの電源を入れたり切ったりしてみてください。

注注注意意意: カメラ /ビデオソースの接続と互換性のあるビデオ
形式の詳細については、「章 4 ケーブルと接続」の項を
参照してください。

カカカメメメラララ / ビビビデデデオオオフフフィィィーーードドドののの変変変更更更
a 新シリーズと e 新シリーズのディスプレイでは、複数の
フィードが使用できる場合、タッチ操作で画面に表示される
フィードを変更することができます。

D12598-1

カメラのアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. タッチして指を上になぞると、次のビデオ フィードに

移動します。
2. タッチして指を下になぞると、前のビデオ フィードが

表示されます。

カカカメメメラララ / ビビビデデデオオオフフフィィィーーードドドののの変変変更更更
c 新シリーズと e 新シリーズのディスプレイでは、複数の
フィードが使用できる場合、ジョイスティックを使用して画
面に表示されるフィードを変更することができます。
カメラのアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. ジジジョョョイイイススステテティィィッッックククををを下下下に動かすと、次のビデオ フィー

ドが表示されます。
2. ジジジョョョイイイススステテティィィッッックククををを上上上に動かすと、前のビデオ フィー

ドが表示されます。

メメメニニニュュューーーををを使使使用用用しししたたたカカカメメメラララ /ビビビデデデオオオフフフィィィーーードドド
ののの変変変更更更
すべてのディスプレイ型式で、複数のフィードが使用できる
場合、メニューを使用して画面に表示されるフィードを変更
することができます。
カメラ / ビデオ フィードを表示した状態で、カメラ アプリ
ケーションから次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [カカカメメメラララ] を選択します。
3. 画面に表示するカメラフィードを選択します。
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22.2 カカカメメメラララののの循循循環環環表表表示示示
複数のカメラ/ビデオフィードが利用可能な場合、指定の間隔
で使用可能なフィードを自動的に循環表示するようにカメラ
アプリケーションを設定することができます。
カメラの循環表示をオンにすると、カメラ アプリケーショ
ンは、ディスプレイ上で使用可能なビデオ入力とネットワー
ク接続された使用可能な IP カメラ フィードを循環表示しま
す。フィードはカメラ選択メニュー: [メメメニニニュュューーー] > [カカカメメメラララ]に
表示される順に循環表示されます。直接ビデオ入力フィード
が最初に表示され、次にネットワーク接続された IP カメラ
のフィードが表示されます。リストの最終フィードが表示さ
れると、カメラ アプリケーションはリストの最初のフィー
ドに戻ります。
カメラの循環表示では、入力に接続されているフィードがな
い場合でも、多機能ディスプレイで使用可能なビデオ入力が
循環表示されます。フィードがビデオ入力にない場合、循環
表示中にはビデオ入力フィードは青い画面で表示されます。
カメラの循環表示中に、ビデオ入力を表示するかどうかを
選択することができます。
次のフィードに移る前の各フィードの表示間隔は、調整で
きます。

カカカメメメラララののの循循循環環環表表表示示示をををオオオンンンにににすすするるる
カメラの循環表示機能をオンにするには、以下の手順に従
います。
カメラのアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [カカカメメメラララののの循循循環環環] を選択します。
3. [カカカメメメラララののの循循循環環環]を選択して、[オン] が強調表示されるよ

うにします。
カメラの循環を選択すると、循環表示のオンとオフを切
り替えることができます。

メニューを閉じると、カメラのアプリケーションは、規定の
間隔で使用可能なすべてのフィードを循環表示するようにな
ります。

カカカメメメラララののの循循循環環環ののの時時時間間間間間間隔隔隔ののの設設設定定定
各ビデオフィードを表示する時間間隔は、次の手順に従って
設定できます。
カメラ循環をオンにした状態で、カメラアプリケーションか
ら次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [カカカメメメラララののの循循循環環環] を選択します。
3. [循循循環環環間間間隔隔隔] を選択します。

循環間隔コントロールが表示されます。
4. 設定を必要な間隔に調整します。
カメラの循環中は、各フィードが指定された期間表示されて
から、次のフィードに変わります。

カカカメメメラララののの循循循環環環中中中のののビビビデデデオオオ入入入力力力フフフィィィーーードドドののの表表表示示示
ととと非非非表表表示示示
既定では、入力に接続されているフィードがなくても、循環
中は多機能ディスプレイにビデオ入力が表示されます。カメ
ラの循環表示中に、ビデオ入力を表示するかどうかを選択す
るには、以下の手順に従います。
カメラのアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [カカカメメメラララののの循循循環環環] を選択します。
3. 表示または非表示にするビデオ入力の [<カカカメメメラララ名名名>ををを含含含

めめめるるる] を選択します。
[<カカカメメメラララ名名名>ををを含含含めめめるるる] オプションを選択すると、カメ
ラの循環表示中のビデオ入力の表示と非表示を切り替え
ることができます。

注注注意意意: 上記手順の <カカカメメメラララ名名名> は、接続されている装置か
ら提供された既定の装置名か、フィードに割り当てられ
たカスタム名を表します。

カカカメメメラララののの循循循環環環表表表示示示をををオオオフフフにににすすするるる
カメラの循環表示をオフにするには、以下の手順に従います。
カメラ循環をオンにした状態で、カメラアプリケーションか
ら次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] > [カカカメメメラララののの循循循環環環] > [カカカメメメラララののの循循循環環環]を選択して、

[オフ]が強調表示されるようにします。または
2. 本項で前述した方法で、手動でカメラ / ビデオ フィード

を変更します。
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22.3カカカメメメラララ /ビビビデデデオオオフフフィィィーーードドドににに名名名前前前ををを
付付付けけけるるる
カメラ フィードを区別するために、各フィードに名前を付
けることができます。
カメラのアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. 名前を付けるフィードを選択し、画面に表示します。
2. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
3. [調調調整整整] を選択します。
4. [名名名前前前ののの編編編集集集] を選択します。

オンスクリーン キーボードが表示されます。
5. フィードに付ける名前を入力します。
6. [保保保存存存] を選択すると、フィードの新しい名前が保存され

ます。
フィードの名前が、カメラ アプリケーションのステータス
バーに表示されます。

22.4 ビビビデデデオオオ画画画像像像ののの調調調整整整
接続中のカメラ/ビデオ入力装置またはネットワーク接続され
た IPカメラでサポートされている場合は、画像設定を手動で
変更することができます。
ビデオフィードを表示した状態で、カメラアプリケーション
から次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [調調調整整整] を選択します。
3. 必要に応じて、コココンンントトトラララススストトト、明明明るるるさささ、カカカラララーーーを選択

します。
数値調整コントロールが表示されます。

4. レベルを必要な設定に調整します。
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22.5 縦縦縦横横横比比比ののの選選選択択択
接続中のカメラ/ビデオ入力装置またはネットワーク接続され
た IP カメラでサポートされている場合は、縦横比を 4:3 と
16:9 の間で手動で変更することができます。
フィードを表示した状態で、カメラアプリケーションから次
の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [調調調整整整] を選択します。
3. [縦縦縦横横横比比比] を選択し、必要に応じて [4:3] と [16:9] を選択

します。

22.6 録録録画画画ののの保保保存存存場場場所所所ののの選選選択択択
IPカメラフィードの静止画像を録画、再生、撮影するには、
保存先の場所を選択する必要があります。
メモリカードに保存する場合は、十分な空き領域があるメモ
リカードを該当するカードリーダースロットに間違いなく挿
入するようにしてください。

注注注意意意: ファイルを地図作成海図メモリカードに保存するこ
とはおやめください。

カメラのアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [セセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
3. [フフファァァイイイルルルののの保保保存存存先先先] を選択します。
4. 一覧から保存場所を選択します。

• SD1

• SD2

• 内部 (default)

SD1と SD2は、メモリカードが該当するスロットに挿入
されている場合にのみ選択可能です。

注注注意意意: 多機能ディスプレイにカードリーダーのスロットが 1
つしかない場合は、[SD1]と [内部]のみが表示されます。
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22.7 録録録画画画ととと再再再生生生
カメラアプリケーションを使用して、接続されている IPカメ
ラからライブの IP カメラ フィードを録画することができま
す。録画内容は、いつでも再生できます。
カメラのアプリケーションでは、IPカメラフィードが .mp4
形式で録画されます。これはメモリカードまたはディスプレ
イの内部記憶装置に保存することができます。
カメラのアプリケーションのタイトルバーには、録画中の
フィードの名前が表示されるほか、経過時間を示す録画タイ
マーが画面に表示されます。

IP カカカメメメラララフフフィィィーーードドドののの録録録画画画
IP カメラからのフィードを録画するには、以下の手順に従
います。
カメラのアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [ビビビデデデオオオ] を選択します。
3. [録録録画画画] を選択します。

録画が開始されます。

カメラのアプリケーションで録画をしている間、多機能ディ
スプレイでは、別のカメラフィードを表示する、ホーム画面
に戻る、別のアプリケーションを開くなど、通常どおりの操
作を行うことができます。選択したフィードは、停止する、
または選択した場所のメモリが一杯になるまで続行します。

注注注意意意: タッチスクリーン画面では、オンスクリーンアイコ
ンを使用して録画を開始することもできます。「オンスク
リーン アイコン」を参照してください。

録録録画画画ののの停停停止止止
録画はいつでも停止することができます。
カメラのアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [ビビビデデデオオオ] を選択します。
3. [停停停止止止]を選択します。

ファイルが保存され、「ビデオは保存されました」とい
う確認ダイアログが表示されます。

4. 確定する場合は [OK]を、録画したファイルを再生する場
合は [再再再生生生]を、ファイルを削除する場合は [削削削除除除]を選択
します。

確認ダイアログは、5秒経つと自動的に閉じます。

ビビビデデデオオオフフファァァイイイルルルののの再再再生生生
カメラのアプリケーションを使用して、ビデオ クリップを
再生することができます。
カメラのアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [ビビビデデデオオオ] を選択します。
3. [表表表示示示]を選択します。

[マイ ファイル] ブラウザが開きます。
4. 視聴するビデオ ファイルを見つけます。

内部記憶装置に保管されているビデオファイルは、[内内内部部部]
> [ユユユーーーザザザーーーデデデーーータタタ] > [ビビビデデデオオオフフファァァイイイルルル] に保存されて
います。

メモリ カードに保管されているビデオ ファイルは、[SD
カカカーーードドド番番番号号号] > [Raymarine] > [ビビビデデデオオオフフファァァイイイルルル] に保存
されています。

5. ビデオ ファイルを選択します。
ファイルオプションのダイアログが表示されます。

6. [ビビビデデデオオオののの再再再生生生] を選択します。
ビデオ ファイルが再生されます。

ホーム画面の [マイデータ]メニューからビデオクリップを再
生することもできます。 [ホホホーーームムム画画画面面面] > [マママイイイデデデーーータタタ] > [画画画
像像像とととビビビデデデオオオ] を選択します。

ビビビデデデオオオフフファァァイイイルルルののの移移移動動動とととコココピピピーーー
ディスプレイの内部記憶装置とメモリ カード間で、以下の
手順を使用して、ファイルをコピーしたり移動したりするこ
とができます。
メモリ カードがカード リーダーに挿入されていることを
確認します。
カメラのアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [ビビビデデデオオオ] を選択します。
3. [表表表示示示]を選択します。

[マイ ファイル] ブラウザが開きます。
4. 該当するビデオ ファイルを見つけます。

内部記憶装置に保管されているビデオファイルは、[内内内部部部]
> [ユユユーーーザザザーーーデデデーーータタタ] > [ビビビデデデオオオフフファァァイイイルルル] に保存されて
います。

メモリ カードに保管されているビデオ ファイルは、[SD
カカカーーードドド番番番号号号] > [Raymarine] > [ビビビデデデオオオフフファァァイイイルルル] に保存
されています。

5. ビデオ ファイルを選択します。
ファイルオプションのダイアログが表示されます。

6. [移移移動動動] または [コココピピピーーー] を選択します。
7. ファイルの移動先またはコピー先を確認します。

進行状況を示すプログレスインジケータが表示されます。

操作が完了すると、確認ポップアップ メッセージが表
示されます。

8. [OK] を選択します。
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22.8 写写写真真真ののの撮撮撮影影影
IPカメラのカメラフィードが表示されたら、静止画像を取得
することができます。
写真は次の方法で撮影できます。

キャプチャ—画像を即座に
キャプチャします。

タイマー — タイマー選択
後、5秒後、10秒後、30秒
後に画像を撮影するように
設定を選択することができ
ます。

リモート —ワイヤレスリ
モートコントロール (RCU–3
など)を使用して、写真を撮
影できます。

写写写真真真ののの撮撮撮影影影
現在カメラアプリケーションに表示されている光景を写真に
撮影するには、以下の手順に従ってください。
メモリカードに保存する場合は、十分な空き領域があるメモ
リカードを該当するカードリーダースロットに間違いなく挿
入するようにしてください。
IP カメラのフィードを表示した状態で、カメラ アプリケー
ションから次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [写写写真真真] を選択します。
3. [キキキャャャプププチチチャャャ] を押します。

写真が保存され、撮影した写真のプレビューと一緒に確認
ダイアログが表示されます。

4. [OK] を選択して確定します。
5. [表表表示示示]を選択すると、写真を全画面で表示できます。
6. 写真を削除する場合は [削削削除除除]を選択します。

注注注意意意: タッチスクリーン画面では、オンスクリーンアイコ
ンを使用して写真を撮影することもできます。「オンスク
リーン アイコン」を参照してください。

タタタイイイマママーーーををを使使使用用用しししたたた写写写真真真ののの撮撮撮影影影
一定の時間が経過した後で写真を撮影するには、以下の手
順に従います。
メモリカードに保存する場合は、十分な空き領域があるメモ
リカードを該当するカードリーダースロットに間違いなく挿
入するようにしてください。
カメラのアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [写写写真真真] を選択します。
3. [タタタイイイマママーーー] を選択します。
4. [遅遅遅延延延時時時間間間] を選択します。

時間間隔の一覧が表示されます。

• 5 秒
• 10 秒
• 30 秒

5. 一覧から時間間隔を選択します。
6. [開開開始始始タタタイイイマママーーー] を選択します。

指定された一定の遅延時間が経過すると、写真が撮影され
ます。撮影した写真のプレビューと一緒に確認ダイアロ
グが表示されます。

7. [OK] を選択して確定します。
8. [表表表示示示]を選択すると、写真を全画面で表示できます。
9. 写真を削除する場合は [削削削除除除]を選択します。

リリリモモモーーートトトコココンンントトトロロローーールルルををを使使使用用用しししたたた写写写真真真ののの撮撮撮影影影
Raymarineワイヤレスリモートコントロールをトリガーとし
て写真を撮影するには、以下の手順に従います。
メモリカードに保存する場合は、十分な空き領域があるメモ
リカードを該当するカードリーダースロットに間違いなく挿
入するようにしてください。
1. ワイヤレスの Raymarine リモート コントロールが多機

能ディスプレイとペアリングされており、機能している
ことを確認します。

2. カメラのアプリケーションで、[メメメニニニュュューーー]を選択します。
3. [写写写真真真] を選択します。
4. [リリリモモモーーートトト] を選択します。

[リモート] ダイアログが表示されます。
5. 接続されているリモートコントロールの任意のボタンを押

すと、写真が撮影されます。
写真が保存され、写真のプレビューと一緒に確認ダイアロ
グが表示されます。

6. [OK] を選択して確定します。
7. [表表表示示示]を選択すると、写真を全画面で表示できます。
8. 写真を削除する場合は [削削削除除除]を選択します。

写写写真真真ののの表表表示示示
以下の手順に従って、撮影した写真を表示することができ
ます。
カメラのアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [写写写真真真] を選択します。
3. [表表表示示示]を選択します。

[マイ ファイル] ブラウザが開きます。
4. 視聴する写真を見つけます。

内部記憶装置に保管されている写真は、[内内内部部部] > [ユユユーーーザザザーーー
デデデーーータタタ] > [画画画像像像フフファァァイイイルルル]に保存されています。

メモリカードに保管されている写真は、[SDカカカーーードドド番番番号号号]
> [Raymarine] > [画画画像像像フフファァァイイイルルル]に保存されています。

5. ファイルを選択します。
ファイルオプションのダイアログが表示されます。

6. [画画画像像像ののの表表表示示示] を選択します。
写真が画面に表示されます。

ホーム画面の [マイ データ] メニューから画像を表示するこ
ともできます。 [ホホホーーームムム画画画面面面] > [マママイイイデデデーーータタタ] > [画画画像像像とととビビビ
デデデオオオ] を選択します。

写写写真真真ののの移移移動動動とととコココピピピーーー
ディスプレイの内部記憶装置とメモリ カード間で、以下の
手順を使用して、ファイルをコピーしたり移動したりするこ
とができます。
メモリ カードがカード リーダーに挿入されていることを
確認します。
カメラのアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [写写写真真真] を選択します。
3. [表表表示示示]を選択します。

[マイ ファイル] ブラウザが開きます。
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4. 該当する写真を見つけます。

内部記憶装置に保管されている写真は、[内内内部部部] > [ユユユーーーザザザーーー
デデデーーータタタ] > [画画画像像像フフファァァイイイルルル]に保存されています。

メモリカードに保管されている写真は、[SDカカカーーードドド番番番号号号]
> [Raymarine] > [画画画像像像フフファァァイイイルルル]に保存されています。

5. ファイルを選択します。
ファイルオプションのダイアログが表示されます。

6. [移移移動動動] または [コココピピピーーー] を選択します。
7. ファイルの移動先またはコピー先を確認します。

進行状況を示すプログレスインジケータが表示されます。

操作が完了すると、確認ポップアップ メッセージが表
示されます。

8. [OK] を選択します。

オオオンンンスススクククリリリーーーンンンアアアイイイコココンンン
タッチスクリーン型の多機能ディスプレイでは、画面上の
任意の場所をタッチして、オンスクリーン アイコンを表示
することができます。
オンスクリーン アイコンは、録画を開始/停止したり、写真
を撮影したりするのに使用できます。

録画アイコン

録画停止アイコン

写真撮影アイコン

オンスクリーンアイコンは、5秒後に閉じます。

オオオンンンスススクククリリリーーーンンンアアアイイイコココンンンののの使使使用用用
1. 録画を開始するには、録録録画画画アアアイイイコココンンンを選択します。
2. 録画を停止するには、録録録画画画停停停止止止アアアイイイコココンンンを選択します。
3. 静止画像をキャプチャするには、写写写真真真撮撮撮影影影アアアイイイコココンンンを選択

します。
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章章章 23: Fusion リリリンンンクククアアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンン

目目目次次次
• 23.1 Fusion リンクの概要 ( 290 ページ)

• 23.2 メディア ソース ( 291 ページ)

• 23.3 音楽をブラウズする ( 293 ページ)

• 23.4 シャッフル機能とリピート再生機能の選択 ( 293 ページ)

• 23.5 各区域の音量レベルの調整 ( 294 ページ)

• 23.6 制御する区域の選択 ( 294 ページ)

• 23.7 トーン コントロールの調整 ( 295 ページ)

• 23.8 制御するシステムの選択 ( 295 ページ)

• 23.9 メニュー オプション ( 296 ページ)
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23.1 Fusion リリリンンンクククののの概概概要要要
多機能ディスプレイを使用して、接続された 700 シリーズ
の Fusion エンターテイメント システムを制御することがで
きます。

D12746-1

1

5

7

4

3

6

2

1 Fusionメニューオプションおよびトラックリスト

2 シャッフルアイコンとリピート再生アイコン

3 トラック /メディア固有の詳細とコントロール

4 区域の音量コントロール

5 区域セレクタ

6 メディアソース

7 メディアコントロール (以下を参照)。

注注注意意意: アルバム アートワークは、iPod の使用時にのみ使
用可能です。

メメメデデディィィアアアコココンンントトトロロローーールルル

D12747-1

4 5 6

1 2 3

1 音量ダウン

2 ミュート /ミュート解除

3 音量アップ

4 • 1回押す—スキップして現在のトラックの最
初に戻り、さらにもう 1回押すと、利用可能
なトラックを逆方向にスキップします。

• 長押しする— 10秒間隔で現在のトラックを逆
方向にスキャンします。

5 現在のトラックを再生 /一時停止します。

6 • 1回押す—スキップして次のトラックに進み
ます。さらにもう 1回押すと、利用可能なト
ラックを進行方向にスキップします。

• 長押しする— 10秒間隔で現在のトラックを進
行方向にスキャンします。

Fusion リンク アプリケーションは、次の用途に使用できま
す。

• 使用可能なメディア ソースを参照する。

• 音量レベルを調整する。

• 音量をミュート/ミュート解除にする。

• トーンコントロール (低音、中音、高音)を調整する。

• トラックを前後にスキップする。

• 現在のトラックを前後にスキャンする。

• 現在のトラックを再生 / 一時停止する。

• 制御対象の区域を選択する。(区域設定方法の詳細について
は、Fusion エンターテイメント システムに付属のマニュ
アルを参照してください。

• シャッフル機能とリピート再生機能を設定する。

Fusionリリリンンンクククアアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンンへへへのののアアアクククセセセススス
複数の Fusionエンターテイメントシステムがお使いのシステ
ムに接続されている場合、Fusionリンクアプリケーションで
制御するシステムを選択することができます。
1. ホーム画面で、[FUSION リリリンンンククク] ページ アイコンを選択

します。
接続されている Fusionエンターテイメントシステムの一
覧が表示されます。

2. 制御するシステムを選択します。
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23.2 メメメデデディィィアアアソソソーーーススス
使用可能なレイアウトとコントロールは、選択したメディア
ソースによって異なります。

iPod

D12748-1

1

4

2

3

5 6

1 アルバムアートワーク

2 トラックのタイトル

3 アーティスト

4 トラックの進行状況

5 トラック番号

6 アルバムのタイトル

iPodで使用できるメニューオプションは次のとおりです。

• 音楽をブラウズする。

• リピート再生する。

• シャッフル。

• トーン コントロール。

• Fusion システムの選択。

USB

D12749-1

2

4

1

3

5

1 トラックのタイトル

2 アーティスト

3 アルバムのタイトル

4 トラック番号

5 トラックの進行状況

USB デバイスで使用できるメニュー オプションは次のとお
りです。

• 音楽をブラウズする。

• リピート再生する。

• シャッフル。

• トーン コントロール。

• Fusion システムの選択。

DVD

D12750-1

1

2

3

5

4

1 経過時間

2 タイトル

3 チャプター

4 リモートボタン

5 DVDリモートコントロールには以下が含まれま
す。

• 方向キーパッド

• Enter ボタン

• メニュー

• 詳細

DVD デバイスで使用できるメニュー オプションは次のとお
りです。

• トーン コントロール。

• Fusion システムの選択。

AM / FM ラララジジジオオオ

D12751-1

1

3

4

2

1 周波数

2 周波数のタイプ

3 チャンネル名

4 プリセット名

ラジオで使用できるメニューオプションは次のとおりです。

• プリセット。

• トーン コントロール。

• Fusion システムの選択。
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VHF

D12753-1

1

3

2

1 スケルチコントロール

2 チャンネル

3 手動 /自動ステータス

VHF ラジオで使用できるメニュー オプションは次のとおり
です。
• プリセット。
• スキャン。
• トーン コントロール。
• Fusion システムの選択。

AUX

D12754-1

1

1 入力ゲイン。

AUX デバイスで使用できるメニュー オプションは次のとお
りです。
• トーン コントロール。
• Fusion システムの選択。

衛衛衛星星星ラララジジジオオオ

D12752-1

1

3

4

1 トラック名

2 アーティスト

3 チャンネルの詳細

注注注意意意: Fusion メディア システムに接続されている衛星レ
シーバを制御するには、Fusionヘッドユニットを使用する
必要があります。Fusionアプリケーションには、現在の追
跡情報とチャンネルの詳細が表示されます。

メメメデデディィィアアアソソソーーースススののの選選選択択択
制御したいメディアソースを選択することができます。

Fusionリンクアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [ソソソーーーススス] を選択します。

メディア ソースの一覧が表示されます。
2. 該当するメディア ソースを選択します。
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23.3 音音音楽楽楽をををブブブラララウウウズズズすすするるる
接続されている iPod または USB デバイス上の音楽をブラ
ウズすることができます。
Fusionリンクアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] アイコンを選択します。
2. [音音音楽楽楽をををブブブラララウウウズズズすすするるる] を選択します。

メディア デバイス名が表示されます。
3. メディア デバイスを選択します。

デバイスの内容が表示されます。
4. 使用可能なフォルダを選択して参照します。
5. フォルダ構造に戻るには、[戻戻戻るるる]アイコンを選択します。
6. 聴きたいトラックを選択します。

メイン画面が表示され、トラックの再生が開始されます。

23.4 シシシャャャッッッフフフルルル機機機能能能とととリリリピピピーーートトト再再再生生生機機機
能能能ののの選選選択択択
選択したフォルダをリピート再生するか、または再生順序を
シャッフルするように Fusion リンク アプリケーションを
設定することができます。
Fusionリンクアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] アイコンを選択します。
2. フォルダのリピート再生機能のオンとオフを切り替えるに

は、[リリリピピピーーートトト再再再生生生] を選択します。
3. シャッフル機能のオンとオフを切り替えるには、[シシシャャャッッッ

フフフルルル] を選択します。
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23.5各各各区区区域域域ののの音音音量量量レレレベベベルルルののの調調調整整整
各区域の音量レベルを個別に調整することも、すべての区域
を同時に一括調整することも可能です。
Fusionリンクアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [音音音量量量] を選択します。

区域の音量コントロールが表示されます。

2. 該当する区域を選択します。
3. 音量レベルを必要な設定に調整します。
4. [戻戻戻るるる]アイコンを選択して、メイン画面に戻ります。

注注注意意意: すべての区域のレベルを調整すると、すべての区域の
レベルが同時調整されます。

23.6 制制制御御御すすするるる区区区域域域ののの選選選択択択
メイン画面で制御する区域を選択できます。
Fusionリンクアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [区区区域域域] を選択します。

区域選択バーが表示されます。

2. 制御する区域を選択します。
3. メイン画面の音量コントロールが、選択した区域の音量

レベルを制御するようになります。
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23.7トトトーーーンンンコココンンントトトロロローーールルルののの調調調整整整
低音、中温、高音のトーンコントロールを調整することがで
きます。
Fusionリンクアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] アイコンを選択します。
2. [トトトーーーンンンコココンンントトトロロローーールルル] を選択します。
3. 低音、中音、高音の中から選択します。
4. レベルを必要な設定に調整します。
5. [戻戻戻るるる]を選択してメニューオプションに戻ります。
6. メニュー オプションから [戻戻戻るるる] を選択して、メイン画

面に戻ります。

23.8 制制制御御御すすするるるシシシススステテテムムムののの選選選択択択
複数の Fusionエンターテイメントシステムが接続されている
場合、Fusionリンクアプリケーションで制御するシステムを
選択することができます。
Fusionリンクアプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] アイコンを選択します。
2. [Fusion シシシススステテテムムムののの選選選択択択] を選択します。

使用可能なシステムの一覧が表示されます。
3. 制御するシステムを選択します。
Fusion リンク アプリケーションで、このシステムが制御さ
れるようになります。
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23.9 メメメニニニュュューーーオオオプププシシショョョンンン
メメメニニニュュューーーオオオプププシシショョョ
ンンン メメメデデディィィアアアソソソーーーススス 説説説明明明

音音音楽楽楽をををブブブラララウウウズズズすすす
るるる

• iPod

• USB
デバイスに保存さ
れている音楽を参
照できるようにし
ます。

リリリピピピーーートトト再再再生生生 • iPod

• USB

• オフ

• フォルダ—現在
のフォルダ内の
すべての曲をリ
ピートします。

シシシャャャッッッフフフルルル • iPod

• USB
トラックのシャッ
フルのオンとオフ
を切り替えます。

トトトーーーンンンコココンンントトトロロローーー
ルルル

• すべてのデバイ
ス

次のトーンコント
ロールの調整を有
効にします。

• 低音

• 中音

• 高音

Fusionシシシススステテテムムムののの
選選選択択択

• すべてのデバイ
ス

制御したい Fusion
エンターテイメン
トシステムを選択
できるようにしま
す。

プププリリリセセセッッットトト • AM / FMラジオ

• VHFラジオ

チャンネルを選択
し、プリセットと
して保存できるよ
うにします。

スススキキキャャャンンン • VHFラジオ 保存したチャンネ
ルをスキャンでき
るようにします。
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章章章 24: 気気気象象象アアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンン (北北北米米米のののみみみ)

目目目次次次
• 24.1 気象アプリケーションの概要 ( 298 ページ)

• 24.2 気象アプリケーションのセットアップ ( 298 ページ)

• 24.3 気象アプリケーションの概要 ( 299 ページ)

• 24.4 気象地図ナビゲーション ( 302 ページ)

• 24.5 気象コンテキスト メニュー ( 302 ページ)

• 24.6 気象情報 ( 303 ページ)

• 24.7 気象レポート ( 303 ページ)

• 24.8 気象画像の動画 ( 304 ページ)

• 24.9 気象アプリケーションのメニュー オプション ( 305 ページ)

• 24.10 気象関連用語集 ( 306 ページ)
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24.1気気気象象象アアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンンののの概概概要要要
気象アプリケーションでは、過去、現在、および未来の気象
状況をグラフィックスで世界地図上にオーバーレイ（追加
表示）します。
気象アプリケーションを使用できるのは、北米とその沿岸海
域に限られます。
気象アプリケーションのグラフィクスおよび関連する気象
データを利用して、乗船している船舶付近や特定の場所の実
際の気象状況を見極めることができます。
現在および未来の状況を伝える天気予報や警報は、気象アプ
リケーション内で定期的に更新されます。

注注注意意意: 警報、注意報、および勧告の種類については、NOAA
のホームページ www.nws.noaa.govをご覧ください。

免免免責責責— 参参参考考考目目目的的的とととしししてててごごご利利利用用用くくくだだださささいいい

気象情報はサービスが中断したり、誤った情報や不正確なも
のが含まれる場合があります。そのため、この情報だけを頼
りにすることは避けてください。安全に関する決定を下す前
に、他の気象情報源も確認するようにお願いいたします。こ
こで提供される情報を利用したり、決定を下す際には、その
全責任はご自身で負うことを受け入れたうえで、これに同意
することとします。 本サービスを利用するにあたっては、
Sirius Satellite Radio Inc.、WSI、Navcast Incorporated、なら
びに Raymarineに対して、このサービスに関する申し立ては
一切放棄するものとします。
引受契約書がお手元にない場合には、 www.sir-
ius.com/marineweather にアクセスすれば写しをご覧になれ
ます。

24.2 気気気象象象アアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンンのののセセセッッットトト
アアアッッップププ
最初に気象アプリケーションをご使用になる前に、いくつ
かの準備が必要です。

• お手元の多機能ディスプレイは、Raymarine Sirius 気象レ
シーバに接続されている必要があります。

• Raymarine Sirius 気象レシーバの電子シリアル番号 (ESN)
を見つけます。この情報は、ホーム画面の [セセセッッットトトアアアッッッ
プププ] メニューから入手できます。[装置の選択] ページで装
置を選択し、[セセセッッットトトアアアッッップププ] > [保保保守守守] > [診診診断断断] > [装装装置置置ののの選選選
択択択] > を選択します。

• ESN を使用して SiriusXM (www.siriusxm.com) に連絡し、
Sirius Marine Weather (www.siriusxm.com/marineweather)を
購読します。多機能ディスプレイの気象アプリケーショ
ンを表示しているときに ESN にアクセスするには、[メメメ
ニニニュュューーー] > [Sirius ESN] を選択します。

• 米国沿岸海域を航行中でなければいけません。

• 多機能ディスプレイで、船舶の場所に関する GPS fix を
入手する必要があります。

• 気象アプリケーション上に表示したい気象グラフィクスを
指定する必要があります。
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24.3気気気象象象アアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンンののの概概概要要要
気象アプリケーションでは、さまざまなグラフィックスを表
示して気象状況や予測情報を示します。
次の図では、気象アプリケーションディスプレイにおける主
な機能をご覧になれます。

D8564-4

5

7

10

6

9

8

1 2 3 4

11 11

項項項目目目 説説説明明明

1 有効範囲

2 カナダのレーダー

3 動画および日時

4 信号強度

5 [船を探す]アイコン

6 地上気象観測地点

7 波の高さ

8 NOWRad

9 海洋区域

10 データオーバーレイのセル

11 画面上の [範囲内] / [範囲外]アイコン (タッ
チスクリーンディスプレイのみ)

気気気象象象ををを表表表すすすシシシンンンボボボルルル
気象アプリケーションでは、さまざまなグラフィクスやシン
ボルを使用して気象状況や予測を種類別に表します。

シシシンンンボボボルルル 説説説明明明

暴風雨の方向と速度を示す
暴風雨 (濃い青)の矢印

波の高さ

• 最も高い波 (赤)

• 中間の高さの波 (緑)

• 最も低い波 (青)

カナダのレーダー (濃い緑、
黄色、オレンジ、赤)

シシシンンンボボボルルル 説説説明明明

稲妻—稲妻が雲から地面を
直撃するたびにシンボルが
表示されます。

• 明 (過去 10～ 15分間に記
録されたもの)

• 中(過去 5～ 10分間に記録
されたもの)

• 暗 (過去 0～ 5分間に記録
されたもの)

新しい落雷は古いシンボルの
上に重ねて表示されます。

風—風シンボルには現在の
風の方向と強度が示されて
おり、矢印または矢羽で表
示することができます。風
向矢印は速度を示します。
矢印が大きいほど、風速は
大きく (強く)なります。矢
羽を使用すると、風速シン
ボルのセクションに示され
ているように、より正確な
風速表示ができます。

海面温度 (緑、黄色、オレン
ジ)

• 青 —最低温度

• 緑

• 黄色

• オレンジと赤—最高温度

地上気象観測地点 (ピンク) —
地上気象観測地点の現在の
気象データおよび過去の気
象データを表示できます。
一部の観測地点では一部の
データが使用できないこと
があります。

都市—都市シンボルを使用
して、都市の天気予報の詳
細にアクセスすることがで
きます。各都市ごとに最大 3
つの予報が表示されます。

NOWRad

• 雨 (緑、黄色、赤)

• 雪 (青系)

• 混合 (ピンク系)

ススストトトーーームムムトトトラララッッッククク（（（低低低気気気圧圧圧経経経路路路）））のののシシシンンンボボボルルル
気象アプリケーションでは、さまざまなシンボルを使用して
ストームトラックを種類別に表します。暴風雨の追跡機能を
利用して、周辺にある大きな暴風雨を監視できます。
ここでいう大型の暴風雨（ストーム）とは、熱帯擾乱、低気
圧、嵐、温帯性低気圧、ハリケーン、台風、および超大型
台風などを指します。
気象図には、暴風雨が通過した経路、現在地や予想される
進路、半径方向の風力 (現在地のみ)、 方向、ならびに移動
速度が表示されます。
暴風雨の経路は、以下のシンボル形式で気象図上に強調表
示されます。
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履履履歴歴歴 (グググレレレーーー) 現現現状状状 (赤赤赤)
予予予測測測 (オオオレレレンンン
ジジジ) 説説説明明明

ハリケーン
(カテゴリ 1～
5)

熱帯暴風雨

熱帯擾乱、
熱帯低気圧

シンボルを選択した場合、追加の暴風雨情報にはコンテキス
ト メニューからアクセスが可能です。
• 暴風雨の名前と種類
• 日時
• 位置、方向、速度
• 風圧、最大風速および突風

地地地表表表面面面気気気圧圧圧のののシシシンンンボボボルルル
気象アプリケーションでは、さまざまなシンボルを使用して
地表面気圧状況を種類別に表します。

シシシンンンボボボルルル 説説説明明明

高気圧/低気圧 (青/赤)

温暖前線 (赤)

寒冷前線 (青)

閉塞前線 (紫)

停滞前線 (赤-青)

気圧の谷 (茶)

スコールライン (赤)

ドライライン (赤)

等圧線 (グレー)

地地地上上上気気気象象象観観観測測測地地地点点点のののシシシンンンボボボルルル
気象アプリケーションでは、さまざまなシンボルを使用して
地上気象観測地点を種類別に表します。

シシシンンンボボボルルル 説説説明明明

ブイ式ステーション

C-MAN (沿岸海洋自動化ネッ
トワーク)

WSI (Weather Services
International)

NWS (国立測候所)

風風風速速速ををを表表表すすすシシシンンンボボボルルル
気象アプリケーションでは、さまざまなシンボルを使用して
風速を種類別に表します。

シシシンンンボボボ
ルルル 速速速度度度

シシシンンンボボボ
ルルル 速速速度度度

シシシンンンボボボ
ルルル 速速速度度度

3～7 kts 8～12 kts 13～17
kts

18～22
kts

23～27
kts

28～32
kts

33～37
kts

38～42
kts

43～47
kts

48～52
kts

53～57
kts

58～62
kts

63～67
kts

68～72
kts

73～77
kts

78～82
kts

83～87
kts

88～92
kts

93～97
kts

98～102
kts

等々

波波波情情情報報報のののシシシンンンボボボルルル
気象アプリケーションでは、さまざまなグラフィクスとシン
ボルを使用して波情報を種類別に表します。

シシシンンンボボボルルル 説説説明明明

波の高さ—波は 16色で表示
されます。

• 赤系 -最も高い波

• 緑系 -中間の高さの波

• 青系 -最も低い波

波の周期—波の周期は青系
の色で表示されます。色が
濃くなるほど、連続波の間
隔は短くなります。波の周
期の詳細にアクセスするに
は、コンテキストメニュー
の [デデデーーータタタ表表表示示示]オプション
を使用します。

波の方向—波の方向を青の
矢印で示します。
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NOWRad 降降降水水水カカカラララーーーコココーーードドド
NOWRad では、次のような降水の種類と度合いを表示しま
す。

カカカラララーーーコココーーードドド 降降降水水水ののの種種種類類類 反反反射射射率率率ののの度度度合合合いいい

薄緑 雨 (15～ 19 dBz)

緑 雨 (20～ 29 dBz)

深緑 雨 (30～ 39 dBz)

黄色 雨 (40～ 44 dBz)

オレンジ 雨 (45～ 49 dBz)

薄赤 雨 (50～ 54 dBz)

深赤 雨 (55+ dBz)

薄青 雪 (5～ 19 dBz)

深青 雪 (20+ dBz)

薄ピンク みぞれ (5～ 19 dBz)

深ピンク みぞれ (20+ dBz)

カカカナナナダダダレレレーーーダダダーーー降降降水水水カカカラララーーーコココーーードドド
カナダのレーダーでは、カナダの降水の度合いが表示されま
す。 NOWRad と異なり、カナダのレーダーでは降水の種
類は表示されません。

カカカラララーーーコココーーードドド mm/時時時ののの強強強度度度

透明 (降水量が極めて低い場
合は何も表示されません)

0.00～ 0.20 mm/時

薄緑 0.21～ 1.00 mm/時

緑 1.01～ 4.00 mm/時

深緑 4.01～ 12.00 mm/時

黄色 12.01～ 24.00 mm/時

オレンジ 24.01～ 50.00 mm/時

薄赤 50.01～ 100 mm/時

深赤 100.01+ mm/時

反反反射射射率率率ののの度度度合合合いいいととと降降降雨雨雨とととののの相相相関関関性性性
下の表を使用して、反射率の度合い (dBz)と推定降雨量 (mm/
時またはインチ/時)の相関関係を確認できます。

反反反射射射率率率ののの度度度合合合いいい 降降降雨雨雨量量量 (mm/時時時) 降降降雨雨雨量量量 (イイインンンチチチ/hr)

5 0.0749 0.0029

10 0.1538 0.0059

15 0.3158 0.0123

20 0.6484 0.0253

25 1.332 0.0519

30 2.734 0.1066

35 5.615 0.219

40 11.53 0.4497

45 23.68 0.9235

50 48.62 1.8963

55 99.85 3.8949

60 205.05 7.9975

65 401.07 15.6424

70 864.68 33.723

75 1775.65 69.252

反反反射射射率率率ののの度度度合合合いいい 降降降雨雨雨量量量 (mm/時時時) 降降降雨雨雨量量量 (イイインンンチチチ/hr)

80 3646.33 142.21

85 7487.83 292.03

90 15376.51 599.69

95 31575.91 1231.46

100 64841.98 2528.84

105 133154.6 5193.03

110 273436.4 10664.02

気気気象象象グググラララフフフィィィクククスススののの選選選択択択
気象アプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [グググラララフフフィィィクククスススののの表表表示示示] を選択します。

表示用のグラフィクス一覧が表示されます。
3. [表示]または [非表示]にする各グラフィクスを選択します。
4. グラフィクスを選択すると、表示と非表示を切り替えるこ

とができます。

注注注意意意: 風方位のグラフィクス オプションは、[矢印] また
は [矢羽] です。
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24.4 気気気象象象地地地図図図ナナナビビビゲゲゲーーーシシショョョンンン
気象地図上を移動したり、ウェイポイントを設置したりで
きます。
気象アプリケーションを起動すると、世界地図が表示されま
す。システムに船舶の位置固定機能が備わっている場合、地
図の中心には船舶の位置が来ます。 海図アプリケーション
と同様、カーソルを使用して海図上を移動したり、他の場所
を表示したり、[有有有効効効範範範囲囲囲コココンンントトトロロローーールルル] でズーム インおよ
びズーム アウトすることができます。[WPT] ボタンを使用
して、ウェイポイントを設置します。

注注注意意意: ウェイポイントは気象アプリケーションには表示され
ないため、ウェイポイントを表示するには、アクティブな
海図アプリケーションか、レーダー アプリケーションを
表示する必要があります。

船船船舶舶舶ののの位位位置置置ををを突突突ききき止止止めめめるるる
船舶アイコンを画面中央に再配置するには、以下の手順を
実行します。

1. 画面左側の [船を探す]アイコン を選択します。

24.5気気気象象象コココンンンテテテキキキススストトトメメメニニニュュューーー
気象アプリケーションには、位置データおよびカーソルの場
所から気象レポートを表示するオプションを示すコンテキ
スト メニューがあります。

コンテキストメニューでは、船舶を基準としたカーソルの場
所について、次の位置データが提供されます。

• 緯度

• 経度

• 有効範囲

• 方位

画面で選択した項目または場所に応じて、コンテキスト メ
ニューに次のオプションが表示されます。

• レレレポポポーーートトトををを表表表示示示— 都市を選択した場合にのみ使用できま
す。

• デデデーーータタタ表表表示示示—都市を選択した場合には使用できません。

• 全全全レレレポポポーーートトトををを表表表示示示— 気象観測地点を選択した場合にのみ
使用できます。

コココンンンテテテキキキススストトトメメメニニニュュューーーへへへのののアアアクククセセセススス
コンテキスト メニューにアクセスするには、次の手順に従
います。
1. タッチスクリーン型以外のディスプレイおよび HybridTouch

型ディスプレイの場合:
i. オンスクリーンで場所、物体、ターゲットを選択し、

[Ok]ボタンを押します。
2. HybridTouch型およびタッチ専用ディスプレイの場合:

i. 物体またはターゲットをオンスクリーンで選択します。
ii. オンスクリーンで場所を選択し、押さえたままにし

ます。
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24.6 気気気象象象情情情報報報
次の気象情報を表示できます。

• 特定の場所

• 地上気象観測地点 (表示されている場合)

• 都市 (表示されている場合)

特特特定定定ののの場場場所所所でででののの気気気象象象デデデーーータタタののの表表表示示示
気象アプリケーションに表示されているディスプレイ グラ
フィクスに関係なく、世界地図上の特定の場所の気象情報の
詳細を表示することができます。
気象アプリケーションで、次の操作を実行します。
1. 気象情報の詳細を表示する場所を選択します。

コンテキスト メニューが表示されます。
2. [デデデーーータタタ表表表示示示] を選択します。

気象情報ページが表示されます。

気気気象象象情情情報報報ペペペーーージジジ
気象コンテキストメニューから [デデデーーータタタ表表表示示示]を選択すると、
次の情報が表示されます。

• 区域に関する説明

• 区域 ID

• 降水強度

• 降水の種類

• 海面温度

• 風速

• 風の形式

• 波の高さ

• 波の周期

• 波の方向

気気気象象象観観観測測測地地地点点点レレレポポポーーートトトののの表表表示示示
地上気象観測地点レポートを表示する手順は次のとおりです。
気象アプリケーションで、地上気象観測地点を表示した状態
で、次の操作を実行します。
1. 地上気象観測地点を選択します。

気象コンテキスト メニューが表示されます。
2. [全全全レレレポポポーーートトトををを表表表示示示] を選択します。

気象観測地点レポートが表示されます。

観観観測測測地地地点点点レレレポポポーーートトト
地上気象観測地点レポートには、(使用可能な場合) 次の情
報が含まれています。

• 観測地点 ID、名前、タイプ、方位、日時

• 気温

• 表示

• 海水圧

• 風速と形式

• 海面温度

• 波情報

都都都市市市ののの気気気象象象予予予報報報ののの表表表示示示
次の手順に従って、特定の都市の天気予報を表示すること
ができます。
気象アプリケーションで、都市を表示した状態で、次の操作
を実行します。
1. 都市を選択します。

気象コンテキスト メニューが表示されます。
2. [レレレポポポーーートトトををを表表表示示示] を選択します。

都市の天気予報が表示されます。最大 3 つの予報が表
示されます。

24.7 気気気象象象レレレポポポーーートトト
いくつもの異なる気象情報に目を通して、総合的に気象を
判断することができます。
お手元の多機能ディスプレイには、次のような気象レポート
が表示されます。
• 熱帯に関するステートメント。
• 海上警報。
• 海上気象予報。
• 海上小屋警報。

熱熱熱帯帯帯ににに関関関すすするるるススステテテーーートトトメメメンンントトト
熱帯に関するステートメントでは、熱帯気象状況における情
報をご覧になれます。すべての領域でこの情報を利用できる
わけではありません。

海海海上上上警警警報報報
US 沿岸海域や周辺海岸、またはカーソルや船舶の周辺区域
で、現在発令されている海上警報レポートを表示できます。

海海海上上上気気気象象象予予予報報報
これらの予報で確認できる情報は次のとおりです。
• 米国海上気象状況および沖合い気象状況、外洋気象状況
• 五大湖気象状況および沿岸周辺気象情報
• カナダの海上気象状況

海海海上上上小小小屋屋屋警警警報報報
指定する区域内で竜巻や雷雨警報を受信すると、システムは警
報を発令します。この警報では、警告の種類と有効期間に関す
る情報が表示されます。警報レポートの全文も表示されます。

天天天気気気予予予報報報ののの表表表示示示
気象アプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [レレレポポポーーートトトををを表表表示示示] を選択します。
3. [熱熱熱帯帯帯ににに関関関すすするるるススステテテーーートトトメメメンンントトト]、[海海海上上上警警警報報報]、[海海海上上上気気気象象象予予予

報報報]、[小小小屋屋屋警警警報報報] のいずれかを選択します。
該当する予報、警告、状況が表示されます。

気気気象象象地地地図図図ののの予予予測測測場場場所所所ののの変変変更更更
気象アプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [レレレポポポーーートトトををを表表表示示示] を選択します。
3. [レレレポポポーーートトトののの場場場所所所] を選択します。

レポートの場所を選択すると、船舶の場所からのレポー
トとカーソルの場所のレポートを切り替えることができ
ます。

注注注意意意: [熱帯に関するステートメント]または [小屋警報]の位
置を変更することはできません。

小小小屋屋屋警警警報報報ボボボッッックククススス
小屋警報ボックスは、悪天候が生じている場所を示す、赤
の多角形です。
小屋警報ボックスは、気象アプリケーションが表示されてお
り、小屋警報が [オン]に設定されていて、小屋警報領域が船
舶から指定した範囲内にあるか、または小屋警報が [すべて]
に設定されている場合に表示されます。

1
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項項項目目目 説説説明明明

1 小屋警報ボックス

小小小屋屋屋警警警報報報ののの表表表示示示
次の手順を実行することで、小屋警報をいつでも表示するこ
とができます。
気象アプリケーションで小屋警報ボックスを表示した状態
で、次の操作を実行します。
1. 小屋警報ボックスを選択します。

コンテキスト メニューが表示されます。
2. [デデデーーータタタ表表表示示示] を選択します。

小屋警報メッセージが表示されます。

小小小屋屋屋警警警報報報ののの有有有効効効範範範囲囲囲ののの設設設定定定
小屋警報を受信する有効範囲を船舶の位置から指定するこ
とができます。
気象アプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [小小小屋屋屋警警警報報報] を選択します。
3. 必要な範囲、[すべて]、または小屋警報を受信しない場

合は [オフ] を選択します。

• 有効範囲を選択すると、指定の範囲内で小屋警報警告が
表示されます。

• [すべて]を選択すると、船舶からの範囲に関係なく、す
べての小屋警報警告が表示されます。

• [オフ]を選択すると、小屋警報が停止します。

注注注意意意: 小屋警報設定を [オフ] に設定した場合、小屋警報
の報告は引き続き行われますが、警報が発動することは
なくなります。

24.8 気気気象象象画画画像像像ののの動動動画画画
気象画像の動画を表示して、気象パターンの変化を示すこ
とができます。
気象動画オプションを使用すると、現在の時間から次の情報
を動画で表示することができます。

• NOWRad — 気象レーダー

• 風速

• 波

• 気圧 — 表面圧力

気気気象象象動動動画画画ののの実実実行行行
気象アプリケーションで、次の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [気気気象象象動動動画画画] を選択します。
3. [動動動画画画] を選択します。

動画の一覧が表示されます。
4. 一覧から動画のタイプを選択します。
5. [再再再生生生]を選択し、[オン]が表示されるようにします。

再生を選択すると、オンとオフを切り替えることができ
ます。

注注注意意意: 動画の実行中は、情報を表示することはできません
(カーソルをアイコン上に合わせる) 。ただし、[一時停止]
オプションが選択されていなければ、有効範囲コントロー
ルおよび回転ノブは引き続き使用可能です。有効範囲を変
更したり、左右に移動させると、動画は再起動します。

注注注意意意: 動画メニューを閉じると、動画は オフに切り替わ
ります。
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24.9 気気気象象象アアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンンのののメメメニニニュュューーー
オオオプププシシショョョンンン
気象アプリケーション メニューでは、次のオプションが使
用できます。

メメメニニニュュューーー項項項目目目 説説説明明明 オオオプププシシショョョンンン

船船船ををを探探探すすす [船船船ををを探探探すすす]を選択
すると、ディスプ
レイがリセットさ
れて、船舶が画面
中央に表示されま
す。

グググラララフフフィィィクククスススののの表表表
示示示

[グググラララフフフィィィクククスススののの表表表
示示示]メニューを使
用すると、気象ア
プリケーションで
表示または非表示
にするグラフィク
スを選択すること
ができます。

グググラララフフフィィィクククスススののの表表表
示示示

• カナダのレー
ダー

• 都市

• 稲妻

• 海洋区域

• NOWRad

• 海面温度

• 暴風雨

• ストームトラッ
ク（低気圧経
路）

• 地表面気圧

• 地上気象観測地
点

• 風

• 風方位—矢印ま
たは矢羽

• 小屋

• 波の高さ

• 波の周期

• 波の方向

気気気象象象動動動画画画 [気気気象象象動動動画画画] メ
ニューには、次の
サブメニューがあ
ります。

• 動画

• 再生

• 一時停止

• 有効範囲の調整

動動動画画画:

• NOWRad

• 風

• 波

• 気圧

再再再生生生:

• オン

• オフ

一一一時時時停停停止止止:

• オン

• オフ

有有有効効効範範範囲囲囲ののの調調調整整整
[有効範囲の調整]
を使用すると、[有有有
効効効範範範囲囲囲コココンンントトトロロローーー
ルルル]を使用して、
ズームイン/ズーム
アウトすることが
できます。

メメメニニニュュューーー項項項目目目 説説説明明明 オオオプププシシショョョンンン

レレレポポポーーートトトををを表表表示示示 [レレレポポポーーートトトををを表表表示示示]
メニューを使用す
ると、受け取った
さまざまな種類の
気象レポートを表
示することができ
ます。レポートの
場所も選択するこ
とができます。

レレレポポポーーートトトののの場場場所所所

• 船舶

• カーソル

レレレポポポーーートトトををを表表表示示示

• 熱帯に関するス
テートメント

• 海上警報

• 海上気象予報

• 海上小屋警報

小小小屋屋屋警警警報報報 [小小小屋屋屋警警警報報報] メ
ニューを使用する
と、警報をオフに
したり、有効範囲
を選択したりする
ことができます。

警警警報報報ののの有有有効効効範範範囲囲囲

• オフ

• 50 nm

• 150 nm

• 300 nm

• 500 nm

• すべて

注注注意意意: 測定単位
は、ユニット
セットアップで
選択した設定に
よって異なりま
す。

デデデーーータタタオオオーーーバババーーーレレレ
イイイのののセセセッッットトトアアアッッップププ

最大 2つのデータ
セルを設定し、画
面左下隅に表示し
たり、非表示にす
ることができま
す。

• データセル 1

• データカテゴリ
の選択

• データセル 2

• データカテゴリ
の選択

デデデーーータタタセセセルルル 1

• オン

• オフ

デデデーーータタタカカカテテテゴゴゴリリリののの
選選選択択択
カテゴリ別にデー
タタイプを選択で
きます。
デデデーーータタタセセセルルル 2

• オン

• オフ

デデデーーータタタカカカテテテゴゴゴリリリののの
選選選択択択
カテゴリ別にデー
タタイプを選択で
きます。

Siriusユユユーーーザザザーーー ID このオプションを
選択すると、登録
されている Sirius
ユーザー IDが表示
されます。

気象アプリケーション (北米のみ) 305



24.10 気気気象象象関関関連連連用用用語語語集集集
用用用語語語 定定定義義義

寒冷前線 (Cold
front)

冷気が暖気を押しやり、寒波をもたらす 2つの異なる気団の間の境界線。

温帯性低気
圧、サイクロ
ン (Cyclone)

広い範囲に渡って発生する低気圧。内巻きの渦巻状の風が特徴。「低」気圧は、英語で「Depression」と呼
ばれることもあります。インド洋や西太平洋で発生するハリケーンも「サイクロン」と呼ばれます。

低気圧
(Depression)

低気圧地域のこと。「サイクロン」とも呼ばれます。

ドライライン、
乾燥線 (Dry line)

露点温度の急勾配が見られる地域。強い雷雨が起きる地域でよく観察されます。

予報 (Forecast) 今後の気象状況を知らせるもの。

前線 (Front) 異なる温度の 2つの気団の境界線（例：寒気団と暖気団など)。

高 (High) 外巻きの渦巻状の風を伴う高気圧地域で、「アンチサイクロン」とも呼ばれます。通常、乾燥気象
であることを意味します。「低」の反対です。

高気圧 (High
Pressure)

地表面付近に寒冷な空気がたまり、密度が大きくなった空気の重さで高気圧となった気団。

ハリケーン
(Hurricane)

大西洋で発生する激しい渦巻状の暴風で、風速は 120 kphを超えます。このような風雨は、数日間持続
するのが普通です。「台風」または「熱帯低気圧」と呼ばれることもあります。ハリケーンには 5つ
のレベルがあります。

• カカカテテテゴゴゴリリリーーー 1—風速 74～95 mph (64～82 ktまたは 119～153 km/時)。標準値を 4～5フィート超える高潮。建
物構造への実害はない。主に固定されていないトレーラーハウス (移動住宅)、低木地帯、木々など
に被害が及ぶ脆弱な構造の標識が損傷を受けることもある。また、一部の湾岸道路が氾濫し、埠頭
が経度の損害を受けることがある。

• カカカテテテゴゴゴリリリーーー 2—風速 96～110 mph (83～95 ktまたは 154–177 km/時)。標準値を 6～8フィート超える高潮。建
物の一部の屋根材、ドア、窓などが損傷することがある。低木の植え込みや木々はかなりの損傷を受
け、一部の木々が吹き倒されることがある。トレーラーハウス (移動住宅)、構造の脆弱な標識、埠頭な
どがかなりの損傷を受ける。ハリケーンの中心が到達する 2～4時間前に湾岸道路や低地の避難路が冠
水する。保護されていない停泊地の小型ボートにより、係船場が被害を受ける。

• カカカテテテゴゴゴリリリーーー 3—風速 111～130 mph (96～113 ktまたは 178～209 km/時)。標準値を 9～12フィート超える高
潮。小規模住宅や低層建築物 (資材置き場など)などに、カーテンウォールの経度の破損などの多少の構
造的損傷がある。低木や枝葉の付いた木々が被害を受け、吹き飛ばされたり大木が吹き倒されるこ
とがある。トレーラーハウス (移動住宅)や構造の脆弱な標識は破壊される。低地の避難路は、ハリ
ケーンの中心が到達する 3～5時間前に増水のために遮断される。沿岸沿いでは洪水が原因で小規模
構造物は破壊され、大規模構造は浮遊物による損傷を受ける。引き続き平均海水面から 5フィート
未満の地形は、内陸 13 km (8マイル)以上が冠水する可能性がある。海岸線から数ブロックの低地に
住む人々は、避難が必要になることがある。

• カカカテテテゴゴゴリリリーーー 4—風速 131～155 mph (114～135 ktまたは 210～249 km/時)。標準値を 13～18フィート超える高
潮。カーテンウォールの破損範囲が広がり、小規模住宅では屋根構造が完全に破壊されることがある。
低木、木々、標識はすべて吹き倒される。トレーラーハウス (移動住宅)は完全に破壊される。ドアや窓
に甚大な被害がある。低地の避難路は、ハリケーンの中心が到達する 3～5時間前に増水のために遮断
されることがある。沿岸沿いの構造物は下の階が大きな被害を受ける。平均海水面から 10フィート未
満の地形は冠水し、住宅地は 10 km (6マイル)ほどの内陸への大規模な避難が必要になることがある。

• カカカテテテゴゴゴリリリーーー 5—風速 155 mph以上 (135 ktまたは 249 km/時)。標準値を 18フィート超える高潮。多くの住宅
および工業用建物の屋根構造が完全に破壊される。一部の建物は完全に崩壊し、資材置き場などの低層
建築物は吹き飛ばされたり吹き倒されたりする。すべての低木、木々、標識は吹き倒される。トレー
ラーハウス (移動住宅)は完全に破壊される。窓やドアに重大かつ広範な被害が及ぶ。低地の避難路は、
ハリケーンの中心が到達する 3～5時間前に増水のために遮断される。海面から 15フィート未満および
沿岸から 500ヤード以内に位置するすべての構造物の階下が大きな被害を受ける。沿岸から 8～16 km
(5～10マイル)以内の低地の住宅地は、大規模な避難が必要になる。

等圧線 (Isobar) 天気図で、気圧が同じ地域を線で結んだもの。

稲妻 (Lightning) 大気で静電気が放電したもの。通常は地上と嵐雲の間で発生します。

低 (Low) 「低気圧」(「depression」)と呼ばれることもありますが、この低圧領域は雨天を意味することがあります。

低気圧 (Low
Pressure)

地表面付近に温暖な空気がたまり、密度が低いために低気圧となった気団。

ミリバール
(Millibar)

大気圧の測定単位。

閉塞前線
(Occluded Front)

寒冷前線が温暖前線の下に潜り込むため、暖かい気団が冷たい気団に閉め出されて上空に押し上げら
れた領域。

降水 (Precipitation) 雨、みぞれ、ひょう、氷雨、雪、露、霧などの形で大気から放出される湿気。

気圧の中心
(Pressure Centre)

高気圧、または低気圧域。
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用用用語語語 定定定義義義

スコールライン
(Squall line)

前線と異なる帯状または線状の雷雨。

超大型台風 (Super
typhoon)

1分間の最大持続地表風速が 65 m/s (130 kt、150 mph)以上に到達する台風。大西洋海盆の強度がカテゴリー 4
または 5のハリケーン、またはオーストラリア海盆のカテゴリー 5の熱帯低気圧 (サイクロン)と同等です。

竜巻 (Tornado) 嵐雲から地表へと広がる漏斗状の旋風。

熱帯低気圧
(Tropical cyclone)

通常、熱帯地方に発生する低気圧系。このサイクロンには雷雨が伴い、北半球では地表面付近で左回り
(反時計回り)の風成循環が生じます。

熱帯低気圧
(Tropical depression)

雲と雷雨に加えて規定された風成循環を伴う、最大持続風速が 38 mph (33 kt)以下の組織化された気圧構造。

熱帯暴風雨
(Tropical storm)

強力な雷雨に加えて規定された風成循環を伴う、最大持続風速が 3973 mph (34 63 kt)の組織化された体系。

熱帯地方 (Tropics) 赤道の北 30ºと南 30ºに位置する地表領域。

気圧の谷 (Trough) 相対的に気圧が低い部分が連なる細長い領域で、通常は低気圧の中心から広がっています。

台風 (Typhoon) 太平洋、通常は東シナ海を起点とする熱帯性低気圧の名前。大西洋のハリケーン、ベンガル湾のサイク
ロンと基本的に同じです。

波動低気圧 (Wave
cyclone)

前線に沿って移動する嵐または低気圧の中心。

波の周期 (Wave
period)

連続波の時間的空白期間。周期が長いほど波の移動速度は速くなります。
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章章章 25: Sirius オオオーーーデデディィィオオオアアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンン (北北北米米米のののみみみ)

目目目次次次
• 25.1 Sirius オーディオの概要 ( 310 ページ)

Siriusオーディオアプリケーション (北米のみ) 309



25.1 Sirius オオオーーーデデディィィオオオののの概概概要要要
接続された互換性のある Raymarine Sirius海洋気象 /衛星ラジ
オレシーバは、Siriusオーディオアプリケーションを使用し
て制御することができます。

注注注意意意: Sirius海洋気象/衛星ラジオレシーバの使用を有効に
するには、Siriusのサブスクリプションが必要です。

音量コントロールを有効にするには、Raymarine Sirius海洋気
象 /衛星ラジオレシーバを船舶のエンターテイメントシステ
ムにも接続する必要があります。音量コントロールは、多機
能ディスプレイのコントロールと船舶のエンターテイメント
システムのコントロールを組み合わせて行います。

D12756-1

9 8 7

5

6 

21 3

4

1 信号強度 (0～ 3バール)

2 トラック名とアーティスト名

3 メニュー—このメニューを使用して、使用可
能な衛星ラジオチャンネルを参照します。

4 ラジオ局の詳細

5 Siriusレシーバ ID

6 お気に入りのチャンネル

7 音量アップ

8 ミュート /ミュート解除

9 音量ダウン

Sirius オーディオ アプリケーションは次の用途に使用でき
ます。
• 使用可能なラジオ チャンネルを参照する。
• ラジオのチャンネルを切り替える。
• チャンネルをお気に入りに割り当てる。
• 音量レベルを変える。
• 音量をミュートにする。

注注注意意意: Sirius衛星ラジオをご利用いただける地域は北米に限
ります。

Sirius オオオーーーデデディィィオオオアアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンンへへへのののアアア
クククセセセススス
1. ホーム画面で、[Sirius オオオーーーデデディィィオオオ] ページ アイコンを

選択します。

チチチャャャンンンネネネルルルののの変変変更更更
使用可能な衛星ラジオのチャンネル一覧を表示し、聴きたい
ラジオ局を選択することができます。
Sirius オーディオ アプリケーションで、次の操作を実行し
ます。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [チチチャャャンンンネネネルルルををを選選選択択択しししてててくくくだだださささいいい]を選択します。

[チャンネル] ブラウザが表示されます。

3. 一覧から該当するチャンネルを選択します。

おおお気気気ににに入入入りりりののの追追追加加加
Siriusオーディオアプリケーションでは、最大 6つのお気に
入りのチャンネルをプログラミングすることができます。現
在のチャンネルをお気に入りとして保存するには、以下の手
順を実行します。
1. お気に入りとして保存するチャンネルに切り替えます。
2. チャンネルが画面に表示されたら、お気に入りのチャンネ

ル番号 (1～6)を選択し、2秒間押したままにします。
これでラジオ チャンネルがお気に入りとして割り当てられ
ます。

音音音量量量コココンンントトトロロローーールルルののの使使使用用用
Sirius オーディオ アプリケーションを使用して、Sirius オー
ディオレシーバの音量を制御することができます。
Sirius オーディオ アプリケーションを表示した状態で、次
の操作を実行します。
1. [音音音量量量アアアッッップププ]アイコンまたは [音音音量量量ダダダウウウンンン]アイコンを選択

して、音量レベルを変更します。または
2. [ミミミュュューーートトト] アアアイイイコココンンンを選択して、オーディオをミュート/

ミュート解除します。
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章章章 26: 携携携帯帯帯用用用アアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンン

目目目次次次
• 26.1 Raymarine 携帯アプリ ( 312 ページ)

• 26.2 Wi-Fi の有効化 ( 313 ページ)

• 26.3 携帯アプリの有効化 ( 313 ページ)

• 26.4 Wi-Fi のセキュリティの設定 ( 314 ページ)

• 26.5 Wi-Fi チャンネルの選択 ( 314 ページ)
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26.1 Raymarine 携携携帯帯帯アアアプププリリリ
Raymarine携帯アプリを使用すると、互換性のある携帯端末
で Wi-Fi接続を使用して多機能ディスプレイの表示と制御を
行うことができます。
Raymarineでは現在、次の携帯アプリを提供しています。

• RayView
• RayRemote
• RayControl

注注注意意意: 携帯アプリを使用するには、多機能ディスプレイにソ
フトウェアバージョン V3.15以降が必要です。

RayView
このアプリを使用すると、多機能ディスプレイに表示されて
いる画像をWi-Fi接続で互換性のあるスマートフォンまたはタ
ブレット端末に表示することができます。

D12165-2

3 421

1. 多機能ディスプレイ

2. Wi-Fi 接続 (1 方向 – ストリーミングのみ)

3. 互換性のある端末

4. “RayView” ビデオ ストリーミング アプリ

RayControl
—このアプリを使用すると、多機能ディスプレイに表示され
ている画像をWi-Fi接続で互換性のあるタブレット端末からリ
モートで表示したり、制御したりすることができます。

注注注意意意: 安全上の理由から、パイロットコントロールと電源
ボタンのオプションはリモートで使用できません。

D125 02-3

1 2 3 4 65

1. 多機能ディスプレイ

2. Wi-Fi接続 (2方向 –ストリーミングおよびリモート制御)

3. 互換タブレット

4. “RayControl”ストリーミング/リモート制御アプリ

5. “RayControl”コントロールアクセス (矢印に触れるとコン
トロールにアクセスできます)

6. “RayControl” リモート コントロール

RayRemote
このアプリを使用すると、多機能ディスプレイに表示されて
いる画像を Wi-Fi接続で互換性のあるスマートフォンからリ
モートで表示したり、制御したりすることができます。

注注注意意意: RayRemoteでは、リモートコントロールとビデオス
トリームの表示を切り替えることができます。

D125 99-2

1 2 3 4

1. 多機能ディスプレイ

2. Wi-Fi接続 (2方向 –ストリーミングまたはリモート制御)

3. 互換のスマートフォン

4. RayRemote アプリ

Raymarine 携帯アプリを使用するには、最初に次の操作を
行う必要があります。

• 該当するアプリ ストアから必要なアプリをダウンロード
してインストールします。

• 多機能ディスプレイの [システムの設定]で Wi-Fiを有効に
します。

• 互換性のある端末で Wi-Fi を有効にします。

• 互換性のある端末の使用可能なWi-Fiネットワークの一覧か
ら Raymarine Wi-Fi 接続を選択します。

• 該当する接続の種類 (表示/リモート制御など)を多機能ディ
スプレイの [システムの設定]で有効にします。

携携携帯帯帯アアアプププリリリののの互互互換換換性性性
Raymarine携帯アプリは、次の装置と互換性があります。

装装装置置置 オオオペペペレレレーーーテテティィィンンングググシシシススステテテムムム

iPhone 4以降 iOS

iPad 2以降 iOS

アンドロイド型スマート
フォン

Android V2.2.2以降、1GHz以上
のプロセッサ

アンドロイド型タブレット Android V2.2.2以降、1GHz以上
のプロセッサ

Kindle Fire アンドロイド \アマゾン
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26.2 Wi-Fi ののの有有有効効効化化化
ホーム画面を表示した状態で、次の操作を実行します。
1. [セセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
2. [シシシススステテテムムムののの設設設定定定] を選択します。
3. [ワワワイイイヤヤヤレレレススス接接接続続続] を選択します。
4. [Wi-Fi] > [オオオンンン] を選択します。

26.3 携携携帯帯帯アアアプププリリリののの有有有効効効化化化
タブレットまたはスマートフォン端末で多機能ディスプレ
イをリモート制御したり、動画を配信したりする前に、多
機能ディスプレイで Raymarine 携帯アプリを有効にする必
要があります。
ホーム画面を表示した状態で、次の操作を実行します。
1. [セセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
2. [シシシススステテテムムムののの設設設定定定] を選択します。
3. [ワワワイイイヤヤヤレレレススス接接接続続続] を選択します。
4. [携携携帯帯帯アアアプププリリリ] を選択します。
5. 動画のストリーミングのみを有効にする場合は、[表表表示示示

のののみみみ] を選択します。
6. リモート制御と動画のストリーミングを有効にする場合

は、[リリリモモモーーートトトコココンンントトトロロローーールルル]を選択します。
7. タブレットまたはスマートフォン端末で該当する

Raymarine 携帯アプリを起動し、画面に表示される指示
に従います。
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26.4 Wi-Fiのののセセセキキキュュュリリリテテティィィののの設設設定定定
多機能ディスプレイでWi-Fi接続を暗号化することによって、
未承認の装置が接続にアクセスできないようにすることがで
きます。既定の暗号化方式は WPA2 です。
ホーム画面を表示した状態で、次の操作を実行します。
1. [セセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
2. [シシシススステテテムムムののの設設設定定定] を選択します。
3. [ワワワイイイヤヤヤレレレススス接接接続続続] を選択します。
4. [Wi-Fi] > [オオオンンン] を選択します。
5. [Wi-Fi 名名名]を選択し、SSID を指定します。覚えやすく、

同時にシステムの多機能ディスプレイごとに一意となる
SSID を指定します。
既定では SSIDは多機能ディスプレイのシリアル番号です。

6. [Wi-Fiセセセキキキュュュリリリテテティィィ]を選択し、使用する暗号化方式を [な
し]、[WPAのみ]、 [WPA 2のみ] (default)、[WPA/WPA 2]の
中から指定します。

注注注意意意:

• Raymarine では、WPA2 セキュリティ設定をお使いに
なることをお勧めします。

• WiFi セキュリティに [なななししし] を選択すると、WiFi 対応装
置を使用している人が誰でもシステムにアクセスでき
るようになります。

7. 既定の [WiFi パパパスススフフフレレレーーーズズズ] を変更しないことをお勧め
します。

注注注意意意: WiFiセキュリティを多機能ディスプレイで設定した
ら、ワイヤレス ビデオ ストリーミングを使用する前に、
iPhoneまたは iPadでも同じ　SSIDとパスワード資格情報
を指定する必要があります。

既既既定定定のののパパパスススフフフレレレーーーズズズののの変変変更更更
既定のパスフレーズは変更しないことをお勧めしますが、変
更が必要になった場合は次の手順に従ってください。
[ワイヤレス接続]メニューで [セセセッッットトトアアアッッップププ] > [シシシススステテテムムムののの設設設
定定定] > [ワワワイイイヤヤヤレレレススス接接接続続続] を選択します。
1. [Wi-Fi パパパスススフフフレレレーーーズズズ]を選択します。

オンスクリーン キーボードと現在のパスフレーズが表
示されます。

2. DELキーを使用して、現在のパスフレーズを削除します。
3. 新しいパスフレーズを入力します。

注注注意意意: 大文字/小文字、数字、特殊文字を組み合わせて、選
択したパスフレーズのセキュリティ強度が「高い」ことを
確認します。パスフレーズには 8～ 63文字の長さを指定で
き、長ければ長いほど安全です。

4. [保保保存存存]を選択して、新しいパスフレーズを保存します。

26.5 Wi-Fi チチチャャャンンンネネネルルルののの選選選択択択
既定では、使用可能なWi-Fiチャンネルは多機能ディスプレイ
によって自動選択されます。ワイヤレスビデオストリーミン
グに不具合が生じている場合、多機能ディスプレイとビデオ
をストリーミングする装置の両方に対して手動でWi-Fiチャン
ネルを指定することが必要になることがあります。
ホーム画面を表示した状態で、次の操作を実行します。
1. [セセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
2. [シシシススステテテムムムののの設設設定定定] を選択します。
3. [ワワワイイイヤヤヤレレレススス接接接続続続] を選択します。
4. [Wi-Fi] > [オオオンンン] を選択します。
5. [Wi-Fi チチチャャャンンンネネネルルル] を選択します。
6. リストに表示されているチャンネルの 1つを選択します。
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章章章 27: デデディィィスススプププレレレイイイのののカカカスススタタタマママイイイズズズ

目目目次次次
• 27.1 言語の選択 ( 316 ページ)

• 27.2 船舶の詳細 ( 317 ページ)

• 27.3 ユニット セットアップ ( 318 ページ)

• 27.4 日時の設定 ( 319 ページ)

• 27.5 ディスプレイの設定 ( 320 ページ)

• 27.6 データバーとデータボックスの概要 ( 322 ページ)

• 27.7 データ項目一覧 ( 323 ページ)

• 27.8 システム セットアップ メニュー ( 330 ページ)
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27.1 言言言語語語ののの選選選択択択
このシステムでは次の言語がサポートされています。

英語 (米国) 英語 (英国) アラビア語

ブルガリア語 中国語 クロアチア語

チェコ語 デンマーク語 オランダ語

フィンランド語 フランス語 ドイツ語

ギリシャ語 アイスランド語 イタリア語

日本語 韓国語 ノルウェー語

ポーランド語 ポルトガル語 (ブ
ラジル)

ロシア語

スロベニア語 スペイン語 スウェーデン語

トルコ語

ホーム画面を表示した状態で、次の操作を実行します。
1. [カカカスススタタタマママイイイズズズ] を選択します。
2. [言言言語語語] を選択します。
3. 言語のリストから使用言語を選択します。
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27.2 船船船舶舶舶ののの詳詳詳細細細
さまざまな設定をカスタマイズして、船舶固有の設定を整えることができます。

メメメニニニュュューーー項項項目目目 説説説明明明 オオオプププシシショョョンンン

船船船舶舶舶のののタタタイイイプププ 海図アプリケーションでの船舶の外観を変更す
ることができます。お使いの船舶に最もよく似
たタイプとサイズを表すオプションを選択しま
す。

注注注意意意: 多機能ディスプレイの初期設定時に船
舶のタイプを選択すると、その船舶のタイプ
によってデータアプリケーションでのデータ
ページ構成が決定されます。

• 高速モーターボート 1 (default)

• 高速モーターボート 2

• 高速モーターボート 3

• 船内機付き高速ボート

• 船外機付き高速ボート

• 作業船

• RIB (船底が剛体製)のボート)

• クルーズ船

• レース用帆船

• カタマラン

• フィッシングボート

• 漁船

エエエンンンジジジンンン数数数 船舶に搭載するエンジン数を指定できます。こ
の設定によって、エンジンデータアプリケー
ションに表示されるエンジンの数が決まりま
す。

• 1 ～ 5

燃燃燃料料料タタタンンンククク数数数 船舶に搭載する燃料タンク数を指定できます。
この設定によって、データアプリケーションで
使用可能な燃料タンクの数が決まります。

• 1 ～ 5

バババッッッテテテリリリ数数数 船舶に搭載するバッテリ数を指定できます。こ
の設定によって、データアプリケーションで使
用可能なバッテリの数が決まります。

• 1 ～ 5

合合合計計計燃燃燃料料料容容容量量量 船舶の合計燃料容量を指定できます。これは燃
料マネージャ機能を有効にするために必要で
す。

• 0～ 9999ユニット

船船船舶舶舶アアアイイイコココンンンのののカカカスススタタタマママイイイズズズ
ホーム画面を表示した状態で、次の操作を実行します。
1. [カカカスススタタタマママイイイズズズ] を選択します。
2. [船船船舶舶舶ののの詳詳詳細細細] を選択します。
3. [船船船舶舶舶のののタタタイイイプププ] を選択します。
4. お使いの船舶に最もよく似たタイプとサイズを表すアイ

コンを選択します。
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27.3 ユユユニニニッッットトト セセセッッットトトアアアッッップププ
すべてのアプリケーションで使用される測定単位を指定することができます。

メメメニニニュュューーー項項項目目目 説説説明明明 オオオプププシシショョョンンン

距距距離離離単単単位位位 距離に関連したすべての値を表示する際に、す
べてのアプリケーションで使用される測定単
位。

• 海里

• NM & m (メジャー単位 =海里、マイ
ナー単位 =メートル)

• 法定マイル

• キロメートル

速速速度度度単単単位位位 速度に関連したすべての値を表示する際に、す
べてのアプリケーションで使用される測定単
位。

• ノット

• MPH (時速マイル)

• KPH (時速キロメートル)

水水水深深深単単単位位位 深度に関連したすべての値を表示する際に、す
べてのアプリケーションで使用される測定単
位。

• フィート

• メートル

• 尋

温温温度度度単単単位位位 温度に関連したすべての値を表示する際に、す
べてのアプリケーションで使用される測定単
位。

• 華氏

• 摂氏

気気気圧圧圧単単単位位位 気圧に関連したすべての値を表示する際に、す
べてのアプリケーションで使用される測定単
位。

• バール

• PSI

• キロパスカル

容容容量量量単単単位位位 容量に関連したすべての値を表示する際に、す
べてのアプリケーションで使用される測定単
位。

• 米ガロン

• 英ガロン

• リットル

エエエコココノノノミミミーーー単単単位位位 燃料の使用状況に関連したすべての値を表示す
る際に、すべてのアプリケーションで使用され
る測定単位。

• 容量当たりの距離

• 距離当たりの容量

• 100 km当たりのリットル量

風風風速速速単単単位位位 風速に関連したすべての値を表示する際に、す
べてのアプリケーションで使用される測定単
位。

• ノット

• メートル/秒速

測測測定定定単単単位位位ののの指指指定定定
1. [カカカスススタタタマママイイイズズズ] を選択します。
2. [ユユユニニニッッットトトセセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
3. 変更する単位の種類 (距離単位など)を選択します。
4. 使用する単位の種類 (「法定マイル」など)を選択します。
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27.4 日日日時時時ののの設設設定定定
すべてのアプリケーションに表示される日付と時刻の表示方法を指定することができます。

メメメニニニュュューーー項項項目目目 説説説明明明 オオオプププシシショョョンンン

日日日付付付形形形式式式 すべてのアプリケーションでの日付情報の表示
形式を指定できます。

• MM:DD:YY (月、日、年)

• DD:MM:YY (日、月、年)

時時時間間間形形形式式式 すべてのアプリケーションでの時刻情報の表示
形式を指定できます。

• 12時間単位

• 24時間単位

現現現地地地時時時間間間: UTC 使用される現地時間のタイムゾーンを UTC (協
定世界時)からのオフセットとして、0.5時間単
位で指定することができます。

• –13～ +13時間 (0.5時間単位)
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27.5 デデディィィスススプププレレレイイイののの設設設定定定
一般的なディスプレイの動作として、設定を指定できます。
メメメニニニュュューーー項項項目目目 説説説明明明 オオオプププシシショョョンンン

開開開始始始ペペペーーージジジ 起動時にどのページが表示されるかを選択する
ことができます。

• ホーム画面 (default)

• 最後のページ—電源投入後、最後に
使用していたページが表示されます。

• ページを選択—電源投入後、選択し
たページが表示されます。

キキキーーービビビーーープププ ボタンを押すたび、またはタッチスクリーンを
使用するたびに鳴る音を作成することができま
す。

• オン (default)

• オフ

カカカーーーソソソルルル自自自動動動非非非表表表示示示 オンに設定すると、カーソルは一定期間動きが
ない後で自動的に非表示になります。オフに
設定すると、カーソルは動かすまで画面上に
留まります。

• オン

• オフ (default)

有有有効効効範範範囲囲囲コココンンントトトロロローーールルル e新シリーズと gSシリーズのディスプレイで
は、海図、レーダー、気象アプリケーションで
画面上に範囲内/範囲外の有効範囲アイコンを表
示するかどうかを指定することができます。

注注注意意意:

• ノンタッチ型のディスプレイでは、オンス
クリーンの有効範囲コントロールは使用で
きません。

• タッチ型のディスプレイでは、オンスク
リーンの有効範囲コントロールは非表示
にできません。

• 表示 (default)

• 非表示

コココンンンテテテキキキススストトトメメメニニニュュューーー (タッチスクリーン型のディスプレイのみ)タッ
チ操作でコンテキストメニューにアクセスす
る方法を指定します。

• タッチ操作 (default) —海図オブジェ
クトに触れると、コンテキストメ
ニューが表示されます。

• 長押し—海図オブジェクトに触れ、
押したままにすると、コンテキスト
メニューが表示されます。

パパパイイイロロロッッットトトコココンンントトトロロローーールルルバババーーー SPXまたは SeaTalk自動操縦に接続されている各
ディスプレイのパイロットバーの有効と無効を
個別に切り替えることができます。

注注注意意意: Evolution自動操縦の場合、パイロット
バーオプションは [パイロットのセットアッ
プ]ページにあります。

• 表示

• 非表示

共共共有有有ささされれれるるる明明明るるるさささ 共有される明るさグループ (または「区域」)を
設定して、複数のユニットの明るさを同時調整
することができます。

共共共有有有ささされれれるるる明明明るるるさささ

• オン (default)

• オフ

明明明るるるさささグググルルルーーープププ

• 操舵 1 (default)

• 操舵 2

• コックピット

• フライブリッジ

• マスト

• グループ 1

• グループ 2

• グループ 3

• グループ 4

• グループ 5

スススクククリリリーーーンンンシシショョョッッットトトフフファァァイイイルルル スクリーンキャプチャ画像に使用する既定のメ
モリカードスロットを指定することができま
す。

• MicroSD 1

• MicroSD 2
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メメメニニニュュューーー項項項目目目 説説説明明明 オオオプププシシショョョンンン

注注注意意意: このオプションは、複数のカードリー
ダースロットがあるディスプレイでのみ使
用可能です。

オオオンンンスススクククリリリーーーンンンののの有有有効効効範範範囲囲囲コココンンントトトロロローーールルル
e新シリーズと gSシリーズのディスプレイでは、次の手順に
従って、オンスクリーンの有効範囲コントロールの有効化と
無効化を切り替えることができます。
ホーム画面で、次の操作を実行します。
1. [カカカスススタタタマママイイイズズズ] を選択します。
2. [デデディィィスススプププレレレイイイののの設設設定定定] を選択します。
3. [有有有効効効範範範囲囲囲コココンンントトトロロローーールルル] を選択します。

[有効範囲コントロール] を選択すると、オンスクリーン
の有効範囲コントロールの表示と非表示を切り替えるこ
とができます。

共共共有有有ささされれれるるる明明明るるるさささ
共有される明るさグループを設定して、複数のユニットの明
るさを同時調整することができます。
共有される明るさグループと互換性があるユニットは次の
とおりです。

• a 新シリーズ

• c 新シリーズ

• e 新シリーズ

• gS シリーズ

• i50

• i60

• i70

• p70 / p70R 操縦コントローラ

• ST70

• ST70+

互換性のあるユニットが共有される明るさグループに追加さ
れたら、グループのユニットに加えたすべての明るさの調整
がそのグループの他のすべてのユニットにも反映されます。
明るさグループの任意のユニットを制御するための 1つのオ
ンスクリーンの明るさコントロールが使用できます。

複数の明るさグループを設定することができます。必要に応
じて、これを船舶のユニットの物理的場所に反映させること
もできます。たとえば、操舵の所にあるユニットを 1つのグ

ループに設定し、フライブリッジの所にあるユニットを別の
グループに設定することができます。この例では、操舵の所
にあるユニットに加えたすべての明るさの調整は、操舵の所
にある他のユニットにも自動的に反映されますが、フライブ
リッジのユニットには反映されません。
共有される明るさ機能を使用するための条件は次のとおり
です。

• すべてのユニットが共有される明るさ機能と互換性がある
必要があります (互換性のあるユニットの一覧は上記を
参照してください)。

• 共有される明るさグループに応答する前に、ユニットに適切
な [明明明るるるさささグググルルルーーープププ]が割り当てられている必要があります。

• 1つのユニットを同時に複数の明るさグループに所属させる
ことはできません。

• 明るさグループのすべてのユニットで [明明明るるるさささののの共共共有有有]設定
が [オン] に設定されている必要があります。

• 明るさグループを設定するときは、最初にグループのすべ
てのディスプレイの電源を入れた状態で初回 [明明明るるるさささののの同同同期期期
化化化]操作を実行し、グループのすべてのユニットのディスプ
レイの明るさを設定する必要があります。

共共共有有有ささされれれるるる明明明るるるさささののの設設設定定定
ホーム画面を表示した状態で、次の操作を実行します。
1. [カカカスススタタタマママイイイズズズ] を選択します。
2. [デデディィィスススプププレレレイイイののの設設設定定定] を選択します。
3. [共共共有有有ささされれれるるる明明明るるるさささ] を選択します。
4. [共有される明るさ]メニュー項目の [オオオンンン]を選択します。
5. [明明明るるるさささグググルルルーーープププ] を選択します。
6. 必要な明るさグループを選択します。
7. 明るさグループに含める他のディスプレイについても同じ

プロセスを繰り返します。ディスプレイが多機能ディスプ
レイでない場合は、ユニットに付属のマニュアルを参照し
て、共有される明るさを設定してください。

8. 必要なすべてのディスプレイが同じ明るさグループに追
加されたら、多機能ディスプレイで [明明明るるるさささののの同同同期期期化化化] を
選択します。
共有される明るさのメッセージが表示されます。

9. 明るさグループのすべてのディスプレイの電源が入ってい
ることを確認します。

10. [同同同期期期] を選択します。
完了すると、共有される明るさが設定されたことを示す
メッセージが表示されます。

共有される明るさが正常に設定されたら、同じ明るさグルー
プの任意のディスプレイの明るさを変更すると、同じグループ
のすべてのディスプレイの明るさが自動的に変更されます。
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27.6デデデーーータタタバババーーーとととデデデーーータタタボボボッッックククスススののの概概概要要要
データバーとオンスクリーンのデータボックスに表示される
データをカスタマイズすることができます。
カスタマイズ可能なデータは、データバー、拡張データバー
(HybridTouch型ディスプレイのみ)、またはデータボックスに
表示されます。データバー、拡張データバー、データボック
スは、すべてのアプリケーションで使用可能です。
画面のこれらの領域を下に示します。

D12296-3
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1. デデデーーータタタバババーーー—すべてのアプリケーションの画面上部に表
示されます。データバーには、幅広いカテゴリのデータを
表示するためにカスタマイズできるセルが含まれていま
す。データバーは、非表示にすることもできます。

2. 拡拡拡張張張デデデーーータタタバババーーー— (タッチスクリーン型のディスプレイの
み)データバーにタッチすると表示されます。拡張データ
バーを表示することができます。拡張データバーは、画面
に再度タッチするまで表示されます。

3. ススステテテーーータタタスススアアアイイイコココンンン—拡張データバーの下にステータス
アイコンを表示することができます。これにより、外付
け機器に関するステータス情報が表示されます。

4. ススステテテーーータタタスススバババーーー— すべてのアプリケーションに恒久的
に表示されます。ステータスバーには、画面に表示され
ているアプリケーションで現在選択されている設定が含
まれています。

5. デデデーーータタタボボボッッックククススス— 最大 2 つのデータボックスを表示で
きます。各ボックスには、使用可能なデータカテゴリの
データ項目を 1 つだけ表示できます。データは画面上
に恒久的に表示されます。

データバーは自動非表示に設定して、ステータスバーのみが
画面に表示されるようにすることができます。

デデデーーータタタバババーーーののの自自自動動動非非非表表表示示示
タッチスクリーン装備の多機能ディスプレイでは、すべての
アプリケーションページの最上部に表示されるデータバーを
自動非表示に設定することができます。こうすると、アプリ
ケーションページに使用できる画面領域が大きくなります。

D13003-1
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ホーム画面で、次の操作を実行します。
1. [カカカスススタタタマママイイイズズズ] を選択します。
2. [デデデーーータタタバババーーーセセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
3. [自自自動動動非非非表表表示示示] を選択して、[オン] が選択されていること

を確認します。
アプリケーションページを表示すると、データバーが 10秒
後に自動的に非表示になります。指でステータスバーに触れ
ると、データバーが再度表示されるようになります。

海海海図図図アアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンンでででのののデデデーーータタタボボボッッックククスススののの
カカカスススタタタマママイイイズズズ
データボックスのオンとオフを切り替えて、表示するデータ
を選択するには、以下の手順に従ってください。
海図アプリケーションメニューで、次の操作を実行します。
1. [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] を選択します。
2. [オオオーーーバババーーーレレレイイイ] を選択します。
3. [デデデーーータタタボボボッッックククススス] を選択します。
4. [デデデーーータタタボボボッッックククススス 1] > [オオオンンン] を選択します。
5. [デデデーーータタタボボボッッックククススス 2] > [オオオンンン] を選択します。
6. 該当するデータボックスの [デデデーーータタタををを選選選択択択] オプション

を選択します。
7. データボックスに表示するデータのタイプを表すカテゴリ

を選択します。たとえば、水深データなどを選択します。
8. データ項目を選択します。

選択したデータが、画面上の該当するデータボックスに
表示されます。

デデデーーータタタボボボッッックククスススのののカカカスススタタタマママイイイズズズ
レーダー、魚群探知機、または気象アプリケーションで、次
の操作を実行します。
1. [メメメニニニュュューーー] を選択します。
2. [プププレレレゼゼゼンンンテテテーーーシシショョョンンン] を選択します。
3. [デデデーーータタタボボボッッックククススス] を選択します。
4. [デデデーーータタタボボボッッックククススス 1] > [オオオンンン] を選択します。
5. [デデデーーータタタボボボッッックククススス 2] > [オオオンンン] を選択します。
6. 必要に応じて、[デデデーーータタタボボボッッックククススス 1ををを選選選択択択]または [デデデーーータタタ

ボボボッッックククススス 2ををを選選選択択択]メニュー項目を選択します。
7. データボックスに表示するデータのタイプを表すカテゴリ

を選択します。たとえば、水深データなどを選択します。
8. データ項目を選択します。

選択したデータが、画面上の該当するデータボックスに
表示されます。

デデデーーータタタバババーーーのののカカカスススタタタマママイイイズズズ
ホーム画面で、次の操作を実行します。
1. [カカカスススタタタマママイイイズズズ] を選択します。
2. [デデデーーータタタバババーーーセセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
3. [デデデーーータタタバババーーーののの編編編集集集] を選択します。
4. データバーで、変更するセルを選択します。

[データカテゴリの選択]メニューが表示されます。
5. セルに表示するデータのタイプを表すカテゴリを選択しま

す。たとえば、水深データなどを選択します。
6. データ項目を選択します。

選択したデータが、画面上の該当するセルに表示されま
す。

7. 完了したら、[ホホホーーームムム]または [戻戻戻るるる]を選択します。

デデデーーータタタバババーーーへへへのののススステテテーーータタタスススアアアイイイコココンンンののの表表表示示示
タッチスクリーンの多機能ディスプレイを使用すると、デー
タバーにステータスアイコンを表示することができます。
ホーム画面で、次の操作を実行します。
1. [カカカスススタタタマママイイイズズズ] を選択します。
2. [デデデーーータタタバババーーーセセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
3. [ススステテテーーータタタスススアアアイイイコココンンンバババーーー]を選択し、[オン]が強調表示さ

れるようにします。
拡張データバーの下にステータス アイコンが表示され
ます。
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27.7 デデデーーータタタ項項項目目目一一一覧覧覧
データアプリケーション、データボックス、データバー、拡張データバーに表示できるデータのカテゴリを以下に示します。
ダイヤル グラフィックスは、データボックスまたはデータバーでは使用できません。
以下の表に、カテゴリ別に利用できるデータ項目を示します。

デデデーーータタタカカカテテテゴゴゴ
リリリ 説説説明明明 デデデーーータタタ項項項目目目 デデデーーータタタアアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンンのののグググラララフフフィィィッッックククススス

バッテリのアン
ペア

バッテリ温度

バババッッッテテテリリリ** バッテリステー
タス

バッテリの電圧

回頭率

ヒール角

船船船舶舶舶 船舶で生成さ
れるデータの種
類。例: タンク
レベルなど。

トリム タブ
(データアプリ
ケーションの
み)

深度

最大深度

深深深度度度 水深データ。

最小深度

ログおよびト
リップ

ログ

トリップ

接地ログとト
リップ

接地ログ

接地トリップ 1

接地トリップ 2

接地トリップ 3

距距距離離離 船舶の移動に関
連した距離デー
タの種類。例：
距離カウンター
など。

接地トリップ 4
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デデデーーータタタカカカテテテゴゴゴ
リリリ 説説説明明明 デデデーーータタタ項項項目目目 デデデーーータタタアアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンンのののグググラララフフフィィィッッックククススス

RPM

RPMおよび速度

冷却水の温度

冷却水の圧力

油温

油圧

油圧および冷却
水の温度

トランスミッ
ションオイル
の温度

トランスミッ
ションオイル
の油圧

トランスミッ
ションギア

過給圧

燃料圧

燃料の流量

燃料流量 (計器)

燃料流量 (平均)

エンジンの運転
時間

エンジントリ
ム

交流発電機

エエエンンンジジジンンン** エンジンで生成
されるデータの
種類。例：油圧
など。

エンジン負荷
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デデデーーータタタカカカテテテゴゴゴ
リリリ 説説説明明明 デデデーーータタタ項項項目目目 デデデーーータタタアアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンンのののグググラララフフフィィィッッックククススス

燃料レベル (%)

全燃料 (量)

燃料流量合計

エコノミー

燃料の推定残量

空になるまでの
距離

空になるまでの
時間

使用済み燃料
(トリップ)

燃燃燃料料料** 燃料システム関
連のデータの種
類。例：燃料レ
ベルなど。

使用燃料量
(シーズン)

気圧

気温

最低気温

最高気温

流速

潮の流向

潮の流向 /流速

見かけ体感温度

真の体感温度

湿度

露点

日の出 /日の入
り

水温

水温 (最低)

環環環境境境 環境関連デー
タ。例：気温な
ど。
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デデデーーータタタカカカテテテゴゴゴ
リリリ 説説説明明明 デデデーーータタタ項項項目目目 デデデーーータタタアアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンンのののグググラララフフフィィィッッックククススス

水温 (最高)

船舶測位

COG & SOG

COG

SOG

最大 SOG

GPS GPS 関連デー
タ。例：船舶測
位など。

平均 SOG

船首

船首と速度
(データアプリ
ケーションの
み)

固定済み船首

固定済み船首エ
ラー

LHエラーと LH
(データアプリ
ケーションの
み)

風上船首

船船船首首首 船首関連デー
タ。例：固定済
み船首など。

コンパス (デー
タアプリケー
ションのみ)

カーソルの位置
(データバーお
よびデータオー
バーレイでのみ
使用可能)

カーソル情報
(データバーお
よびデータオー
バーレイでのみ
使用可能)

航路誤差

ローリング道
路 (データアプ
リケーションの
み)

ウェイポイント
情報

アクティブな
ウェイポイント
の名前

航航航海海海 航海関連デー
タの種類。例：
ウェイポイント
までの方位な
ど。

326 a Series / c Series / e Series



デデデーーータタタカカカテテテゴゴゴ
リリリ 説説説明明明 デデデーーータタタ項項項目目目 デデデーーータタタアアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンンのののグググラララフフフィィィッッックククススス

ターゲット位置

ウェイポイント
までの方位

BTW と DTW
(データ アプ
リケーションの
み)

有効コース

CMGと DMG

CMG と VMG
(データアプリ
ケーションの
み)

ウェイポイント
までの距離

有効距離

ウェイポイント
ETA

ウェイポイント
TTG

航路 ETA

航路 TTG

パパパイイイロロロッッットトト パイロット関連
データ。例：舵
など。

舵角度

速度

最高速度

平均速度

速度と SOG

VMG—風

速速速度度度 速度関連デー
タ。例：ウェ
イポイントまで
の VMG (有効速
度)など。

VMG—ウェイポ
イント
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デデデーーータタタカカカテテテゴゴゴ
リリリ 説説説明明明 デデデーーータタタ項項項目目目 デデデーーータタタアアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンンのののグググラララフフフィィィッッックククススス

真水 (%)

排水 (%)

下水 (%)

タタタンンンククク** 水タンク関連
データ

井戸水 (%)

現地時間時時時間間間 時間関連デー
タ。例：現地時
間など。

現地日付

AWA

最大 AWA

最小 AWA

AWS

最大 AWS

最小 AWS

TWA

最大 TWA

最小 TWA

TWS

最大 TWS

最小 TWS

TWD

四風

対地風力

ビューフォート

AWAと TWA

風風風 風速関連デー
タ。例：風上ま
での VMG (有効
速度)など。
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デデデーーータタタカカカテテテゴゴゴ
リリリ 説説説明明明 デデデーーータタタ項項項目目目 デデデーーータタタアアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンンのののグググラララフフフィィィッッックククススス

AWAと AWS

AWA (CH)と AWS

AWAと VMG

TWAと TWS

TWA (CH)と TWS

TWAと VMG

GWD とビュー
フォート

GWDと GWS

なななししし

注注注意意意: *ダイヤルとグラフィカル表示は、データアプリケーションでのみ使用可能です。データバーとデータセルオーバー
レイでは、デジタル項目のみを表示できます。

注注注意意意: **バッテリ、エンジン、燃料、タンクのメニューには、設定されている装置ごとに 1組のデータ項目が表示されます
(たとえば、システムが 3つのエンジンを持つ場合、3組のエンジンデータ項目が表示されます)。

ディスプレイのカスタマイズ 329



27.8 シシシススステテテムムムセセセッッットトトアアアッッップププメメメニニニュュューーー
システムセットアップメニューを使用すると、ディスプレイおよび接続されている外部装置を設定することができます。
次のメニューが使用できます。

メメメニニニュュューーー項項項目目目 説説説明明明 備備備考考考

タタタッッッチチチロロロッッッククク ディスプレイをリモートキーパッドとペ
アリングした場合、タッチ専用ディスプレ
イのタッチスクリーンをロックすることが
できます。

注注注意意意: このオプションは、リモートキー
パッドが接続されていないタッチ専用
ディスプレイでは使用できません。

注注注意意意: このオプションは、物理ボタンが
装備されているディスプレイでは使用で
きません。

• オン

• オフ (default)

アアアラララーーームムム ディスプレイおよび接続されている機器で
生成されるあらゆる種類のアラームを設定
できます。

燃燃燃料料料マママネネネーーージジジャャャ 燃料マネージャのページを表示します。

パパパイイイロロロッッットトトコココンンントトトロロローーールルル [パイロットコントロール]ダイアログが表
示されます。

Raymarine自動操縦がシステムで検出され、
[自自自動動動操操操縦縦縦コココンンントトトロロローーールルル]が [オン]に設定され
ている場合にのみ使用できます。

パパパイイイロロロッッットトト応応応答答答 Evolution自動操縦に接続されている場合のパ
イロット応答レベルを選択できます。

注注注意意意: パイロット応答は、SPXや SeaTalk
の自動操縦では使用できません。

• レジャー

• クルーズ

• パフォーマンス

オオオーーーデデディィィオオオコココンンントトトロロローーールルル オーディオコントロールのポップアップ
を表示します。

注注注意意意: ノンタッチ型のディスプレイでは
使用できません。

Bluetooth経由でオーディオ装置に接続してい
る場合にのみ使用可能です。

接接接地地地トトトリリリッッップププリリリセセセッッットトト 選択した接地トリップ距離カウンターをゼ
ロにリセットします。

シシシススステテテムムムののの設設設定定定 ディスプレイに接続されている外部装置を
設定することができます。

保保保守守守 診断情報が提供されます。また、データマ
スターを指定し、ディスプレイを工場出荷
時の設定にリセットすることもできます。
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[アアアラララーーームムム] メメメニニニュュューーー
メメメニニニュュューーー項項項目目目 説説説明明明 オオオプププシシショョョンンン

MOBデデデーーータタタタタタイイイプププ 位置データを表示するか、推測航法 (DR)データを表示
するかを決定します。乗船している船舶と MOBで潮流
と風作用が同じであるとすれば、推測航法設定には、
より正確な航路が表されます。

• 推測航法

• 位置 (default)

目目目覚覚覚まままししし時時時計計計 オンに設定すると、[目覚まし時間]設定で指定する時間
になった時点でアラームが発動します。

目目目覚覚覚まままししし時時時計計計

• オフ (default)

• オン

目目目覚覚覚まままししし時時時間間間

• 00:00 (default)

• 00.01～ 24:00時間

アアアンンンカカカーーードドドリリリフフフトトト オンに設定すると、[アンカードリフトの範囲]設定で指
定する距離以上に船舶がアンカーの位置から押し流さ
れた時点でアンカードリフトアラームが発動します。

アアアンンンカカカーーードドドリリリフフフトトト

• オフ (default)

• オン

アアアンンンカカカーーードドドリリリフフフトトトののの範範範囲囲囲

• 0.01～ 9.99 nm (またはこれに等価す
るもの)

カカカウウウンンントトトダダダウウウンンンタタタイイイ
マママーーー

オンに設定すると、[タイマー時間]設定で指定する
時間をカウントダウンし始めます。ゼロに達すると
アラームが発動します。

カカカウウウンンントトトダダダウウウンンンタタタイイイマママーーー

• オフ (default)

• オン

タタタイイイマママーーー時時時間間間

• 00時間00分 (default)

• 00時間01分～ 99時間59分

AISタタターーーゲゲゲッッットトト オンに設定すると、危険なターゲットのアラームが有
効になります。このオプションは、AISユニットが検出
された場合にのみ使用可能です。詳細は、「AIS」の
項を参照してください。

危危危険険険なななタタターーーゲゲゲッッットトト

• オン (default)

• オフ

エエエンンンジジジンンンアアアラララーーームムム [オン]に設定すると、接続されているエンジン管理シ
ステムの警告アラームが多機能ディスプレイに表示
されます。

エエエンンンジジジンンンアアアラララーーームムム

• オン (default)

• オフ

魚魚魚群群群探探探知知知機機機 (深深深海海海) このオプションをオンに設定した場合、深度が指定し
た値を上回るとアラームが発動します。このオプショ
ンは、ソナーモジュールが検出された場合にのみ使用
可能です。

注注注意意意: 魚群探知機 (深海)アラーム制限を [浅瀬制限]の
値よりも少ない値に設定することはできません。

魚魚魚群群群探探探知知知機機機 (深深深海海海)

• オフ (default)

• オン

深深深海海海制制制限限限

• 2 フィート (またはこれに等価するも
の)～トランスデューサの最大範囲

魚魚魚群群群探探探知知知機機機 (浅浅浅瀬瀬瀬) このオプションをオンに設定した場合、深度が指定し
た値を下回るとアラームが発動します。このオプショ
ンは、ソナーモジュールが検出された場合にのみ使用
可能です。

注注注意意意: 魚群探知機 (浅瀬)アラーム制限を [深海制限]の
値よりも大きい値に設定することはできません。

魚魚魚群群群探探探知知知機機機 (浅浅浅瀬瀬瀬)

• オフ (default)

• オン

浅浅浅瀬瀬瀬制制制限限限

• 2 フィート (またはこれに等価するも
の)～トランスデューサの最大範囲
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メメメニニニュュューーー項項項目目目 説説説明明明 オオオプププシシショョョンンン

魚魚魚 漁獲アラームと深海漁獲制限アラームがオンに設定さ
れている場合、ターゲットが感度レベルに達し、指定
した [浅瀬漁獲制限]と [深海漁獲制限]の範囲内に来る
と、警告音が発動します。サブメニューには、次の項
目が用意されています。

• 魚魚魚—漁獲アラームのオンとオフを切り替えます。

• 漁漁漁獲獲獲感感感度度度—漁獲アラームがオンに設定されている場
合、漁獲応答が指定した感度に達するとアラームが
発動します。

• 漁漁漁獲獲獲深深深海海海制制制限限限—深海制限のオンとオフを切り替え
ます。

• 浅浅浅瀬瀬瀬漁漁漁獲獲獲制制制限限限—漁獲アラーム深海制限の下限値を
指定します。

• 深深深海海海漁漁漁獲獲獲制制制限限限—漁獲アラーム深海制限の上限値を
指定します。

魚魚魚

• オフ (default)

• オン

漁漁漁獲獲獲感感感度度度

• 1 ～ 10

漁漁漁獲獲獲深深深海海海制制制限限限

• オン

• オフ (default)

浅浅浅瀬瀬瀬漁漁漁獲獲獲制制制限限限

• 2 フィート (またはこれに等価するも
の)～トランスデューサの最大範囲

深深深海海海漁漁漁獲獲獲制制制限限限

• 2 フィート (またはこれに等価するも
の)～トランスデューサの最大範囲

燃燃燃料料料マママネネネーーージジジャャャ 燃料マネージャのアラームオプションでは、低燃料ア
ラームのオンとオフを切り替えたり、アラームが発動
する燃料レベルを指定したりすることができます。

低低低燃燃燃料料料

• オン

• オフ (default)

燃燃燃料料料レレレベベベルルル

• 0 ～ 99999

警警警報報報区区区域域域 レーダーアプリケーションの警報区域機能により、
ターゲットが特定の区域内に入るとアラームが発動し
ます。アラームの感度は調整可能です。感度の設定を
下げ過ぎないように気をつけてください。感度設定が
低過ぎると、ターゲットが見落とされ、アラームが
発動しません。

警警警報報報区区区域域域ののの感感感度度度

• 1%～ 100%

オオオフフフトトトラララッッッククク オンに設定すると、ナビゲーションがアクティブなと
きに、船舶が [オフトラック航路誤差]設定で指定した値
を超えて航路を外れた場合に、アラームが発動します。

オオオフフフトトトラララッッックククアアアラララーーームムム

• オフ (default)

• オン

オオオフフフトトトラララッッッククク許許許容容容誤誤誤差差差

• 0.01～ 9.99 nm (またはこれに等価す
るもの)

水水水温温温 オンに設定すると、水温が [下限温度]に指定した下限
値以下になった場合、または [上限温度]に指定した上
限値以上になった場合に、アラームが発動します。

水水水温温温

• オフ (default)

• オン

下下下限限限温温温度度度

• 華氏 60度 (15℃) (またはこれに等価
するもの)

• 華氏 –09.9～ +99.7度 (約 -23.27℃～37.61
℃) (またはこれに等価するもの)

上上上限限限温温温度度度

• 華氏 75度 (約 23.9℃) (またはこれに
等価するもの)

• 華氏 –09.7～ 99.9度 (約 23.16℃～37.72
℃) (またはこれに等価するもの)

ウウウェェェイイイポポポイイインンントトトののの到到到達達達 ウェイポイントに到達すると、警報が鳴ります。この
設定を使用すると、ターゲットウェイポイントから警
報が鳴るまでの距離を指定できます。この設定で使用
する単位は、[ユニットセットアップメニュー]内の距
離で指定されている単位を基本としています。

0.01～ 9.99 nm (またはこれに等価するも
の)
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[接接接地地地トトトリリリッッップププ リリリセセセッッットトト] メメメニニニュュューーー
このメニューを使用すると、選択した接地トリップ距離カウンターをゼロにリセットすることができます。

メメメニニニュュューーー項項項目目目 説説説明明明

接接接地地地トトトリリリッッップププ 1リリリセセセッッットトト 接地トリップ 1の距離カウンターをゼロにリセットします。

接接接地地地トトトリリリッッップププ 2リリリセセセッッットトト 接地トリップ 2の距離カウンターをゼロにリセットします。

接接接地地地トトトリリリッッップププ 3リリリセセセッッットトト 接地トリップ 3の距離カウンターをゼロにリセットします。

接接接地地地トトトリリリッッップププ 4リリリセセセッッットトト 接地トリップ 4の距離カウンターをゼロにリセットします。

シシシススステテテムムム設設設定定定メメメニニニュュューーー
メメメニニニュュューーー項項項目目目 説説説明明明 オオオプププシシショョョンンン

自自自動動動操操操縦縦縦コココンンントトト
ロロローーールルル

多機能ディスプレ
イから自動操縦コ
ントロールの有効
と無効を切り替え
ます。

• オン

• オフ

DSC警警警報報報 多機能ディスプレ
イでえ DSC無線警
報の有効と無効を
切り替えます。

• オン

• オフ

GPS のののセセセッッットトト
アアアッッップププ

GPS設定オプショ
ンが表示されま
す。

• 衛星ステータス
の表示

• 微分 GPS

• COG/SOGフィル
タ

• GPSの再起動

内内内蔵蔵蔵 GPS 多機能ディスプレ
イの内蔵 GPSのオ
ンとオフを切り替
えます。

注注注意意意: 内蔵 GPS
オプションは、
e165多機能ディ
スプレイでは使
用できません。

• オン

• オフ

デデデーーータタタソソソーーーススス 接続機器の優先
データソースを選
択することができ
ます。

注注注意意意: [データ
ソース]メニュー
は、データマス
ターとして設定
されているディ
スプレイでのみ
使用可能です。

• GPS

• GPS基準面

• 時刻と日付

• 船首

• 深度

• 速度

• 風

外外外部部部装装装置置置 互換性のある外
部接続機器を設定
することができま
す。

本書の「外部装
置メニュー」の項
を参照してくださ
い。

ワワワイイイヤヤヤレレレススス接接接続続続 Wi-Fiおよび bluetooth
接続オプションを
提供します。

本書の「ワイヤレ
ス接続メニュー」
の項を参照してく
ださい。

NMEA セセセッッットトト
アアアッッップププ

NMEA装置の設定を
指定できます。

本書の「NMEA
セットアップメ
ニュー」の項を参
照してください。

メメメニニニュュューーー項項項目目目 説説説明明明 オオオプププシシショョョンンン

シシシススステテテムムム環環環境境境設設設
定定定

システム設定を指
定できます。

本書の「システム環
境設定メニュー」
の項を参照してく
ださい。

シシシミミミュュュレレレーーータタタ シミュレータモー
ドのオンとオフを
切り替えます。

• オフ

• オン

• オン (デモムー
ビー)

GPS のののセセセッッットトトアアアッッップププ
GPSのセットアップオプションを使用して、GPSレシーバ
を設定することができます。
GPS (衛星利用測位システム) は、海図上で船舶の位置を把
握するために使用します。GPSレシーバを設定し、System
Settings(シシシススステテテムムム設設設定定定)メニューの GPSステータスオプショ
ンからステータスを確認することができます。トラッキング
中の人工衛星ごとに、次の情報が画面に表示されます。

• 衛星番号

• 信号強度バー

• ステータス

• 方位角

• 仰角

• トラッキング中の人工衛星の位置を示すスカイビュー

D12204-1

61

4

2

3

5

項項項目目目 説説説明明明

1 スススカカカイイイビビビュュューーー—トラッキング中の人工衛星の位
置を視覚的に表したもの。

2 衛衛衛星星星ススステテテーーータタタススス—画面左側のスカイビューで特
定された各衛星の信号強度とステータスを表示
します。カラーバーには次の意味があります。

• グレー =衛星を検索中

• 緑 =衛星を使用中

• オレンジ =衛星を追跡中
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項項項目目目 説説説明明明

3 水水水平平平精精精度度度低低低下下下率率率 (HDOP) —衛星の形状、データ
送信時のシステムエラー、GPSレシーバのシス
テムエラーなど、さまざまな要因を元に計算し
た GPSの精度。値が高いほど、位置誤差が大き
いことを示します。標準的な GPSレシーバの精
度は 5～ 15 mです。たとえば GPSレシーバの誤
差を 5 mとした場合、HDOPの「2」は約 15mの
誤差があることを意味します。HDOPの値が低
くても、GPSレシーバが正確な位置を示してい
る保証にはなりませんのでご了承ください。
はっきりしない場合は、海図アプリケーション
に表示されている実際の近接部分に対する船舶
の位置を海図に示されている既知の物体と比
較してください。
推推推定定定水水水平平平位位位置置置誤誤誤差差差 (EHPE)— GPS精度の測定単位
で、現在の所在地が 67%の精度で、規定サイズ
の半径内にあることを示します。

4 捕捕捕捉捉捉ススステテテーーータタタススス— GPSレシーバが実際に報告し
ているモード (No Fix -検索中、Fix -捕捉、D Fix - D
捕捉、SD Fix - SD捕捉)。

5 モモモーーードドド—現在 GPSレシーバで選択されている
モード。

6 デデデーーータタタムムム— GPSレシーバのデータム設定によっ
て、海図アプリケーションに表示される船舶の
位置情報の精度が変わります。GPSレシーバと
多機能ディスプレイが紙の海図と正確に相関す
るようにするには、同じ基準面を使用する必要
があります。

GPS レシーバの精度は、三角測量で使用する方位角と仰角
など、位置を計算するのに必要な上記のパラメータによっ
て変わります。

複複複数数数デデデーーータタタソソソーーーススス (MDS) ののの概概概要要要
設置時に複数のデータソースインスタンスがあると、データ
の競合が発生することがあります。一例として、複数の GPS
データ ソースが存在する場合などがあります。
MDS では、次の種類のデータが関係する競合を管理するこ
とができます。

• GPS の測位

• 船首

• 水深

• 速度

• 風

通常、この機能は初回設置時、または新しい機器が追加され
たときに設定が完了します。
この機能の設定が完了していない場合は、システムはデータ
競合の自動解決を試みます。ただしこの結果、自分が使用し
ないデータソースが選択されてしまうことがあります。
MDSが使用できる場合、使用可能なデータソースの一覧が表
示されるため、好きなデータソースを選択することができま
す。 MDS が使用できるようにするには、上に記載したデー
タソースを使用するシステムのすべての製品が MDS対応で
なければなりません。 システムでは、対応していないすべ
ての製品が一覧表示されることがあります。 このように非
対応の製品を対応させるには、ソフトウェアのアップグレー
ドが必要になることがあります。 お使いの製品に対応した
最新のソフトウェアを入手するには、Raymarine Web サイ
ト (www.raymarine.com) を参照してください。 MDS 対応の
ソフトウェアが使用できず、同時にシステムによるデータ競
合の自動解決も希望しない場合、システム全体を MDS 対応
にするために非対応の製品を削除したり、交換したりするこ
とができます。
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[デデデーーータタタ ソソソーーーススス] メメメニニニュュューーー
このメニューを使用すると、データをディスプレイに提供する外部センサーおよびデバイスを選択することができます。
自自自動動動 / 手手手動動動選選選択択択
各ダイアログでは、お好きなデータソースを表示したり選択したりすることができます。データソースの選択は、手動で行う
ことも、自動に設定することもできます。

• 自自自動動動—ディスプレイはデバイスを自動選択し、特定のデータソースに複数のデータがある場合、データの競合を解決し
ようとします (複数の GPS レシーバなど)。

• 手手手動動動— ディスプレイで接続されているデバイスの検索が完了したら、リストからお好きなデバイスを手動で選択する
ことができます。

注注注意意意: [自自自動動動]を選択すると、自分が使用しないデータソースが選択されてしまうことがあります。

デデデバババイイイスススののの選選選択択択

メメメニニニュュューーー項項項目目目 説説説明明明

GPS 外部接続されている GPSデバイスを検索し、使用するデバイスを選択す
ることができます。

GPS 基基基準準準面面面 GPSレシーバと多機能ディスプレイが紙の海図と正確に相関するようにす
るには、同じ基準面を使用する必要があります。このオプションを使用す
ると、この基準面のデータソースを選択することができます。

時時時刻刻刻ととと日日日付付付 ディスプレイで使用されている時刻と日付情報を使用するデバイスを選
択することができます。

船船船首首首 船首データに使用するデバイスを選択することができます。

水水水深深深 水深データに使用するデバイスを選択することができます。

速速速度度度 速度データに使用するデバイスを選択することができます。

風風風速速速 風速データに使用するデバイスを選択することができます。
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外外外部部部装装装置置置メメメニニニュュューーー
次のメニューを使用して、ディスプレイに接続されている外部装置を設定することができます。

メメメニニニュュューーー項項項目目目 説説説明明明 備備備考考考

パパパイイイロロロッッットトトのののセセセッッットトトアアアッッップププ Evolution自動操縦に接続している場合、
このオプションを使用して、パイロッ
トコントロールとパイロットバーの
有効と無効を切り替えることができま
す。特定のパイロット設定やモードに
もアクセスできます。

魚魚魚群群群探探探知知知機機機セセセッッットトトアアアッッップププ 外部トランスデューサを選択し、水深
オフセットなどのユニットのオプショ
ンを設定することができます。また、
内外のソナーモジュールのオプション
を設定することもできます。

これらのオプションの説明について
は、本書の魚群探知機の項に記載され
ているトランスデューサセットアップ
メニューオプションの説明を参照して
ください。

レレレーーーダダダーーーセセセッッットトトアアアッッップププ 波長調整や時間伝送などのレーダース
キャナの調整を行うことができます。

これらのオプションの説明について
は、本書のレーダーの項に記載されて
いるレーダーセットアップメニューオ
プションの説明を参照してください。

AISユユユニニニッッットトトセセセッッットトトアアアッッップププ サイレントモードなどの AISユニットの
追加機能を設定することができます。こ
のメニュー項目は、AISユニットが検出
された場合、またはシミュレータモー
ドがオンの場合にのみ使用可能です。

これらのオプションの説明について
は、本書の AISの項に記載されている
AISメニューオプションの説明を参照し
てください。

リリリモモモーーートトトコココンンントトトロロローーールルル Raymarine Bluetoothリモートコントロール
ユニットの一部のコントロールをカス
タマイズできます (例： RCU-3など)。

これらのオプションの説明については、
本書に記載されているリモートコント
ロールの項を参照してください。

トトトララランンンスススデデデュュューーーサササセセセッッットトトアアアッッップププ 接続されているトランスデューサの一
覧が表示されるので、選択してキャリ
ブレーションを行うことができます。

気気気象象象セセセッッットトトアアアッッップププ 気象レシーバを接続するバスを選択で
きます。

• SeaTalkhs

• SeaTalkng

スススイイイッッッチチチパパパネネネルルルセセセッッットトトアアアッッップププ スイッチパネル設定ファイルのインス
トールとアンインストールを行うこと
ができます。

外外外付付付けけけキキキーーーパパパッッッドドド リモートキーパッドのペアリングおよ
びペアリング解除を行うことができま
す。

エエエンンンジジジンンンのののセセセッッットトトアアアッッップププ エンジン識別ウィザードを実行できる
ようにします。

これらのオプションの説明については、
本書に記載されているエンジン識別ウィ
ザードの項を参照してください。
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[接接接続続続] メメメニニニュュューーー
このメニューでは、ワイヤレスの Bluetooth 装置と Wi-Fi 装置をディスプレイに接続できます。

メメメニニニュュューーー項項項目目目 説説説明明明 オオオプププシシショョョンンン

Bluetooth ディスプレイで Bluetoothを有効/無効にします。 • オン

• オフ (default)

Wi-Fi ディスプレイでWi-Fiを有効/無効にします。 • オン

• オフ (default)

接接接続続続マママネネネーーージジジャャャ 範囲内の Bluetooth装置一覧を表示します。一覧
の接続を強調表示して [OK]を押すと、次のオプ
ションが表示されます。

• ペペペアアアリリリンンングググ解解解除除除 /こここののの装装装置置置ををを削削削除除除—装置を切
断し、接続一覧から削除します。この方法で
装置のペアリングを解除した後で、再度多機
能ディスプレイに接続する場合は、装置を再
度ペアリングする必要があります。

• オオオーーーデデディィィオオオコココンンントトトロロローーールルル—このオプションを
[オン]に設定すると、多機能ディスプレイから
互換性のあるワイヤレスメディアプレイヤー
のオーディオを制御することができます。

• ペアリング解除 /この装置を削除

• オーディオコントロールオン /オフ

新新新しししいいい Bluetooth接接接続続続 このメニュー項目を選択すると、Bluetoothのペ
アリングが開始されます。これはワイヤレスリ
モートコントロールユニットまたはメディア
プレイヤー装置を多機能ディスプレイに接続
する場合に必要です。

Wi-Fi 名名名 暗号化された接続を使用して WiFi装置を接続す
るための SSID (WiFi名)を指定することができま
す。承認されていない装置がディスプレイに接
続されないようにするには、ディスプレイに接
続する多機能ディスプレイとワイヤレス装置に
同じ SSIDを指定する必要があります。

Wi-Fiセセセキキキュュュリリリテテティィィ 多機能ディスプレイで WiFi接続を暗号化するこ
とによって、未承認の装置が接続にアクセス
できないようにすることができます。このメ
ニュー項目を使用すると、使用するWPA (WiFi保
護アクセス)暗号化の方法を選択することがで
きます。WPA2の方が WPAよりも強力なセキュ
リティを提供します。

• なし

• WPA のみ

• WPA 2のみ (default)

• WPA / WPA2

Wi-Fiパパパスススフフフレレレーーーズズズ WiFi接続のパスワードを指定できます。承認さ
れていない装置がディスプレイに接続されない
ようにするには、ディスプレイに接続する多機
能ディスプレイとワイヤレス装置に同じパス
ワードを指定する必要があります。

Wi-Fiチチチャャャンンンネネネルルル 既定では、使用可能な WiFiチャンネルは多機能
ディスプレイによって自動選択されます。ワイ
ヤレスビデオストリーミングに不具合が生じ
ている場合、多機能ディスプレイとビデオをス
トリーミングする装置の両方に対して手動で
WiFiチャンネルを指定することが必要になる
ことがあります。

• 1 (default)

• 2

• 3

• 4

• 5

• 6

• 7

• 8

• 9

• 10

• 11

携携携帯帯帯アアアプププリリリ 使用する携帯アプリの種類を選択することが
できます。

• 表示のみ — RayView

• リモートコントロール — RayRemoteまたは
RayControl

• オフ (default)

• 表示のみ

• リモートコントロール
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[NMEA セセセッッットトトアアアッッップププ] メメメニニニュュューーー
このメニューを使用すると、NMEA 装置の設定を指定できます。

メメメニニニュュューーー項項項目目目 説説説明明明 オオオプププシシショョョンンン

NMEA船船船首首首のののブブブリリリッッッジジジ [オン]に設定すると、 NMEA船首データは SeaTalk
データバス上にブリッジされ、すべての NMEA
接続装置に送信されます。 [オフ]に設定する
と、 SeaTalkバス上に NMEA船首データはブリッ
ジされません。この設定を利用する例として
は、高速船首センサー付きの MARPAを使用する
場合、このオプションを [オフ]に設定して、す
べての NMEA接続ユニットが外部船首センサー
から船首データを受け取れるようにします。

• オン

• オフ (default)

NMEA出出出力力力設設設定定定 多機能ディスプレイから NMEA出力ポートに接
続された任意の装置に送信された個々の NMEA
「センテンス」の有効/無効を切り替えること
ができます。

• APB

• BWC

• BWR

• DBT

• DPT

• GGA

• GLL

• GSA

• GSV

• MTW

• MWV

• RMA

• RMB

• RMC

• RSD

• RTE

• TTM

• VHW

• VLW

• VTG

• WPL

• ZDA

NMEA入入入力力力ポポポーーートトト 1 NMEA入力ポート 1に接続されている機器を適切
なポート速度に指定できます。AISレシーバには
[AIS 38400]オプションを使用します。

• NMEA 4800

• AIS 38400

NMEA入入入力力力ポポポーーートトト 2 NMEA入力ポート 2に接続されている機器を適切
なポート速度に指定できます。AISレシーバには
[AIS 38400]オプションを使用します。

• NMEA 4800

• AIS 38400
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シシシススステテテムムム環環環境境境設設設定定定メメメニニニュュューーー
メメメニニニュュューーー項項項目目目 説説説明明明 オオオプププシシショョョンンン

方方方位位位モモモーーードドド 方位および船首、全データの表示方法を決定し
ます。ここでの設定は、海図またはレーダー
ディスプレイの描写方法には一切適用されませ
ん。

• 真 (default)

• 磁気

偏偏偏差差差ソソソーーーススス この設定は、地球磁場から自然に発生するオフ
セットを補正します。[自動]に設定すると、シ
ステムは自動的に補正し、補正値を括弧付きで
表示します。独自の補正値を入力するには、
[手動]オプションを利用して、[手動偏差]設定
(下記参照)で数値を指定します。この数値は、
接続済みの他の Raymarine製計器にもすべて伝
送されます。

• 自動 (補正値は括弧付きで表示されま
す) (default)

• 手動

手手手動動動偏偏偏差差差 [偏差ソース]メニュー項目を [手動] (上記参照)に
設定している場合、[手動偏差]設定を使用して
お好みの補正値に指定します。

• 有効範囲: 0～ 30度東または西

•

シシシススステテテムムム基基基準準準面面面 GPSレシーバと多機能ディスプレイが紙の海図
と正確に相関するようにするには、同じ基準面
を使用する必要があります。
多機能ディスプレイの既定の基準面は WGS1984
です。この基準面が紙の海図で使用されている
基準面と異なる場合は、多機能ディスプレイの
基準面を変更できます。
多機能ディスプレイの基準面を変更すると、新
しい基準面に従って海図グリッドが移動し、地
図機能の緯度と経度もそれに伴って変更され
ます。多機能ディスプレイは次のように新し
い基準面に合わせて GPSレシーバを設定しよ
うとします。

• 内部 GPSレシーバでは、基準面を変更するた
びに自動的に相関調整が行われます。

• SeaTalkまたは SeaTalkng を使用した Raymarine
GPSレシーバをお持ちの場合は、多機能ディ
スプレイの基準面を変更するたびに、自動的
に相関調整が行われます。

• NMEA 0183を使用した Raymarine GPSレシーバ、
またはサードパーティ製の GPSレシーバをお
持ちの場合は、別途相関関係を設定する必
要があります。

多機能ディスプレイから NMEA 0183 GPSレシー
バとの相関関係を設定できる場合もあります。
ホーム画面で [セセセッッットトトアアアッッップププ] > [シシシススステテテムムムののの設設設定定定]
> [GPSのののセセセッッットトトアアアッッップププ] > [衛衛衛星星星ススステテテーーータタタスススののの表表表示示示]
を選択します。基準面のバージョンが表示され
た場合、変更が可能です。ホーム画面で [セセセッッッ
トトトアアアッッップププ] > [シシシススステテテムムムののの設設設定定定] > [デデデーーータタタソソソーーーススス]
> [GPS基基基準準準面面面]を選択します。

注注注意意意: 海図アプリケーションに表示されてい
る実際の近接部分に対する船舶の測位場所を
海図に示されている既知の物標と比較するこ
とをお勧めします。標準的な GPSの精度は
5～ 15 mです。
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[保保保守守守] メメメニニニュュューーー
このメニューでは、システム設定のリセットや診断機能にアクセスできます。

メメメニニニュュューーー項項項目目目 説説説明明明 オオオプププシシショョョンンン

タタタッッッチチチスススクククリリリーーーンンンののの位位位置置置合合合わわわせせせ タッチスクリーンの位置合わせが不適切な場合
には、再度位置合わせをして精度を向上させる
ことができます。再位置合わせは、スクリーン
上のオブジェクトをタッチ操作するだけです。
最良の結果を得るためには、船舶が停泊または
係留されているときに操作を実行します。

注注注意意意: タッチスクリーンの位置合わせオプ
ションは、c新シリーズのディスプレイでは
必要ありません。

デデデーーータタタマママスススタタターーー 多機能ディスプレイが 2台以上ネットワーク接
続されているシステムでは、データマスターを
指定する必要があります。データマスターはす
べてのディスプレイの主要データ源としての役
割を果たすディスプレイですが、外部の情報
源も処理します。

シシシススステテテムムム設設設定定定のののリリリセセセッッットトト このオプションは、メニューオプション、デー
タページ、データバー設定を工場出荷時の既定
値にリセットします。ウェイポイント、航路、
航跡データには影響はありません。

• はい

• いいえ

シシシススステテテムムム設設設定定定とととデデデーーータタタのののリリリセセセッッッ
トトト

上記で詳しく説明した設定のリセットに加え
て、設定とデータをリセットすると、すべての
ウェイポイント、航路、航跡データが失われま
す。

• はい

• いいえ

診診診断断断 [診断]には、多機能ディスプレイと接続中の装
置に関する詳しい情報が表示されます。使用可
能な情報の範囲には、製品のシリアル番号、ソ
フトウェアバージョン、ネットワークステータ
スなどがあります。[診断]メニュー項目を選択
すると、多機能ディスプレイでは接続されてい
る機器がないかどうかスキャンが行われます。
この中から表示したい製品を選択することがで
きます。診断情報をメモリカードに保存するこ
ともできます。これは、技術的な問題が生じた
ときに Raymarineカスタマーサポートに詳細情報
を送信する場合などに特に便利です。
このインターフェイスオプションを使用する
と、NMEA 0183ポート 1と 2および SeaTalkng の
統計情報およびバッファ情報を表示すること
ができます。
Siriusオプションを使用すると、受信したメッ
セージ、メモリおよびエラーを表示すること
ができます。

• 装置の選択

• Sirius

• ログの保存

• ログの消去

• インターフェイス
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診診診断断断メメメニニニュュューーー
多機能ディスプレイや周辺装置に問題が発生した場合、診断メニューを使用して、装置や接続されている機器についての
情報を表示することができます。

装装装置置置ののの選選選択択択 SeaTalkhs ネットワークに接続されているす
べての装置の一覧が表示されます。
リスト一覧から項目を選択すると、その装
置に関する詳細が表示されます。

• 装置

• シリアル番号

• ネットワーク

• ソフトウェア

Sirius Sirius気象レシーバに接続されている場合、
このオプションを使用して Sirius気象統計
情報を表示することができます。

ロロログググののの保保保存存存 トラブルシューティング目的でエラーログ
を SDカードに保存することができます。

ロロログググののの消消消去去去 このオプションを選択すると、装置のク
ラッシュログがすべて消去されます。

イイインンンタタターーーフフフェェェイイイススス NMEA入力と SeaTalkng バスで統計情報を表
示し、バッファを表示したり記録したりす
ることができます。
複数のメモリカードスロットを持つ多機
能ディスプレイでは、バッファを記録する
メモリカードスロットを選択することも
できます。

• NMEA 1

• NMEA 2

• SeaTalkng

• ファイルの記録
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章章章 28: デデディィィスススプププレレレイイイののの保保保守守守

目目目次次次
• 28.1 点検修理と保守 ( 344 ページ)

• 28.2 クリーニング ( 344 ページ)
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28.1 点点点検検検修修修理理理ととと保保保守守守
この製品には使用者が点検修理できる部品はありません。保
守や修理はすべて Raymarine 認定販売店にお問い合わせく
ださい。 無許可で修理すると、保証が無効になることがあ
ります。

機機機器器器ののの定定定期期期点点点検検検
Raymarineでは、お手元の機器を正しく安全にお使いいただ
くために定期点検を実地することを強くお勧めしています。
次に挙げる項目を定期的に検査してください。

• ケーブルに損傷や磨耗、裂け目などの兆候がないか検査
する。

• ケーブルがすべてしっかり接続されていることを確認する。

28.2 クククリリリーーーニニニンンングググ
最良のクリーニング方法。

本製品をクリーニングする際は、以下の点に注意してくだ
さい。

• ディスプレイ画面を乾いた布で拭かないでください。画面
のコーティングに傷が付きます。

• 研磨剤や酸性の、またはアンモニアが入ったクリーニング
剤を使用しないでください。

• ジェットウォッシュは使用しないでください。

デデディィィスススプププレレレイイイケケケーーースススのののクククリリリーーーニニニンンングググ
ディスプレイユニットは密閉加工が施されているため、定期
的にクリーニングする必要はありません。ユニットのクリーニ
ングが必要になった場合は、次の基本手順に従ってください。
1. ディスプレイの電源を切ります。
2. 清潔な柔らかい布でディスプレイを拭きます (マイクロ

ファイバーの布が理想です)。
3. 必要であれば、中性洗剤を付けて付着油脂を除去します。

注注注意意意: 画面部分のクリーニングには溶剤・洗浄剤を使用
しないでください。

注注注意意意: ある特定の条件で、ディスプレイ画面の内側に結露が
付くことがあります。これでユニットが傷むことはありま
せん。短時間ディスプレイの電源を入れれば消えます。

デデディィィスススプププレレレイイイ画画画面面面のののクククリリリーーーニニニンンングググ
ディスプレイ画面はコーティング加工されています。これに
よって撥水効果とぎらつき抑制効果が得られます。このコー
ティングを傷めないために、次の手順に従ってください。
1. ディスプレイの電源を切ります。
2. 画面を水洗いし、ほこりの粒子や付着塩分を取り除きま

す。
3. 画面を自然乾燥させます。
4. 汚れが残っている場合は、清潔なマイクロファイバー製の

布 (眼鏡店で入手可能)画面をそっと拭きます。

サササンンンカカカバババーーーのののクククリリリーーーニニニンンングググ
付属のサンカバーの表面は粘着性です。状況によっては、不
要な付着物が表面に付着することがあります。モニタディス
プレイの損傷を避けるため、次の手順に従って定期的にサン
カバーをきれいにしてください。
1. サンカバーをそっとディスプレイから取り外します。
2. サンカバーを水洗いし、ほこりの粒子や付着塩分を取り除

きます。
3. サンカバーを自然乾燥させます。
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章章章 29: トトトラララブブブルルルシシシュュューーーテテティィィンンングググ

目目目次次次
• 29.1 トラブルシューティング ( 346 ページ)

• 29.2 電源投入のトラブルシューティング ( 347 ページ)

• 29.3 レーダーのトラブルシューティング ( 348 ページ)

• 29.4 GPS のトラブルシューティング ( 349 ページ)

• 29.5 ソナーのトラブルシューティング ( 350 ページ)

• 29.6 赤外線カメラのトラブルシューティング ( 351 ページ)

• 29.7 システム データのトラブルシューティング ( 353 ページ)

• 29.8 ビデオのトラブルシューティング ( 354 ページ)

• 29.9 Wi-Fi のトラブルシューティング ( 355 ページ)

• 29.10 Bluetooth のトラブルシューティング ( 356 ページ)

• 29.11 タッチスクリーンのトラブルシューティング ( 357 ページ)

• 29.12 タッチスクリーンの位置合わせ ( 358 ページ)

• 29.13 その他のトラブルシューティング ( 359 ページ)

トラブルシューティング 345



29.1 トトトラララブブブルルルシシシュュューーーテテティィィンンングググ
トラブルシューティング情報は、海洋電子製品設置に関連し
た考えられる原因と必要な是正策を提供したものです。
Raymarine製品はすべて梱包・出荷前に厳密な試験と品質保
証プログラムを終了しています。しかし、お手元の製品に問
題がある場合、本節を手がかりに問題の診断と修正を行うこ
とで、正常な動作に戻せる場合があります。
本書を参照した後もユニットの問題が解決しない場合は、
Raymarineテクニカルサポートにお問い合わせください。
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29.2 電電電源源源投投投入入入のののトトトラララブブブルルルシシシュュューーーテテティィィンンングググ
電源投入の問題と考えられる原因、およびその解決策を示します。

問問問題題題 考考考えええららられれれるるる原原原因因因 考考考えええららられれれるるる解解解決決決策策策

関連するヒューズとブレーカを確認してください。

電源ケーブルが正常で、すべての接続がしっかりつな
がっており、磨耗などがないことを確認してください。

システム (またはその一部)が
起動しません。

電源に問題があります。

電源の電圧と電流が正しく、十分であることを確認して
ください。
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29.3 レレレーーーダダダーーーのののトトトラララブブブルルルシシシュュューーーテテティィィンンングググ
レーダーの問題と考えられる原因、およびその解決策を示します。

問問問題題題 考考考えええららられれれるるる原原原因因因 考考考えええららられれれるるる解解解決決決策策策

スキャナの電源ケーブルが正常で、すべての接続がしっ
かりつながっており、磨耗などがないことを確認して
ください。

関連するヒューズとブレーカーを確認してください。

レーダースキャナ電源

電源の電圧と電流が正しく、十分であることを確認し
てください (必要に応じて電圧ブースターを使用して
ください)。

スキャナが Raymarine ネットワークスイッチまたは
SeaTalkhs クロスオーバーカプラ (必要な場合)に正しく接
続されていることを確認してください。

Raymarineネットワークスイッチのステータスを確認して
ください。

SeaTalkhs / RayNetネットワーク
の問題

SeaTalkhs / RayNetケーブルが損傷していないことを確認
してください。

機器間のソフトウェアの不一致
によって通信に問題が起きてい
る可能性があります。

Raymarineテクニカルサポートにお問い合わせください。

データまたはスキャナメッセー
ジが表示されない

スキャナの台座スイッチが OFF
になっている

スキャナの台座スイッチが ONの位置にあることを確認
してください。

レーダーが初期化されない (電
圧制御モジュール (VCM)が「ス
リープモード」のまま)

電源接続が断続的か、不良で
ある

VCMの電源接続を確認してください。(入力電圧 = 12 /
24V、出力電圧 = 40V)

レーダー画面の軸受の位置が間
違っている

レーダー軸受アライメントの修
正が必要です。

レーダー軸受アライメントを確認および調整してくだ
さい。
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29.4 GPS のののトトトラララブブブルルルシシシュュューーーテテティィィンンングググ
GPS の問題と考えられる原因、およびその解決策を示します。

問問問題題題 考考考えええららられれれるるる原原原因因因 考考考えええららられれれるるる解解解決決決策策策

地理的な位置、または一般的な
状況が原因で衛星の測位を特
定できません。

定期的にチェックして、状況が改善された、または地理
的位置が変わったときに位置情報を捕捉できたかどう
かを確認してください。

GPSの接続障害。 外部の GPS接続とケーブル配線が正しく行われており、
欠陥がないことを確認してください。

外部の GPSアンテナが良くない
位置に配置されています。
例：

• デッキの下など

• VHF無線などの送信機器との
距離が近接近な場合

GPSアンテナと空の間を遮る物が何もないことを確認
してください。

「No Fix」(検索中) GPSステータ
スアイコンが表示される。

GPSの設置に関する問題。 設置説明書を参照してください。

注注注意意意: [GPSステータス]画面は、ディスプレイ内からご利用いただけます。この画面で、衛星の信号強度やその他の
関連情報などを確認できます。
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29.5 ソソソナナナーーーのののトトトラララブブブルルルシシシュュューーーテテティィィンンングググ
ソナーの問題と考えられる原因、およびその解決策を示します。

問問問題題題 考考考えええららられれれるるる原原原因因因 考考考えええららられれれるるる解解解決決決策策策

ユニットの電源障害 ユニットの電源およびケーブルを調べてください。

その他のユニット障害 ユニットに付属の説明書を参照してください。

ユニットが Raymarineネットワーク SeaTalkhs スイッチまた
はクロスオーバーカプラ (必要な場合)に正しく接続さ
れていることを確認してください。

Raymarineネットワークスイッチのステータスを確認して
ください (該当する場合)。

SeaTalkhs / RayNetネットワーク
の問題

SeaTalkhs/ RayNetケーブルが損傷していないことを確認
してください。

ソナーデータが多機能ディス
プレイで使用できない。

機器間のソフトウェアの不一致
によって通信に問題が起きてい
る可能性があります。

Raymarineテクニカルサポートにお問い合わせください。

ゲイン、または周波数設定が現
在の状況に適していない可能
性があります。

音響プリセット、ゲイン、および周波数設定を確認して
ください。

ユニットの電源障害 電源電圧を確認します。低すぎる場合、ユニットの送信
電力に支障が出ることがあります。

ユニットのケーブル障害 ユニットへの電源、トランスデューサ、およびその他す
べてのケーブルが正しく接続され、損傷がないことを
確認してください。

トランスデューサが正しく装着され、汚れがないことを
確認してください。

トランスデューサ障害

船尾のトランサムにトランスデューサを装着した場合
は、トランスデューサが物に当たって飛ばされていない
ことを確認してください。

その他のユニット障害 ユニットに付属の説明書を参照してください。

船舶が停止中 船舶が静止しているときは、アーチ状の魚は表示され
ず、ディスプレイには直線のように表示されます。

船舶速度が速い トランスデューサ周辺の乱流のためにユニットに混乱が
生じている可能性があります。

深度の読み取りまたはソナー
イメージの問題

スクロール速度がゼロに設定
されています。

スクロール速度を調整してください。

パドルホイール障害 パドルホイールが汚れていないことを確認してくださ
い。

速度オフセットが未設定 速度オフセットを追加してください。

速度の読み取り値が不正確

キャリブレーションが不正確 機器の再キャリブレーションを行ってください。
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29.6 赤赤赤外外外線線線カカカメメメラララのののトトトラララブブブルルルシシシュュューーーテテティィィンンングググ
赤外線カメラの問題と考えられる原因、およびその解決策を示します。

問問問題題題 考考考えええららられれれるるる原原原因因因 考考考えええららられれれるるる解解解決決決策策策

カメラがスタンバイモードで
す。

スタンバイモードのカメラにはビデオが表示されませ
ん。(赤外線カメラアプリケーションまたは JCU)のカメ
ラコントロールを使用して、スタンバイモードから「起
こす」ことができます。

赤外線カメラビデオ接続に問
題があります。

• 赤外線カメラビデオケーブルに損傷がないか、正しく
接続されているか調べます。

• ビデオが多機能ディスプレイ、または GVMのビデオ入
力 1に接続されていることを確かめてください。

• ディスプレイで正しいビデオ入力が選択されているこ
とを確認してください。

ビデオが表示されない。

カメラまたは JCU (主要コント
ローラとして使用している場
合)の電源に問題があります。

• カメラおよび JCU / PoEインジェクタ (使用している場
合)の電源接続部を調べてください。

• 電源スイッチ /ブレーカがオンになっていることを
確かめてください。

• ヒューズ /ブレーカの状態を調べてください。

Raymarineディスプレイまたは
キーボードから赤外線カメラを
制御できない。

赤外線カメラアプリケーショ
ンが作動していません。

赤外線カメラアプリケーションが、多機能ディスプレ
イ上で作動していることを確かめてください (カメラコ
ントロールを持たないビデオアプリケーションとは対
照的です)。

コントローラと赤外線カメラがネットワークに正常に
接続されているか調べてください。(備考: 直接接続、ま
たは Raymarineネットワークスイッチを使用している可
能性があります)

Raymarineネットワークスイッチのステータスを確認して
ください。

ネットワークの問題です。

SeaTalkhs / RayNetケーブルが損傷していないことを確認
してください。

制御が衝突しています。たとえ
ば、複数のユーザーが異なるス
テーションで操作しているケー
スなどです。

他のコントローラが同時に使用されていないことを確
かめます。

電源 /ネットワークとコントローラ、および PoEイン
ジェクタ (PoEは、オプションのジョイスティックコン
トロールユニットを使う場合に限り使用)間の配線を調
べてください。

コントロールがおかしい、また
は反応しない。

コントローラの問題です。

可能であれば、その他のコントローラを調べてくださ
い。他のコントローラが機能しているようであれば、
カメラそのものに不具合があるという可能性は排除さ
れます。

カメラがデュアルペイロード
モデルではありません。

VIS / IRの切り替えをサポートしているのは、「デュア
ルペイロード」 (デュアルレンズ)赤外線カメラに限
ります。

赤外線と可視 (VIS / IR)ビデオ画
像間の切り替えができない。

VIS / IRケーブルが接続されて
いません。

VIS / IRケーブルがカメラから、Raymarineシステムに接続
されていることを確かめてください。(IR専用ケーブル
は、切り替えに対応していません)。

ビデオケーブルの質が悪いか、
ケーブルに問題があります。

ビデオケーブルが必要以上に長くないか確かめてくだ
さい。ケーブルが長いほど (またはワイヤゲージ/厚が
小さいほど)、損失は大きくなります。海上環境に適
している、高品質のシールド付きケーブルのみを使用
してください。

画像にノイズが多い。

ケーブルが他の装置からの電磁
妨害 (EMI)を受けています。

• 高品質のシールド付きケーブルが使用されているこ
とを確認してください。

• ケーブルが正しく区分けされているか確かめてくださ
い。たとえば、各々が近接する場所にデータおよび電
源ケーブルを通さないでください。
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問問問題題題 考考考えええららられれれるるる原原原因因因 考考考えええららられれれるるる解解解決決決策策策

ディスプレイの明るさの設定
が低すぎます。

ディスプレイの明るさコントロールを使用して、適宜調
整します。

赤外線カメラのコントラスト
または明るさの設定が低すぎ
ます。

赤外線カメラアプリケーションの適切なメニューを使用
して、画像のコントラストと明るさを調整します。

画像が明るすぎる、または暗
すぎる。

シーンモードが現在の条件に
適合していません。

特定の環境では、シーンモード設定を変更することが
役立つ場合があります。たとえば、空のように非常に
冷たい背景の場合、カメラで必要以上に広い温度範囲
が使用されることがあります。SCENE(シシシーーーンンン)ボタン
を使用します。

画像が時々フリーズする。 FFC (フラットフィールド補正) 画像は、フラットフィールド補正 (FFC)サイクルの間、
定期的にポーズすることがあります。FFCに先立ち、小
さい緑の四角が画面左上隅に表示されます。

画像が反転している(逆さ向き
になっている)。

カメラ「ボールダウン」の設
定が不適切です。

赤外線カメラシステムセットアップメニュー内のボー
ルダウンの設定が正しく設定されているか確かめてく
ださい。
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29.7 シシシススステテテムムムデデデーーータタタのののトトトラララブブブルルルシシシュュューーーテテティィィンンングググ
設置時の要因により、接続中の機器同士で共有しているデータに問題が生じることがあります。そのような問題と考えら
れる原因、およびその解決策を示します。

問問問題題題 考考考えええららられれれるるる原原原因因因 考考考えええららられれれるるる解解解決決決策策策

データバス (例 SeaTalkng)の配線と接続を確認してくだ
さい。

データバス (例 SeaTalkng)の配線の整合性を確認してく
ださい。

データがディスプレイで受信さ
れていません。

リファレンスガイドがある場合は、データバスのリファ
レンスガイドを参照してください (例: SeaTalkng リファレ
ンスマニュアルなど)

見つからないデータのソースを確認してください (例：
ST70計器、またはエンジンインターフェイス)。

SeaTalkバスの電源を確認してください。

データソース (例：ST70計器ま
たはエンジンインターフェイ
ス)が機能していません。

当該の機器のメーカーハンドブックを参照してくださ
い。

計器、エンジン、その他のシス
テムデータがあらゆるディス
プレイで使用できない

機器間のソフトウェアの不一致
によって通信に問題が起きてい
る可能性があります。

Raymarineテクニカルサポートにお問い合わせください。

必要な機器がすべてネットワークに接続されているこ
とを確認してください。

Raymarineネットワークスイッチのステータスを確認して
ください。

ネットワークの問題です。

SeaTalkhs/ RayNetケーブルが損傷していないことを確認
してください。

計器、またはその他のシステム
データが一部のディスプレイで
使用できないが、すべてで使用
できないわけではない。

機器間のソフトウェアの不一致
によって通信に問題が起きてい
る可能性があります。

Raymarineテクニカルサポートにお問い合わせください。
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29.8 ビビビデデデオオオのののトトトラララブブブルルルシシシュュューーーテテティィィンンングググ
ビデオ入力の問題と考えられる原因、およびその解決策を示します。

問問問題題題 考考考えええららられれれるるる原原原因因因 考考考えええららられれれるるる解解解決決決策策策

画面に信号メッセージが表示
されない (ビデオ画像が表示さ
れない)

ケーブルまたは接続の障害 接続が正常で、磨耗などがないことを確認してくださ
い。

354 a Series / c Series / e Series



29.9 Wi-Fi のののトトトラララブブブルルルシシシュュューーーテテティィィンンングググ
設置時の要因により、ワイヤレス装置同士で共有しているデータに問題が生じることがあります。そのような問題と考えら
れる原因、およびその解決策を示します。

問問問題題題 考考考えええららられれれるるる原原原因因因 考考考えええららられれれるるる解解解決決決策策策

多機能ディスプレイでWi-Fiが有効になっていることを確
認します (ホホホーーームムム画画画面面面: > [セセセッッットトトアアアッッップププ] > [シシシススステテテムムムののの設設設
定定定] > [ワワワイイイヤヤヤレレレススス接接接続続続] > [W-iFi] > [オオオンンン])。

iPhoneで「Wi-Fi」オプションが有効になっていることを確
認します (iPhoneの「設定」メニューから使用できます)。

ワイヤレス接続がない。 タブレット/スマートフォンで多
機能ディスプレイとのワイヤレ
ス接続が確立されていません。

Raymarine接続がWi-Fiネットワークとして選択されている
ことを確認します。多機能ディスプレイのWi-Fi接続にパ
スコードを指定した場合は、パスコードの入力を求める
プロンプトが表示されたときに iPhoneに同じパスコード
を入力したかどうかを確認してください。

該当するアプリケーションストアから必要な Raymarine
アプリをダウンロードしてインストールします。

タブレット/スマートフォンに
Raymarineアプリがインストール
され、実行されていません。

デバイスで Raymarineアプリを開始します。

Raymarineアプリがない

多機能ディスプレイでモバイル
アプリケーションが有効になっ
ていない。

[Viewing only](表示専用)または [リモートコントロール]を
有効にします ([ホホホーーームムム画画画面面面]: > [セセセッッットトトアアアッッップププ] > [シシシススステテテムムム
ののの設設設定定定] > [ワワワイイイヤヤヤレレレススス接接接続続続] > [携携携帯帯帯アアアプププリリリ])。

デバイスが Raymarineアプリと
互換性がありません。

推奨されるデバイス要件:

• iOSデバイス = iPhone 4以降および iPad 2以降で最良のパ
フォーマンスが得られます。

• アンドロイド/Kindle Fire = 1GHzプロセッサ以上で 2.2.2以
降を実行すると最良のパフォーマンスが得られます。

Raymarineアプリの実行速度が
遅いか、またはまったく実行
されない。

MFDソフトウェアと携帯アプリ
ケーションの互換性がない。

MFDに 3.15以降のソフトウェアアプリケーションバー
ジョンが含まれていることを確認してください。

“Navionics Marine”アプリを該当する App Storeからダウン
ロードしてください。

スマートフォン/タブレットに
“Navionics Marine”アプリがインス
トールされ、実行されていま
せん。 デバイスで “Navionics Marine”アプリを起動します。

Navionic Marineアプリでウェイポ
イント /航路が同期されない。

海図アプリケーションが多機
能ディスプレイで実行されて
いません。

多機能ディスプレイで海図アプリケーションを開始し
ます。

Wi-Fiの信号が弱いか、断続的
である。

周辺の他のワイヤレス装置から
の干渉があります。

複数のワイヤレス装置が同時に実行されていると (ノー
トパソコン、電話、その他のワイヤレス端末など)、無線
信号の競合が起こることがあります。干渉の原因となっ
ている装置が特定できるまで、各ワイヤレス装置を一時
的に順番に無効にします。

Raymarine携帯アプリを使用し
た後で、スマートフォン /タブ
レットをインターネットに接続
できなくなった、または電子
メールを受信できなくなった。

デバイスは多機能ディスプレイ
に接続されたままです。

デバイスのアクセスポイントが以前のアクセスポイン
トに戻っていること (例マリーナ Wi-Fiなど)を確認して
ください。
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29.10 Bluetooth のののトトトラララブブブルルルシシシュュューーーテテティィィンンングググ
設置時の要因により、ワイヤレス装置同士で共有しているデータに問題が生じることがあります。そのような問題と考えら
れる原因、およびその解決策を示します。

問問問題題題 考考考えええららられれれるるる原原原因因因 考考考えええららられれれるるる解解解決決決策策策

多機能ディスプレイで Bluetoothが有効になっていること
を確認します (ホホホーーームムム画画画面面面: > [セセセッッットトトアアアッッップププ] > [シシシススステテテムムム
ののの設設設定定定] > [接接接続続続] > [Bluetooth] > [オオオンンン])。

iPhoneで「Bluetooth」オプションが有効になっているこ
とを確認します (iPhoneの「設定」 /「一般」メニュー
から使用できます)。

ワイヤレス接続がない。 iPhoneで多機能ディスプレイと
の Bluetooth接続が確立されてい
ません。

Bluetoothデバイスが一緒に使用する多機能ディスプレイ
とペアリングされていることを確認します。確認は次の
方法で行います。ホホホーーームムム画画画面面面: > [セセセッッットトトアアアッッップププ] > [シシシススステテテ
ムムムののの設設設定定定] > [接接接続続続] > [新新新しししいいい Bluetooth接接接続続続]

メディアプレイヤー装置が、
Bluetooth 2.1+ EDRクラス 1.5 (サ
ポート対象プロファイル: AVRCP
1.0)以降との互換性がありませ
ん。

装置のメーカーに Bluetoothとの互換性を確認してくだ
さい。この装置が Bluetooth 2.1+ EDRクラス 1.5 (サポート
対象プロファイル: AVRCP 1.0)と互換性がない場合は、
多機能ディスプレイでワイヤレスとして使用するのに
は適していません。

メディアプレイヤーコント
ロールがない。

多機能ディスプレイで、「オー
ディオコントロール」が有効
になっていません。

「オーディオコントロール」を有効にしてください (ホホホーーー
ムムム画画画面面面: > [セセセッッットトトアアアッッップププ] > [シシシススステテテムムムののの設設設定定定] > [接接接続続続] > [接接接
続続続マママネネネーーージジジャャャ] > [オオオーーーデデディィィオオオコココンンントトトロロローーールルル] > [オオオンンン])。

Bluetoothの信号が弱いか、断続
的である。

周辺の他のワイヤレス装置から
の干渉があります。

複数のワイヤレス装置が同時に実行されていると (ノー
トパソコン、電話、その他のワイヤレス端末など)、無線
信号の競合が起こることがあります。干渉の原因となっ
ている装置が特定できるまで、各ワイヤレス装置を一時
的に順番に無効にします。
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29.11 タタタッッッチチチスススクククリリリーーーンンンのののトトトラララブブブルルルシシシュュューーーテテティィィンンングググ
タッチスクリーンの問題と考えられる原因、およびその解決策を示します。

問問問題題題 考考考えええららられれれるるる原原原因因因 考考考えええららられれれるるる解解解決決決策策策

タッチロックが有効になって
いる

ジョイスティックを使用して、ホーム画面のタッチロッ
クをオフにします。

画面に素手で触れていない (手
袋を着用するなど)

正しく操作するには、素手 (指)で画面に触れる必要があ
ります。または導電性手袋を使用することもできます。

タッチスクリーンにキャリブ
レーションが必要

[セットアップ]メニューからタッチスクリーンのキャリ
ブレーションを行ってください。

タッチスクリーンが期待どお
りに動作しない

海水沈殿物が画面に付着して
いる

付属の説明書に従って画面の汚れを丹念に取り除き、乾
かします。
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29.12タタタッッッチチチスススクククリリリーーーンンンののの位位位置置置合合合わわわせせせ
タッチスクリーンの位置合わせが不適切な場合には、再度位
置合わせをして精度を向上させることができます。
再位置合わせは、スクリーン上のオブジェクトをタッチ操作
するだけです。最良の結果を得るためには、船舶が停泊また
は係留されているときに操作を実行します。

注注注意意意: これはタッチスクリーン型の多機能ディスプレイに
のみ適用されます。

タタタッッッチチチスススクククリリリーーーンンンののの調調調整整整
ホーム画面を表示した状態で、次の操作を実行します。
1. [セセセッッットトトアアアッッップププ] を選択します。
2. [保保保守守守] を選択します。
3. [タタタッッッチチチスススクククリリリーーーンンンののの調調調整整整] を選択します。
4. 画面上のオブジェクトの上にちょっと指を置き、すぐによ

けます。
5. この操作を 3 回繰り返します。
6. 操作が正常に完了すると、「調整完了」メッセージが表

示されます。
7. [終終終了了了]を選択すると、[保守]メニューに戻ります。
8. 調整時に操作がうまく行かなかった場合、「無効なタッ

チが検出されました」という主旨のメッセージが表示さ
れ、調整が繰り返されます。

9. 調整が 2回失敗した場合、精度調整を行うよう求めるメッ
セージが表示されることがあります。
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29.13 そそそののの他他他のののトトトラララブブブルルルシシシュュューーーテテティィィンンングググ
その他の問題と考えられる原因、およびその解決策を示します。

問問問題題題 考考考えええららられれれるるる原原原因因因 考考考えええららられれれるるる解解解決決決策策策

関連するヒューズとブレーカーを確認してください。

電源ケーブルが正常で、すべての接続がしっかりつな
がっており、磨耗などがないことを確認してください。

電源とディスプレイの間に断続
的に問題が生じています。

電源の電圧と電流が正しく、十分であることを確認して
ください。

システムのソフトウェアが一致
していません (アップグレード
が必要です)。

www.raymarine.comにアクセスして、最新版のソフトウェア
ダウンロードサポートをクリックしてください。

ディスプレイの動作がおかし
い。

• 予期しないリセットが頻繁
に生じる。

• システムがクラッシュする、
またはその他常軌を逸脱した
動作を示す。

データが破損しています /その
他の不明な問題が発生してい
ます。

工場出荷時の設定にリセットしてください。

重重重要要要: この操作を行うと、製品に保存されていたすべ
ての設定とデータ (ウェイポイントなど)が失われま
す。リセットを行う前に、すべての重要なデータをメ
モリカードに保存してください。
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章章章 30: テテテクククニニニカカカルルル サササポポポーーートトト

目目目次次次
• 30.1 Raymarine カスタマー サポート ( 362 ページ)

• 30.2 サードパーティのサポート ( 362 ページ)
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30.1 Raymarineカカカスススタタタマママーーーサササポポポーーートトト
Raymarineでは、総合的なカスタマーサポートサービスを提
供しています。カスタマー サポートへのお問い合わせは、
RaymarineのWebサイト、お電話および電子メールをご利用
いただけます。問題を解決できない場合には、いずれかの手
段でさらなる支援を受けてください。

Web サササポポポーーートトト
次の弊社 Webサイトにあるカスタマーサポートにアクセス
してください。
www.raymarine.com
Webサイト上では、よくある質問、修理情報、電子メールに
よる Raymarineテクニカルサポート部門への相談、世界各地
の Raymarine 取扱店をご覧になれます。

電電電話話話おおおよよよびびび電電電子子子メメメーーールルルににによよよるるるサササポポポーーートトト
アアアメメメリリリカカカ合合合衆衆衆国国国内内内：：：

• 電電電話話話: +1 603 324 7900

• フフフリリリーーーダダダイイイヤヤヤルルル: +1 800 539 5539

• 電電電子子子メメメーーールルル: support@raymarine.com

英英英国国国、、、欧欧欧州州州、、、中中中東東東：：：

• 電電電話話話: +44 (0)13 2924 6777

• 電電電子子子メメメーーールルル: ukproduct.support@raymarine.com

東東東南南南アアアジジジアアア、、、オオオーーーススストトトラララリリリアアア:

• 電電電話話話: +61 (0)29479 4800

• 電電電子子子メメメーーールルル: aus.support@raymarine.com

製製製品品品情情情報報報
修理をご希望される場合には、次の情報をお手元にご用意く
ださい。

• 製品名。

• 製品の ID。

• シリアル番号。

• ソフトウェアアプリケーションのバージョン。

• 系統図。

製品内のメニューを使って、これらの製品情報を入手でき
ます。

製製製品品品情情情報報報ののの表表表示示示
ホーム画面を表示した状態で、次の操作を実行します。
1. Set-up(セセセッッットトトアアアッッップププ) を選択します。
2. Maintenance(保保保守守守) を選択します。
3. Diagnostics(診診診断断断) を選択します。
4. Select Device(装装装置置置ののの選選選択択択) を選択します。
5. 一覧から該当する製品を選択します。
6. Show All Data(すすすべべべてててのののデデデーーータタタををを表表表示示示)を選択します。

30.2サササーーードドドパパパーーーテテティィィのののサササポポポーーートトト
サードパーティのサプライヤの連絡先およびサポート情報
は、該当する Web サイトをご覧ください。

Fusion
www.fusionelectronics.com

Navionics
www.navionics.com

Sirius
www.sirius.com
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章章章 31: 技技技術術術仕仕仕様様様

目目目次次次
• 31.1 a シリーズ ( 364 ページ)

• 31.2 c / e シリーズ ( 366 ページ)
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31.1 a シシシリリリーーーズズズ

a6x ののの物物物理理理的的的仕仕仕様様様
寸寸寸法法法 • 幅: 163.57 mm (6.44インチ)

• 高さ (ブラケットを含まな
い場合): 143.47 mm (5.65イ
ンチ)

• 高さ (ブラケットを含む場
合): 162.72 mm (6.41インチ)

• 奥行き (ケーブルを含まな
い場合): 74.1 mm

• 奥行き (ケーブルを含む場
合): 167.5 mm (6.6インチ)

重重重量量量 (ユユユニニニッッットトトのののみみみ) 0.715 kg (1.58 lbs)

a7x ののの物物物理理理仕仕仕様様様
寸寸寸法法法 • 幅: 205.1 mm (8インチ)

• 高さ (ブラケットを含まない場合):
147.1 mm (5.8インチ)

• 高さ (ブラケットを含む場合): 163.3
mm (6.4インチ)

• 奥行き (ケーブルを含まない場合):
73.6 mm (2.9インチ)

• 奥行き (ケーブルを含む場合): 164.5
mm (6.48インチ)

重重重量量量 (ユユユニニニッッットトトのののみみみ) 0.715 kg (1.58 lbs)

a6x ののの電電電力力力仕仕仕様様様
公公公称称称電電電源源源電電電圧圧圧 12 V dc

動動動作作作電電電圧圧圧範範範囲囲囲 10.8 V dc～ 15.6 V dc

ヒヒヒュュューーーズズズ /ブブブレレレーーーカカカ 配電盤にサーマルブレーカ
またはヒューズを取り付け
ることをお勧めします。
サーマルブレーカに適した
ヒューズ定格は、接続する
装置の台数によって異なり
ます。わからない場合は、
正規の Raymarine販売店にお
問い合わせください。

電電電力力力消消消費費費 明るさを最大限にした場合:

• a65 / a65 Wi-Fi— 8.6 W (最大)

• a67 / a67 Wi-Fi— 12.2 W (最大)

• a68 / a68 Wi-Fi— 10.6 W (最大)

省電力モードの場合:

• a65 / a65 Wi-Fi— 3.8 W (最大)

• a67 / a67 Wi-Fi— 7.4 W (最大)

• a68 / a68 Wi-Fi— 5.8 W (最大)

注注注意意意: 電力消費の数値は、
装備済みシステムの値で
あり、ソナー型式には、
600 Wのアクティブなトラ
ンスデューサが含まれま
す。

LEN (詳細は、Seatalkng リファ
レンスマニュアルを参照)

1

a7x ののの電電電力力力仕仕仕様様様
公公公称称称電電電源源源電電電圧圧圧 12 V dc

動動動作作作電電電圧圧圧範範範囲囲囲 10.8 V dc～ 15.6 V dc

ヒヒヒュュューーーズズズ /ブブブレレレーーーカカカ 配電盤にサーマルブレーカ
またはヒューズを取り付け
ることをお勧めします。
サーマルブレーカに適した
ヒューズ定格は、接続する
装置の台数によって異なり
ます。わからない場合は、
正規の Raymarine販売店にお
問い合わせください。

電電電力力力消消消費費費 明るさを最大限にした場合:

• a75 / a75 Wi-Fi— 9.1 W最大

• a77 / a77 Wi-Fi— 12.7 W最大

• a78 / a78 Wi-Fi— 11.1 W最大

省電力モードの場合:

• a75 / a75 Wi-Fi— 3.8 W最大

• a77 / a77 Wi-Fi— 7.4 W最大

• a78 / a78 Wi-Fi— 5.8 W最大

注注注意意意: 電力消費の数値は、
装備済みシステムの値で
あり、ソナー型式には、
600 Wのアクティブなトラ
ンスデューサが含まれま
す。

LEN (詳細は、Seatalkng リファ
レンスマニュアルを参照)

1

環環環境境境仕仕仕様様様
以下の環境仕様は、すべての型のディスプレイに適用され
ます。

動動動作作作温温温度度度 -25ºC～ +55ºC (-13ºF～ 131ºF)

保保保存存存温温温度度度 -30ºC～ +70ºC (-22ºF～ 158ºF)

相相相対対対湿湿湿度度度 最大 75%

防防防水水水加加加工工工等等等級級級 • IPX6および IPX7

• IPX6 (e165のみ)

視視視野野野角角角
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���

���

���

�����

�����

�����

D12576-1

C

D

A B

a6x a7x

A 60º 75º

B 60º 75º

C 60º 70º

D 50º 75º
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注注注意意意: 上記に記載の視野角は、国際的に承認された規格を用
いて取得したもので、比較目的にのみ使用するようにして
ください。必要な場所での見やすさをテストするまでは製
品を設置しないでください。

a6x デデディィィスススプププレレレイイイののの仕仕仕様様様
サササイイイズズズ 5.7インチ

種種種類類類 TFTバックライト LED

色色色ののの深深深度度度 24ビット

解解解像像像度度度 640 x 480 VGA

縦縦縦横横横比比比 4:3

誤誤誤っっったたた色色色ででで表表表示示示ささされれれるるるピピピククク
セセセルルルののの最最最大大大許許許容容容数数数

5

a7x デデディィィスススプププレレレイイイののの仕仕仕様様様
サササイイイズズズ 7.0インチ

種種種類類類 TFTバックライト LED

色色色ののの深深深度度度 24ビット

解解解像像像度度度 800 x 480 WVGA

縦縦縦横横横比比比 16:9

誤誤誤っっったたた色色色ででで表表表示示示ささされれれるるるピピピ
クククセセセルルルののの最最最大大大許許許容容容数数数

6

デデデーーータタタ接接接続続続
有有有線線線接接接続続続

NMEA 0183 NMEA 0183ポート 2つ:

• NMEAポート 1: 入出力、4800 /
38400ボー

• NMEA port 2: 入力専用、4800 /
38400ボー

注注注意意意: NMEA 0183接続は、a新シ
リーズの多機能ディスプレイに
は適用されません。

ネネネッッットトトワワワーーーククク (SeaTalkhs) • a新シリーズ、e7および e7D =
SeaTalkhs ポート 1つ。100 Mbits/
秒。RayNetタイプの接続。

• c新シリーズと e新シリーズ (e7
と e7Dを除く) = 2 x SeaTalkhs ポー
ト。100 Mbits/秒。RayNetタイプ
の接続。

SeaTalkng SeaTalkng 接続 1つ

ワワワイイイヤヤヤレレレススス接接接続続続

Wi-Fi 802.11 b / g

注注注意意意: Wi-Fi接続は、Wi-Fiが内蔵
されている多機能ディスプレイ
にのみ適用されます。

Bluetooth Bluetooth 2.1+ EDRクラス 1.5対応 (サ
ポート対象プロファイル: AVRCP
1.0)

内内内蔵蔵蔵 GPS ののの仕仕仕様様様
内蔵 GPSの仕様は、a新シリーズ、c新シリーズ、e新シリー
ズ (e165を除く)の多機能ディスプレイに適用されます。
チチチャャャンンンネネネルルル数数数 50

コココーーールルルドドドスススタタターーートトト 2分未満

レレレシシシーーーバババののの IC感感感度度度 163 dBmトラッキング

SBAS (衛衛衛星星星航航航法法法補補補強強強シシシススステテテムムム) WAAS + EGNOS + MSAS

特特特殊殊殊機機機能能能 アクティブジャミング減少

動動動作作作周周周波波波数数数 1575.42MHz

信信信号号号取取取得得得 自動

時時時刻刻刻校校校正正正設設設定定定更更更新新新 自動

測測測地地地原原原点点点 WGS-84。Raymarineのディス
プレイから別の原点も使用
できます。

更更更新新新レレレーーートトト 1 秒

アアアンンンテテテナナナ セラミックチップ

精精精度度度 • SBAS なしの場合: <= 15
メートルで 95%の確率

• SBAS使用の場合: <= 5メー
トルで 95%の確率

内内内蔵蔵蔵ソソソナナナーーーののの仕仕仕様様様
内蔵ソナーの仕様は、ソナー型式の多機能ディスプレイ型式
にのみ適用されます。

動動動作作作周周周波波波数数数 50 / 83 / 200 KHz

送送送信信信電電電力力力 最大 600 W RMS、トランス
デューサにより異なる

水水水深深深有有有効効効範範範囲囲囲 最大 3000フィート、トラン
スデューサにより異なる

ソソソナナナーーー / DownVision ののの仕仕仕様様様
チチチャャャンンンネネネルルル数数数 CHIRP 2個 (ソナーで 1個、DownVisionで 1

個)

ビビビーーームムム対対対応応応範範範
囲囲囲

• ソソソナナナーーー—円円円錐錐錐型型型ビーム

• DownVision—広 (左舵 /右舵)および細 (船
首から船尾まで)フフファァァンンンビーム

深深深度度度 標準的な深度パフォーマンスは 189 m (600
フィート) です。ソナーチャンネルと
DownVisionチャンネルの両方に適用され
ます。

電電電子子子海海海図図図ののの仕仕仕様様様
組組組みみみ込込込まままれれれててていいいるるる電電電
子子子海海海図図図

• LightHouse海図世界地図データ

• Navionics世界地図データ

互互互換換換性性性のののあああるるる
LightHouse海海海図図図

• ベクタ— LightHouse海図

• ラスタ— LightHouse海図

互互互換換換性性性のののあああるるるNavionics
海海海図図図カカカーーードドド

• Navionics Ready to Navigate

• Navionics Silver

• Navionics Gold

• Navionics Gold+

• Navionics Platinum

• Navionics Platinum+

• Navionics Fish'N Chip

• Navionics Hotmaps
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注注注意意意:
サポート対象のカードの最新一覧は、Raymarine Webサイ
ト (www.raymarine.com) をご覧ください。

適適適合合合性性性ににに関関関すすするるる仕仕仕様様様
適合宣言証明書は、すべての型のディスプレイに適用され
ます。

適適適合合合性性性 • NMEA 2000認証

• WiFi Alliance認証

• Bluetooth認証

• 欧州: 1999/5/EC

• 豪州・ニュージーランド:
C-Tick、コンプライアンス
レベル 2

• FCC 47CFRパート 15

• カナダ産業省 RSS210

31.2 c / e シシシリリリーーーズズズ

e7 / e7D ののの物物物理理理仕仕仕様様様
寸寸寸法法法 • 幅: 233 mm (9.17インチ)

• 高さ (ブラケットを含まな
い場合): 145 mm (5.71イン
チ)

• 高さ (ブラケットを含む場
合): 180 mm (7.09インチ)

• 奥行き (ケーブルを含まな
い場合): 64 mm (2.52インチ)

• 奥行き (ケーブルを含む場
合): 160 mm (6.29インチ)

重重重量量量 (ユユユニニニッッットトトのののみみみ) e7

• 1.465 kg (3.23ポンド)

e7D

• 1.550 kg (3.42ポンド)

重重重量量量 (箱箱箱入入入りりりユユユニニニッッットトト) e7

• 2.385 kg (5.26ポンド)

e7D

• 2.423 kg (5.34ポンド)

e95 / e97 / c95 / c97 ののの物物物理理理仕仕仕様様様
寸寸寸法法法 • 幅: 290 mm (11.42インチ)

• 高さ (ブラケットを含まな
い場合): 173 mm (6.81イン
チ)

• 高さ (ブラケットを含む場
合): 212 mm (8.35インチ)

• 奥行き (ケーブルを含まな
い場合): 64 mm (2.52インチ)

• 奥行き (ケーブルを含む場
合): 160 mm (6.29インチ)

重重重量量量 (ユユユニニニッッットトトのののみみみ) e95 / c95

• 2.165 kg (4.77 lb.)

e97 / c97

• 2.265 kg (4.99 lb.)

重重重量量量 (箱箱箱入入入りりりユユユニニニッッットトト) e95 / c95

• 3.540 kg (7.8 lb.)

e97 / c97

• 3.635 kg (8 lb.)

e125 / e127 / c125 / c127ののの物物物理理理仕仕仕様様様
寸寸寸法法法 • 幅: 354 mm (13.94インチ)

• 高さ (ブラケットを含まな
い場合): 222 mm (8.74イン
チ)

• 高さ (ブラケットを含む場
合): 256 mm (10.08インチ)

• 奥行き (ケーブルを含まな
い場合): 69 mm (2.72インチ)

• 奥行き (ケーブルを含む場
合): 160 mm (6.29インチ)

重重重量量量 (ユユユニニニッッットトトのののみみみ) e125 / c125

• 3.320 kg (7.32 lb.)
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e127 / c127

• 3.450 kg (7.6 lb.)

重重重量量量 (箱箱箱入入入りりりユユユニニニッッットトト) e125 / c125

• 4.955 kg (10.9 lb.)

e127 / c127

• 5.070 kg (11.18 lb.)

e165 ののの物物物理理理仕仕仕様様様
寸寸寸法法法 • 幅: 426 mm (16.8インチ)

• 高さ (ブラケットを含まない場合):
281.4 mm (11.1インチ)

• 高さ (ブラケットを含む場合): 295
mm (11.6インチ)

• 奥行き (ケーブルを含まない場合):
68.4 mm (2.7インチ)

• 奥行き (ケーブルを含む場合): 176.6
mm (7インチ)

重重重量量量 (ユユユニニニッッットトトのののみみみ) 5.6 kg (12.3lb)

e7 / e7D ののの電電電力力力仕仕仕様様様
公公公称称称電電電源源源電電電圧圧圧 12 V dc

動動動作作作電電電圧圧圧範範範囲囲囲 10.8 V dc～ 15.6 V dc

ヒヒヒュュューーーズズズ /ブブブレレレーーーカカカ インラインヒューズ (電源
ケーブル内に装着)

• 7 A. (標準の 20 mmガラス管
ヒューズ)

電電電力力力消消消費費費 明るさを最大限にした場合:

• e7 — 10 W

• e7D — 13.8 W

省電力モードの場合:

• e7 — 4.3 W

• e7D — 10.3 W

注注注意意意: 電力消費の数値は、
装備済みシステムの値で
あり、ソナー型式には、
600 Wのアクティブなトラ
ンスデューサが含まれま
す。

LEN (詳細は、Seatalkng リファ
レンスマニュアルを参照)

1

c95 / c97 / e95 / e97 ののの電電電力力力仕仕仕様様様
公公公称称称電電電源源源電電電圧圧圧 12/24 V DC

動動動作作作電電電圧圧圧範範範囲囲囲 10.8 V dc～ 31.2 V dc

ヒヒヒュュューーーズズズ /ブブブレレレーーーカカカ インラインヒューズ (電源
ケーブル内に装着)

• 7 A. (標準の 20 mmガラス管
ヒューズ)

電電電力力力消消消費費費 明るさを最大限にした場合:

• c95 — 13.1 W

• c97 — 16.7 W

• e95 — 18 W

• e97 — 22.1 W

省電力モードの場合:

• c95 —5.9 W

• c97 — 9.7 W

• e95 — 11.2 W

• e97 — 14.9 W

注注注意意意: 電力消費の数値は、
装備済みシステムの値で
あり、ソナー型式には、
600 Wのアクティブなトラ
ンスデューサが含まれま
す。

LEN (詳細は、Seatalkng リファ
レンスマニュアルを参照)

1

c125 / c127 / e125 / e127ののの電電電力力力仕仕仕様様様
公公公称称称電電電源源源電電電圧圧圧 12/24 V DC

動動動作作作電電電圧圧圧範範範囲囲囲 10.8 V dc～ 31.2 V dc

ヒヒヒュュューーーズズズ /ブブブレレレーーーカカカ インラインヒューズ (電源
ケーブル内に装着)

• 7 A. (標準の 20 mmガラス管
ヒューズ)

電電電力力力消消消費費費 明るさを最大限にした場合:

• c125 — 16.3 W

• c127 — 20.8 W

• e125 — 27.6 W

• e127 — 33.5 W

省電力モードの場合:

• c125 —6.1 W

• c127 — 14.6 W

• e125 — 10.9 W

• e127 — 17 W

注注注意意意: 電力消費の数値は、
装備済みシステムの値で
あり、ソナー型式には、
600 Wのアクティブなトラ
ンスデューサが含まれま
す。

LEN (詳細は、Seatalkng リファ
レンスマニュアルを参照)

1

e165 ののの電電電力力力仕仕仕様様様
公公公称称称電電電源源源電電電圧圧圧 12/24 V DC

動動動作作作電電電圧圧圧範範範囲囲囲 10.8 V dc～ 31.2 V dc

ヒヒヒュュューーーズズズ /ブブブレレレーーー
カカカ

インラインヒューズ (電源ケーブル内
に装着)

• 7 A. (標準の 20 mmガラス管ヒューズ)
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電電電力力力消消消費費費 明るさを最大限にした場合:

• e165 — 59.5 W

省電力モードの場合:

• e165 — 10.9 W

注注注意意意: 電力消費の数値は、装備済み
システムの値であり、ソナー型式に
は、600 Wのアクティブなトランス
デューサが含まれます。

LEN (詳細は、
Seatalkng リファレ
ンスマニュアルを
参照)

1

環環環境境境仕仕仕様様様
以下の環境仕様は、すべての型のディスプレイに適用され
ます。

動動動作作作温温温度度度 -25ºC～ +55ºC (-13ºF～ 131ºF)

保保保存存存温温温度度度 -30ºC～ +70ºC (-22ºF～ 158ºF)

相相相対対対湿湿湿度度度 最大 75%

防防防水水水加加加工工工等等等級級級 • IPX6および IPX7

• IPX6 (e165のみ)

視視視野野野角角角 ���

���

���

���

���

���

������

������

������

������

D12268-1

A B C

D

e7 / e7D e95 / e97 /
c95 / c97

e125 / e127 /
c125 / c127 e165

A 70º 80º 80º 80º

B 70º 80º 80º 80º

C 70º 80º 80º 70º

D 50º 60º 60º 70º

注注注意意意: 上記に記載の視野角は、国際的に承認された規格を用
いて取得したもので、比較目的にのみ使用するようにして
ください。必要な場所での見やすさをテストするまでは製
品を設置しないでください。

e7 / e7D デデディィィスススプププレレレイイイののの仕仕仕様様様
サササイイイズズズ 7インチ

種種種類類類 TFTバックライト LED

色色色ののの深深深度度度 24ビット

解解解像像像度度度 800 x 480ピクセル (WVGA)

誤誤誤っっったたた色色色ででで表表表示示示ささされれれるるるピピピククク
セセセルルルののの最最最大大大許許許容容容数数数

7

e95 / e97 / c95 / c97デデディィィスススプププレレレイイイののの仕仕仕様様様
サササイイイズズズ 9インチ

種種種類類類 TFTバックライト LED

色色色ののの深深深度度度 24ビット

解解解像像像度度度 800 x 480ピクセル (WVGA)

誤誤誤っっったたた色色色ででで表表表示示示ささされれれるるるピピピククク
セセセルルルののの最最最大大大許許許容容容数数数

8

e125 / e127 / c125 / c127デデディィィスススプププレレレイイイののの仕仕仕様様様
サササイイイズズズ 12インチ

種種種類類類 TFTバックライト LED

色色色ののの深深深度度度 24ビット

解解解像像像度度度 1280 x 800ピクセル (WXGA)

誤誤誤っっったたた色色色ででで表表表示示示ささされれれるるるピピピククク
セセセルルルののの最最最大大大許許許容容容数数数

8

e165 デデディィィスススプププレレレイイイののの仕仕仕様様様
サササイイイズズズ 15.4インチ

種種種類類類 TFTバックライト LED

色色色ののの深深深度度度 24ビット

解解解像像像度度度 1280 x 800ピクセル (WXGA)

縦縦縦横横横比比比 16:9

誤誤誤っっったたた色色色ででで表表表示示示ささされれれ
るるるピピピクククセセセルルルののの最最最大大大許許許
容容容数数数

8

デデデーーータタタ接接接続続続
有有有線線線接接接続続続

NMEA 0183 NMEA 0183ポート 2つ:

• NMEAポート 1: 入出力、4800 /
38400ボー

• NMEA port 2: 入力専用、4800 /
38400ボー

注注注意意意: NMEA 0183接続は、a新シ
リーズの多機能ディスプレイに
は適用されません。

ネネネッッットトトワワワーーーククク (SeaTalkhs) • a新シリーズ、e7および e7D =
SeaTalkhs ポート 1つ。100 Mbits/
秒。RayNetタイプの接続。

• c新シリーズと e新シリーズ (e7
と e7Dを除く) = 2 x SeaTalkhs ポー
ト。100 Mbits/秒。RayNetタイプ
の接続。

SeaTalkng SeaTalkng 接続 1つ

ワワワイイイヤヤヤレレレススス接接接続続続

Wi-Fi 802.11 b / g

注注注意意意: Wi-Fi接続は、Wi-Fiが内蔵
されている多機能ディスプレイ
にのみ適用されます。

Bluetooth Bluetooth 2.1+ EDRクラス 1.5対応 (サ
ポート対象プロファイル: AVRCP
1.0)
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内内内蔵蔵蔵 GPS ののの仕仕仕様様様
内蔵 GPSの仕様は、a新シリーズ、c新シリーズ、e新シリー
ズ (e165を除く)の多機能ディスプレイに適用されます。
チチチャャャンンンネネネルルル数数数 50

コココーーールルルドドドスススタタターーートトト 2分未満

レレレシシシーーーバババののの IC感感感度度度 163 dBmトラッキング

SBAS (衛衛衛星星星航航航法法法補補補強強強シシシススステテテムムム) WAAS + EGNOS + MSAS

特特特殊殊殊機機機能能能 アクティブジャミング減少

動動動作作作周周周波波波数数数 1575.42MHz

信信信号号号取取取得得得 自動

時時時刻刻刻校校校正正正設設設定定定更更更新新新 自動

測測測地地地原原原点点点 WGS-84。Raymarineのディス
プレイから別の原点も使用
できます。

更更更新新新レレレーーートトト 1 秒

アアアンンンテテテナナナ セラミックチップ

精精精度度度 • SBAS なしの場合: <= 15
メートルで 95%の確率

• SBAS使用の場合: <= 5メー
トルで 95%の確率

内内内蔵蔵蔵ソソソナナナーーーののの仕仕仕様様様
内蔵ソナーの仕様は、ソナー型式の多機能ディスプレイ型式
にのみ適用されます。

動動動作作作周周周波波波数数数 50 / 83 / 200 KHz

送送送信信信電電電力力力 最大 600 W RMS、トランス
デューサにより異なる

水水水深深深有有有効効効範範範囲囲囲 最大 3000フィート、トラン
スデューサにより異なる

ビビビデデデオオオののの仕仕仕様様様
信信信号号号ののの種種種類類類 コンポジット

形形形式式式 PALまたは NTSC

コココネネネクククタタタタタタイイイプププ BNC (メス)

出出出力力力解解解像像像度度度 720p

電電電子子子海海海図図図ののの仕仕仕様様様
組組組みみみ込込込まままれれれててていいいるるる電電電
子子子海海海図図図

• LightHouse海図世界地図データ

• Navionics世界地図データ

互互互換換換性性性のののあああるるる
LightHouse海海海図図図

• ベクタ— LightHouse海図

• ラスタ— LightHouse海図

互互互換換換性性性のののあああるるるNavionics
海海海図図図カカカーーードドド

• Navionics Ready to Navigate

• Navionics Silver

• Navionics Gold

• Navionics Gold+

• Navionics Platinum

• Navionics Platinum+

• Navionics Fish'N Chip

• Navionics Hotmaps

注注注意意意:
サポート対象のカードの最新一覧は、Raymarine Webサイ
ト (www.raymarine.com) をご覧ください。

適適適合合合性性性ににに関関関すすするるる仕仕仕様様様
適合宣言証明書は、すべての型のディスプレイに適用され
ます。

適適適合合合性性性 • NMEA 2000認証

• WiFi Alliance認証

• Bluetooth認証

• 欧州: 1999/5/EC

• 豪州・ニュージーランド:
C-Tick、コンプライアンス
レベル 2

• FCC 47CFRパート 15

• カナダ産業省 RSS210
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章章章 32: スススペペペアアアおおおよよよびびび付付付属属属品品品

目目目次次次
• 32.1 トランスデューサ付属品 ( 372 ページ)

• 32.2 DownVision トランスデューサおよび付属品 ( 372 ページ)

• 32.3 ネットワーク ハードウェア ( 373 ページ)

• 32.4 ネットワーク ケーブルのコネクタの種類 ( 373 ページ)

• 32.5 ネットワーク ケーブル ( 374 ページ)

• 32.6 ネットワーク ケーブルの種類 ( 374 ページ)

• 32.7 SeaTalkng ケーブル用コンポーネント ( 375 ページ)

• 32.8 SeaTalkng ケーブルおよび付属品 ( 375 ページ)

• 32.9 SeaTalk 付属品 ( 376 ページ)

• 32.10 ビデオ ケーブル ( 377 ページ)

• 32.11 a65 / a67 スペア部品 ( 377 ページ)

• 32.12 e7 e7D スペア部品 ( 378 ページ)

• 32.13 e95 / e97 / c95 / c97 スペア部品 ( 378 ページ)

• 32.14 e125 / e127 / c125 / c127 スペア部品 ( 379 ページ)

• 32.15 e165 スペア部品 ( 379 ページ)
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32.1 トトトララランンンスススデデデュュューーーサササ付付付属属属品品品
項項項目目目 品品品番番番 備備備考考考

P48ソナートラン
スデューサ

A102140 船尾へのトランサ
ム装着

P58ソナートラン
スデューサ

A102138 船尾へのトランサ
ム装着

1 m (3.28フィート)
Minn Kotaトランス
デューサアダプタ
ケーブル

A62363 ソナー型式の多機
能ディスプレイへ
の直接接続のみ

0.5 m (1.64 フィー
ト)トランスデュー
サアダプタケー
ブル

E66066 600 Wのソナーモ
ジュール互換の任
意のソナートラン
スデューサを直接
ソナー型式多機能
ディスプレイに接
続する場合

32.2 DownVision トトトララランンンスススデデデュュューーーサササおおお
よよよびびび付付付属属属品品品
DownVisionTM 型式多機能ディスプレイでは、次の
DownVisionTM 付属品を使用できます。

項項項目目目 品品品番番番

CPT-100 トランサム型
DownVisionトランスデューサ

A80270

CPT-110船底貫通取り付け型
DownVisionトランスデューサ
(プラスチック)

A80277

CPT-120船底貫通取り付け型
DownVisionトランスデューサ
(ブロンズ)

A80271

トランサムトランスデュー
サシールド、トローリング
モータ付き船舶用

A80207

4 m (13.12 フィート)トラン
スデューサ延長ケーブル
(CPT-100トランサムトラン
スデューサ用)

A80273
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32.3ネネネッッットトトワワワーーークククハハハーーードドドウウウェェェアアア
項項項目目目 品品品番番番 備備備考考考

HS5 RayNetネット
ワークスイッチ

A80007 RayNetコネクタを持つ複数の
装置をネットワーク接続する
際の 5ポートスイッチ。R145
SeaTalkhs コネクタ装備の機器
も、適切なアダプタケーブ
ルを使用して接続できます。

RJ45 SeaTalkhs ネッ
トワークスイッチ

E55058 R145コネクタを持つ複数の
SeaTalkhs 装置をネットワー
ク接続する際の 8ポートス
イッチ。

RJ45 SeaTalkhs クロ
スオーバーカプラ

E55060 • RJ145 SeaTalkhs 装置をス
イッチが必要ない小規模
システムに直接接続でき
るようにします。

• RJ45 SeaTalkhs 装置を HS5
SeaTalk ネットワークス
イッチに接続することが
できます (適切なアダプタ
ケーブルを併用)。

• 2本の RJ45 SeaTalkhs ケーブ
ルを連結させてケーブルを
延長することができます。

内部設置の際にお勧めです。

イーサネット RJ45
カプラ

R32142 • RJ145 SeaTalkhs 装置をス
イッチが必要ない小規模
システムに直接接続でき
るようにします。

• RJ45 SeaTalkhs 装置を HS5
SeaTalk ネットワークス
イッチに接続することが
できます (適切なアダプタ
ケーブルを併用)。

• 2本の RJ45 SeaTalkhs ケーブ
ルを連結させてケーブルを
延長することができます。

外部設置の際にお勧めです。

32.4 ネネネッッットトトワワワーーークククケケケーーーブブブルルルのののコココネネネククク
タタタののの種種種類類類
ネットワークケーブルのコネクタには、SeaTalkhs と RayNet
の 2 種類があります。

SeaTalkhs コネクタ — SeaTalkhs 装置を
SeaTalkhsケーブルを使用して Raymarine
ネットワークスイッチに接続する
際に使用します。

RayNetコネクタ — Raymarineネット
ワークスイッチと SeaTalkhs 装置を
RayNetケーブルを使用して多機能
ディスプレイに接続する際に使用し
ます。また、1台の装置のみをディス
プレイのネットワークコネクタに接
続している場合は、クロスオーバー
カプラも接続する必要があります。
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32.5 ネネネッッットトトワワワーーークククケケケーーーブブブルルル
RayNet －－－ RayNet ケケケーーーブブブルルル

ケケケーーーブブブルルル 品品品番番番

400 mm (1.3フィート) RayNet
(F)－ RayNet (F)ケーブル

A80161

2 m (6.56フィート) RayNet (F)
－ RayNet (F)ケーブル

A62361

5 m (16.4フィート) RayNet (F)
－ RayNet (F)ケーブル

A80005

10 m (32.8フィート) RayNet (F)
－ RayNet (F)ケーブル

A62362

20 m (65.6フィート) RayNet (F)
－ RayNet (F)ケーブル

A80006

100 mm (3.9インチ) RayNet (M)
－ RayNet (M)ケーブル

A80162

RayNet直角カプラ A80262

RayNetケーブルプラー 5個
入りパック

R70014

RayNet アアアダダダプププタタタケケケーーーブブブルルル

ケケケーーーブブブルルル 品品品番番番

1 m (3.28フィート) RayNet (F)
－ RJ45 SeaTalkhs (M)ケーブル

A62360

3 m (9.84フィート) RayNet (F)
－ RJ45 SeaTalkhs (M)ケーブル

A80151

10 m (32.8フィート) RayNet (F)
－ RJ45 SeaTalkhs (M)ケーブル

A80159

400 mm (1.3フィート) RayNet
(F)－ RJ45 SeaTalkhs (F)ケーブ
ル

A80160

100 mm (3.9インチ) RayNet (F)
－ RJ45 (F)ケーブル

A80247

350 mm (13.78インチ) RayNet
(M)－ RJ45 SeaTalkhs (M)ケー
ブル

A80272

3 m (9.84フィート) RayNet (F)
－ RJ45 SeaTalkhs (M)ケーブル

A80276

32.6ネネネッッットトトワワワーーークククケケケーーーブブブルルルののの種種種類類類
SeaTalkhs ネットワークケーブルには、「パッチ」と「ネット
ワーク」の 2 種類のケーブルがあります。

• パパパッッッチチチ— 次の装置を Raymarine ネットワーク スイッチ
に接続する場合:

– PoE インジェクタを使用した赤外線カメラ

– 追加の Raymarine ネットワーク スイッチ

– Voyager プランニング ソフトウェアを使用した PC、ま
たはノートパソコン

• ネネネッッットトトワワワーーーククク— 次の装置を Raymarine ネットワーク ス
イッチに接続する場合:

– ソナーモジュール

– SR100 Sirius 気象レシーバ

– 互換性のある Raymarine 多機能ディスプレイを追加し
た場合

SeaTalkhs ネネネッッットトトワワワーーークククケケケーーーブブブルルル
ケケケーーーブブブルルル 品品品番番番

1.5 m (4.9 フィート) SeaTalkhs
ネットワークケーブル

E55049

5 m (16.4 フィート) SeaTalkhs
ネットワークケーブル

E55050

10 m (32.8フィート) SeaTalkhs
ネットワークケーブル

E55051

20 m (65.6 フィート) SeaTalkhs
ネットワークケーブル

E55052

SeaTalkhs パパパッッッチチチケケケーーーブブブルルル
ケケケーーーブブブルルル 品品品番番番

1.5 m (4.9 フィート) SeaTalkhs
パッチケーブル

E06054

5 m (16.4 フィート) SeaTalkhs
パッチケーブル

E06055

10 m (32.8 フィート) SeaTalkhs
パッチケーブル

E06056

15 m (49.2 フィート) SeaTalkhs
パッチケーブル

A62136

20 m (65.6フィート) SeaTalkhs
パッチケーブル

E06057
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32.7 SeaTalkng ケケケーーーブブブルルル用用用コココンンンポポポーーーネネネ
ンンントトト
SeaTalkng ケーブル用コンポーネントと使用用途

接接接続続続 /ケケケーーーブブブルルル 備備備考考考

バックボーンケーブル (各
種長さ)

データを運ぶ主なケーブ
ル。バックボーンからのス
プールを使用して SeaTalkng装
置を接続します。

T字型コネクタ 装置が接続されているバック
ボーンに分岐を作ります。

ターミネータ バックボーンの一端で必要
です。

インラインターミネータ スプールケーブルをバック
ボーンの一端に直接接続し
ます。長いケーブル配線を
する場合に役立ちます。

スプールケーブル 装置とバックボーンを接続
します。装置はデイジー
チェーン接続することも T字
型コネクタに直接接続する
ことも可能です。

SeaTalkng 5方向コネクタ ケーブルを分岐、分割した
り、SeaTalkや SeaTalkng ネッ
トワーク内で追加接続部を
設ける際に使用します。

ブランキングプラグ 5方向または T字型コネクタ
内の未使用スプールコネク
タ部に挿入します。

32.8 SeaTalkng ケケケーーーブブブルルルおおおよよよびびび付付付属属属品品品
互換製品で使用する SeaTalkng ケーブルおよび付属品

説説説明明明 品品品番番番 備備備考考考

SeaTalkngスターター
キット

T70134 内容:

• 1 x 5 方向コネクタ
(A06064)

• 2 xバックボーンターミ
ネータ (A06031)

• 1 x 3 m (9.8 フィート)ス
プールケーブル (A06040)

• 1 x電源ケーブル (A06049)

SeaTalkngバックボー
ンキット

A25062 内容:

• 2 x 5 m (16.4 フィート)
バックボーンケーブル
(A06036)

• 1 x 20 m (65.6 フィート)
バックボーンケーブル
(A06037)

• 4 x T字型 (A06028)

• 2 xバックボーンターミ
ネータ (A06031)

• 1 x電源ケーブル (A06049)

SeaTalkng 0.4 m
(1.3 フィート)
スプール

A06038

SeaTalkng 1 m
(3.3 フィート)
スプール

A06039

SeaTalkng 3 m
(9.8 フィート)
スプール

A06040

SeaTalkng 5 m
(16.4 フィート)
スプール

A06041

SeaTalkng 0.4 m (1.3
フィート)エルボス
プール

A06042

SeaTalkng 0.4 m
(1.3 フィート)バッ
クボーン

A06033

SeaTalkng 1 m
(3.3 フィート)
バックボーン

A06034

SeaTalkng 3 m
(9.8 フィート)
バックボーン

A06035

SeaTalkng 5 m
(16.4 フィート)
バックボーン

A06036

SeaTalkng 9 m
(29.5 フィート)
バックボーン

A06068

SeaTalkng 20 m
(65.6 フィート)
バックボーン

A06037

SeaTalkng -終端むき
出し 1 m (3.3 フィー
ト)スプール

A06043

SeaTalkng -終端むき
出し 3 m (9.8 フィー
ト)スプール

A06044
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説説説明明明 品品品番番番 備備備考考考

SeaTalkng 電源ケー
ブル

A06049

SeaTalkngターミネー
タ

A06031

SeaTalkng T字型 A06028 1 xスプール接続を装備

SeaTalkng 5方向コネ
クタ

A06064 3 xスプール接続を装備

SeaTalkngバックボー
ンエクステンダ

A06030

SeaTalk － SeaTalkng
コンバータキット

E22158 SeaTalk装置と SeaTalkng シ
ステムとの接続が可能

SeaTalkng インライ
ンターミネータ

A80001 スプールケーブルとバッ
クボーンケーブルの終端
を直接接続。T字型コネク
タは不要

SeaTalkng ブランキ
ングプラグ

A06032

ACU / SPX SeaTalkng
スプールケーブル
0.3 m (1.0フィート)

R12112 SPXコースコンピュータ
または ACUを SeaTalkngバッ
クボーンに接続します。

SeaTalk (3 ピン) －
SeaTalkng アダプ
タケーブル 0.4 m
(1.3 フィート)

A06047

SeaTalk － SeaTalkng
スプール 1 m
(3.3 フィート) ス
プール

A22164

SeaTalk2 (5 ピン)
－ SeaTalkng アダプ
タケーブル 0.4 m
(1.3 フィート)

A06048

DeviceNetアダプタ
ケーブル (メス)

A06045 NMEA 2000装置と SeaTalkng
システムとの接続が可能

DeviceNetアダプタ
ケーブル (オス)

A06046 NMEA 2000装置と SeaTalkng
システムとの接続が可能

DeviceNetアダプタ
ケーブル (メス)－
終端むき出し

E05026 NMEA 2000装置と SeaTalkng
システムとの接続が可能

DeviceNetアダプタ
ケーブル (オス)－
終端むき出し

E05027 NMEA 2000装置と SeaTalkng
システムとの接続が可能

32.9 SeaTalk 付付付属属属品品品
互換製品で使用する SeaTalkケーブルおよび付属品

説説説明明明 品品品番番番 備備備考考考

SeaTalk 3方向ジャ
ンクションボック
ス

D244

1 m (3.28フィート)
SeaTalk延長ケーブ
ル

D284

3 m (9.8フィート)
SeaTalk延長ケーブ
ル

D285

5 m (16.4フィート)
SeaTalk延長ケーブ
ル

D286

9 m (29.5フィート)
SeaTalk延長ケーブ
ル

D287

12 m (39.4フィート)
SeaTalk延長ケーブ
ル

E25051

20 m (65.6フィート)
SeaTalk延長ケーブ
ル

D288
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32.10 ビビビデデデオオオケケケーーーブブブルルル
e95 / e97 / e125 / e127型式多機能ディスプレイのビデオ入力/
出力コネクタには、次のビデオケーブルが必要です。

品品品番番番 説説説明明明 備備備考考考

R70003 E-Series 付属品ビ
デオケーブル

32.11 a65 / a67 スススペペペアアア部部部品品品
項項項目目目 品品品番番番 備備備考考考

トラニオン (ブラ
ケット)取付キッ
ト

R70147

正面べゼル R70148

サンカバー R70149

電源ケーブル 1.5m R70157

1.5 m (4.9フィート)
の直角電源ケーブ
ル

A80221
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32.12 e7 e7D スススペペペアアア部部部品品品
項項項目目目 品品品番番番 備備備考考考

トラニオン (ブラ
ケット)取付キッ
ト

A62358

ドキュメントパッ
ク

R62378

埋め込み式取付用
パネルセット

R62376

正面べゼル R62377

サンカバー R62365

1.5m (4.9フィート)
のストレート電源
およびデータケー
ブル

R62379

1.5 m (4.9フィート)
の直角電源および
データケーブル

R70029

32.13 e95 / e97 / c95 / c97スススペペペアアア部部部品品品
項項項目目目 品品品番番番 備備備考考考

c/e seriesトラニオ
ンキット

R70001

c/e series正面ベゼ
ル

R7004

c/e series サンカ
バー

R70005

c/e series背面ベゼ
ル

R70027

c/e seriesガスケッ
ト

R70079

取り付け用アダ
プタ キット —
C90W/E90W

R70008

取り付け用アダ
プタ キット —
C80/E80

R70010

取り付けネジキッ
ト

R62369

ドキュメントパッ
ク

R70061

1.5m (4.9フィート)
のストレート電源
およびデータケー
ブル

R62379

1.5 m (4.9フィート)
の直角電源および
データケーブル

R70029
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32.14 e125 / e127 / c125 / c127 スススペペペアアア
部部部品品品
項項項目目目 品品品番番番 備備備考考考

c/e seriesトラニオ
ンキット

R70002

c/e series正面ベゼ
ル

R7006

c/e series サンカ
バー

R70007

c/e/ series背面ベゼ
ル

R70028

c.e seriesガスケッ
ト

R70080

取り付け用アダ
プタ キット —
C120W/E120W

R70009

取り付け用アダ
プタ キット —
C120/E120

R70011

取り付けネジキッ
ト

R62369

ドキュメントパッ
ク

R70061

1.5m (4.9フィート)
のストレート電源
およびデータケー
ブル

R62379

1.5 m (4.9フィート)
の直角電源および
データケーブル

R70029

32.15 e165 スススペペペアアア部部部品品品
項項項目目目 品品品番番番 備備備考考考

e165 トラニオン
キット

A80176

e165正面ベゼル R70126

e165サンカバー R70127

e165埋め込み式取
付キット

R70125

1.5m (4.9フィート)
のストレート電
源およびデータ
ケーブル

R62379

1.5 m (4.9フィート)
の直角電源および
データケーブル

R70029
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付付付録録録 A NMEA 0183のののセセセンンンテテテンンンススス
ディスプレイに表示される NMEA 0183 のセンテンスは次のとおりです。これは NMEA 0183 および SeaTalk プロトコ
ルに該当します。

セセセンンンテテテンンンススス 説説説明明明 伝伝伝送送送 受受受信信信

AAM ウェイポイント到達アラーム ●

APB 自動操縦 ‘B’ ● ●

BWC ウェイポイントまでの方位と距離 ● ●

BWR ウェイポイントまでの方位と距離—羅針方位 ● ●

DBT トランスデューサからの水深 ● ●

DPT 深度 ● ●

DSC デジタル選択呼出し情報 ●

DSE 拡張デジタル選択呼出し ●

DTM 参照データ ●

GBS GPS衛星の故障検出 ●

GGA GPSシステムの確定データ ● ●

GLC 地理的位置情報（ロランC） ●

GLL 地理的位置情報（緯度、経度） ● ●

GSA GNSS DOPと稼動中の衛星 ● ●

GSV 視野範囲のGNSS衛星 ● ●

HDG 船首方位（偏差と変量） ●

HDT 船首方位（真方位） ●

HDM 船首方位（磁石方位） ●

MDA 気象複合 ●

MSK MSK受信器のインターフェイス ●

MSS MSK受信器の信号の状態 ●

MTW 水温 ● ●

MWV 風速と角度 ● ●

RMB 推奨される最小限の航海情報 ● ●

RMC 推奨される最小限の特定の GNSSデータ ● ●

RSD レーダーシステムのデータ ● ●

TTM 追跡されたターゲットのメッセージ ● ●

VHW 対水速力と船首方位 ● ●

VLW 対水航海距離 ● ●

VTG 対地針路と対地速力 ● ●

XTE 計測した航路誤差 ●

ZDA 時刻と日付 ● ●
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付付付録録録 B NMEA デデデーーータタタブブブリリリッッッジジジ
NMEAデータブリッジを使用すると、ディスプレイの NMEA
2000バスに存在するデータを NMEA 0183装置にリピート送
信したり、または NMEA 0183装置から NMEA 2000バスにリ
ピート送信したりすることができます。
NMEAデータブリッジの例として、サードパーティ製の GPS
レシーバが Raymarineディスプレイの NMEA 0183入力に接
続されているシステムを挙げることができます。GPSレシー
バから送信される GPSデータメッセージは、ディスプレイの
NMEA 2000バスに接続されている、任意の該当装置にリピー
ト送信されます。ブリッジが行われるのは、NMEA 2000装置
によって送信されていないデータが NMEA 0183装置に送信さ
れている (またはその逆) 場合のみです。
NMEA 2000 と NMEA 0183 間でブリッジされるデータ メッ
セージ (PGN センテンス) の一覧については、本書に記載の
サポート対象 NMEA 2000 センテンスの一覧を参照してく
ださい。
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付付付録録録 C NMEA 2000のののセセセンンンテテテンンンススス

ディスプレイに表示される NMEA 2000のセンテンスは次のとおりです。これは NMEA 2000、SeaTalkng および SeaTalk 2プ
ロトコルに該当します。

メメメッッッセセセーーージジジ番番番号号号 メメメッッッセセセーーージジジののの説説説明明明 伝伝伝送送送 受受受信信信
NMEA 0183ににに
ブブブリリリッッッジジジ

59392 ISO 承認 ● ●

59904 ISOリクエスト ● ●

60928 ISOアドレス要求 ● ●

126208 NMEA－リクエストグループ機能 ● ●

126464 PGNリスト— PGNのグループ送受信機能 ● ●

126992 システム時間 ● ●

126996 製品情報 ● ●

127237 船首/トラック制御 ●

127245 舵 ●

127250 船首 ● ● ●

127251 回頭率 ● ●

127257 姿勢 ● ●

127258 磁気偏差 ●

127488 エンジンパラメータ、高速更新 ●

127489 エンジンパラメータ、動的 ●

127493 伝送パラメータ、動的 ●

127496 トリップパラメータ、船舶 ●

127497 トリップパラメータ、エンジン ●

127498 エンジンパラメータ、静的 ●

127505 流体レベル ●

127508 バッテリステータス ●

128259 速度、水参照 ● ● ●

128267 水深 ● ● ●

128275 距離ログ ● ● ●

129025 位置、高速更新 ● ● ●

129026 COGと SOG、高速更新 ● ● ●

129029 GNSSの位置データ ● ● ●

129033 時刻と日付 ● ● ●

129038 AISクラス A位置レポート ●

129039 AISクラス B位置レポート ●

129040 AISクラス B拡張位置レポート ●

129041 AIS AToN (航行補助)レポート ●

129044 データム ● ● ●

129283 航路誤差 ● ● ●

129284 航海データ ● ● ●

129291 潮の流向、流速の高速更新 ● ● ●

129301 標識まで、または標識からの時間 ●

129539 GNSS DOP ●

129540 視野範囲の GNSS衛星 ● ●

129542 GNSS疑似範囲ノイズ統計 ●

129545 GNSS RAIM出力 ●
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メメメッッッセセセーーージジジ番番番号号号 メメメッッッセセセーーージジジののの説説説明明明 伝伝伝送送送 受受受信信信
NMEA 0183ににに
ブブブリリリッッッジジジ

129550 GNSS微分補正受信機インターフェイス ●

129551 GNSS微分補正受信信号 ●

129793 AIS UTCおよび日付レポート ●

129794 AISクラス A静的・航海関連データ ●

129798 AIS SAR航空機位置レポート ●

129801 AIS対応安全関連メッセージ ●

129802 AIS安全関連ブロードキャストメッセージ ●

129808 DSC通話情報 ●

129809 AISクラス B “CS”静的データレポートパート A ●

129810 AISクラス B “CS”静的データレポートパート B ●

130306 風データ ● ● ●

130310 環境パラメータ ● ● ●

130311 環境パラメータ ● ●

130312 温度 ●

130313 湿度 ●

130314 実際の圧力 ●

130576 小型船舶ステータス ●

130577 方向データ ● ● ●

130578 船舶速度コンポーネント ●

PGN 127489 - エエエンンンジジジンンンアアアラララーーームムムのののサササポポポーーートトト
次のエンジン アラームがサポートされています。
エンジンエラー

エンジンを確認

過熱

低油圧

低油量

低燃料圧

低システム電圧

低冷却レベル

低水量

燃料に水が混入

充電インジケータ

高過給圧

レブリミットを超えました

EGR システム

スロットル位置センサー

エンジン緊急停止モード

警告レベル 1

警告レベル 2

電力低減

保守が必要です

エンジン通信エラー

サブまたは二次スロットル

ニュートラルスタート保護
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エンジンを停止しています

不明なエラー
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付付付録録録 D コココネネネクククタタタとととピピピンンン配配配列列列
電電電源源源、、、デデデーーータタタ、、、ビビビデデデオオオコココネネネクククタタタ

D12186-1

1 8
4 9 

2 7

3 6
5

11

10

項項項目目目 注注注記記記

ID PWR / NMEA /ビデオ

コネクタタイプ 11ピンツイストロック

ネットワークへの電流源 外部装置に対する電流源は
なし

ネットワークからの電流シ
ンク

• PSU:主電源入力

• NMEA:インターフェイスに
は電源は不要

• ビデオ: インターフェイス
には電源は不要

電電電源源源、、、デデデーーータタタ、、、ビビビデデデオオオケケケーーーブブブルルルののの芯芯芯線線線数数数ととと色色色
信信信号号号 ピピピンンン AWG 色色色

BATT+ 2 16 赤

BATT- 7 16 黒

SCREEN 10 26 黒

NMEA1 TX+ 8 26 黄色

NMEA1 TX- 9 26 茶色

NMEA1 RX+ 1 26 白

NMEA1 RX- 4 26 緑

NMEA2 RX+ 3 26 オレンジ /白

NMEA2 RX- 11 26 オレンジ /緑

VIDEO IN 6 RG179同軸

VIDEO RTN 5 画面

ネネネッッットトトワワワーーークククコココネネネクククタタタ

D12187-1

1

58

9 10

67

4

2 3

項項項目目目 注注注記記記

ID ネットワーク

コネクタタイプ RJ45 (適切な防水加工を使用)

ネットワークへの電流源 外部装置に対する電流源は
なし

ネットワークからの電流シ
ンク

インターフェイスには電源
は不要

ピピピンンン 信信信号号号

1 Rx+

2 Rx-

3 接続されていません

4 接続されていません

5 Tx+

ピピピンンン 信信信号号号

6 Tx-

7 接続されていません

8 接続されていません

9 画面

10 接続されていません

注注注意意意: SeaTalkhs 装置に接続する際は、Raymarine製 RayNet
ケーブルのみを使用してください。

SeaTalkng コココネネネクククタタタ
 

1

2

3

4

5

6

項項項目目目 注注注記記記

ID ST2/NMEA2000

コネクタタイプ STNG

ネットワークへの電流源 外部装置に対する電流源は
なし

ネットワークからの電流シ
ンク

<160mA (インターフェイス駆
動のみ)

ピピピンンン 信信信号号号

1 +12V

2 0V

3 Screen

4 CanH

5 CanL

6 SeaTalk (接続されていません)

注注注意意意: SeaTalkng に接続する際は、Raymarine 製ケーブル
のみを使用してください。

ビビビデデデオオオ出出出入入入力力力コココネネネクククタタタ

QQ JJOO !!22
QQ JJOO !!33
QQ JJOO !!44

QQ JJOO !!55
QQ JJOO !!66

QQ JJOO !!99
QQ JJOO !!::

QQ JJOO !!22 44
QQ JJOO !!22 33

QQ JJOO !!77
QQ JJOO !!88
QQ JJOO !!22 11
QQ JJOO !!22 22
QQ JJOO !!22 55
QQ JJOO !!22 66

ピピピンンン 信信信号号号

`1 H-SYNC (水平同期信号)

2 V-SYNC (垂直同期信号)

3 V–SYNC 0V (垂直同期信号 0V)

4 DDCクロック

5 DDCデータ

6 青 RTN

7 青

8 不使用
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ピピピンンン 信信信号号号

9 H–SYNC 0V (水平同期信号 0V)

10 緑 RTN

11 緑

12 ビデオ入力 2

13 ビデオ入力 2 RTN

14 赤 RTN

15 赤

付付付録録録 Eスススイイイッッッチチチパパパネネネルルルアアアプププリリリケケケーーーシシショョョ
ンンン
船船船舶舶舶コココンンントトトロロローーールルルおおおよよよびびび監監監視視視シシシススステテテムムム
多機能ディスプレイを船舶コントロールシステムと監視シス
テムに統合させると、電源回路、ブレーカ、スイッチ、機器
の監視および制御を提供することができます。
スイッチ パネル アプリケーションは次の用途に使用でき
ます。
• 電源回路、ブレーカ、スイッチ、その他の機器のステータ
スを表示する。

• 各回路に個別に電気を流す。
• トリップしたブレーカをリセットする。
• 個々の機器に対する電源を制御する。
• トリップした回路についてユーザーに通知する。

船船船舶舶舶コココンンントトトロロローーールルルおおおよよよびびび監監監視視視シシシススステテテムムムののの接接接続続続
多機能ディスプレイは、EmpirBus NXT船舶コントロールおよ
び監視システムに接続し、制御することができます。

D12738-1

12 V dc

1

2

4

3

5

1 Raymarine多機能ディスプレ
イ

2 EmpirBus NXT DCM (dcモジュー
ル)

3 SeaTalkng－ DeviceNetアダプタ
ケーブル

4 EmpirBus NXT MCU (マスター
制御ユニット)

5 12 Vのバックボーン用 DC電
圧源

注注注意意意: 船舶コントロールおよび監視システムが、システム
に付属の指示に従って設置されていることを確認してく
ださい。

スススイイイッッッチチチパパパネネネルルルののの構構構成成成
スイッチ パネル アプリケーションは、構成する必要があ
ります。
構成ファイルは、システム販売店から入手できます。

スイッチ パネル アプリケーション 387



構構構成成成フフファァァイイイルルルののの読読読みみみ込込込みみみ
スイッチパネルアプリケーションは、有効な構成ファイルが
読み込まれている場合にのみ使用可能になります。
1. システム販売店から構成ファイルを入手します。
2. 構成ファイルをメモリ カードのルート ディレクトリに

保存します。
3. メモリ カードを多機能ディスプレイのカード リーダー

に挿入します。
4. ホーム画面で [セセセッッットトトアアアッッップププ]を選択します。
5. [シシシススステテテムムムののの設設設定定定] を選択します。
6. [外外外部部部装装装置置置] を選択します。
7. [スススイイイッッッチチチパパパネネネルルルセセセッッットトトアアアッッップププ]を選択します。
8. [構構構成成成フフファァァイイイルルルのののイイインンンススストトトーーールルル]を選択します。
9. プロンプトメッセージが表示されたら、構成ファイルが含

まれるメモリカードスロットを選択します。
ファイルのブラウザが開きます。

10.構成ファイルを選択します。
11. [OK] を選択します。
これでホーム画面の [カスタマイズ]メニューからスイッチパ
ネルアプリケーションを追加できるようになります。

注注注意意意: お使いの多機能ディスプレイにカードスロットが 1
つしかない場合は、手順 9 を省略できます。

スススイイイッッッチチチパパパネネネルルルののの概概概要要要
スイッチパネルアプリケーションは、互換性のある船舶コン
トロールとモニタリングシステムを監視し、制御するために
使用されます。ページとページのレイアウト、船舶図はイン
ストール時に構成され、各船舶ごとに固有の設定が行われま
す。下に画像例を示します。
例例例 1 — スススイイイッッッチチチパパパネネネルルルモモモーーードドドペペペーーージジジ

モードページを設定することで、事前設定されたモードを切
り替えることができます。
上の例では、モード アイコンを選択することで、システム
が選択したモードに切り替わります。
使用可能なページを順に表示して、スイッチや構成済みのス
イッチ群を監視・制御することができます。
例例例 2 — 船船船舶舶舶コココンンントトトロロローーールルルペペペーーージジジ

1

3

5

2

4

6

D12739-1

1 スイッチの切り替え

2 回転ノブ (多状態)スイッチ

3 位置コントロールスイッチ

4 瞬時スイッチ

5 データ項目 (ダイヤルゲージ)

6 データ項目 (タンクレベル)

タタタッッッチチチスススクククリリリーーーンンンでででのののスススイイイッッッチチチののの使使使用用用

これはハイブリッドタッチのディスプレイにのみ
適用されます。

スイッチ パネル アプリケーションには次のスイッチがあ
ります。
1. スススイイイッッッチチチののの切切切りりり替替替えええ—スイッチを選択して、スイッチの

オンとオフを切り替えます。
2. 回回回転転転ノノノブブブ—回転ノブを選択すると、使用可能な状態が順

番に表示されます。
3. 位位位置置置コココンンントトトロロローーールルル— 選択し、動かす方向に向け、固定

します。
4. 瞬瞬瞬時時時スススイイイッッッチチチ—スイッチを選択して、作動させます。
5. 減減減光光光スススイイイッッッチチチ—選択し、ドラッグして値を調整します。

スススイイイッッッチチチののの使使使用用用
スイッチ パネル アプリケーションには次のスイッチがあ
ります。
1. ジジジョョョイイイススステテティィィッッックククを使用して、該当するスイッチを強調

表示します。
2. スススイイイッッッチチチののの切切切りりり替替替えええ— [Ok]を押して、スイッチのオンと

オフを切り替えます。
3. 回回回転転転ノノノブブブ— [Ok] を押すと、使用可能な状態が順番に表

示されます。
4. 位位位置置置コココンンントトトロロローーールルル— [O]kを押し、ジジジョョョイイイススステテティィィッッックククを使

用して、方向を変えます。
5. 瞬瞬瞬時時時スススイイイッッッチチチ— [Ok]を押して作動させます。
6. 減減減光光光スススイイイッッッチチチ— [Ok]スイッチを押し、回回回転転転ノノノブブブを使用し

て値を調整した後、[戻戻戻るるる] を選択して調整モードを終了
します。

トトトリリリッッップププしししたたた回回回路路路のののリリリセセセッッットトト
回路がトリップすると、トリップした回路とオプションの詳
細を示すポップアップ メッセージが画面に表示されます。
回路のトリップは、スイッチ パネル ページでもトリップ
したことが特定できます。
1. トリップした回路についてのポップアップメッセージが表

示された状態で、[リリリセセセッッットトト]を選択してトリップした回路
をリセットします。または

2. スイッチパネルページでスイッチを選択して、トリップ
したスイッチをリセットします。

注注注意意意: リセットを何度も行うと、システムがダメージを受け
る危険があるため、トリップが直らない場合は、主回路を
確認してください。
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付付付録録録 F ソソソフフフトトトウウウェェェアアアリリリリリリーーーススス
Raymarine では、改良機能、追加のハードウェア サポート、ユーザー インターフェイス機能などを導入するために、定期
的に多機能ディスプレイのソフトウェアをアップデートしています。以下の表に、重要な強化機能の一部と導入され
た改訂版ソフトウェアの詳細を示します。
ソソソフフフトトトウウウェェェアアアバババーーージジジョョョ
ンンン

該該該当当当すすするるる製製製品品品マママニニニュュュ
アアアルルル

多多多機機機能能能デデディィィスススプププレレレイイイののの互互互
換換換性性性 変変変更更更内内内容容容

LightHouse II — V10.xx 81337–10 a65 / a65 Wi-Fi / a67 / a67
Wi-Fi a68 / a68 Wi-Fi / a75 /
a75 Wi-Fi / a77 / a77 Wi-Fi /
a78 / a78 Wi-Fi / c95 / c97 /
c125 / c127 / e7 / e7D / e95 /
e97 / e125 / e127 / e165

新新新しししくくくなななっっったたた魚魚魚群群群探探探知知知機機機アアアプププリリリケケケーーーシシショョョンンン

• ネットワークで複数のアクティブなソナーモ
ジュールをサポート

• 分割画面ページを使用して、複数のソナー
チャンネルを表示できる機能

• カスタムソナーチャンネルのプロファイルを
作成できる機能

• 新しいソナーモジュールに固有の魚群探知
機シミュレータ

• すべてのソナーモジュールに適合するよう
に、CP450Cの TVGコントロールを補正 (リ
バース)

• ネットワーク全体でスイッチパネルアラー
ムをグローバルに有効化/無効化することが
可能に

• 5.7インチの MFDと 7インチの MFDに水平の
分割画面テンプレートを追加

• Navionicsソナーログ深度記録のサポートを追加

• Navionics Plotter Sync携帯用海図のアップデート
サポートを追加

• 2014年 4月 1日の SiriusXM NOAA海洋区域境界
線の最新情報を更新

• AISの危険なターゲットのアラームの既定の設
定をシミュレータモードで「オフ」にし、有
効にできないように変更

• チェコ語とスロベニア語の言語サポートを
追加

LightHouse II — V9.45 81337–9 a65 / a65 Wi-Fi / a67 / a67
Wi-Fi a68 / a68 Wi-Fi / a75 /
a75 Wi-Fi / a77 / a77 Wi-Fi /
a78 / a78 Wi-Fi / c95 / c97 /
c125 / c127 / e7 / e7D / e95 /
e97 / e125 / e127 / e165

• LightHouse IIグラフィックスを更新

• データバー非表示オプションを追加

• LightHouse海図のサポートを追加

• ウェイポイント管理機能を改善

• 海図およびレーダーアプリケーションメ
ニューを改善

• 複数ソナーのサポートを追加

• 航路の推定到着時刻を追加

• 距離単位に NMおよび mを追加

• スイッチパネルアプリにデジタルウィジェッ
トを追加

• NMEA 2000での DSCサポートを追加

• Navionics Goldチップ暗号化のサポートを追加

• 使用に関するステートメントの日本語の制
限を更新

• aシリーズのディスプレイにマルチタッチ
ジェスチャのサポートを追加

V8.52 81337–9 a65 / a65 Wi-Fi / a67 / a67
Wi-Fi a68 / a68 Wi-Fi / a75 /
a75 Wi-Fi / a77 / a77 Wi-Fi /
a78 / a78 Wi-Fi / c95 / c97 /
c125 / c127 / e7 / e7D / e95 /
e97 / e125 / e127 / e165

• ECI-100 (エンジン識別ウィザード)のサポート
を追加。

V7.43 81337–7 a65 / a65 Wi-Fi / a67 / a67
Wi-Fi / c95 / c97 / c125 / c127
/ e7 / e7D / e95 / e97 / e125 /
e127 / e165

• ユーザーマニュアルのショートカットをホー
ム画面に追加。

• IPカメラの録画、再生、画像キャプチャをカ
メラアプリケーションに追加。
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ソソソフフフトトトウウウェェェアアアバババーーージジジョョョ
ンンン

該該該当当当すすするるる製製製品品品マママニニニュュュ
アアアルルル

多多多機機機能能能デデディィィスススプププレレレイイイののの互互互
換換換性性性 変変変更更更内内内容容容

• Evolution自動操縦のサポートを追加。

• パイロットバーを追加。

• T200シリーズ固定型赤外線カメラのサポート
を追加。

• CP100および CP300ソナーモジュールのサ
ポートを追加。

• データアプリケーションにその他のデータ
タイプを追加。

• データアプリケーションのダイヤルグラ
フィックを改良。

• 海図アプリケーションとレーダーアプリケー
ションのメニューのレイアウトを改良。

• RMK-9リモートキーパッドのサポートを追加。

• ネットワーク接続されたディスプレイとキー
パッドのソフトウェアアップデートを同時に
行える機能を追加。

• 燃料マネージャのエンジンサポートを改良。

• スタートアップページを選択できる機能を
追加。

• 地図製作メニューをホーム画面セットアッ
プメニューに移動。

• 互換性モードを排除 (Eワイドおよび Gシリー
ズの互換性)。

• パイロットボタンのないディスプレイでパイ
ロットスタンバイ機能から電源を投入する
ボタンを追加。

V6.27 81337–6 a65 / a65 Wi-Fi / a67 / a67
Wi-Fi / c95 / c97 / c125 / c127
/ e7 / e7D / e95 / e97 / e125 /
e127 / e165

• Siriusオーディオアプリケーションを追加。

• Fusionリンクアプリケーションを追加。

• スイッチパネルアプリケーションを追加。

• ホーム画面アプリケーションのアイコンを
一新。

• 海図航海に船舶の位置からターゲットWPTま
でと元の位置からターゲット WPTまでの線を
含めるように変更。

• アイスランド語とブルガリア語サポートを
追加。

V5.27 81337–5 a65 / a67 / c95 / c97 / c125 /
c127 / e7 / e7D / e95 / e97 /
e125 / e127 / e165

• 燃料マネージャを追加: 海図アプリケーション
での燃料の推定残量、空になるまでの距離と
時間の計算、使用燃料と燃料エコノミーデー
タ、燃料距離環、低燃料アラームなど。

• ドキュメント (pdf)ビューアアプリケーション
を追加。

• スルートゥーキューを追加 (AIS、MARPAまた
は MOBターゲットに対する自動スルー赤外
線カメラ)。

• 複数の赤外線カメラ JCUをサポート。

• 赤外線カメラのアプリケーションメニューか
ら直接赤外線カメラの OSDメニューオプショ
ンを使用することが可能。

• ビデオアプリケーションをカメラアプリケー
ションに名称変更。

• カメラアプリケーションでネットワーク接続
された IPカメラをサポート。

• カメラアプリケーションで使用可能なビデ
オ /カメラフィードを自動循環表示する機能
の追加。

• データアプリケーションで最大 5つのエンジ
ンをサポート。
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ソソソフフフトトトウウウェェェアアアバババーーージジジョョョ
ンンン

該該該当当当すすするるる製製製品品品マママニニニュュュ
アアアルルル

多多多機機機能能能デデディィィスススプププレレレイイイののの互互互
換換換性性性 変変変更更更内内内容容容

• データアプリケーションでデータエンジン
の選択機能を改善。

• 詳細エンジン警告アラームをサポート。

• 気象アプリケーションに対するオンスクリー
ンの有効範囲コントロールを追加。

• MicroSDカードに保存した画像をホーム画面の
[マイデータ]メニューから表示できる機能
を追加。

• 小売り向けにデモビデオモードを追加。

• ライブのバスメッセージ (NMEA 0183および
SeaTalkng を MicroSDカードに記録できる機能
を追加。

V4.32 81337–4 c95 / c97 / c125 / c127 / e7 /
e7D / e95 / e97 / e125 / e127

• 海図およびレーダーアプリケーションに対す
るオンスクリーンの有効範囲コントロール
を追加。

• レーダーアプリケーションに対するオンスク
リーンのゲイン、レイン、海面コントロール
を追加。

• ソナーアプリケーションに対するオンスク
リーンのゲインおよび TVGコントロールを
追加。

• スライダバーコントロール調整を追加。

• 新しく数値調整コントロールを追加。

• 明るさとスクリーンキャプチャの画像オプ
ションの電源キーショートカットを改良。

V3.15 81337–3 c95 / c97 / c125 / c127 / e7 /
e7D / e95 / e97 / e125 / e127

• Raymarine CP450C CHIRPソナーモジュールのサ
ポートを追加。

• STEDS EAISの AIS機能サポートと SAR捜索救
助機および SART捜索救助トランスポンダ装
置の表示のサポートを追加。

• Sirius海洋気象モジュールに制限付きサポート
を追加。

• スタンバイ /省電力モードを追加。

• RayRemoteアプリケーションと RayControlアプ
リケーションのサポートを追加。

• 9インチと 12インチの MFDの場合は 1ページ
に最大 4つのアプリケーションを表示できる
ように、ホーム画面のカスタマイズを拡張。

• 既定の燃料データページを追加。

• アラビア語サポートを追加。

• SeaTalkng / SeaTalkhs を使用して、Raymarine周辺
機器製品にソフトウェアをアップロードでき
るリモートアップグレードユーティリティ
を追加。

• SeaTalkngまたは NMEA 0183のいずれかでデー
タを受信したときに AToNs (Aids To Navigation)
ターゲットを表示。

• 内蔵 ClearPulseデジタル音響回路を搭載した
MFD (c97/c127/e7D/e97/e127 MFDなど)に 1kWのト
ランスデューササポートを追加。トランス
デューサ出力の上限は 600W

• [最寄りを検索]機能を使用した場合に、潮流
および/または海流観測局を選択できる機能
を修正。

• NMEA 0183 & SeaTalkngデータモニタを診断機能
に追加。

• [アラーム]ポップアップと [戻る]ボタンのタッ
チ領域を拡大。
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ソソソフフフトトトウウウェェェアアアバババーーージジジョョョ
ンンン

該該該当当当すすするるる製製製品品品マママニニニュュュ
アアアルルル

多多多機機機能能能デデディィィスススプププレレレイイイののの互互互
換換換性性性 変変変更更更内内内容容容

V2.10 81337–1 c95 / c97 / c125 / c127 / e7 /
e7D / e95 / e97 / e125 / e127

• SeaTalkhs/RayNetネットワークを使用して地図
作成情報を共有したときの地図再描画のパ
フォーマンスを改善。

• 燃料流量表示のサポート を追加。

• NMEA 0183および SeaTalkng データバッファ診
断を追加。

• データバーのカスタマイズを改善。

• ビデオアプリケーションの縦横比を手動で変
更できる機能を追加。

V1.11 81332–1 e7 / e7D • 初回ソフトウェアリリース
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